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ROHREN LEISTUNGS-TETRODE F2all

[P:rt und Verwendung ‘

Steile Leistungstetrode, besonders geeignet als Endrdhre in

Eintakt-, Gegentakt- und Breitband-Leistungs-Verstidrkern,
sowie fUr Impulsschaltungen und Regelverstidrker,

I Qualititsmerkmale J

Lange Lebensdauer (> 10000 Std, )

Grofle Zuverldssigkeit (p =1, 5%/00 je 1000 Stunden)
Enge Toleranzen
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Mafle in mm
Sockel: Stahlrdhrensockel Gewicht: ca. 70g

Ilinbau: beliebig
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I—Iemung_l
Us = 6,3
If = 2,0 10,15
Heizart: indirekt durch Wechsel- oder Gleichstrom,
Parallelspeisung
| Kapazitaten_]
Ce = 18,0 ¥ 1,5
C. = 12,0t 1,0
Cag’l < 0,8
Triodenschaltung
Ceo = 121 1,0
C, = 16 11,5
Cag'l < 8
| Kenndaten |
U, = 250
Uy 250
R = 55
I, = 84 100 118
Iy2 = 11,5 14,5 17,5
= 14,5 18 21,5
Rj - 23
Rj1, = 250
-Ug1 (+IH1=D’ 3}1A) s 1,3
-Ug (I =1 mA) 2= 25
1,0

_Ig

Heizung, Kapazitaten

Kenndaten

$

SIEMENS
ROHREN

> <

1) Die Uberschreitung der zul4dssigen Heizspannungsschwankung
von T 5% (absolute Grenzen) beeintrichtigt das Betriebsver-
halten und die Lebensdauer der Rbhre.
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ROHREN

Trindenschaltung

R

Rg1(bei Qas20W)
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Kenndaten, Grenzdaten

Besondere Angaben

‘ Besondere Angaben l
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g1

|

I}

i

Inax.
Imax,
Imax,
ITMax.
max,
mai,
max.
ITia X,
Imax,
Imax.
max.
max,
Imdx.

Fnde der Lebensdauer

I A A

1) In Triodenschaltung

250
55

115
A
17

0,38

1000
600
30

30
600
425

0,3
0,5
140
120

20
220

65
12
s

F2all

£2
mA
mA /V

k 2
k2

fs<<gg<<

mA
mA/V



FZam Betriebsdaten ROHREN
Betriebsdaten als Leistungsversté’trker \

Fintakt A-Betrieb
U, = 250 vV
UgZ = 250 \Y
R, = 2,2 k §2
R = 60 £2

k PN
Ug»l-'u - 4, 6 V
Ia = Y5 maA
IgZ = 20 mA
k = 10 T
Kennlinien: K 6
Eintakt A-Betrieb, Triudenschaltung
Uy = 330 v
R, = 1,5 k€2
Rk = 140 52

_/\______\
Ug“IN - 9 Vv
Ia = 94 m,A
Nam — E-i‘.|| 5 “T
k-_ - 10 C:fﬂ
Kennlinien: K 7
4
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ROHREN Betriebsdaten F2a1

Gegentakt AB - Betrieb 1m11£ Kathodenwiderstand

U, = 250 330 425 \%
ng = 250 330 425 V
R., = 5 5 6 k Q
Rpz = - 2x 1 2% 3 ke )
Ry = 2%x140 2%x160 2x250 2

s AN\ ~ S 4 ™ 4 N ™~
Ug1m = 0 7.3 0 10,5 0 16 \"
I, = 2x57 2x64 2x68 2x80 2x60 2x77 mA
I,>» = 2x8 2x16 2x10 2x16,5 2x9 2x15 mA
l\%a.-u = - 20 - 32 - 40 W
k = - 4 - 4 - 5 %o
Kennlinien: K 8 K 9 K 10

Gepgentakt B - Betrieb mit fester Gittervorspannung

U, = 250 330 425 \%
Ugp = 250 330 425 Vv
Ugq = 11 15 22 Y
Ry = 4 5 6 kQ
Rgz = _ 2% 1 2x3 kg 1)
e A\ - N\
Ugnr = g 0 7,47 0 10,2~ 0 15 >
1, = Zx30 2x70 2x38 2x80 2x25 2x80 mA
[g2 = lx4,5 2x16  2x5,5 2x16,5 2x4 2x15,5 mA
Nrarv = - 20 - 32, - 40 W
k = - 2,5 - 3 - 2,5 %
Kennlinien: K 11 K12 K 13

1) Verblockung der Vorwiderstinde fihrt zur Uberlastung
des Schirmgitters und ist deshalb unzulissig.
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SIEMENS
F2a Betriebsdaten ROHREN
Gegentakt B - Betrieb, Sprach- oder Musikaussteuerun_g_
U, = 425 vV
'Ug'l = 22 VvV
Raa = 5 k2
R = 2x1,5 k €2
gl ) 0 .
U i~ = 0 15 Vv
g'l
I = 2x28 2x95 mA
Iy2 = 2x4_ 5 2x 20 mA
& <
L1 = - 0,3 A
aN - - 50 W 1)
k = - ;1 lﬁ}
Kennlinien: K14
Gegentakt AB - Betrieb, Trindens_cl}alturlg
U, = 250 330 425 Vv
| Raa = 3 3 5 k2
Rk = 2x200 2x200 2300 Q2
/ N N/ N\ N/ ® N\
Ug1~: 0 7,5 O 10,3 0 15,2 V
I = 2x50 2x54 2x70 2x76 2x65 2x73 mA
Nam = - 6 - 12 - 20 W
k = - 1 - 145 - 2, 5 To
Kennlinien: K 15 K 16 K 17

1) Bei Sinus - Dauerton darf héchstens bis N; = 30 W ausge-
steuert werden, da sonst die zuldssige maximale Schirm-
gitterverlustleistung Uberschritten wird,
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Kennlinien

I(a+g2) = f (Ug‘l)

F2a11
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Triodenschaltung
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R%II-TI:E,N Kennlinien F2all
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F2af Kennlinien ROHREN

laf Ig‘?; Ug‘l ™, k = f(NaM)

Eintkt A-Betrieb
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ROTREN Kennlinien '  F2aMt

Ha+g2y Yg1 k = F(Ng~)

Triodenschaltung
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F2al Kennlinien | ROMREN

Lar Ig Ugy~n k = f (Ng~)
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Gegentakt AB-— Betrieb
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Gegentakt B-Betrieb

M iy, 0f - . oL 0
0fg _ \l~|‘||l —T" —30
ik (VaIyoY ) _
7re . “1

| 05
"
9t
by
| ofs— — 0oL }

ZLta

ixz = by

by U G = OOy

(Uayoy Z) — b

|| o7! ASL = *Bn- et
ol A OEE = Bp

| AOEE =
A% (~oN) = A~y B

RoK 3232 / 1.4. 63

K12



$

F2all

Kennlinien

Iar lgg  Ugq~r k = f(Ng~)

ROHREN

Gegentakt B-Betrieb

M 0 o€ oL 0
Go _ 7 _ 0
|
- }
T (ua 40y 7) <Br
8re M
—r P 0S
rARSS |
._.__..____N | N
9L n _ww
0Z FG— . 00l
Y
' ls B EXT = Dy
549 = dum
AT = Bn-
L (U8 140Y 2) — s = 051
veded &) == - AGZY = On
1@ .. ¢ . i
t _ (~ONyy = 3~y BT
AL I_..qE

K13

RoK 3232 / 1.4.63



F2a11 Kennlinien ROHREN

Igo Lgge Ugr~r k = 1 (Ng~)

Gegentakt B-Betrieb, Sprach-oder Musikaussteuerung
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F2a1ll Kennlinien POHREN
la+gay Ug1™ k = TNg™)

Triodenschaltung

Gegentakt AB - Betrieb
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ROHREN Kennlinien F2a11

atgay Ugi™: k =  (Ng~)

Triodensch alfung

Gegentakt! AB-Belrieb
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