PHILIPS 7091

FORCED AIR COOLED MAGNETRON especially intended for use as
a continuous wave power oscillator in industrial generators
and in microwave ovens. It operates at a fixed frequency
of 2450 % 25 Mc/s and is capable of delivering an output
power of 2 or 2,5 kW depending upon the voltage standing
wave ratio presented to the tube by the load.

The magnetron 7091 and its magnet type 55311 can be
delivered either as one unit (packaged magnetron) or as
separate components (unpackaged magnetron%?

MAGNETRQN A REFROIDISSEMENT PAR AIR FORCE destiné spéciale-
ment a &tre utilisé comme oscillateur de pulssance a
ondes entretenues dans les génerateurs industriels et dans
les fours a hyperfréquences. Ce magnetron fonctionne sur
une fréquence fixe de 2450 * 25 MHz et peut fournir des
puissances de 2 qu de 2,5 kW dépendant des_ taux d'ondes
stationnaires presentés par la charge sur le tube.

Le magnétron 7091 et son aimant type 55311 peuvent &tre
1ivrés soit comme un ensemble ou separement.

DRUCKLUFTGEKUHLTES DAUERSTRICH-MAGNETRON zur Verwendung als
Leistungsoszillator in industriellen Generatoren und in
Mikrowellenherden. Das Magnetron arbeitet bei einer festen
Frequenz von 2450 * 25 MHz und kann, abhingig vom Re-
flexionsbereich, eine Ausgangsleistung von 2 oder 2,5 kW
liefern.

Das Magnetron 7091 und seln Magnet 55311 kdnnen entweder
als eine Einheit oder als getrennte Einzelteile geliefert
werden.

Heating : indirect by 4A.C. or D.C.

Chauffage: indirect par C.A. ou C.C, v =57y~ 5

Heizung : indirekt durch Gleich-oder 'fo = - 10 %
Wechselstrom Ir (Ve =57V) = 32‘A

Cathode : dispenser type -

Cathode : cathode a réserve Ty = mn. 2 min.

Katode : Nachfiillkatode Rf (Ve =0V) =0,02¢0

Remark 1: The heater current must never exceed a peak value
of 100 A at any time during the initial energizing schedule

Remark 2: The heater voltage must be reduced immediately

after applying the anode power, according to line a of|
page F. The heater voltage should be adjusted within
+ 5% and - 10% as given by the dashed lines whieh border
the hatched area.
In case it is intended to design the generator for a
predetermined number of steps of output power level, the
reduced heater voltage for each step must be set to a
value within the area bordered by the curves b and ¢ and
preferably within or close to the hatched area. Under no
circumstances, for instance by mains voltage fluctuations,
the heater voltage may reach a value beyond the limits
given by curves b and c.
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PHILIPS 7091

FORCED AIR COOLED MAGNETRON intended for use as a continuous
wave power oscillator for microwave heating applications.
It operates at a fixed frequency of 2450 * 25 Mc/s and is
capable of operating with unsmoothed D.C. supply at con-
tinuous wave output power levels of 2 kW and 2.5 kW, these
power levels being dependent on the voltage standing wave
ratio presented to the tube by the load. The 2.5 kW power
level may be used in those applications where a lower limit
is set to the maximum voltage standing wave ratio than that
specified for the 2 kW operation.

The tube has been designed for coupling to a 50 Q, 15/8"
coaxial line, Its ceramic permanent magnet features a high
magnetic stability.

The magnetron and its magnet type 55311 can be delivered
elther as one unit (packaged magnetron) or as separate
components (unpackaged magnetron). The tube need not be
adjusted with respect to the magnet for optimum electrical
performance.

HEATING

Dispenser type cathode, indirectly heated by A.C. or D.C.
Heater starting voltage Vg =57V :18 ;
Heater current Ie(Ve =5 V) = 35 A
Cold heater resistance Re(Vg =0 V) = 0.02Q
Cathode heating time Ty = min.2 min,

Remark 1: The heater current must never exceed a peak value
of 140 A at any time during the initial energizing
schedule.

Remark 2: The heater voltage must be reduced immediately
after applying the anode power, according to line
"a" at page E, The heater voltage should be
adjusted within +5 % and -10 % as given by the
dashed lines which border the hatched area.

In case it 1s intended to design the heating
generator for a predetermined number of steps]
of output power level, the reduced heater voltage
for each step must be set to a value within the|
area bordered by the curves "b" and "c" and pre-|
ferably within or close to the hatched area, Under]
no circumstances, as for instance by mains voltage
fluctuations, the heater voltage may reach a value|
beyond the limits given by the curves "b" and "c".

722 1441 Tentative data 1,
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7091 PHILIPS

Remarque 1: Le courant d'enclenchement ne doit Jamais
dépasser une valeur de créte de 100 A

Remarque 2: La tengion de chauffage doit étre réduite

immediatement aprés avoir appliqué la puissance anodique
a une valeur 1nd1quee;ar le trait a page F. La tension
doit 8tre ajustée entre + 5% et -10% comme indigué par
les traits interrompus qui bordent la zone hachurée.
Ay cas ou 1l'on a 1'1ntention de faire fonctionner le
générateur sur un nombre prédéterminé d'echelons de puis-
sance de sortie, la tension, de chauffage redu1te pour
chaque échelon doit etre réglée sur une valeur a 1'1nter1—
eur de la zone bordée Jbar les courbes b et ¢ et de pre-
ference de telle manlere qu'elle soit a 1'irtérieur ou
pres de la zone hachurée. En aucun cas, par exemple pour
des variations de tension du secteur, la tension de
chauffage ne peut atteindre une valeur au dela des limites
données par les courbes b et c.

Bemerkung 1: Der Anlaufstrom darf niemals einen Scheitel-~
wert von 100 A iiberschreiten.

Bemerkung 2: Die Helzspannung muss unmittelbar nach dem

Einschalten der Anodenspannung auf einen durch die Linie
a Seite F angegebenen Wert reduziert werden. Sie sollte
innerhaldb + 5% und - 10% eingestellt werden, wie angegeben
durch die gestrichelten Linien, die den schraffierten
Teil begrenzen.
Wenn beabsichtigt wird den Generator so zu entwerfen, dass
eine vorbestimmte Anzahl von Ausgangsleistungsstufen
erzielt wird, so muss die reduzierte Heizspannung fiir jede
Stufe auf einen Wert eingestellt werden, der inmnerhalbd
des von den Kurven b und ¢ begrenzten Bereiches liegt,
vorzugswelse innerhalb oder in der Nahe der schraffierten
Fldche. Auf keinen Fall, beispielswelse bel Netzspannungs-
schwankungen, darf die Heizspannung einen ausserhalb der
von den Kurven b und ¢ gegebenen Grenzen liegenden Wert
erreichen.

1) Measured at a point of the anode block nearest to the
output coupling
Mesure en un point du bloc anodique le plus prés possible
du couplage de sortie
Gemessen an einem dem Ausgangsanschluss méglichst nahe
liegenden Punkt des Anodenblocks

938 3978 Tentative data. Vorlaufige Daten 2.
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7091 PHILIPS

Net weight |Shipping S

weight -

7091 4.2 kg 10 kg M ‘
55311 5.6 kg 11 ke L
7091+ 0 s O
55311 15.5 kg ==
¥ounting position: arbitrary | : i
X
Dimensions in mm ‘ — ,2i

S K3
w~ltn e | 9
5 x 31 x1
g4t 1] tEREE
PITIT L asesore? ba2l M
v S

03¥02

1) Diameter of eccentricity area of the inner conductor
min. 1 mm

Three slots 0.2 mm. To be pressed after slotting

3) Eccentricity of inner conductor with respect to outer
conductor 0.4 mm

Reference point for temperature measurement

2)

4
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PHILIPS 7091

Cooling
Refroidissement
Kiihlung

Anode block : Forced air, see page A
Bloc anodique: air forcee, voir page A
Anodenblock ¢ Druckluft, siehe Seite A

Cathode radiator: small air stream
Radiateur de la cathode: leger courant d'air
Katodenradiator: leichter Luftstrom

Heater terminal: cooling clip 40634
Borne filament : pince de refroidissement 40634
Heizfadenanschluss: Kiihlklemme 40634

Example for anode cooling
Exemple pour le refroidissement de 1l'anode
Beispiel fir die Ancdenklihlung

ty = 25°%
Wa = 1,33 kW
q = 1,7 m’/min
Py = 15 mm Hp0

tg ') < 125 %

The upper part of the air duct around the anode block is
provided with two tapped holes for the mounting of a
thermoswitch. This switch should come into operation at
a temperature of 120 to 125 ©°C.

La partie supérieure de la conduite d'air autour du dloc
anodique est munie de 2 trous taraudés pour le montage
d'un thermostat. Ce commutateur doit fonctionner a une
température de 120 - 125 OC,

Der obere Teil des Luftkanals um den Anodenblock herum ist
mit 2 Gewindebohrungen flir die Montage eines Thermorelais
versehen. Dieser Schalter sollte bei einer Temperatur von
120 - 125 OCin THtigkeit treten.

Remark: The glass parts of the tube should not be cooled.
Care should be taken to prevent the glass from being
locally cooled by the air stream to the cathode radiator

Observation: Les parties en verre du tube ne doivent pas gtre
refroidies. On doit donc faire attention d'éviter que le
verre soit refroidi localement par le courant d'alr allant
au radiateur de cathode.

Bemerkung: Die glidsernen Teile der RBhre sollten nicht
gekiihlt werden. Es ist daher darauf zu achten, dass eine
ortliche Kihlung des Glases durch den Luftstrom zum Ka-
todenradiator unterbleibt,

‘) See page 2; volr page 2; siehe Seite 2.

938 4201 Tentativg data. Vorldufige Daten 3.
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PHILIPS | 7091

Dimensions in mm

»

mox 115
min 38 _! 0.

as

mox 53

3)4) see page 2
) Mounting holes for thermoswitch
) Reference plane A
7) Axial hole for short antenna, M4, deep min, 13 mm

722 1443 Tentative data 3e
11.11,1962




7091

PHILIPS

Dimensions in mm
Dimensions en mm
Abmessungen in mm

Accessories
Accessoires
Zubehdr

Magnet
Almant
Magnet

5531

Cap nut
Fecrou a chape
Uverwurfmutter

Spring ring

Rondelle élastique 55313

Federring

Cooling clip fo
heater termin
Pince de refroi
pour borne fi
Kithlklemme fir
Heizfadenansc
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e 20407 " ol
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r
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dissement g 6%
lament 40634 36
y
hluss
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7091 55311 7091 + 55311
Net weight
Poids net 4,2 kg 5,6 kg
Nettogewicht
Shipping weight
Poids brut 10 kg 11 kg 15,5 kg
Bruttogewicht
938 3980 Tentative data. Vorldufige Daten 4.
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7091 PHILIPS

MAGNET TYP 55311

Dimensions in mm

e

N

3*— /-"rr—N\

——

PN
3 k o-—"s%

c

M6V
&———I—oa

HANDLING, MOUNTING AND STORAGE

In handling the magnetron, it should never be held by the
cathode radiator,

#hen mounting the magnet and the magnetron it is required
to use non-magnetic tools (e.g. for tightening the cap nut).
It is not necessary to adjust the tube with respect to the
magnet for optimum electrical performance.

AS to the mounting of the magnetron in the equipment, the
minimum distance 1isted below should be maintained between
the magnet and magnetic materials, e.g. cavity walls:

direction a - min, 60 mm
direction b - min. 100 mm
direction ¢ - min. 110 mn

The simultaneous use of the specified minimum distances
in two or three directions is inadmissibdle.

Mounting of the magnetron should be accomplished by means
of the mounting holes in the yoke of the magnet. The tube
should in no case be supported by the coupling to the mag-
netron output system. The original packing should be used
for storage and transport of the magnetron.

see the above outline
drawing of the magnet

1y Mounting holes, M6, deep 8 mm.

722 1444 Tentative data 4.




PHILIPS 7091

Reference planeA
Plan de référenceA
Bezugsebene A

120

Sl

163+

»

——

5911

-

»

Mounting position: arbitrary
Montage : arbitrairement
Einbau : beliebig
938 3981 Tentative data. Vorildufige Daten 5.
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PHILIPS 7091

ACCESSORIES

Dimensions in mm
- LI

Heater connector
40634

Cap nut 55312

TR

Heater and cathode
connector 40649

480 ol
- 3 i

Spring ring 55313

722 1445 Tentative data 5.
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54

s

M6 7

l.lé’,,.‘

ﬁnode connection

a
9 Heater connector
]{Jagnet '[C Anodenanschluss Connecteur de fi-
Almant 55311 lament
Magnet Heizfadenklemme
40634
ey M52x15 ,
s> 4853005
FEES 7 afs
Nl i
& “p iRy
¥ g
¥

loo4ssro0s ]
55402
62102

Cap nug Spring ring

Ecrou a chape 55312 Rondelle

Uberwurfmutter elastique 55313
Federring

Dimensions in mm; dimensions en mm; Abmessungen in mm

938 3991
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7091 PHILIPS

COOLING
Anode block : Forced alr, see pags A
Cathode radiator: Low velocity alr flow
Heater terminal : Cooling clip 405634
Heater-cathode
terminal: Cooling clip 40649

Example for anode_cooling

Inlet air temperature ty = 25 °C

Minimum air quantity q = min. 1.7 m3/min.

Pressure loss Py = 15 mm H,0
Remark

The glass parts of the tube should not be cooled. Care
should, therefore, be taken to prevent the glass from
being locally cooled by the air flow to the cathode radia-
tor

Safeguard at interruption of cooling air supply

The upper part of the air duct around the anode block
is provided with two tapped holes for the mounting of a
thermoswitch., This switch should come into operation at
a temperature of 105 to 110 °C

COUPLING OF THE MAGNETRON OQUTPUT SYSTEM

The magnetron output system can be connected to a 50 Q,
15/8" coaxial 1line by means of the cap nut type 55312 which
is held in position by the spring ring type 55313 which
fits into the groove of the outer conductor

The eccentricity of the inner conductor of the magnetron
output waveguide with respect to the outer conductor may
amount to 0.4 mm. The inner conductor of the coaxial line
should therefore be sufficiently flexible. In order to
prevent damage to the inner conductor seal of the magnetron
by excessive temperatures, the inner conductor and its
counterpart should make a reliable H.F., contact

If the energy has to be directly fed into a cavity or wave
guide, a short piece of antenna can be screwed into a tapped
hole in the inner conductor of the magnetron

722 1446 Tentative data 6.




PHILIPS | 7091

Coupling of the magnetron output system
The magnetron is designed Ffor coupling to a 50 Q, 1 5/8"
coaxial line.
The eccentricity of the inner conductor of the magnetron
output waveguide with respect to the outer conductor may
amount to 0.4 mm, The inner conductor of the coaxial line
should therefore be sufficiently flexible.
In order to prevent damage to the inner conductor seal of
the magnetron by excessive temperatures, the inner con-
ductor of the magnetron output waveguide and its counter-
part should make reliable H.F. contact.
If the energy has to be directly fed into a cavity, a
short plece of antenna can be screwed into a tapped hole
in the inner conductor of the magnetron.

Couplage du systeme de sortie du magnétron
Le magnétron est prévu pour un raccordement sur une ligne
coaxiale de 50 @, de 1 5/8" (41,2 mm).
L'excentricité du conducteur 1nterieur du guide d'ondes
de sortie du magnetron par rapport au conducteur extérieur
peut atteindre 0,4 mm.
En vue de cette excentricite, le conducteur intérieur de
la ligne coaxiale doit étre suffisament flexible.
Pour prévenir un endommagement du joint du conducteur
intérieur du magnétron par des temperatures excessives,
il faut s'assurer que le conducteur intérieur du systeme
de sortie du magnétron et sa contrepartie font un bon
contact H.F.
S1 1'énergie doit &tre fournie directement 3 une cavité,
on peut visser un petit morceaun d‘antenne dans un trou
taraudé dans le conducteur intérieur du magnétron.

Kopplung des Ausgangssystems des Magnetrons.
Die Rohre ist fur die Kopplung an ein 50 Ohm-Koaxialkabel
von 1 2/8" (41,2 mm) entworfen.
Die Exzentrizitat des inneren Leiters des Wellenleiters
am Ausgang des Magnetrons in bezug auf den Husseren Leiter
kann bis zu 0,4 mm betragen. Im Hinblick auf diese Exzen-
trizitdt sollte der innere Leiter des Koaxialkabels
genligend beweglich sein.
Zur Verhiitung einer Beschddigung der Einschmelzung des
Innenleiters des Magnetrons infolge extremer Temperaturen
muss der Innenleiter des Ausgangssystems des Magnetrons
gi{dseinem inschlussteil einen zuverlissigen HF- Kontakt

en

Wenn die Energie direkt in einen Hohlraum eingekoppelt
wird, so kann eine kurze Antenne in eine Gewindebohrung im
Innenlelter eingeschraubt werden.

938 3992 Tentative data. Vorlidufige Daten 7.
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PHILIPS 7091

TYPICAL CHARACTERISTICS

Anode current Iy = 750 mA
Voltage standing wave ratio V,S.W.R, < 1.05
Anode voltage Va = 4.6 + 0,2 kV

The anode voltage is measured with smoothed D.C. at
an air gap induction in the magnetron of 1100 gausses.

REMARKS

For operation of the magnetron it is recommended to take
the anode voltage from a single-phase full-wave, two-phase
half-wave or three-phase half-wave rectifier without smooth-
ing filter. There is no point in using a smcothing filter,
the more so as the efficiency of the magnetron is reduced
thereby.

The anode supply unit shall be designed so that for any
operating condition no limiting value for the mean and peak
anode current can be exceeded.

A. OPERATION WITH 2.5 kW OU" -UT POWER

To operate the magnetron at ¢his power level, it is neces-
sary to incorporate betweer the magnetron and the load a
fixed reflection element with the following approximate
characteristics:

Voltage standing wave ratio = 1.5

Phase pec.tion 0.41\ (see page C, phase
of sink region)

Limiting values (4Absolute limits}

Mean anode current Ia - gi:: 8:? ﬁ :g
Peak anode current Iap = max. 2.1 A
Voltage standing wave ratio
0.37% < d < 0.44% V.S.W.R.= max. 2.5 2)
remaining region V.5.W.R.= max. 4.0
Anode temperature ta = max. 125 o¢?)
Temperature of cathode radiator txy = max. 180 oc

1) Measured with a moving-coil instrument

2) d = distance of standing wave minimum from reference
plane A' (see page C ). The specified distance range
corresponds to the sink region of the magnetron.

3) Measured at the reference point for temperature meas
urement as indicated on page 3, note 43

722 1447 Tentative data 7.
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7091 PHILIPS

Typical characteristics (measured with smoothed D.C. at an
air gap induction in the magnetron of 1100 Gausses)

Caractéristiques types (mesuré avec tension filtrée et une
induction dans 1'entrefer du magnétron de 1100 Gauss)

Kenndaten (gemessen mit gesiebter Gleichspannung und bei
1100 Gauss Luftspaltinduktion im Magnetron)

Ia = 750 ma
V.S W.R. < 1,0
'A = 4500 % 200 V

Voltage supply
The dynamic internal resistance of the anode voltage supply
unit should have a value of 500 Q min. In addition a
protective resistance of 200 Q@ min. should be incorgporated
in series with the magnetron.
For operation of the magnetron with an output power of
2,5 kW 1t is recommended to take the anode voltage from
a three-phase half-wave rectifier without filter. For
2 kW operation the supply from a two-phase half~wave or
a single-phase full-wave rectifier without filter is
recommended .
There is no point in using a smoothing filter, the more
so as the efficiency of the magnetron is reduced thereby.

Alimentation de tension

La résistance dynamique interne de la source d'alimentation
anodique doit avoir une valeur de 500 @ au minimum. I1
est necessaire d'intercaler en plus une resistance de
protection de 200 @ au minimum en serie avec le magnétron.
Pour faire fonctionner le magnetron avec une puissance de
sortie de 2,5 kW, il est recommand¢ de prendre la tension
anodique sur un redresseur triphasé a une seule alternance
sans filtrage. .

Pour le fonctionnement sur 2 k¥, 1l'alimentation a partir
d'un redresseur diphase & une seule alternance ou mono-
phase a deux alternances sans filtre est recommandee.
Il.est inutile d'utiliser un filtre, d'autant plus que|
le rendement du magnetron en est reduit.

Stromversorgung
Der dynamische Innenwiderstand der Speiseeinheit filir die
Anodenspannung muss mindestens 500 Q betragen. Ausserdem
ist es erforderlich einen Schutzwiderstand von 200 Q
Mindestwert mit dem Magnetron in Serie zu schalten.
Fir den Betrieb des Magnetrons mit einer Ausgangsleistung
von 2,5 kW wird empfohlen, die Anodenspannung einem Drei-
phasen-Halbweg-Gleichrichter ohne Filter 2zu entnehmen.
Flr 2 xW-Betrieb wird die Speisung aus einem Zweiphasen-
Halbweg-Gleichrichter oder einem Elnphasen-Vollweg-
G;eichrichter ohne Filter empfohlen.
Die Verwendung eines Glittungsfilters hat keinerlei Sinn,
um so mehr, da der Wirkungsgrad des Magnetrons hierdurch
verringert wird.

938 3993 Tentative data.Vorlaufige Daten 8.
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A. OPERATION WITH 2.5 kW OUTPUT POWER (continued)
Operating characteristics

Mean anode current Ia = 0.85 4 1)
Peak anode current Iap = 2.0 A
Anode voltage Va = 4.6 xv 4)%)
Voltage standing wave ratio V.S.W.R. = 2.5
Qutput power Yo = 2.5 kW 9)
Bfficiency n = 60 % )

See also pages B and C
B. OPERATION WITH 2.0 kW OUTPUT POWER

Limitipg values (Absolute limits) )

Mean anode current Is = :i;: 8:? ﬁ 1;
Peak anode current Iap = max, 2.1 A
Voltage standing wave ratio

037X < d < 0.442 V.S.W.R. = max. 4.0 2)

remaining region v.5.,¥W.R, = max, 5.0
Anode temperature ta = pax. 125 9C )
Temperature of cathode

radiator tk = max. 180 °C
Operating characteristics

Mean anode current I, = 0.75 4 1)
Peak anode current Tap = 2.0 A
Anode voltage Va = 4.6 kv 4)5)
Voltage standing wave ratic V.S5.W.R. = 3.0
Output power W, = 2.0 kW 5)
Bfficiency ] = 55 % 5)

See also pages B and D

l) Measured with a moving-coil instrument.

2) d = distance of standing wave minimum from rererencé
plane A (see pages 3 and D). The specified distance
range corresponds to the sink region of the magnetron.

3) Measured at the reference point for timperature meas-
urement as indicated on page 3, note 4),

4) Measured with smoothed D.C. at an air gap induction
in the magnetron of 1100 gausses.

5) At matched load.
722 1448 Tentative data 8.
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Limiting values (Absolute limits)

Caractéristigues limites

Grenzdaten (Absolute Grenzwerte)

Column A: For operation with 2.5 kW output power
Column B: For operation with 2,0 kW output power

Colonne A:

sortie de 2,5 kW

Colonne B:

sortie de 2,0 kW

(Limites absolues)

)

Pour fonctionneme?t avec une puissance de

Pour fonctionnement avec une puissance de

Spalte A: Betrieb mit 2,5 kW Ausgangsleistung 1)
Spalte B: Betrieb mit 2,0 kW Ausgangslelstung
A B
Vrg = max. 5,25 V max. 5,25 V
Ia max. 0,9 4 max. 0,8 A
Iap = max. 2,1 A max. 2,!' A
V.S.W.R.
(0,40 A < a%) < 0,47X ) = max. 2,5 max. 4,0
ggg ; 8:2%; = max. 4,0 max, 5,0
ty 0) = max. 125 °C max. 125 °C
te ) = max. 180 °C max. 180 °C

")

%)

[V

To operate the magnetron at this power level, it is nec-

essary to incorporate between the magnetron and the load
a fixed reflection element with a V.S.W.R. = 1.5 and
a phase position = 0.43 A ( phase of sink region).
Pour faire fonctionner le magnétron a cette puissance,
il est necessalre d'intercaler entre le magnétron et
1a charge un élément réflecteur fixe ayant un V.S.W.R.
= 1,5 et une position de phase =0,43 X (phase de la zone
d'enfoncementg
Um das Magnetron mit dieser Leistung zu betreiben, muss
zwischen dem Magnetron und der Belastung eine Fest-
reflex1on mit einem V.S.W.R. = 1,5 und einer Phasenlage
= 0,43 X (Phase des »Sink" —Gebietes) aufgenommen werder.

See page 10; volr page 10; siehe Seite 10

Measured at a point of the anode block nearest to the
output coupling

Mesuré en un point du bloc¢ anodique le plus prés possible
du couplage de sortie

Gemessen an einem dem Ausgangsanschluss mdglichst nahe
liegenden Punkt des Anodenblocks

4) Temperature of cathode connection measured at any point
of' the radiator. .
Temperature de la prise de cathode mesurée en un point
quelconque du radiateur
Temperatur des Katodenanschlusses gemessen an einem
belieblgen Punkt des Radiators
938 3994 Tentative data.Vorlaufige Daten 9.
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Operating characteristics
Caractéristiques d'utilisation
Betriebsdaten

Column A: For operation with 2.5 kW output power 1)
Column B: For operation with 2.0 kW output power

Colonne A: Pour fonctlonnement avec une puissance de
sortie de 2,5 kW

Colonne B: Pour fonctionnement avec une pulssance de
sortlie de 2,0 kW

Spalte A: Flr Betrieb mit 2,5 kW Ausgangsleistung 1)
Spalte B: Flir Betrieb mit 2,0 kW Ausgangsleistung

Ve 5) 5)

I, = 0,854 0,754
Tap = 2,0 4 2,0 &
va ©7) = 4,6k 4,5 kv
V.5.0.R. = 2,5 3,0

Wo ) = 2,5k¥ 2,0 kW
n 8 = 654 60 %

For the performance chart for the operation according to
column B please refer to page C. This diagram is also
applicable to operation according to column A, provided
the values as given for Wy and » are increased by 10 %
approximately.

The curves for the magnetic induction B relate to an air
gap with a length of 27 mm and a diameter of 26 mm.

Pour le réseau caractéristique pour le fonctionnement comme
spécifié dans la colonne B voir page C. Ce réseau s'appli-
que aussi au fonctionnement comme s écifié dans la colonne
A a condition d'augmenter de 10% environ les valeurs
données pour Wo et 7. .
Les courbes de 1'induction magnétique B se rapportent a un
entrefer d'une longueur de 27 mm et d'un diametre de 26 mm.

Flir das Kennlinienfeld fiir Betrieb nach Spalte B siehe

Seite C. Dieses Kennlinienfeld gilt auch flr Betrieb nach

Spalte A, sofern die fir W, und 7 angegebenen Werte um 10 %

erhtht werden. Die. Kurven der magnetischen Induktion B

beziehen sich auf eine Linge von 27 mm und einen Durch-
messer von 26 mm des Luftspaltes.

1) See page 9; volr page 9; sieche Seite 9

2) d = distance of standing wave wminimum from reference
plane 4 or A' (See pages D and E
distance du minimum d'ondes stationnaires & partir
du plan de référence A ou A' (voir pages D et E)
d = Entfernung des Spannungsminimums von der Bezugsebene
5 A oder A' (Siehe Seite D und E)
) See page 1; voir page 2; siehe Seite 2

2 2 Seepage 12; voir page 12; sjehe Seite 12
938 3995 Tentative data. Vorliufige Daten 10.
Caractéristiques provisoires
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Storage, handling and mounting
In handling the magnetron, it should never be held by
the cathode radiator.
At handling the magnet and mounting of the magnetron it
is required to use non-magnetic tools (e.g. for tightening
the cap nut). It is not necessary to adjust the tube with
respect to the magnet for optimum electrical performance.
In storage and during transport a minimum distance of
5 em (2") should be maintained between magnets.
A to the mounting of the magnetron in the eguipment, the
minimum distances listed below should be maintained
between the magnets and magnetic materials, e.g. cavity
walls:
direction 8 7 B 480 2] see outiine araying
direction ¢ - min. 110 mm of the magnet
The simultaneous use of the specified minimum distances
in two or three directions is inadmissible.

Magasinage, manipulation et montage
Pour manipuler le magnétron, on ne doit Jamais le tenir
par le redlateur de la cathode. ,
Pour manipuler l'aimant et pour le montage du magnétron
il est necessajre d'utiliser des outils non-magnétiques
(p.e., pour 1l'écrou a chape). Il n'est pas necessaire
d'ajuster le tube par rapport a l'aimant pour avoir un
rendemant électrique optimum.
Pour le magasinage ou pendant le transport, on doit
maintenir une distance minimum de 5 cm entre les aimants.
En ce qui concerne le montage du magnetron dans 1l'equi-
ement, les distances minima indiquees ci-dessous doivent
&tre maintenues entre l'aimant et les materiaux magne-
tiques, par exemp%e les parois des cavités:
direction a - 0 mm au minimum
direction b - 100 mm au minimuu{}voég %? g;:étn
direction ¢ - 1]0 mm au minimum ? .
L'emploi simultané des distances minima spécifiées dans
deux ou trois directions est inadmissible.

Lagerung, Transport und Einbau

Das Magnetron sollte niemals am Katodenradiator festge-

halten werden.

Bei der Behandlung und beim Einbau des Magnetrons sind

nichimagnetische Werkzeuge zu verwenden (z.B. zum Anziehen

der Uberwurfmutter). Bei der Lagerung und wihrend des

Transports sollten Zwischenrdume von mindestens 5 cm

zwlschen den Magneten eingehalten werden.

Bel der Montage des Magnetrons in einer Anlage miissen

die unten angegebenen Mindestabstinde zwischen Magnet

und magnetischen Stoffen wie Hohlrsumwinden usw. einge-

halten werden: 6
Richtung a - min. O mm .
Richtung b ~ min, 100 mn o S1the Massskizze
Richtung ¢ - min. 110 mm es hagnets

Die gleichzeitige Ausnutzung der angegebenen Mindestab-

sténde in mehreren Richtungen ist unzulissig.

938 3996 Tentative data. Vorliufige Daten 1.
12.12.1959 Caracteristiques provisoires
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Page 10, Seite 10

6) At matched load; avec charge adaptée; bel angepasster
Belastung

7) Measured with smoothed D.C. at an air gap induction in
the magnetron of 1100 Gausses.
Mesuré avec tension continue filtrée & une induction
dans 1l'entrefer du magnétron de 1100 Gauss
Gemessen mit gesiebter Gleichspannung bei einer Luft-
spaltinduktion im Magnetron von 1100 Gauss

938 3997 Tentative data. Vorldufige Daten 12,
Caractéristiques provisoires
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R AR 7997, 17-9-53]
temperature rise of anode block in °C per kW of Wa
Hat augmentation de la température du bloc anodique
HAtg 9 en °C par kW de Wq
Temperatursteigung des Anodenblocks in °C pro kW Wa
T T I T T I T T T T T LTI T T I T T
temperature rise of cooling air in °C per kW of Wa it
Hat, augmentation de la température de Uair de refroi— [}
30 airq dissement en °C par kW de Wg 120
Temperatursteigung der Kuhlluft in °C pro kW Wa{l
At
25 ' B2 i00
Pi at
(mmH20) (°c/kw)
A
20 80
‘kA'tair
N\ ]
£
15 60
Toug
N
10 NI 40
4
5 = 20
Olert _
0 0,5 1 15 2 q(m¥/min)25
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zzonn

T T 7
(rrTrTrrr Ty T i T e e T ey
[ |4t =temperature rise of anode block in °C per kW of Wy
[T Atgjr=mtemperdture rise of cooling air in °C per kW of W,
|
D:
F Lok}
25 125
I
Aty
Pi Atai
air
(mmH;0)-Hy (°C. /kW)
20 f 100
14
5 75
\
7
AL,
10 ar r 50
\
5 25
y Atqir
y
———0
00 1 2 3 q(m7min)
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{ { { { } ][slecf page 10;voir page 10; siehe Seite 10| Hof" 179,59
+Curves A,see column A |-{Curves B,see column B |-
[1Courbes A, voir colonne A [Courbes B, voir colonne B[ |7|"|
tKennlinien A,siehe Spalte A | |Kennlinien B, siehe Spalte B
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7R51480
HHHH 7097, 17,9759
————Wo See page 10 H—
55 -—n Voir page 10 H
B Siehe Seite 10 [
L) M A\
5 Gauss B AT A
H72204 62%
L) A N
\ | y % 2 54w
3 Y
45 Yy N : 05
v 1100 : 60%
a B \ \ N T™S2,25kW
(kV)
A y e 20w
4 1960 4 o 2 55%
S | EEmEELEESRED 1,75kW
.‘ . A) h
3,5 - v R S e, ShW
50 \ A 3 S =550%
Y =11, 25 kW
3 B PLESELY an Hruw
A SR i 145%
. . i 0,754
- : - e EEEH0 skw
9 N
620 25k
2
0 0,2 0,4 06 08 I, (A 1
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LOAD DIAGRAM FOR 2.5 kW OPFRATION (See page 8)

Measured at:

Mean anode current Ia = 850 mA
Peak anode current Iap = 2.0 A
t = 95 %

Temperature at thermoswitch mount

Phase of sink
region

d = distance of standin% wave minimum from reference
Dlane A' towards load (for reference plane A see page 3,
for reference plane A' see figure below).

Fixed reflection
/Vz(;gge— — Toward load
. !

le
f

Reference plane A

(S

o

Reference plane A’

11,11.1962 722 1455



7091

PHILIPS

= distance of standing
wave minimum from ref-
erence plane A' toward

load

Matched load,
Charge adaptee
Angepasster Belastung
Fixed reflection

= distance du minimum

a partir du plan A'

~— Vers la charge

Fl?efgex;g{: fixe

estreflexion

d'ondes stationnaires Magne> [Festreflexion || soward lood
ron

vers la charge

Entfernung des Span-
nungsminimums von der

Reference plane A Reference plane A’

Bezugsebene A'in RICh=~  piy do reférence A Plan de référence A'

tung der Belastung Bezugsebene A Bezugsebene A’

[ [
PEE| va=4,6xv PEE I = 850 mA
S58& | Wo(W) | I5(ma) 885 wolw) | val(kv)

A 2700 | 770 A 2900 4,8

B 2600 | 810 B 2700 4,7

c 2500 | 850 c 2500 4,6

D 2200 880 D 2100 4,5

E 1750 | 950 E 1600 4,4

See page 10, column A

Voir page 10, colonne A

Siene Seite 10, Spalte A

l_—;;}-—”_ Zur Belastung
—_2 J

7R5 1484
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LOAD DIAGRAM FOR 2 kW OPERATION (See page 8)
¥easured at:

Mean anode current Iz = 750 mA
Peak anode current Tap = 2.0 A
Temperature at thermoswitch mount t = 95 %

TSN KA
CatariMersy
Vo e L

d = distance of standing wave minimum from reference
plane A towards load (for reference plane A see page 3

Magne-

tron ——» Toward load

Reference plane A

722 1625 D.
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d = distance of standing Matched load
wave minimum from ref- Charge adaptee
erence plane A toward Angepasster Belastung
load

d = distance du minimum
d'ondes stationnaires Magne> o e e
a partir du plan A | — Zur Belastung
vers la charge

d = Entfernung des Span-
nungsminimums von der Reference plane A
Bezugsebene A 1n Rich- Plan de référence A
tung der Belastung Bezugsebene A

“z’gg Va = 4,5 kV gg%’ Ta = 750 mA
32| Wo(W) | Ia(ma)| 13828 | WolW) [ valkv)
A 2100 650 A 2500 4,7
B 2050 | 700 B 2250 4,6
c 2000 750 [ 2000 4,5
D 1700 | 825 D 1500 4,4
E 1250 | 875 E 1000 4,3
See page 10, column B Voir page 10, colonne B

Siehe Seite10 , Spalte B
12,12.1959 7R5 1483 E.
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