


7. Schnittstellen

7.1. Serialschnittstelle V24 (RS-232-C)

Der Typenraddrucker robotron SD 1152, Modell 257 kann mit dem
seriellen Interface V24 ausgellefert werden, d.h. mit bitseriellem-
-asynchronen BDatenaustausch. .

Es wird eine Teilmenge der Moglichkéiten von der Empfehlung
RS-232-C, dem Standard CCITT V 24, .TGL 29077,
(5/81), DIN 66259 Teil 1 (5/81) realisiebt.

Es sind zwei Ubertragungsarten mdglich Hardware-
Protokoll,. '

CIA
DIN 66020 Teil 1

und Software-

7.1.1, Schnittstellencharakteristik

- Ubertragungsart: - spannungsgesteuert, bitseriell, asynchron

.= Pegelwerte: EIN +3V...+12V -log.1 Steuerleitung
’ . AUS -3V..,.-12V lo0g.0 (CTS,RTS,DTR
- MARK  =3V...-12V log.l1l Empfangs-,Sende-
, SPACE +3V...+12V 10g.0 leitg.(RxD,TxD),
- Eingabepuffer: Standard: 2,5 KByte o T
’ ' Option: . 12,0 KByte
- Protokollart: an DIL 4 einstellbar
76 543210 DIL 4
X X X X X X 0 X Hardware- (DTR)-Protok.
X X XX X X 1 ¢ XON/XOFF (DC1/DC3)-Prot.
_ X XX X XX 11 ETX/ACK-Protokoll '
- Ubertragungsrate: an DIL 5 einstellbar
76543210 DILS
XXX X.0000 50 Baud
X XXXO0001 75 Baud
XXX X0010 100 Baud
XXX X0011 150 Baud
XXX X0100 300 Baud™
XXX X0101 600 Baud
XXXX0110 ‘800 Ba'ud
XXX X011 1 1200 Baud
"X XX X 1000 1600 Baud
XXX X1001 2400 Baud
XXX X 1010 3200 Baud
X X X X 1011 4800 Baud
XXX X1100 9600

Baud



- Datenformat: ’ - 1 Sfartbit

76543210 DILS .

XX X0XXXNX- 8 Bit Daten
XXX 1XXXX 7 B8it Daten

X X 0X XXX X 1 Stopbit

X X1 XXXXNX 2 Stopbit

76 543210 DILS

X1 XX X XXX ohne Paritét

0 0O X X X X X X gerade Paritét

1 0X X X X X X ungerade Paritét

Jedes Datenbyte stellt eine Folge von 9-12
Bits, abhéngig von der Formateinteilung, -
dar. . -
‘Die asynchrone Dalenibertragung wird durch
ein Startbit (logisch 0) eingeleitet " und
durch’ mindestens ¢in Stopbit (logisech 1)
beendet. .Die 7 bzw. 8 Datenbits koOnnen zur
Datensicherung um ein Paritdtsbit ergénzt
werden. :
Beispiel allgemein:

_ N PO O D Dt o e
MARKING | S |DO|D1|D2|D3{D4|D5|DG6 D7;P 151 SE:MARKING

fir ASCII-Zeichen C = 431l wird folgende Signalfolge Ubertragen:

MARKING | S | | N ]_;E1J51,sz, MARKING
S - Startbit

PP~ Paritdat .

S1 - Stopbit 1

$2-- Stopbit 2

- Schnittstéllenleituhgenﬁ ' Bezeichinung nach

CCITT DIN EIA

Schutzerde . . PG 101 E1l AA —-~==--~-T

Betriebserde SG 102 2 AB ---—---1
Sendedaten ' ~ TxD 103 D1 BA ~~----I Daten-
Empfangsdaten ' RxD 104 D2 BB -----=I empfangs-
Sendeteil einschalten. , RTS 105 S2 CA <=----1 einheit
Sendebereitschaft : . .CTS 106 M2 CB ----=I_ (DEE)
Betriebsbereitschaft Rechner DSR 107 M1 CC -----1I (Drucker)
Betriepsbereitschaft Drucker DT 108.2 S1 CD —e----1

Empfangssignalpegel. DCD 109 M5 CF -----wI

28



Werden die Leitungen CTS (106), DSR (107) bzw. DCD (109) vom an-
steuernden System nicht geliefert, wird intern der aktive Zustand
(ngh) generiert. s
REQUEST TO SEND (RTS / 105)
Mit dem aktiven Zustand (High) fordert der Drucker das ‘ansteu-
ernde System zur Datenidbertragung auf. MNach dem Einschalten des
Druckers liegt die Leitung stindig auf High.

- CLEAR TO SEND (CTS / 106)
Der aktive Zustand (High) zeigt dem Drucker, dass das ansteuern-
de System bereit ist, Zeichen vom Drucker zu empfangen. Ist das
ansteuernde System immer bereit, vom Drucker Zeichen zu
empfangen, kann diese Leitung sténdig High bleiben, nachdem
RTS = High ist. Die Aussendung von DC1, DC3, ACK wird im Drucker
solange unterbunden, wie CTS = Low ist. :

- DATA SELECT READY (DSR / 107) :
Der aktive Zustand (High) zeigt dem Drucker, dass das ansteuern-
de System zur Datenilbergabe betriebsbereit ist.. Ist das ansteu-
ernde System immer bereit, Zeichen zu senden, kann die Leitung
stédndig High bleiben. ’

" - DATA TERMINAL READY (DTR / 108.2)

Der aktive Zustand (High) wird beim Einschalten des Druckers er-
reicht und zelgt dass der Drucker zur DatenlGbernahme betriebs-
bereit ist. Beim Software-Protokoll bleibt die Leitung im weite-
ren Ablauf High und beim Hardware-Protokoll schaltet die Leltung
in Abhanglgkelt vom Flllungsgrad des Eingabepuffers.

- DATA CARRIER DETECT (pcp / 109)
Der aktive Zustand (lligh) zeigt dem Drucker, dass die vom an-
steuernden System gesendeten Daten gliltige Pegel haben. Sendet
das. ansteuernde System immer fir den Drucker gliltige Zeichen,
kann dlese Leltung standlg High bleiben.

-

7.1.2. sof‘twa're-Protokou

Beim .Software~Protokoll wird der Datenaustausch durch das Senden

von XON/XOFF (DC1/DC3)(DIL4/0 = O , DIL4/1 = 1) bazw. ETX/ACK
- (DIL4/0 = 1, DIL4/1 = 1) gesteuert. Der Drucker arbeitet in der .
Betriebsart "Vollduplex", d.h. der Drucker und das ansteuernde
System kdnnen glelchzeltlg Zeichen senden.

Fir den Befehlssatz ISO-Robotron-257 (siehe 8.2.2.) gelten weiter-.
hin die Procedurebefehle DC4 (Fehlermeldung) und NAK (negative
Antwort). - .

- Schnittstellenleitungen: ]
bendtigte Schnittstellenleitungen: PG, SG, TxD, RxD
Alle - anderen Schnittstellenleitungen k6nnen wahlweise ange-
schlossen werden .

- DATA TERMINAL READY (DTR / 108.2)
Der aktive Zustand (High) wird beim Einschalten des Druckers er-
reicht und liegt dann sténdig an. :



.= .DC1/DC3 - Protokoll

XON (DC1) Freigabe © Code: 11 I
XOFF (DC3) Warten L S k3l
- (DC4) Fehler ‘bei bchhlssaLz I%O R- 257) : 14 11

‘Nach dem Einschalten des Druckers wird DTR und RTS liigh und
signalsiert dem ansteuernden System seine Empfangsbereitschaft
bzw. Sendeanforderung. Am Endc Initialisierung wird:DC1:gesen-

- det. Kann der Eingangspuffer nur noch 128 Zeichen aufnehmen,

.- sendet dew Drucker DC3. Das.ansteuernde System hat daraufhin die
Daleniibertragung. zu,unterbinden. Sind nur noch 16: Zeichen im

,ElngangsquFer, sendet der Drucker DC1 und die Datenibertragung

. kann fgortgesetzt werden. : : -

- Ubertragungszyklus
cTs. . — Flaf_-_'F:ﬁ_‘—_“ " ‘‘‘‘‘
tDSQZfé—%v;f » e
‘' DCD
TXD __be1 | IDC3 =i . DGl su e
f=—-Synchronisation S
B R.XiD.' ' lij‘l‘ 11 L - -':vlvl::.l 'vg L L.-lui‘

oS

"RTS Yok
DTR __j

- ETXYACK :Y?rotpkpll

ETX Glockende | . Code: 03 1

ACK ACKNOWLEDGE - Destdtlgung a6 1
NAK  negative Bestdtigung (bei Befehlssatz ISO0-R-257) .. 16 I

Bei dieser Procedure sind.: die Daten blockweise zu Ubertrragen:
Ein DBlock -darf nicht qrosser als der Eingangspuffer- sein. Der
Block ist mit. "ETX" _abzuschliessen, es wird nicht 1n den - Puffer
Ubernommen. Eine Blockpruffolge ist verboten. Durch "ETX" wird.der
Drucker zum Senden einer Antwort.aufgefordert, Nach vollstédndigem
Empfunv und. Ausfihrung des. Gbertragenen Blockes sendet der Drucken
"ACK", unabhéngig davon, ob Fehler aufgetreten sind oder nmicht.

Beim Befehlssatz ISO-R-257 wird im Fehlerfall *NAK" gesendet.

‘Nach Einschalten des Druckers wird “DTR" und "RST" "High" und
signelisiert damit dem Datensender seine Empfangsbereitschaft bsw.
Sendeanforderung. Am Ende der Initialisierung wird ACK gesendet.
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-Ubertragungszyklus

C1s 71 SRR S

DSR === —— — =

RTS —-= -

TxD L ACK , ACK
J+—~-- Synchronisation

RXD Loy 4ETX

RTS '
BTR __J

7.1.3. Halduare Protokoll (ohne. Plocedure)

"Beim Hardware-Protokull wird der Datendustausch uber eine Steuer-
leitung “DTR" kontrolliert. Der Drucker arbeitet in -der ‘Betriebs
art "Nur Empfang™ S - RN R
Nach der InltldllSlelUHU des ~Druckers w1rd DTP' ~=. "High" @ und
signalisiert damit dem ansteuernden System seine Empfangsbereit-
schaft. Die Leitung DTR schaltet in Abhéngigkeit des Flllstandes
des Puffers, : T

—échnittshellenleitdngen:' s
Bezeichnung nach CCITT- fos B
Schutzerde - . . : ‘101 PG i==-=--=-1I. Typenrad-

Betriebserde. : R : 102 - .. 86.~=-=—=~ I -“drucker
Sendedaten - . T 163 - . TxD frei -1 1152/257
Empfangsdaten . : 104 RXD-==== -1 Daten-
Sendeteil einschalten 1=high 105 { RTS==------ 1 empFanger
Sendebereitschaft 1=high 106 CTS frei I
Betriebsbereitschaft 1=high 107 #f DSR==mm= -1 (DEE)
Dateneinrichtung =~ . 1=high 108.2 DTR=e-z-=<L - -
betriebsbereit _

Empfangspegel ~ ~  1=high 109 pCD----- -1

# LeitUng'wahlweiSe ansChIiessbaPA"

-Leitung DATA TERMINAL READY (DTR/108 2)

Der aktive :Zustand (high) kennzeichnet, dass.der Drucker bereit
ist, Daten zu empfangen. Im inaktiven Zustand,dﬂrfen dem Drucker
keine Daten angeboten werden.Dié:leitung "DTR" -wird inaktiv, wenn
der Eingabepuffer. nur noch 128 Zeichen aufnehmen kann und wird:
wieder aktlv, wenn der Eingabepuffer bis auf 16 Zeichen ausgelesen
wurde, 8 - -
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-Ubertragungszyklus

RXD  — e ) - : : Y U R DU PR YRR PRUOY P

-DTR | | _

Datenpuffer noch 128 frei . noch 16 belegt
DSR ———— : —————fe———QQ—

pcp —-—=-- T —— ==

7.1.4. Anschlussbedingungen

—InterFacekabel '
Es ist ein paarig verdrilltes Kabel zu verwenden, d.h., ‘jede
Signalader 1ist mit einer Masseader verdrillt. Das  Kabelbiindel

~muss geschirmt sein. Der Schirm ist beidseitig mit Schutzerde
zu verbinden. ‘
Bei Einhaltung der elektriscnen Bed1ngungen wird die Funktions-

fdhigkei bis zu einer maximalen Ubertragungsentfernung von. -15m
gesichert. )

-Steckverbinder ) , : : '
Der Interfaceanschluss des Druckers enthdlt eine 26 polige
Steckerleiste nach TGL 29331/04 Forin 102-26 oder eine 2a polige
Buchsenleiste (z.B. Cannon DB-255).
-Hinwelis: Im Drucker - existiert keine Verblndung zwischen
Betriebs- und Schutzerde. Diese ist Uber das Inter-
facekabel im ansteuernden Gerét zu realisieren.

26polige Steckerleiste

Kontakt A B
1 SG SG TQQ
2 - PG ++
3 - TxD - J + + [
4 - RxD + +
5 RTS - + +
6 - CTS I I
7 DSR -
+ +
8 - DTR + +
9 DCD . - + o+
10 - - S+ o+
11 - - Jr
12 - - B+
13 - -




25polige Buchsenleiste

Kontakt Leitung Kontakt Leitung
(1 1R
1 PG 14 - 12 15
2 TxD 15 - 3 16
-3 RxD 16 - 4 17
4 RTS 17 - 5 18
5] CTS 18 T - ‘6 19
6 DSR 19 - 7 20
7 SG 20 DTR 8 21
8 DCD 21 - 9 22
9 - 22 - 10 2
10 - 23 . - ‘ 11 24 |-
11 DTR 24 - ' 12 25
13 o=

- Kontakt im Drucker frei belegt

-Koppelbeispiele (Minimalkonfiguration)

"Hardware®- Protokoll *Software”- Protokoll
ansteuerndes ‘Drucker - ansteuerndes Drucker
System T . System : _ '

(101)pPG I--------I PG (101) (101)PG - I-------=I PG (101)

(102)s6G I--------I 8G (102) (102)S6 I-------- I s6 (102)

(103)TxD  I----- —=1 RxD (104) (103)TxD I------—==1 RxD (104)

(106)CTS T=w—=-----I DTR (108.2) (104)RXD I=a—----- I TxD (103)

AnschluBkabel fir PC 1715/ V.24 und SD 1152/ 257

V.24 / 1715 : o SD 1152/257

(Buchsenleiste 223-13) (Buchsenleiste - 223-13)
V.24 I Kontakt ) Kontakt I V.24

________ DTSSR S
102 I Al mmemmemmmSemmmmmmm—eeo Al I 102

I . o I 81 I _

101 I B2 T B2 I 101
103 I A3 . e R - B4 I 104
104 I B4 s A3 I 103
106 I B6 ———- SR - B8 I 108
107 I A7 — | :
108 I B8 S

Dieses Interfacekabel ist zur Ubertragung mit "Hard"- und “Soft-
ware'- Protokoll geeignet. Es ist zu beachten , ~daf die Buchsen,
.da beide gleich 'sind entsprechend ihrer Verdrahtung auch am
Drucker bzw. PC verwendet werden. Eine Vertauschung fahrt zu
Fehlfunktionen.

33



7.2. Serialschnittstelle IFSS

Der Typenraddrucker robotron SD 1152, Modell 257 kann mit dem
seriellen Interface IFSS ausgellefert werden,_ d.hg mit bitseriel-
lem asynchronen Datenaustauschi. o ’ T
Die Schn1ttbte11e erful]t die Bedlngungen des Standards KROS-R-
5006/01. ..04 " T

7.2.1. Schnlttsteilencharakteristik

- Ubertragungsart : stromgesteuert, bitseriell, asynchron
- Stromschlelfe 20 mA Stromschieife , .
1 EmpFangsschlelfe, 1 Sendeschleife
- Stromspelsung::>h, PASSIV .Modus - von der Seite des ansteu-

ernden Systems
AKTIV Modus - von der Seite des Druckers je
nach Briickenbelegung auf der InterFacelel-
terplatte. Auf Grund der- Bestimmungen Zzur
Schutzgite dirfen der Datensender und der
. Datenempfénger entweder nur aktiv oder nur
B ‘passiv "éihgestéllt werden. '
- Pegelwerte: - MARK = 15. 20 MmA logisch 1

SPACE "~ 0. '3 mA logisch O .
Wird nlctts gesendet _llegt .der. Zustand
ottt T NMARK vor, ' o ‘ '
- Eingabepuffer: =~ 2,5 KByte
- Protokollart: “an DIL, 4 einstellbar
I 76543210 DIL 4 ‘
XX XXX X 10 XON/XOFF(DCl/DC3) Protok.
. XX X X X X111, ETX/ACK Protokoll
- Ubertragungsrate: an DIL 5 einstellbar
; 76543210 DIL5
XX X X0000 50 Baud
XXX X000 1 75 Baud
XXX X0010 100 Baud
XK'XXX0011 150 Baud
XXXX0100 300 Baud
XX XX0101 600 Baud .’
i XXX X017170 800 Baud
X X XX0171T1 1200 Baud
XX XX 1000 1600 Baud
XX XX 1001 2400 Baud
XXX X1T010 3200 Baud
X XXX 1011 4800 Baud
XXX X17100

9600 Baud



- Datenformat 1 Startbit

76543210 DIL 5
XXX 0XXXX 8Bit Daten

X X X1 X XXX 7 Bit Daten
XX 0X XXX X 1 Stopbit

X X1 XX XXX 2 Stopbit
X1 X X X X X X ohne Paritéat
00X X X X X X gerade Paritat
10X XX XX X ungerade Paritét

Jedes Datenbyte stellt eine Folge von 9-12
Bits, abhéngig von der Formateinstellung,
dar. Die asynchroné Datenlbertragung am
$I0-Eingang wird durch ein Startbit (log 0)
eingeleitet und durch mindestens ein
Stopbit beendet. Die 7 bzw. 8 Datenbits
k6nnen zur Datensicherung um ein Pari-
- téatsbit ergdnzt werden.

Beispiel: siehe unter Punkt 7.1

- Schnittstellenleitungen

' : I
Schirm  eemmae—aa I Drucker
Sendedaten - SD+ S . 1
. §b- e -1 Daten-
Empfangsdaten ED+ » - e I empfénger

' © ED-  mmeeeea -1 (DEE)
1

Die Zeichen "+" und "-" kennzeichnen die Stromrichtung, wobei

der Strom von "+° nach "-" fliebt

7.2.2. Software-Protokoll (mit Procedure)

Beim Software-Protokoll wird der Datenaustausch durch das Senden
von “XON/XOFF" (DC1/DC3) (DIL4/1=1, DIL4/0=0) bzw. "ETX/ACK"
(DIL4/1=1, -DIL4/0=1) gesteuert. Der Drucker arbeitet in der Be_
triebsart "Vollduplex”, d.h. der Drucker und das ansteuernde
System koOnnen gleichzeitig senden. '

~XON/XOFF (DC1/DC3)-Protokoll

XON (DC1) Freigabe Code: 11 H
XOFF (DC3)  Warten : 13 H
(DC4) Fehler (bei Befehlssatz IS0-R-257) 14 H

Am Ende der Inxtlalxslerung sendet der Drucker DC1 wund signali-
siert damit dem ansteuernden System seine Empfangsbereitschaft.

Kann der Drucker nur noch 128 Zeichen aufnehmen, sendet der
Drucker DC3. Das ansteuernde System hat daraufhin die Daten-

35



bertragung zu unterbinden. Sind nur noch 16 Zeichen im Eingabe-
puffer, sendet der Drucker DC1l und die Datenubeltragung Kann
fortgesetzt werden. .

Fir den Befehlssatz ISO-Robotron-257 (s. 8.2.2.) gilt weiterhin
der Procedurebefehl DC4 (Fehlermeldung). ‘ - :

-ETX/ACK-Protokoll.

ETX Blockende A Code: 03 H-
ACK ACKNOWLEDGE Bestatlgung 06 H
NAK negative Bestatlgung (bei Befehlssatz ISO-R-257) 16 H

Bei dieser Procedure Slnd d1e Daten blockweise zu lbertragen. Ein
Block darf nlcht grosser als der Elngangspuffer des Druckers
sein.

" Am Ende der Initialisierung sendet. der Drucker ACK und signali-
siert damit dem ansteuernden System eine Empfangsbereitschaft bzw.
Sendeanforderung. Ein lbertragener Block ist mit ETX abzuschlies-
sen, es wird nicht in den Puffer lbernommen. Eine Blockpriffolge
ist verboten. Durch ETX wird der Drucker zum Senden einer Antwort
aufgefordert. Nach vollstédndigem. Empfang und Ausfithrung des
ibertragenen Blockes sendet der Drucker ACK, wunabhdngig davon,
ob Fehler aufgetreten sind oder nicht.

Fir den Befehlssatz ISO-Robotron-257 (s. 8.2.2) gilt weiterhin der
Procedurebefehl NAK (negative Antwort).

7.2.3. Modus-Einstellung

‘Mittels der Brilckenbelegung auf der InterFace1e1terplatte wird
- PASSIV- bzw. AKTIV-Modus eingestellt. :
Vom Hersteller werden die Interfaces, auber be;'besonderer Verein-
barung mit dem Kunden, auf "PASSIV"- Modus eingestellt.

N

\Jnter{acesz‘edrer
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Modus S1.1 S1.2(S2.1 S2.2 52.3 S$2.4(33.1 §83.2 X1

- o > - . e o O v . . am = s o - s e U e e el = e A S M s G s e v SR e e e e s o o e

PASSIV 12V A A A A A A E E A
AKTIV 12V E. A E t A L A A E
AKTIV 24V E H A E E A A A E

= Aus Bricke nicht bestickt
E = Ein Cricke Lestickt

7.2.4. Anschlussbedinqungen

- HinWeis; Auf der Interfaceplatine IFSS wird eine Verbindung
zwischen Betriebserde (loyisch Null) und Schutzerde
(Gehduse) fir den Drucker realisiert.

- Sende- und Eppfangsbaustufen

Die verbundenen IFSS-Gerdte sind erdseitig galvanisch getrennt.
Die galvanische Trennung erfolgt in den Sende- und Empfangsbau-
~stufen durch Optokoppler.

- Interfacekabel '

Es ist zweiadrig verdrilltes Kabel mit einem Schleifenwiderstand
von max. 200 Ohm entsprechend KROS-R-5006/03 zu verwenden. Beim
Einsatz beidseitiy gleicher Anschlusseinheiten kann ein Kabel nach
KROS-P-5006/04 benutzt werden. Bei Einhaltung der elektrischen Be-
Bedingungen wird die Funktionsféhigkeit bis zu einer maximalen
Ubertragunsentfernung von 50C m gesichert. '

- Steckverbinder
Der Interfaceanschluss des Druckers enthdlt eine 5 polige Stecker-
leiste nach TGL 29331/04 Form 123 5.

Signal Anschluss

- sD- | Al -
sD+ - . B2 - A o
ED+ A3 M| + *s
ED- B4 + +
Schirm A5 B M

Der Kabelschirm ist auf der im Aktivmodus érbeitenden Seite mit
Logik-Nullpotential zu verbinden,im Drucker durch die Bricke X1.

Interfacekabel IFSS fir Kopplung mit PC 1715

- IFSS PC 1715 - ‘ ) Drucker
(Buchsenleiste 223-5) (Buchsenleiste 223-5)

—— e ————— .i__-__.._____.;-___.___________________,._______...._-_..-_;__-_
IFSS I Kontakt Kpntakt 1 IFSS

SD- I Al A3 I ED+

SD+ I B2 B4 1 ED-

ED- I A3 Al I SD- .

ED+ I B4 B2 I SD+
Sehirm I A5 A5 I Schirm
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7.3. Parallelschnittstelle CENTRONICS

Der Typenraddrucker SD 1152, Modell 257 kann mit den
Interface CENTRONICS ausgeliefert werden,
bytseriellem-, asynchronem Datenaustausch.

parallelen
d.h. mit bitparallelen,

7.3.1. Schnittstellencharateristik

bilparallel, bytseriell, asynchron
TTL-pegel
Low 0 VoL,

-Ubertragungsart:
-Pegelwerte: '
0,4V

High 2,4 Vv ... 5 Vv
-Eingagepuffer: 2,5 K Byte
-Datenformat: 76543210 DIL S
X X X0X XXX & Bit-Daten
X X X1 X XXX 7 Bit-Daten

-SLCT-IN: Datengiltigkeitssignal
an DILS einstellbar

76 543210 DILS

XX XXXXXO0 wit Leitungsauswertung
X XX XXX X1 ohne Leitungsauswertung
-Schnittstellenleitungen:
Schutzleiter e I ‘
Betriebserde (GND) = eeeaooo -- 1 Typenrad-
Informationsbus (DAT 1...8) = cmemmeea- = 1 drucker
/DATA STROBE low —————-e-a= 1 1152/257
BUSY high —_————————— I Daten-
/ACKNLG "~ low - —m—mmmm o I empfénger
SLCT ' # high —-—— e I _
/IP-RST # low 0 eeee—ee- - I ' (DEL)
PE # high - 1 :
/ERROR : f low —_——————— 1
/SLCT-IN # low  eeeemeaa - 1

ff  Leitung wahlweise anschlicBbar

Die Kennzeichnung der "Low" aktiven Signale -erfolgt

Schréagstrich vor dem Signalnamen.
Ist die
mub DIL 5/0=1 sein.
gelassen werden.

~Informationsbus, (DAT 1 ... DAT 8)
Der Informationsbus
parallelen Daten DAT 1 ...

-Leitung /DATA STROBE
Der aktive Zustand
DAT 1 bis DAT 8 gliltig sind.
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beinhaltet
DAT 8.

("Low") zeigt an, .

die

Signalkombination

durch einen

Leitung "/SLCT-IN" an der Schnittstellebnicht-vorhanden,
Die anderen unbenutzten Eingé&nge kénnen offen

der

daB die Daténleitungen



-Leitung BUSY
Der aktive Zustand ("Hligh") zeigt dem ansteuernden System, dab
der Drucker keine Daten aufnehmen kann. Die Leitung BUSY wird
bei jeder Ubernahme eines Zeichens aktiv und geht erst nach der

abgeschlossenen Zeicheneingabe in den Eingangspuffer in den
inaktiven Zustand.

-Leitung /ACKNLG
Der aktive Zustand ("Low") zeigt dem ansteuernden System, dab
die Zelchenelngabe in den Elngabepuffer abgeschlossen lst Es
darf ein neuer Ubertxagungszyklus geginnen.
Vird die Leitung "/ACKNLG" vom ansteuernden System nicht ausge-
wertet, darf ein neuer Ubertragungszyklus auch nachdem "BUSY"
inaktiv wurde beginnen.

-Leitung SLCT

Der aktive Zustand ("High") wird beim Einschalten des Druckers
erreicht und zeiqt, daB der Drucker zur Datenibernahme betriebs
bereit ist. ‘ -

-Leitung /IP-RST
Mit einem "Low"-Impuls (mindestens 10 Mikrosekunden "Low"™) wird
der Drucker zuriickgesetzt. Nach beendeter Synchronisation wird
"/ACKNLG" gesendet und "BUSY" wird inaktiv.

-Leitung PE (Paplerende)
Der aktive Zustand ("High") =zeigt dem ansteuernden System, dab
im Drucker kein Papier ist, Farbbandende vorliegt oder die laube
geoffnet ist. Der Drucker unterbindet nicht die weitere Annahme
von Daten. =

~-Leitung /ERROR - _
Der aktive Zustsnd ("Low") zeigt dem ansteuernden System, dab
beim Drucker ein Fehlerstatus vorliegt.
Ein Fehlerstatus liegt vor bei: Papierende, Farbbandende, Haube
auf oder die rote Lampe leuchtet.

—Leltung /SLCT-IN
Der aktive Zustand ("Low") zeigt dem. Drucker, dalb er selektiert
wurde. Beim inaktiven Zustand f High") werden die Zeichen nicht
akzeptiert. '

-Schutzleiter
Im Drucker ist keine Verbindung zwischen logisch GND und Schutz-
leiter (CHASSIS GROUND) vorhanden.Diese mub durch das Interface-
kabel im ansleuernden Cerit realisiert werden. :

" -Betriebserde A
‘logisch GND - Pegel -
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-Ubertraqungszyklus - :
Der Ubertragungszyklus erfolgt im Abfrage-Antwort-Betrieb. Das
ansteuernde System beginnt mit einem "/DATA STROBE®-Impuls und
wartet auf den "/ACKNLG-Impuls bzw. auf die HL-Flanke von "BUSY",

Informationsbus — = > ————— — — — -l -
- : — min. 1 Mikrosékunde —=f jo—

- /DATA STROBE min. 1 Mikrosekunde

BUSY | AL_;__;f—f___——-
/ACKNLG I 4,4 mikrosekunden_I"—

sLCT T ,
PE | ' . |
/SLCT-IN SR IEEN RO R

7.3.2. Anschilussbedingungen

-Leitungstreiberstufen
Die Treiberstufien sind TTL-Gatter, die nur cine Leitung treiben
(d.h., sie werden intern nicht zusétzlich benutzt).

-Leitungseingangsgatter
Die Eingangsgatter sind TTL-Gatter.
Leitungsanschlub:

+5V  +5V ' +5V
R [ R
1
1 1008 : _
:[C 008 ‘%C D100
- DAT 1 ... &8 R = 3,2 kOhm - /SLCT-IN R = 470 Ohm
C - entféallt C = 33 pF
- DATA STROBE R = 470 Ohn
/IP-RST C = 33 pF
-Interfacekabel

Es ist ein paarig verdrilltes Kabel zu verwenden, d.h., jede
Signalader ist wit einer Masseader verdrillt. Das Kabelbiindel
muss geschirmt sein. Der Schirm ist beiderseitig mit Schutzlei-
ter zu verbinden. Fir_die Verbindungen wird ein Aderquerschnitt
von mindestens 0,08°mm und ein Yellenwiderstand zwischken 6O
und 150 Ohm gefordert. Bei Einhaltung der elektrischen Bedin-
gungen wird die Funktionsfédhigkeit bis zu einer maximalen Uber-
tragungsentfernung von 3 m gesichert.
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-Steckverbinder

Deér Interfdceanschlull des Druckers enthilt eine 39-polige Stek-
kerleiste nach TGL 29331/04 Form 302 39 oder eine 36-polige Buch-
senleiste (Amphenol 57-40 360).

'39~polige Steckerleiste

Kontakl A - B C
: 1 GND PE GND C8 A
2 - /DATA STROBE GND 1+ + +
3 GND /ACKNLG GND ] o+ F
4 GND sLcT . GND M
5 GND - DAT 1 GND - .o
6 /SLCT-IN DAT 2 GND + 4+ +
7 /AUTO FEED . DAT 3 GND 4+ + +
8 5PR DAT 4 GND + + 4+
9 /ERROR DAT 5 GND : 1 j
10 GND DAT 6 /IP-RST ] + + + [
11 GND DAT 7 BUSY + + + |
12 GND DAT 8 GND 134+ + +
13 Schutzleiter - 5P

36-polige Buchsenleiste

Kontakkt Leitung - Kontakt Leitung

1 /STROBE 19 GND 1 /;\33\ l
2 DAT 1 : 20 _ ~ GND I{ 220 |1
3 VAT 2 21 GND I} 3211
4 DAT 3 22 - GND Il 422 |1
5 DAT 4 23 GND Il 52311
6 DAT 5 24 GND I16 24 |1
7 DAT 6 25 GND /7 2 I
8 DAT 7 26 GND I{8 261
9 DAT 8 27 GND 1l 9 27 |1
10 /ACKNLG 28 GND ~ 1110 28 |1
11 BUSY ' 29 GND Il11 29 |1
12 PE - 30 GND Ii12 30 |1I
13 . SLCT 31 /IP-RST 1113 31 |1I
14 /AUTO FEED 32 /ERROR 1114 32 |1
15 - 33 GND if{15 33 |1
16 GND 34 - Ij16 34 |1

17 Schutzleiter _ 35 5PR 1117 3511

18 5p : 36 /SLCT-1IN { QE,EQ/ j

- Kontakt im Drucker .nicht belegt

Hinweis: — Im Drucker besteht keine Verbindung zwischen Schutz-
"leitér und logisch GND, im ansteuernden System mub die
Verbindung vorhdnden sein.

- 5PR = 45V iiber Pull Up—Wlderstand
- 5P = +5V
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7.4. Parallelschnittstelle IFSP

Die Schnittstelle ermoglicht einen bitparallelen, byteseriellen
Informationsaustausch. Sie erfillt die Bedingungen des NM MRK fiir
RT 29-80 °"SKR, Interface fir den sternfdrmigen Anschlull von
Gerdten mit paralleler Informationsibertragung IFSP" und des MM
012-77 “Alpha-pumerische Drucker und Tastaturen, Forderungen an
die Realisierung der Interfaceanschliisse IFSP", :

- Pegélwerte: TTL~Pegel (Negaliv logiséh)

(low)

0,4V logisch
(high)

2,4V logisch O

I
nn

Eingabepuffer: 2,5 KAByte

Schnittstellenleitungen

Daten- S0 Sender betriebsbereit Daten-
sender Y e - _ empféanger
SC Sender-Steuersignal robotron
___________________________ - SD 1152, lModell 257
AO Empfing. betriebsbereit
Ac” Empfénger-Steuersignal
. e
——————————————————————————— -
DO...D7 Sendedaten (8 Bit)
e -
S2 Ausgangszustand
e -—
A2 Druckerfehler
A4 Datentriégerende
Y - = e n e e - -

Ubertragungssteuerung

Fir die Steuerung der Ubertragung sind die Leitungen SC, A0, SC
und AC erforderlich.

SO0 - Sender betriebsbereit
Logisch 1 ( L-aktiv ) auf der Leitung SO bedeutet, daB der
Sender betriebsfdhig und bereit zur Informationsibertraguny
(gesteuert durch SC und AC) ist. :
Logisch O ( ll-inaktiv ) heiBt, dabh der Datensender nicht
betriebsbereit 1ist wund der Zustand der anderen Leitungen
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A0 -

SC -

durch den Empfédnger ignoriert werden muB. Das Signal S0
schaltet unabhdngig vom Signal AO.

Empfanger betriebsbereit .

Wenn das Signal A0 logisch 1 fiuhrt ( L-aktiv ), ist der
Empfénger betriebsbereit. Er kann, gesteuert durch SC und AC,
Daten empfangen.

Bei logisch O ( H-inaktiv ) auf der Leitung AO liegt keine
Betriebsbereitschaft des Druckers vor, der Zustand der
Leitungen vom Sender wird ignoriert,

Das Signal A0 ist unabhéngig von SO.

Sender-Steuersignal

Bei logisch 1 ( L-aktiv ) auf der Leitung SC sind bei aktivem
AC die Signalkombinationen auf den Datenleitungen giiltig.
Logisch O ( H-inaktiv ) bedeutet, dab der Empfénger die
Datenleitungen nicht als gililtig auswerten darf. Das Signal SC
kann nur nach Aktivwerden des Signales AC in den aktiven
Zustand iibergehen. '

Empfanger-Steuersignal :

Logisch 1 ( L-aktiv) des Signales AC bedeutet, dab der
Drucker eine neue Information vom Datensender abfordert.
Logisch 0 ( H-inaktiv ) signalisiert dem Sender, daB der
Empfédnger zur neuen Informationsaufnahme nicht bereit ist,
Der Drucker halt das Signal solange im inaktiven
Zustand, bis das Signal SC inaktiv geworden ist.

Statusleitungen dés Druckers

A2 -

A4 -

Druckerfenler :

Die Signalleitung wird logisch 1 ( L-aktiv ), wenn entweder
die Druckerhaube gedffnet oder kein Farbband vorhanden
ist. Der Fehlerzustand “Farbbandende” ist im OFF-Zustand
des Druckers zu beseitigen. Danach wird die Signalleitung
wieder logisch 0 ( H-inaktiv ).

Das Signal schaltet asyncliron zum Ubertragungszyklus.

Datentrdgerende

Der Zustand logisch 1 ( L-aktiv ) signalisiert das Papierende
bzw. das Michtvorhandensein des Papiers an der aktuellen
Druckposition. Der Fehler. ist im OFF - Zustand des Druckers
zu beseitigen. Danach wird die Signalleitung wieder logisch O
( H-inaktiv ).

Das Signal schaltet asynchron zum Ubertragungszyklus.

.

Statusleitung des Senders

s2 -

Ausgangszustand )

Logisch 1 ( L-aktiv ) bedeutet, dall der Drucker den
Crundzustand, den er auch nach dem Netzeinschalten besitzt,
einnelmen soll. Noch im Drucker vorhandene auszudruckende
Zeichen werden ignoriert,



Nulleitungen

Cber die Interface-Leitungen L OVLO erfolgt die Vcrbinuhng der
Logik - Nullpotentiale vor Datensender und -empfénger.

Datenubertragungszyklus

Der Ablauf einer Dateniibertragung ist in der folgenden AbLbLIildung
skizziert. Nach dem Einschalten wird der Drucker auf Ewmpfang
geschaltet. Der Datenaustausch mittels der Signale AC und SC nub
in einem strikten Abfrage-Antwort-Regime durchgefiht werden.

S0

A0 ““‘“1

AC

CRERERC r2 | T3 | Tk Th

S2 _J Tk Verzogerungszeit des Kabels
T1/73 Verzogerungszeit des Sendesignals
TZ/T4 Verzogerungszeit des Empféngersignals

Sende- und Empfangsstufen

Als Sende- bzw. Empfangsstufen gelangen TTL-Catter zum Einsatz.
Die Treiberausgénge des Druckers treiben nur cine Leitung und
werden nicht zusatzlich intern benutzt. "Die Treiberbaustufen
besitzen einen zulidssigen Laststrom von 40 mA.

44



Die Sende und Empfangsstufen des Datensenders sind analog aufzu-

bauen,

76

Sendestufe

-Interfacekabe

1

+5v

3909 T L5 1o

Empfangsstufe

Es werden Rundkabel mit paarig verdrillten Adern (jede Signalader
mit einer Masseader verdrillt) bzw. Flachbandkabel mit abwechselnd

Masse- bzw. Signalader

Aderqdérschnit
Ohm besitzen.

Bei Einhaltunyg
Funktionsfdhigkeit

t

verwendet
2

0,08 mm und ein

elektri
Schnittst

Leitungsldnge von 15 m gesichert.

Steckverbinder

Am  Interface-AnschluB

- des . Dru

. Die Leitungen sollen einen
en Wellenwiderstand von 110 +20

schen 'Bedingungen ist die
elle bis zu einer maximalen

ckers gelangt eine 39-polige

Steckerleiste nach TGL 29 331/04, Form 302-39 zum Einsatz.

g

Die Kontaktbhelegung an der Steckerleiste des Druckers-Interface:

Kontakt A
avLo

GvLO

A2

OVLO
ovLo
ovLo
S %

S a S OENTGRRN =

LWhNh=C.

ovLoO .

A0

c
GvLO

OVLO

s2

" Semaad ===}
L0 3 2 I K BE I R K K 2 L
[ 2K 20 3K B 3K 2 I I 2 X K 2K J
U+t + e e+ s

- 2]
= s M

* Kontakt ist vom Datensender mit
SCHIRM zu belegen und bleibt im
Drucker frei .

- Kontakte im Drucker nicht belegt

Hinweis: Im Drucker besteht keine Verbindung zwischen Schutzleiter
logisch "GND". Dies
facekabel im ansteuernden Gerdt realisiert werden.

und
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