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1. Aogmﬁ&sﬂmmsaaow

Die Prézisionsmefgerdte robotron M 1606 und M 1607 sind Auswerie~
gertite fur elektromechenische Waagen in eichpflichtigen wnd nicht-
eichpflichtigen Wégeelnrichtungen. Sie konnen dort eingesetzt
werden, wo die Umsetzung der physikalischen GroBe Masse (Gewicht)
mittels Eraftaufnebmer oder Wigezelle auf der Basis einer
Briickenverstimmung erfolgt.

Vorzugsweise ist der Einsatz in StraBenfahrzeugwaagen, Glels—
waagen, Plattformwaagen, Beh&lterwaagen und anderen Waagen vOr—
gesehen, bel denen keine selbsttitigen Wégungen, z. B. Dosie-

rungen, gefordert werden.
Die beiden Variemten M 1606 und M 1607 unterscheiden sich in ih-

rer mechanischen Ausfithrungsform. Das Prézisionsmefgerdt M 1606
igt als Tischgerdt ausgefiibrt. Dag Préizisionsmefgerdt M 1607 ist
ein Gestelleinschub und kemn in Gestelle, Schaltschrénke u. &.
eingebaut werden. Beide Geriite eignen sich sowohl fiir industriel-
len Einsatz als auch flir Verwemdung in der Bliroumgebung oder in
Labors. Durch einen automatischen Kplibrierzyklus mit Hilfe eines
genauen Kalibrierteilers wird eine hohe Mefgenauigkelt gewihrlei-
stet. Durch interne Uberwachungen werden ¥MeBfehler und Fehlanzel-
gen weitgehend vermieden. Die Prézisionsmepgerite M 1606 und

K 1607 ktnnen im eichpflichtigen Verkehr eingesetzt werden.

2. Lieferumfang, Erginzungsgerite wd -teile

2.1. Lieferumfang

1 Prézisionsmefgerit robotron M 1606.01,
7AK-Nr. 138 63 52 007 206898,

oder robotron M 1607.01,
7AK-Nr. 138 63 52 007 206900,

mit
Teiterkartenzieher 504 371.2
Plattenzieher 600 732.2
Laschen 576 T12.6
Geritesnschlupleitung I1/11-2GR-TGL 34542
Stecker A5 T¢L 200-3819
Griffschale 120 TGL 29331/08
Knickschutzhiille 2 TGL 29331/08

L N TR Gt
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Steckerleiste 322-39 TGL 29331/04-07

Griffachale 110 TGL 29331/08

Kpickschutzhiille 1 TGL 29331/08

Steckerleiste 322-15 TGL 29331/04-07

Griffschalen, montiert, 570 494.0,

Adaspter 570 393.1 (Leiterplattenadapter)

Packung 570 317.7 (enthilt 3 Zellen KBM 0,225 PGL 22807)
Kappe 570 401.6

Schreuben 570 397.2

Technische Beschreibung und Bedienungsenlelitung, .
Teil 1 und 2

Garantieurkunde

DN DS AN DDA

-

...,wcu..HﬁmRmoamw\_o\G.a w mmm wecodaoungommwoﬁuoumw
ron
- Vertellerkssten 691 016,6 § Crto Sonom? Dresden (MED)

- Hu.m.nwm_»w,bogou. und Wigezellen mit 120~ bis 350-Q- Lieferung
Delnungsmepsireifenbriicken und Aufnehmerkennwerten mmwwwmuw.wum
1 bis 2 mV/V bzw. 25 mV/V (alle Febrikate) Hersteller
-~ Verbindungskebel zwischen Kraftaufnehmeranschlup oder Verteilexr—
kesten und M 1606 oder M 1607: A
6adriges abgeschirmtes Kabel

VYorzugstype (fir = 200 m): Fernmeldeplastschlauchleitung
HYY uHmNo.‘_#. (CE) nach TGL 21807
(Hersteller: VEB Ksbelwerk Plauen)

Vorzugstype (fiir 200 m): Fernmeldeplastschlauchleitung
HYY 4x2x%0,14 (CE) nach TGL 21807
(Hersteller: VEB Kabelwerk Plauen)

- Thermodrucker K 6303 (VEB Robotron-Biiromaschinenwerk Stmmerda)

- Hard-Copy-Drucker K 6316/04 (VEB Robotron-Biiromaschinenwerk
Stmmerda)

2.3. Software

~ iz Terit impliziert, nicht erwsi rvber

3. Technische Daten

.1. Spezifische Kennwerte

3.1.1. MeBgrcfen

- S#mtliche physikaslischen Gr8fBen, die sich in Verstimmungen von
ohmschen Briickenschaliungen umwandeln lassen. Die Briickenschel-
" tungen milssen sich fiir die Speisung mit Wechselspennung eignen.

- Vorzugsgropen: Kraft , Masse, Dehnung.

3,1.2. MeBbereiche

- entsprechend den Nemngrbfen der Krafiaufnelmer (fiir Aufnebmer—
kennwerte im Bereich 1 bis 2 mV/V und 25 mV/V)

- maximele mgmgmmugﬁm

(Spitzenwert .10 mV Mwoumwow 1 bis 2 mV/V)

125 mV (Bereich 25 mV/V)

- interne Mefwertaufldsung 25 000 bei Umsetzzeit von 100 ms
50 000 bei Umsetzzeit vom 200 ms

3.1.3. Mefparameter

- Anzahl der smschliepbaren Kraftaufnehmer/ iy

Briickenschal tungen . 1 bis 8 Mumo Dw
1 oder 2 120 Q@
- Briickenspelsespannungen ) N
(Bffektivwert) 3,5 Voder TV

~ Prequenz der Speisespsmnung 219 Hw

3.1.4. MeBfehler

- CGenaulgkeit geeignet fiir den Einsatz in eich-
fihigen Wigeeinrichtungen bis “
6000 d (nach VM 160 des ASMW der

| por) 1)
" (z.B. 3000 d bei 50 % Vorlasb) -
III (Genanigkeitsklasse nach
_ _ VM 160)
- Linearitlitsfehler s 1074
- Temperaturkoeffizient des
Fullpunktes = 0,0033 % vom Endwert/10 K
- Zeltdrift des Mullpunkties s 0,0033 % vom Endwert/8 h

1) a £ inzahl der Teile
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3.1.5. Sonstige spezifische Kennwerte

- Nullstellbereich
~ Vorlastkompensation
- Aussteuerreserve

~ Mikrorechner

- ROM~Kapazitdt

~ RAM~Kapazitdt

- Anzeige~ und Betdtigunge-
elemente

~ weitere Funktionen

4 % vom Mbasmua (-1 bis +3 %)
100 % (digital)
10 %.

Bagis U 880

16 kbyte -

1 kbyte, nicht fllichtig fir
mindestens 200 h (im Tempera=-
turbereich ~10 bis +40 °C)

7 Tasten

1 sechesstellige T-Segment-An-~
zelige '

2 vierstellige S5xT7-Punkt-Matrix-

Anzeigen
- Analogausgang ‘1

(10 vV, £ 1 % Fehler vom End-

wert)

-~ anzeigerichtige MeBwertdar-
stellung

~ Selbstilberwachung:

stindige Segmentkontrolle,
sutomatischer ROM-Test bei

‘Betriebsart BRUTTO und NETTO

~ umfangreiche Fehlerbshand-

lungsprogramme mit uowﬁowwol

kalisation und Anzeige

- interme automatische Kali~
brierung mit Toleranzfeld-
ﬂvruuunwcum der Kalibriex-
punkte

-1 Hnummwe#ovmﬂ

~ gleitende Mittelwertbildung

‘tiber bis su 64 HeBwerte

Erweiterungembglichkeliten

3.2, >HHMnBouuo Kennwerte

Stromversorgung

Punketbrgrenzwert nach
TGL 20885

gochutsgrad nach TGL RGW 778

Schutzklasse nach TGL 21366

Arbeitebedingungen nach
TGL 14283/05

Klimatische Bedingungen

. Transport- und meout
temperaturbereich

. Arbeitetemperaturbereich

‘e mownéuda Tuftfeuchtigkelt

. Wasserdampfdruck

-1 -

Automatischer Hullnachlauf

Eingabemtglichkeit fiir netz-
susfallsichere Parameter
iber DIL~-Schaltex:

Vorlast, Teilezahl, Ziffern-
schritt, Kalibrierzyklus-
zeit, Mittelwertbildung,
Druckeransteuerung, Null-
nachlauf, Mindestlast u. a.

spezielles Justierprogramm

serlielles Interface fiir
Drucker (wshlweise V 24/
IFSS) und Rechnerkopplung

BCD-Interface (5 Dekaden fiir
7iffernanzeige, Zusatzinfor-
mationen)

220 v ¥ Y | 49 bis 62 Hz,
-33 7 .
60 W
F 1/12
IP 20 gur ¥ 1606

IP 54 (Frontplatte) fiir M 1607

I

Einsatzgruppe 1

-40 bis +70 °C

0

bis +40 °C

10 bis 90: %
mexinal 4 kPa
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- Referenzbedingungen
» Temperstur 23 % ¢ 3K
. relative| Luftfeuchtigkeit 60 % £ 10 %

« Luftdruck

- Mechanische Festigkeit
nach TGL 14283/09 und
TGL 200~-0057/04

- Einsatzgruppe
» Stopfolgepriifung

~ Abmessungen
. Abmessung M 1606
. Abmessung M 1607
. Einbsubffnung fiir I 1607

» Dicke der Einbautafel M 1607

(bei zusidtzlicher Lagesta-
bilisierung des Gerites)

~ lMasge

- Schutzgiite

3030 Hb&awﬂwam

3.3.1, Serielle ssynchrone Schnitistellen

86 bis 106 kPa

G 21

Eb 6-150-12000/3
TGL 200~0057/06

-13 =

TGL 29077/01, TGL 29077/02
DIN 66020 T4, DIN 66259 T2

= beil Verwendumg ven IFSS:
20~mA~Stromschleifen mit den Leitungen

ED+, ED~ Empfangsdaten
SDh+, SD- Sendedaten
Sehirm

enteprechend dem Stendard
KROS~R~5006/01 bis 04
- bei Rechnerkepplung: Progedur nach KROS~E~5070 1)

3.3.2. BCD-Interface

446 x 132 x 360 mm’
472 x 162,5 x 360 mm"
450 x 135 mn°

5 bis 15 mm

12 kg

ist gewithrleistet, es gibt
keine verbleibenden Gefihrdun-
gen oder Erschwermlese

- bei Verwendung ven V 24:

spsnnungsgesteuerte Schnittestelle mit den Leltungen

101 s Schutzerde
102 Betiriebserde
103 Sendedaten
104 Empfangadaten

entsprechend dem Standards

RGY - RS 232 ¢
CCITT V 24,

CCITT V 28

{nur bei Einsatz des Erglnzungstelles BCD~Intarface
Standard TTL-Pegel mlt den Spannungswerten:

L 0 bis 0,4 ¥ £Ur Ausginge
0 bis 0,8 ¥ flr Einglnge

H 2,4 bis 5,5 V flr Ausglnge
2,0 bis 5,5 ¥ filr Einglnge

Kaximallast der Ausginge:
1 Standard~TTi~Lest (1,6 mA/0,04 mA)

Lestfaktor der Einginge
4 Standard-TTL-Last

4. Wirkungewelae

4.1. Elektrisches ﬁuﬁwaﬁmwao»mo

Das Prizisiomsmefgertt M 1606 bezw, M 15607 (PHG) ist ein Gerit
sur Auswertung von Briickenverstimmungen. Zur Sicherung der Null-
punktetabilitét eowle der Stabilitdt und Genauigkeit der Anzeige
arbeitet em nach dem Triigerfrequensverfahren mit einer Wechsel-~
spannung, deren Frequensz 219 Hs betrégt. Als MeBwertsufnehmer
werden an das PNG Mefbriicken sngeschlossen, die mit der Triger-
frequens gespsist werden und dersn Ausgangssignal dom Mefwert

1) Btandard Kombinsh Rebatrem
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Wie aus dem Ubersichteschaltplan
das Gerkt im wesentlichen aus vier Hauptfunktionsbldcken. Es sind

dies:

Bild 3 1) ersichtlich, beatehs

1. Die Leiterplatte SINUS 570 365.0
In diesem Funktionsblock wird die Briickenspeisespannung fir
~die symmetrische Speisung der mumomouwommm&an Aufnehmer er-
zeugt. Durch Einsatz stabiler Referenznormale wird eine hohe
Spannungsstabilitdt erreicht. Zum Ausgleich von Kabelverlusten
~ und zur Sicherung einer stabilen Spannung am Aufnehmer wird
die Briickenspeisespannung Acwm4.mv mittels Fithlleitungen

Acm; mv ausgeregelt.
’

2. Die Leiterplatte MESSKANAL 570 369.1
Diesem Punktionsblock wird die Mefspannmung AGHA.NV zugefithrt.
Das MeBsignel wird verstdrkt, phasenrichtig gleichgerichtet,
mowuwemﬂﬁ und in einen Digitalwert umgesetzt Ae<004.~v. .
Weiterhin enthélt dieser Funktiomsblock ein Kalibriermormal
mwumﬂWwwde;emHHeav‘ der in bestimmten, wihlbaren Zeitabstén-
den anstelle des Aufnehmers an den Eingang dexr Verstdrker ge-
schaltet wird. Durch dieses Kalibriersignal sowie durch die
nachfolgende Kontrolle der Nullspannung kdnnen Driften der
signalverarbeitenden Schaltungen ausgeglichen werden. Der MeB-
kanal hat weiterhin einen Analogausgang, dessen Ausgangs-
gleichspannung direkt dem Mefwert proportional ist.

3. Der Mikrorechner, bestehend asus den Leiterplatten:

RECHNER
DIL~-SCHALTER
RAM~STUTZSPANNUNG
ROM~SPEICHER
ANZEIGESTEUERUNG
TASTATUR UND ANZEIGE
SERIELLES INTERFACE

570
570
570
570
570
370
570

320.8
320.8
265.8
323.2
326.5
300.7
268.2

Im Bedarfsfall kann der Rechner mit dem

BCD~INTTRFACE

570

387.6 erginzt werden.

1) Die in Bild 3 in Klammern gesetzten-Ziffern sind fir Uberset-
zungen vorgesehen und haben fiir die deutschsprachige Ausgabe

keine Bedeutung.
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Durch den Rechner erfolgt die Steuerung aller Funktionsabliéufe
des Gerites, die Verarbeitung bzw. Bereitstellung vom Ein- und
Ausgabeaignalen sowie die weitere rechmerische Verarbeitung
des MeBsignales und die Aufbereitung des Anzeigewerteg.
Unfengreiche Fehlertests, dle vom Rechner ausgefilhrt und
kontrolliert werden, gewihrleisten eine hohe Funktionssicher—
helt des Gerétes.

4. Das Netztell, das die erforderlichen Versorgungsspannungen
fir alle Schaltungen mit hoher Stabilitit sufbereitet.

4.2. MeBprinzip und Bildumg des Anzelgewertes

Die MeBspannung des Aufmehmers betrigt:
Uy = K - Qmm (&P

wobei K proportional MeBsignal und

Aufnebmerempfindlichkeit,

cww die Brlickenspeisespannung ist.

Am Ausgang des MeBkanals liegt der lMeBwext M als Digitalwexrt
(& Tyeo) 8Re

Es ergibt sich:
EUQ-N.waurn ) (2
wobei 1 die Ubertragungskonstante des MeBkanale ist.

Der MeBwert M ist fehlerbehaftet durch Driftenm des Ubertragungs-
weges und schwsnkende Briickemspeisespannung sowie durch eine
Grundablage OFF (z. B. Offset).

Suoﬁ;c.w.cum (3)

fehlerbehaftet

Zur Beseitigung diesexr Fehlereinfliisse ist im Gerdt ein autonma—
tischer Kalibriexvorgang eingefiihrt.

Durch den Kalibriervorgang werden zyklisch zu bestimmten Zeilen
definierte Me" iiBen - P ingae

- 17 -

Kalibrieren bei Null:

pabei wird M = My, . = OFF, da der zweite Summand in (3) Full
ist.

Kalibrieren mit Kalibrierteiler:

Dabel wird M = My,; = OFF + U » Kppy ° Usr

wobel Ky,o die Ubertragungskonstente des
Kalibriertellers Hmw.

Der Mefwert wixrd im Rechner nach der Vorschrift

gl
M, = E_.H,HGH.H (4)
R -
Mgan ~ Yyurs
gebildet.
Dabei wird:
OFF + U » K = cww - QFF (s
g = . . - OFF
OFF + U NN&H. quw o)

In der Pormel (5) heben sich die Offsetfehler und dile fehlerbe-
hafteten Werte {J und Ung suf.

Damit ergibt sich:

M, = b (6)
R g
KAL
Der MeBwert ist proportional der Eingangsgritfe und wird gerdte-
intern nur durch den Fehler des Kalibrierteilers beeinfluBt.

Voraussetzung fiir dieses Mefprinzip ist, dap alle mefwertverar—
beitenden Baugruppen linear (d. h. das Ubertragungsverhalien Hmﬁ
unabhingig von der Aussteuerung) arbeiten. Anderenfdlls beein~
flussen Linearitétsfehler den MePwert. Deshalb ist beim Entwurf
aller Beugruppen des MeBkansls suf extreme Linearitdt (Fehler

< AOJ¢V geachtet worden, wobei die optimale Wahl der Briickenspei~
sespannung uwnd des fibertragungsfaktors des MeBkanals Vorausset-
zung ist. Als zweite FehlergriBe wirken Driftem vomn U und qwm
zwischen den Kalibrierzyklen, da der Wert nach (5) aufgrund von
MeBwerten zu zwel verschiedénen Zeitpunkten gebildet wird, der

| e
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Z¥hler zum Zeitpunkt der Messumg und der Nemmer beim Kalibriorem,

Dea der Aufmehmer trotz Eingsmgsgrtfe = Null meist .eine Fehlspan-

nung (Nullspanmung ebgibt, arbeitet deas Ger#t mit “Bullabgleich.
Dabei wird zum Zeitpunkt des Nullabgleiches der Wert EN nach
(5): M, = My gebildet.

Die Berechnung des Anzeigewertes A erfolgt in folgender Welse im
Rechner:
>uEw|=H.~o.._w,v. Pl . prres 4]
nur bei Nettowdgung
Q_e entspricht Tarawert),

wobei  PTEIL: gewiinschte Teilezahl,
PZIFS: gewiingchter Ziffermschritt,

PRED: Korrekturwert der Empfindlichkelt des Aufneh-
mers. Ist als Parameter widhlbar (Reduzierfaktor).

Die Bildung des Anzmeigewertes erfolgt immerhalb der Umseiszzelt
von 200 (100) ma.

Zur Verringerung ven Mnzeigeschwankungen aufgrund von Stirsigne~
len, die durch externe StBrquellen in den Mefkreis eingespeist
werden, kenn eine gleitemnde Mittelwertbildung tiber 2 bis 64 Mep~
werte eingeschaltet werden.

5. Allgemeine Hinweise

5.1, Auspacken der Ger#ite M 1606/M 1607

-~ Beim Auspacken sind nach dem Uffnen der Verpackungskiste zu-
n#ichst die oberen Polystyrolschaumteile Zu entfernen.

- EpmoE.Hmm,mBn gind die Zubehbrtelle heraunssunehmen.
- Das Gerfit kamn der Verpackungskiste entnommen werdem.
~ Die Schutzumhiillung ist zu emtfernen.

5.2. Vorbereitung zum Batrieb des Prifizisionemefgerfites M 1606

Das PMG M 1606 ist emtsprechend dem sngegebenan Umgebumgabedim-
gungen aufzugtellen; dabei ist ru beschten, def der seitliche
Abstand zu esnderen Geriditen oder Gegenstindem fiir ansreichends
Beliiftung nicht zu gering ist. Anch eine Anfstellung {iber pmdere

wirmeabgebende Gertite sollte vermieden werdenm. damit keine Uber= .

\ Bolzen
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Bild 4 Finbau des PrisislonmmeSgerites M 1607
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miipige Eigenerwlrmung erfolgh. A
Am Aufstellumgsort ist der Kraftaufnebmer (Wigezelle) mittels
Steckverbinder oder an das Klemmfeld enzuschlieBen.
Ausfiihrliche Hinweise dazu asiehe bdﬂo.wﬁwﬁﬁ, 6.21

Die Verbindung zur Netzspemnung erfolgi durch die mitgelieferte
FNetzanschlupleitung, wobei die Steckdose einen TGL~gerechten
SchutzleiteranschluB haben muB.

5.3. Einbauvorschrift fiir das Prizisionsmefgerst M 160

' Dms BEinschubger#t M 1607 ermdglicht dem Einban in Gestelle,

Schalttafeln, Schaltschrénke u. #. unter Beachtung Heu.mgamu.

‘Hinweise:

- Einbaudffrung 450 mm x 135 mm

- Frontplattenabmessung 472 mm x 162,5 mm

~ Dicke der Einbautafel 5 bis 10 mm beil zusétzlicher Lagestabili~
gierumg des Ger#ites.

Zur Brzielumg mom. .mowﬂwaﬁ.mbom IP 54 nach TGL RGW 7758 fir die
Prontpletie mup die Einbautafel geniigende mechanische Pestigkeit
aufwelsen und deren Oberfliiche ebem sedin.

Im eingebaunten Zuatamd ist das Gerdt durch vertikele und horizon-
tale Mihrungsschienen in seiner Lage entsprechend der mechsni-
schen Belastung des Hibergeordueten Systems zu stebilisieren. Der
Masseschwerpunkt des Geriites liegt im hinterem Drittel des Gerd-
tes.

Der Aufnehmer ist riickseitig direkt emn den Steckverbinder oder am
des Klenmmenfeld mnzuschlisfen (siekeé auch Abechmitt 6.2). Bie
Verbirdung zur Hetzspammwng wnd zu den Peripheriegeréten kann
direkt durch Kabel cder durch Steckverbinder einer weiterem Ver-
drahtmngsebene des Gestells hergestellt werdem. Der Netzamschlup
muf einen TGl-~gerechiem Schutzleiteramschluf besitzen.

Die im ”E.onou.suhgm enthaltenen Klftzer und Bolzen werden entspré—
chend 'Bild 4 leingesetzi und ermsglichen das Verspamnen des Gerti-
tes gegen die Einbauntafel.

Der Bnben Kamm ixm systemorientierte wnd nichisystemoriemiierte
Geflife erfolgem.

Systemerientierte nougo niisger. der EGS-Horm % Fir dem
Einban in die BGS-GefEfe

-21 -
- Kagtengehéuse A TGL 25077

~ Einschubtiriger A TGL 25074
- Kastengehtiuse B und C TGL 29625

Xtpnen Fihrungsschienen entsprechend Bild 5- zum Einsatz kommen.

Beim Einbsu in nichtsystemorlentierte GeféBe ist prinzipiell
nach Bild 6 zu verfahren.

S.4. Einsetzen der Batierien

Um den Datenerhalt des RAM-Speichers auch bei Netzunterbrecoung
zu sichern, miissen die mitgelieferten Batterien in die Lelter—
platte RAM-STUTZSPANNUNG 570 265.8 eingesetzt werdem. Zu diesem
Zweck ist nach Entfernen der linken Seitenwand diese Leiterplatte
aus dem Ger&t zu entfernmen. Sie befindet sich auf dem 1. Steck-
platz von vorn. Die Zellen KBM 0,225 TGL 22807 sind in die Hal-
terungen auf der leiterplatte einzuschieben.

Der Pluspol der Zellen muf nach oben zeigen.

Die Perfolschnur soll um die Zelle gefiihrt werden; damit wird
ein leichtes Entfernen der Zellen aus der Halterung mdglich. Vor
dem Einsetzen der Zellen ist das Herstellungsdatum zu priifen.
Liegt das Herstellungsdatum l&nger als 1/2 Jahr u—.ﬁ.m»ow. ist auf
jeden Fall mindestens 24 h Betriebszeit des Gerdtes vorzusehen,
um den netzausfallsicheren Datemerhalt iber 200 h zu garamtieren.
Wihrend dieser Zeit ist nur ein kfirzerer Datenerhalt bei Netzaus-
fall gesichert. Bestehen Zweifel iiber dem Ladezustand, wird zu
m&bmu. Bestimmng eine Priifung empfol:len:

Jede NoH_.o wird einzeln mit einem Lastwiderstemd wvon 500 Q bela-
stet. Die hierbel gemessene Zellenspemnmung muf grofer als 1 V
sein. o

«50 Sicherheitsmafnahmen

Bei normaler Betriebsweise des Geréites bestehen keine Gefahren
fiir die Bediemenden. Bevor das Geridit in Betrieb genommen wird,
aind verschiedene Einstellungen im Irmern des Gerttes vorzunehmen
(DIL-Schalter, Anderung von Lotbriicken). Dabei ist unbedingt dar-
auf zu achten, dap alle Eingriffe in das Gerdt nur im susgeschal-
teten Zustand und bei gezogenem Netzstecker auagefiihrt werden
diirfen. Lediglich bei der Anpassung des Aufnehmers en das PMG
entsprechend Abschnitt 6.3.3 derf das Gertt im geSffneten Zustand
eingeschaltet werden. Hierbei sind die Arbeiten mit .uomobnmn.@w.
Vorsicht von unterwiesenem Fachpersonal auszufiihren.
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Die linke Seitenwand darf dabei nach hinten nur zur H&lfte
herausgezogen werden.

6. Betriebsanweisung

6.1. Anordnung der Betitigunge~ und Anschlufelemente

6.1.1. Schalter und Tasten (Bild 1, Bild 2 und Bild 7).

Netzschalter befindet sich an der Rilckeeite oberhalb des Netzan~
schluBsteckers.
Schalter —F T 1— eingerastet, Netz ein

|—|IF| ausgerastet, Netz aus

Die Tasten auf der Frontseite haben folgende Bedeutung:

TEST Betdtigen der Taste bewirkt einen intermen Testab-
lauf. Fillt der Test positiv aus, erfolgt Aufforde-
rung Zum/ Nullabgleich oder Wigen, anderenfalls wird
Fehler angezeigt.

04 Betétigen der Taste bewirkt bel Aufforderung zum
Nullabgleich (Blinken-0+) die Ausfilhrung des Null-
abgleiches, anderenfalls die Anzeige der Null.
Nach Nullanzeige ist durch ein weiteres Betitigen
der Taste ein erneuter Nullabgleich mbglich.

Bild 7

PRAZISTONSMESSGERAT robotron M 1606/M 1607
Riickansicht

Betdtigungs—~ wnd AnschluBelemente

1 Steckeranschluf filir Aufnehmer +A419X1:10007
2 Klemmenschliisge fiir Aufnebmer +M9-X2.. X9
3 Steckverbinder BCD-Interface AAI+A1-X6
4 Steckverbinder IFSS-Interface 1 FA+A1-X5
5 Steckverbinder v-24-Interface AATPA-X 4
6 Anslogausgang 1 (0 bis 10 V) X2
7 Kalibrierunterbrechung X3
8 Netzschalter +A1-31
9 Peinsicherung T 315 mA +A1-M,~-F2
10 Steckverbinder Netzanschluf +A1-11
11 B8teckverbinder IFSS<Intc¢riace 2 ~AWAN-KT

g L ra e

#2)

3

8 5 4 1

9
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B Bettigen der Taste bewirkt Bruttowigung. In der
Anzeige erscheint dexr Bruttowert.

N BetHtigen der Taste bewirkt Nettowidgung. In der An-
zeige erscheint der Nettowert. _NH wird gebildet aus
der Differenz zwischen Bruttowert und Tarawert
(Taraausgleichseinrichtung).

T Betdtigen der Taste bewirkt Anzeige des jeweils
aktuellen Tarawertes.

l@ Betétigen der Taste bewirkt Setzen des Tarawertes
auf den aktuellen Bruttowert. Anschliefend wird so~
fort in die Betriebsart NettowiHgung ilbergegangen.

[o00) Bettitigen der Taste bewirkt Druck des Anzeigewertes
an einem angeschlossenen Drucker, wenn Stillstand
angezeigt wird. Der Druck wird nicht ausgefihrt,
wenn der Anzeigewert < MIN oder = MAX + 9 d 1st,

Anmerkung: Die angegebene Bedeutung dexr Tasten gilt fir den
Normalbetrieb des' Gertites. Bel Sonderfunktionen,
die durch DIL~Schelter eingestellt werden ktnnen,
sind gegebemenfalls andere Bedeutungen méglich.
Dazu werden in den emtsprechenden Abschnitten
noch Hinweise gegeben.

6.1.2. Anzeigeelemente

Auf der Prontplatte sind eine 6stellige Ziffernanzeige und zwei
4stellige Punktmatrix~Anzeigen samgeordnet.

Mit der Ziffermemnzeige wird der Mefwert in dezimaler Zahlendar--
stellung engezeigt, wobei das Komma frei wihibar eingestellt wer-
den kann. Die Numerierung der Ziffermatelle erfolgt von dexr nie-
derwertigen zur hSherwertigen Ziffer, also von rechis nach links.
Anstelle der hichstwertigen, ganz linken Ziffer ktnnen zwei Son~
derzeichen angezeigt werdem:

- Anzeigewert negativ

o Mnzeigewert mit der Kemmzeichnung des Zustandes
"genane Null" (+ 1/4 d).

Im Fehlerfall wird an den zZwei linkem Zifferm der Fehlerkode am-
gezeligt.
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Vor der Ziffernanzeige ist eine 4stellige Punktmatrix als Status-
anzeige mngeordnet. Sie hat folgenden Symbolvorrat:

Symbol Bemerkung Bedeutung

ANL Anlaufprogramm

>0< blinkt. Aufforderung zum Nullabgleich
susfithrung Nullabgleich

>0 Aus g g

NULL Anzeige Weagen-Null

H blinkt MeSbereitechaft, Aufforderung
zum Wtgen

BRUT Bruttowdgung

NET HettowHigung

TARA Taraanzelge

Bestitigung einer gliltigen
Tarierung, danach erscheint
RET

S TA etwa 1 8

> MAX | {{berschreitung des Anzeige-
endwertes in den Betriebsar-
ten Brutto oder Netto

< MIN Unterschreitung dexr E.ummm,«l
lagt in den Betriebearten
Brutto oder Netto

DRU Druckausgfithrung

[

TEST Gexrttetest

PHA interner, automatischer Fhe-
senahbgleich

KAL automatische Gerttekalibrie-
rung. Whhrend dex Gaertitekali~
brierung verbleibt der Anzei-
gowert auf dem letzien MeB~
wert vor der Kalibrierung

Bei Fehlergustand siehe Tabelle Pehleranzeige (Abschnitt 7:2)
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Die zweite 4stellige Punktmatrix hinter der Ziffermanzeige dient
als Dimensionsanzeige.
Sie hat folgenden Symbolvorrat: \

Symbol Bemerkung wmwmﬁﬁzum
dunkel, wenn kein Stillstand und kein
Fehler
t ‘ Tonne )
)} erscheint nur bei Stillstand
kg Kilogramm )
ees F Fehlbedienung durch nichterlaubten
Tastendruck
FEHL blinkt Fehlerzustand des Gerdtes.
Gleichzeitig erscheint in der Status~ und
Ziffernanzeige der Fehlerkode
MIN. A <chHmwcmumm Zeit in Minuten bei Anlauf-
programm nach Einschalten des Netzschal-
ters

Ein Blinken einer Anzeige bedeutet generell, daB das Gerdt zu ei-
ner Bedienhandlung suffordert.

6.1.3. Bedeutung und Signale der Anschluflelemente

Alle bumow”_..nwou..oacudw befinden sich an der Gerdteriickseite. Ihre
Anordnung ist Bild 4 zu entnehmen.

6.1.3.1. AnschluBelemente fiir den Aufnehmer

Der qumwmewowdmu.ﬂbnmu und die AnschluBklemmen sind parallelge~
schaltet und haben folgende Kennzeichnung:

Signal Steckverbinder: Klemme Bedeutung
M1 X1:2 X2 )

2 X1:3 x3 W Mefspannung
BE1 X1:4 %6 W Speisespannung
BR2 X1:7 (Mitte) X7 !

-Q-

Signal| Steckverblinder Klemme Bedeutung

™M X1:5 X4 ) Fiihlleitung (RUckfithrung
2 X136 x5 W der Speisespannung)

4 X:1 (1) %8, 9 | Schimm

Die Phasenlage der mit den Zifferm 91 und 2 gekennzeichneten Si-
gnale unteracheidet sich jeweils um 180°.

6.1.3.2. Anschlufelemente fiir Periphariegertte:

- Analogausgang 1: A1 G, Anschluf ~A1:X2
Am Analogausgang 1 liegt direkt dexr verstirkte und gleichge-
richtete Mefwert des Aufnebmers an. Uuo,..m..om Signal hat einen
griBeren Fehler, da es durch die mﬁo___wﬂ.mag Kalibriexrung
nicht korrigiert wird.

~ Kalibrierunterbrechung: KU © , Anschluf -A1:X3

An diesem Ebm.mum kann der normalerweise automatisch ablaufende
Kalibmberzyklus unterdriickt werden. Die Kalibrierunterbrechung
reagiert auf .einen .Hvomuﬂ.dmb Eingangesstrom von 20 mA oder eine
Spapnung von +5 V. Soll mit elner htheren Spennung QHG die Ka~-
fenden Spannungsquelle mit dem Eingang KU © ein Widerstand m.wa
gsu schalten. Sein Wert betrégt: :

delm<

Py = 20 mA

Der Eingang:ist um&mﬂﬂ.mwﬁﬁo# iiber Optokoppler an die BNC~Buch-
se geflihrt, wobei am Mittelanschluf die positive Eingangsspen-
nung llegen muP. Der Eingang ist gegen Verpolung der Eingangs-
spannung geschitzt.

= V-24-Schnittstelle, Steckerbelegung:

Signal Steckverbinder Bedeutung )
1018 A A1+ A1-X4:1B Schutzerde
102 1A, C Betriebserde
103 t3A, B Sendedaten
104 :54, B Empfangasdaten
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-~ IFSS~-Schnittstelle, Steckerbelegung

Signal Steckverbinder Bedeutung
SD+ “»“MWMMWWV 128 ) Sendedaten
sp- 114 W
,MMH “Mw M Empfangsdaten
L 35A Schirm
~ BCD~-Interface, Steckerbelegung
Signal Steckverbinder Bedeutung
'STILLSTAND (ST) # A1+ A1~X6:1B
VORZEICHEN (VZ) 12B entsprechend
24 :3B Tabelle
83 :4B im Abschnitt
43 :5B 6.2.7
23 :6B
] : 7B
BER $8B
M2 :9B
GENAUE NULL (NU) :10B
DR :11B
BO :12B
B1 :13B
84 1A
FETTO (N) 124
14 134
BRUTTO (B) 14A
44 :5A
13 16A
K1 s7A
PO :8A
KO :0A
Masse L # A1+A1~X6:104
F 1A
PI v
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Signal Steckverbinder Bedeutung

£ B1+A1-X6:1C entsprechend
41 A 1 2C Tabelle 4 im
10 :3C Abschnitt 6.2.7
11 :4C
82 :5C
20 1 6C
21 :7C
22 1 8C
12 :9C
81 :10C
42 110
40 :12C
80 :13C

6,2, Vorbereitung fiir die Messungen

6,2,1, AnschluB des >:w=@wBQWm

Der Anachluf des Kreftaufnehmers, der WHgszelle oder anderer Auf-
nebmexr kenn in verschiedener Weiss erfolgen. Dabei ist zu beach-
ten, daf im allgemeinen dle Aufnehmer definierts Kabelanachlisse
haben, die nicht verkirzt und nur unter Verwendung der 6-Leiter—
Teohnik verléngert werdsn dilrfen.

4~Leiter-Technik: Es werden zwei Spelseleitungen und zwel
Mefleitungen verwendet,

6~Leiter~Technik: Fs werden zwei Speiseleltungen, zwel Mef~
leltungen und zwel Filalleitungen verwen-
det (siehe Bild 3: Kraftaufnehmer).

6.2.161o Aufnehmer~Typen
Ain die Prézislonsmefgerfte M 1606/ M 1607 ktnnen die in der fol~
genden Taballe angegebenen Aufnehmer angeschlossen werden,

Bei Amsehlup von Krafiteufnehmern auf Basis Halbleiterdehnmef-
streifen (HLW) 1st entsprechend der Bedisnungsanleitung dleser
Aufnehmer ein Abschlupwiderstand von 1 k@ am Kabelende des Auf-
nehmers snzuschliefen,
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Zur {lberbriickung griferer sntfermungen zwischen Aufnehmer und PMG
Hauptparameter M 1606 bzw. M 1607 ist zwischen die >nwuawsmwnumouwmmmm und das
Gerkt ein 6-Leiter-Kabel zu schalten. Es sollte gus drei abge-
Aufnehmertyp Empfindlich- | Briickenwider— Max. Brilk- s s ;
keit stand www kenspeise~ schirmten ﬁmua:ﬁﬂn%mg%ms bestehen, :ocm+ ch.awo Speiseleitung,
) - apannung die Fihlleitung und die MeBleitung jeweils ein Paar verwendet
Kraftaufnehmer oder werden sollte. Als Kabeltypem werden hierbei empfohlen:
memwwwwwwomwwuwmmnm 1 bis 2 wWv/V {100 bis 400 Q 07V Fornmeldeplastschlauchleitung HYY 3x2x0,14 (CE) nach TGL 21807
meBstreifen (MF) oder
/vorzugswelse/ /2 mV/V/ /350 Q/ /3,5 V/ Fernmeldeplastschlauchleitung HYY 4x2x0,14 (CE) nach TGL 21807
Kraftaufnehmer auf ’ (Hersteller: VEB Kabelwerk Plauen).
Bagis Halbleiter— 25 mV/V 120 Q 5V
dehnmefstreifen Gerditeseitig ist das Kabel entweder direkt oder durch einen Stek-
(HLW) ker A5 oder A7 TGL 200-3819 an die Schraubklemmen X2 bis X9 bazw.
Sonstige Aufnehmer an den Steckverbinder X1 anzuschlieBen.
auf Basis Briicken~ |1 bis 25 mV/V| 50 Q bls 5 kQ 07V
verstimmung Dae AnschluBschema des Steckverbinders ist:
Stecker- s :
6.2.1.2, Direkter Anschlup eines Aufnehmers in 4-Leiter-Technik bezeichnung mvmumw Kabel
Die Kabelanschliisse des Aufnehmers werden direkt an die Schraub- L L Schirme
klemmen an der Ger#tertickseite mowwwsaﬁ4~ Nit den Kurzsohlubrilk- 2 M
ken (LASCHE 570 712.6 des Zubehdrs) sind jeweils die Klemmen 3 - W 1 Fear
BR1 (X6) ~ ™1 (X4) und Ansicht auf Lotansohliisse 4 BR1 1 oder 2
BRR (X7) - 7F2 (X5) zu verbinden. des Steckers AS oder A7 Mittelstifd BR2 W Paare +)
. TGL 200-3819 . 5 -
Der Schirm der Kabel ist an | (X8 oder X9) anzuschliefen. . o 1 Paar

+) Das vierte Adermpsar im Kabeltyp HYY 4x2x%0,714.(CE) wirdiszu-

sitzlich flir die Briickemspeisespannung verwendet. .

6.2.1.3. Anagchlug eines Aufnehmers ﬁu.miwowdouceoowuww

Bei langen Leitungen zwischen Aufnehmer und Speisegerit bewirken
die nicht mehr vernachlissigbaren Leitungswiderstidnde Veriinderun-
gen der Speisespannung am Aufnehmer und damit Mep fehler.

Mit Hilfe zus#itzlicher Fiihlleitungen wird die Speisespannung an
dem entfernt angebrachten Aufnehmer abgenommen und einem Regel-
teil (LP MeBkanal) zugefiihrt, so daB die Spannung am Aufnehmer
gelbst konstant gehalten wird. Dadurch lassen sich besonders auch
Ver#inderungen der Leitungswiderstiinde duroh Temperatureinwirkun-
gen unwirksam machen. Der Spannungsabfall iiber den Filhlleltungen
ist, bedingt durch den kleinen mwuosnwcm. gehr gering.

‘Es ist stets ‘darauf gu achten, daf beim Anschluf in 6~Leiter-
Technilk keimne Laschen zwischen X4-X6 umd X5-X7 angeschlossen
sind.

" Die Kopplung zwischen Aufnehmer und 6-Leiter-Kabel erfolgt vor-
zugeweise durch.einen Verteilerkasten 691 016.6 .
Weitere Hinwelse, die beim Anschluf des Verteilerkastens zu be-
sachten sind, sind dessen Bedienungsanleitung zu entnehmen. UmvoF
ist besenders dareuf zu achten, daB zur Sicherung eines gleichen

1) Belm wcwowwwmou bew, LSsen der Kabelanschliisse mind ~ falls
owﬂmwaoﬂwwow - die Sechskanttsile gegen ein Verdrshan gzu
sichexrn, '
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Quellwiderstandes filr Mep~ und Fithlleifung im Verteilerkasien je
ein Widerstand w@;. m@m zwischen die Anechlilsse BR1 und P baw.
BR?2 und F2 geschaltet wird. Der Widerstend betrégt:

Rpq = Rpp =3 By -

Bei der Verlegung des Kabels ist zu beachten, daB mlt w&mwmeb&mH
Lénge erhthte Storeinfliisge durch Einstreuungen auftreten ktnnen.
Deshalb sind Kebelverlegungen in der Ndhe elektrischer und mag-
netischer Storfelder zu vermeiden.

Durch Kabelverluste ergeben sich fiir verschiedene Betriebsfidlle
der Aufnehmer maeximele Kabelléngen HEmN. die nicht Uberschritten
werden sollten (Bild 5).

Der Schnittpunkt zwischen Briickenwiderstand und Kabellinge muf
sich unterhalb der jeweiligen Geraden befindem. Generell wird als
maximale Kabellénge 300 m angegeben. Dieser Wert wird festgelegt
durch eine Obergrenze der Kabelkapazitédten. Z. B. darf im Fall
AHV und Ry = 80 Q (4 MP-Aufnehmer) die Kabellinge 200 m nicht

iiberschreiten.

Prinzipiell ist eine Verliéngerung iliber 300 m mtglich. In diesem
Fall sind aber genaue Priifungen bei der Inbetriebnehme der Anlage
erforderlich.

6.2.17.4. Anschlup mehrerer Aufnehmer

Mittels 6~Leiter~Technik ktnnen auch mehrere Aufnehmer in Paral~-

lelschaltung zusammengeschaltet werden. Der sich durch die Paral-

lelschaltung ergebende maximale Lastwiderstand filir die Briicken—

speisespannung darf den Wert von 40 Q nicht unterschreiten. Dem-

zufolge sind maximal 8 Kraftaufnehmer mit MF~DehnmeBstreifen oder

2 Stiick Kraftaufnehmer mit HLW-Dehnmefstreifen anschliefbar.

Beim Zusammenschalten mehrerer Aufnebmer sind besondere Bedingun-

gen zu beachten. Sie ergeben sich vorwiegend sus folgenden Punk-’

ten:

- Toleranz der Empfindlichkeiten und der Innenwiderstiénde der
Aufnehmer

~ Auslastungsgrad der Aufnehmer

~ Erforderliche Genauigkeit fiir die MeBanlage.

i
i
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{max
400m +
300m +
@D|@
200m -+t
_ Beispiel
100m + _\
_
_
_ - “ " -
Rgprn 1008 2008 3008  RgR
1
_ 76 5 4 3 2 Anzohl der Aufnehmer MF |

b HLW

Bild'8 Maximasle Kabell#ngen in Abbiéngigkeit vom Briickenwider—
stand, Briickenspeisespannung und Kabeltyp

3,57V, HYY 4 x 2 x 0,24 (CE)

O]
e

@ Upg=3,57, HYY 3 x 2 x 0,14 (CE)
Q@ Up=TV , HYY 4 x 2 x 0,14 (CE)
@ U =77 HYY 3 x 2 x 0,14 (CE)

L.

Die Zusemmenschaltung der von MED gelieferten Kraftaufnehmer wird

in der nﬁ@oﬁmmﬁmmb technischen Beschreibung erl&utert.
Ist ein Zusammenschluf von bis zu 4 Aufneébmern vorgesehen, kann

der Verteilerkastem 691 016.6 verwendet werdem. Der Anschluf der
Aufnehmer ist  entsprechend der Bedienungsanleitung des Verteiler-
kastens vorzunehmen. Die Verbindung des Vertellerkastens mit dem
PHG erfolgt fiber 6-Lelter-Kebel entsprechend Abschnitt 6.2.1.3.
Dabei sind such die Hinweise bexliglich Widerstand mm und maxima-
ler Kabellings su beachten. Als Briickenwidersisnd Rpp wirkt die
Parallelachaltung der verwendeten Aufnehmer. Im Diagramm Biia 8
igt auf den zusftzlichen Abszissen die Anzahl der Aufnehmer mit

‘HP oder HLW mit eimgetxagan.



- 36 -

6.2.1.5. Anschluf der Aufnehmer-Schirme

Das GehBuse des Prézisionsmefgeridtes M 1606/M 1607 und der Schirm
des Steckverbinders sind im Ger#t mit der Schutzerde des Netz~
steckers verbunden. Zur Vermeidung von Ausgleichsstromen iiber das
MeBkabel darf bei ebenfalls schutzgeerdetem Aufnehmer dessen
Schirm aufnehmerseitig nicht mit dem Schirm des Kabels verbunden
woerden.

6.2.2. Wahl der Briickenspeisespannung flir die Aufrehmer (Bild 9)

Die auf der ILeiterplatte mﬁzqm mqo. 365.0 erzeugte Briickenspeise-
spannung dww kann entsprechend dem Anwendungsfall wahlweise mit
Drahtbriicken auf zwei Spannungsfestwerte umgeschaltet werden.

Bei Auslieferung des won.mﬁam ist die Brilickemspeisespannung auf
3,5 V (Effektivwert) eingestellt Qoﬁonn_.m. 1,75 V an den Pihllei-
tungsenschliissen gegen Masse). Die Drahtbriicke muf :dabei zwischen
Létsse X27 und X28 eingelBtet sein. Wird |fir einen Anwendungsfall
eine Brilckenspamnung Upp von 7 V (Effektivwert) ben&tigt, so ist
die Verbindung X27 .und X28 zu l8sen und X27 mit X26 zu verbinden.
Die Anderung der RBriickemspeisespannung darf nur bei ausgeschalte-
tom Geridit erfolgem. Die LBtbriicken sind folgemdermafen smgeordnet:s

XY X% X6 X5
3 ¥ e 3
Ung| Bricken
35V|Xx27-x28
7Vv|X27-x26
Ansichtouf
X303 Besfuckungs -
X28 Y& ¥} X27 seife
X26 ¥
_ ° X1 o _ _ _ — o X2 ]

M4 9 Rinstellumg der Rrilckemspeisespaxaung

%
p
4

i
i
¢
3
o
3

AN
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Die ILotstiitzpunkbe auf der Leiterplatte SINUS sind ‘zugénglich,
wenn das obere Deckblech entfernt wurde.

6.2.3. Einstellung der Verstérkung am MeBkanal (Bild 10)

Zur Sicherung eines optimalen Storabetandes beim Einsatz unter-
schiedlicher Aufnehmer ist die Verstirkung und der Kalibriertei-
ler des MeBkanale wihlbar. Der Unterschied liegt im wesentlichen
darin, daB sowohl Aufnehmer auf Besis Metallfolien-Dehnmefstrei-
fen und einer Neunempfindlichkeit von 1 bis 2 mV/V als auch Auf-
nehmer auf Basis Halbleiter-DehnmeBastreifen und einer Nennempfind-
lichkeit von 25 mV/V am PMG betrieben werdenm konnen.

Ist eine Anderung der Einstellung gewiinscht, milssen auf der LP
MESSKANAL 570 369.1 Lotbriicken umgelttet werden. Zu diesem Zweck
ist nach Entfernen der rechten Seitenwand die Kassette zu 6ffnen.
Nach Entfermen der wa&muﬂpmﬁﬁmbmumumgm kann die Lelterplatte

mit dem Ieiterkartenzieher 600 732.2 so welt sus der Xassette

herausgezogen werden, bis die betreffenden Létbriicken zuginglich
sind. Die fir diese Einstellung betreffenden L¥tbrilocken sind
folgendermaBen angeordnet (ausfiihrliche Angaben im wowﬁmoﬁﬁmm}
plan (Position der Bauelemente) im Teil 2 dleser Bedlenungsan—

leitung).



,  Ansicht auf
mﬂm . Beslickungs-
K&x& , seife
X1 X20  y27 x25

£ 0 % h«

X19 X26
X32
e T A
wum.x. y

einsteljung
xass€ ¥ X8
E X1 all L[5 X2 of

Bild 10 Létstiitzpunkte des MeBkanals

1.) Filr Aufnehmer mit der Nemmempfindlichkeit 1 bis 2 mV/V werden

.folgende Anschllisse verbunden:

216 = 118 4 £ Kalibrierteiler 1 mV/V -
X19 - X21

X25 - X26

X31 - X34 2 Verstirkung = 500

X35 - X38

2.) Plir Aufnehmer mit der Nennempfindlichkeit 25 mV/V werden fol-

gende Anschliisse verbunden:

X117 - X18 A

2 Kalibrierteiler 25 mV
x20 - 121} il
X26 - X27 )
X132 ~ X34 W 2 Verstdrkung = 40
X36 - X38 )

~ 30 -

Nach eventueller Mﬂpmwﬁnm_pmu Létverbindungen ist die Leiter—

platte wieder auf den Steckplatz einzustecken, die Kassette zu
schlieBen und die Seltenwand zu montleren.

Bel der werkseitigen Auslieferung exrfolgt die Einstellung der

Lotverbindungen nach 41.).

6.2.4. Bedeutung der DIL~Schalter 1)

Auf der LP DIL~Schalter 570 329.8 sind 10 DIL-Schalter mit je 8
bit angeordnet. Mit diesen DIL-Schaltern ktnnen weitere Gerdtepa-
rameter eingestellt werden.
Die LP DIL-Schalter ist nach Entfermen der linken Seitenwand zu-
ginglich., Sie befindet sich auf dem 5. Steckplatz von vornm.
Beachte: Herausziehen und Einstecken der LP darf nur im ausge-
schalteten Zustand des Gerdtes erfolgen!
Die Leiterplatte ist vor elektrostatischer Aufladung zu

schiitzen (MOS-Bauelemente!).

Bei der Inbetriebnahme kann es mbglich sein, daB eine Einstellung
der DIL-Schalter bei eingeschaltetem Gerdét vorgenommen werden
mup. In diesem Fall ist die LP DIL-Schalter iiber den Leiterplat-~
tenadapter 570 393.1 des Zubeh®rs zu betreiben.

Anordnung der DIL-Schalter_ suf_der LE
. bedeutet: logisch O
Entgegengesetzte Stellung ummmﬁwmd logisch 1.

Jeder DIL-Schalter begitzt als Bit-Nr. 7 ein Paritdtsbit. Es ist
gstets so zu stellen, daB die Anzahl der eingesetzten Einsen unge-
rade ist (ungerade Paritét). .

Werkseitig ist bel Auslieferung der Gerate eine Grundeinstellung
der DIL~Schalter vorgenommen worden. Sie entspricht der Grund-
funktion des Gerites und wird in der folgenden {ibersicht mit an-

gegeben,

1) pual-in~-line-Schalter
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DILS3 DILS2 DILST OISO '
¢ a
: 2l 7 .
.
8it
DILS6 DILSS DILS#%
¢
7 _,
&“ D\G..w DiLs8 Dits7
7
1 8¢

Bestlickungsansicht

Bild 11 Anordnung der DII-Schalter — oo ocbalber Leiterplatte

Schalter ouf Funkt eingestellt entspricht einer Null ()

Bit 7 immer
Faritalsbit
(ungerade Porirdt)

Nach Beendigung der Binstellung der DIL-Schalter empfiehlt.
der Hersteller zur ErhShung der Zuverlissigkeit folgende MaB-
nshmen :

~ Die Kontakte der geschlossenen DIL-Schalter (Stellung 1)
sind durch eine LOtzinnbriicke an den dafiir vorgesehenen Lot-
flichen zu iberbriicken.

~ Dazu ist ein Létkolben 220 V, 30 W, iiber einen Stelltrafo -
Eingtellung etwa 160 V ~ zu verwenden. Die LStspitze ist auf
etwa eine Breite bzw. einen Durchmesser von 2 mm zun verrin~
gern. Die Zinnbriicke ist mittels ZinnlberschuB an der Létkol-
benspitze herzustellen.

—~ Zum Offnen ist die Zinnbriicke mit FluBmittel SW 32, Kategorie
Nr. 25, zu benetzen,und die LOStspitze ist von der Zinnbricke
in Richtung ILeiterzug zu ziehen.
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Tabelle 1: Bedeutung der DIL~Schaltexr .
Bit-Nr. Bedesutung Grundeinstel-~
lung
00 b 1) 0
o1 2 Zehner °
02 4 | 0
03 8 ¢}
04 1) 0
05 2 o]
06 Vorlast 4 r Hunderter 0
07 Par. im BCD- 1
Format
10 W Einstell- 8 ) 0
1 bereich 1 0
12 0.+ 299990 2 Tausender 0
13 4 0
14 8 0.
15 1 o]
16 2 0
17 __Par, Zehn~ 1
20 4 tausender 0
21 P 8 o]
22 1
23 Teilezahl DIL~Schalter-Nr. Bemer- 1
24 d 22 23 24 25 26 | kungen 1
25 200 0 0 0 0 0 1
26 250 1 0 0 0 0o 1
27 Par. 300 0 1 o 0 © 0
- 400 1 1 0O 0 ©
500 0 6] 1 o] 0
600 1 0] 1 o] ¢]
750 c 1 1 0 0
800 1 1 1 0 0| eich~
1000 o] 0 0 1 0 | fehig
1200 1 o] 0 1 0
1250 0 1 0 1 0
1500 1 1 0 1 0
1600 o 0 1 1 o]
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Bit-Nr, Bedeutuns, Grundeinstel-
lung
Teilezahl DiL~Schalter Bemer-
d 22 23 24 25 26 |kungen
2000 1 o} 1 1 0
2400 0o 1 1 1 o
2500 1 1 1 1 [¢]
2600 0 (o] 0] [¢] 1
2800 17 0o 0o o 1 [edek- .
3000 0 1 0o o 4 |fdhig
3200 1 1 o] o] 1
4000 0 o] 1 0 1
5000 1 o] 1 ¢} 1
6000 0 1 1 0 1
8000 1 1 1 0 1
10000 0] 0 0 1 1
12500 1 o] 0 1 1 |nicht
15000 o 1 o 1 1 |eich=-
20000 1 1 0 1 1 |fdhig
25000 (0] (o] 1 1 1
30000 1 (o] 1 1 1
40000 0 1 1 1 1
50000 1 1 1 1 1
30 NM%H.QNBI DIL~Schalter-Nr. o]
31 gchritt 30 31 0
1 0 0
2 1 0
5 0 1
10 1 1
32 /ﬁ Kommestellung| DIL-Schalter~Nr. o]
33 (von rechts) 32 33 34 (o]
)T o 0 0 0 0
1 1 0 0
2 0] 1 0
3 1 1 0]
4 [¢] 0 1
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Bit-Nr, Bedeutung Grundeinstel-
lung
35 Stilletands~ DIL-Schalter-Nr. 1
36 schrittweite 35 36 1
+/=- 0,5 d 0 0
1 da 1 0
2 d 0 1
4 d 1 1
37 Par. 1
40 Mittelwert- 0
41 bildung DiL~Schaltexr-Nr. 1
42 Anzahl d.MeBw. 40 41 42 0
1 0 0 0
2 1 0 o]
4 0 1 0
8 1 1 0
16 0 0 1
32 1 0 1
64 (o] 1 1
1 1 1 1
43 Kalibrier— DIL~Schalter-Nr. 0
44 zyklusgzeit 43 44 45 1
45 Kal, Aus 0 o] 0 o]
1 min 1 0 0
5 wmin 0 1 0
10 min 1 1 0
15 min 0 0 1
20 min 1 0 1
30 min 0 1 1
60 min 1 1 1
Bem.: ~ Zeit wird erst nach der

Einlaufzeit wirksam

- Zykluszeit wird verléngert,
wenn KU © aktiviert
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Bit-Nr. Bedeutung Grundein~
. gtellwng
46 Briickenspeisespannung DIl~Schalter-Nr. 0
Nennempfindlichkeit _ 46
dww =TV, 1 oder 2 E.<\<. ; 1
Ugg = 3,5V, 2nV/V 0
Ugg = 3,5 V, 25 mV/V 1
47 Par. 1
50 Justierprogramm: Ein 1 0
. Aus 0
Bei "Justierprogramm ein" wird der Anzeige-
wert mit der 10fach htheren Anzeigeaufldsung
angezeligt : .
51 MeBeinheit: Tonnen 1 0
Kilogramm 0
52 Interne Aufldsung/Umsetzzeit @
50 000/200 ms 1 1
25 000/100 ms 0
53 BCD-Ausgang: vorhanden 1 0
" nicht vorhanden 0
54 Rechnerkopplung : ja 1 0
_ nein 0
55 Druckeranschluf: Jja 1 0
nein 0
56 Druckertyp/
Baudrate fir Druck:K 6316 1 9600 Bd 0
K 6303 0 1200 Bd
57 Per. 0
60 Mindest~ DIl~Schalter~Nr. 1
61 last 60 61 1
110 4 0 0
10 4 1 0
20 4 0 1
50 4 1 1

i
B

i

i

SR s e Ry

bt et e
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Bit-Nr. , Bedeutung Grundein-
stellung
62 Druck bei Lest < Mindestlast: ja 1 0
nein 0
.63 ‘| y Automatischer 0
64 M Nullnachlauf 0
65 Schrittweite DIl~Schelter~Nr. 0
pro Zeitelnheit 63 64 65
Aus 0 0 0
+ 0,54 1 0 )
1 1 a o 1 0
1,54 1 1 0
t2 4 0 0 1
t 2,54 1 0 1
3 d 0 1 1
* 3,54d 1 1 1
66 eichpflichtiger Betrieb: nein 0 =0
v ja 1
67 Par. 1
70 Linearitdtskorrektur, nur bei B
interner Aufldsung = 50000: Jja 1
(siehe Absckmitt 6.5) nein 0 .
Vi Einlaufzeit Ein 1 1
Aus 0
Bei Einlaufzeit Aus zus@tzlich:
- Keine Dunkeltastung der Anzeige t
suBerhalb des MeBbereiches
- Bei Bereichstiberschreitumg beim
Nullabgleich (FEHL 17, 18) kemn
NULL trotzdem iiberncmmen und
wie normal gemessen werden.
72 Abfrage externer Drucktaste 0
bei BCD-Interface: Jja 1
pein O
73 2 EXP - 17 1
T4 2 EXP ~ 16 1
75 2 EXP - 15 1
76 2 EXP - 14 1
T7 Par. [ 3
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. .
1t~Nr. 5 - Tl
B Nr . Bedeutung ' mgmwﬁméow 2 - Druckeransteuerung liber serielles Interface, Kanal A,filr eich-
t : pflichtigen Einsatz mit Drucker K 6316/04 (eichfihige Ausfiih-
80 Reduzierfaktor 2 EXP - 13 1 rung):
81 der Empfind- 2 EXP - 12 1
' t IFSS
82 lichkeit des 2 EXP ~ 11 1 Interfacear
83 Aufnehmers, 2 EXP ~ 10 1 DIL~Schalter Nr. 55 1
84 Einstellbereich 2 EXP - 9 1 56 1
85 0,125 bis 1,99999 2 EXP -~ 8 1 66 1
86 im bindren 2EXP - T 1 Ubertragungsgeschwindigkeit 9600 Baud
87 Par. wmqumamhogmé 0 Datenbit : .
%, XK. X atenbi ‘m T
90 A A 2 EXP -~ 6 uswe. 1 ' Paritétabit ungerade
DIL 96 DIL 73 , Stoppbit 1
9 2 EXP ~ 5 % 1 i
92 2 BXP - 4 =0,0625 p | Prozedur DC1/DC3/DC4 mit Statusabfrage
=\
! nach jeder Druckzeile
93 2 EXP ~ 6 =0,125 1 3
94 2 EXP - 2 =0,25 1 erhthte Ubertragungssicherheit durch Blockpriifzeichen (BPZ)
95 2 EXP-~ 1 =0,5 1 (STX) (Drucktext) (ETX) (BPZ)
96 ! 2 EXP 0 =1 0 (Statusabfrage)
@.N Par, . ' 1
|.|||..IJ fiir nichteichpflichtigen Einsatz
mit Drucker K 6303:
6.2.5. AnschluB von wmwu..ww_mwu.mmmﬁm.qmr Interfaceart V24
. m . ]
Periphere Gertite werden an die entsprechenden Anschlufelemente “ DIL-Schalter Nr. 5 M . 1
sn der Gertiterilickseite angeschlossen. Vorzugsweise konnen an die i Mm ’
mﬁ&mwu..mou,mnmmb Steckverbinder folgende Gerdite angeschlossen wer— e
den: i Ubertragungsgeschwindigkeit 1200 Baud
~ Analogausgang A1Q : (MeBwertproportionale Gleichspannung ,.k Datenbits A T
im Bereich von O bis 10 V): Digitalvoltimeter __ Paritdtsbit gerade
! Schreiber .
Oszilloskop ! Stoppbit 1
Als Belastung flir den Analogsusgang sind folgende Werte einzu~ 4 Frosedus ACK/NAK mit Statusebfrage
halten: . . .
Ry, 2 5°kQ 1 fiir nichteichpflichtigen Einsatz
Gy, ® 200 pF ~ mit Drucker K 6311, ..., K 6316, SD 1152, SD 1157

=~ Kalibrierunterbrechung KU @ : Geriite zur Frozepsteuerung Interfaceart V24/IFSS je mach Druckertyp




DIl~Schalter RNr. 55
3 Wm
66

Ubertragungsgeschwindigkeit
Datenbitse

Paritédtsbit

Stoppbit

Prozedur

# .

9600 Baud

T .

ungerade

1

DC1/DC3 olme Staetusabirage

~ Rechnersteunerung tiber serielles \Interface, Kenal B

Interfaceart
DIl~Schalter Hr. 54

Ubertragumgsgeschwindigkelt
bei DIL-Schalter-Er. 56 = @
56 = 1

Datenbitse
Paritétsbit
Stoppbit

Prozedur

Bichérupg der Datenfibertragung

IPsS
A

600 Band
4800 Baud

7

gerade

1

KROS - R-5070 1)

B4 der MRK flir RT 55-82 2)

Die Idnge der Anschlufksbel fiir die extermen peripherem Geriite
richtet sich nach der Interfaceart (V24 oder IPSS). Bei Beachtung
der sinschléigigen Standards (sishe Abschmitt 3.3.1) gllt f8r die

moaximele Idnge:
bei 724
bei IFSS

gy Standard EKombinat Robotron

25 m
500 m

2) Nomenklatur der mehrseitigen Regierungskommiassion Tlr Bechen~

technik,

-

TS
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Die Rechneransteuerung bzw. der Anschluf der Zweitanzeige darf
nur daenn an ein eichpflichtiges Gerdit M 1606 oder M 1607 erfol-
gen, wemn diese peripheren Einheiten den Bestimmungen des ASMW
der DDR fiir metrologische Sicherheit entsprechen.

BCD-Interface

Zweitanzeigen und Drucker, die den Anschlufbedingungen des In-
terface geniigen. Der Anschluf einer Zweitanzeige oder eines
Druckers iiber das BCD-Interface darf nur in Anlagen erfolgen,
die nicht der Eichpflicht unterliegen.

Durch das BCD-Interface werden die folgenden Informationen zur
Verfiigung gestellt:

- 5 Dekaden Ziffernanzeige (BCD-Kode)

~ Vorzeichen

- Brutto/Netto

~ Stillstand

~ genaue Null (1/4 4)

- Bereichsgiiberschreitungen (<0, & MAX + 9 d)

~ Kommastellung (3-bit-Bindr-Kode)

- Paritdtsausgang

~ Paritdtseingang (Rlickmeldung)

~ externe Pehlermeldung des angeschlossenen Gerdtes
- Signaleingang "Bereit zur Informationsiibermahme"
- Signalauvsgang "Information gliltig"

Maximale Lénge des AnschluBkebels: 3 m

externe Druckausldsung

Bei bestiicktem BCD~Interface und einer entsprechenden Aktivie-
rung durch die DIL-Schalter (53, 72) kamn eine exterme Druck- .
ausldsung erfolgen, wenn sich das Gerd#t in den Betriebsarten
Brutto oder Netto befindet.

Es ist zu beachten, daB dieser Eingang nicht potential getrennt
ist. Die Druckauslosung kann durch einen Taster, der gegen das
Betriebspotential (Masse) schaltet, erfolgen oder durch einen
TTL-Ausgang mit offenem Kollektor (&hnlich D 103) .-

Die Druckausldsetaste auf der Frontseite des Gerdtes bleibt
weiter in Funktion.
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6+2.6. Das serielle Interface (IP 570 268.2)

Das serielle Interface des PMG M 1606 bzw. M 1607 realisiert die
erforderlichen Schnittstellen des geridteinternen Rechners mit ei-
nem anzuschliefenden Drucker (K 6303 oder K 6316/04) und mit ei-
ner miglichen Zweltanzeige bzw. einem Rechner.

Dag PMG M 1606 bzw. M 1607 enthélt bereits die Software Zur. An-
steuerung beider Kanile. Diese muf nur noch iiber die entsprechen-
den DIL-Schalter aktiviert werden.

Die Software des PMG-Rechners ist so ausgelegt, dap die Drucker
ohne SondermaPnabmen angesteuert werden kinnen. Da diese Drucker
Jedoch iiber unterschiedliche Interfacearten angeschlossen werden,
-ist es notwendig, LUtbriicken auf der Leiterplatte SERIELLES IN~
TERFACE zu aktualisieren.

Vor der Entnahme der Leiterplatte wird das Gerht ausgeschaltet,
und die Gerdteanschlufleitung ist vom Steckverbinder Netzanschlup
zu entfermen. Danach sind die linke Seitenwand sowie das Deck-
blech aus den Filhrungen zu ziehen. Nach dem Einstellen der Lot-
briicken ist die Leiterplatte wieder auf ihren alten Steckplatz
zu stecken, das Flachbandkabel mit X1 der Leiterplatte Interface-
adapter zu verbinden und das Gerit zu verschlieBen.

Bild 14 zeigt die Lage der Ldtbriicken auf der Bestiickungsseite
der Leiterplatte einschlieBlich der vom Hersteller geschlossenen
Lotbriicken im Auslieferungszustand (™).

Die Leiterplatte enthélt als zentralen Schaltkreis einen seriel-
len Ein-/Ausgabeschaltkreis SIO (U856 D), der liber zwei getrennte
Kanéile verfiigt. Im PMG wird der Kanal A fiir die Druckeransteue-
rung und der Kanal B fiir die Rechneransteuerung genutzt. Des wei-
teren sind auf der Leiterplatte Schaltungen fur die Interfaceart
V 24 und IFSS lokalisiert. Damit ergeben sich die in Tabelle 2 |
aufgefiihrten zwei Varianten,

4
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Pabelle 2: TInterfacevarianten
SI0~-Kanal Interfaceart Variante 1 Variante 2
Briicken B .
A vV 24 27-29 u. 23-25 nicht mdglich
: Briicken
Drucker IFSS 1 nicht moglich 28-30 u. 1
24-26
B fest nicht
Rechmer TFSS 2 verdrahtet moglich )
1) siehe Absclmitt 6.2.6.b)
10eo7 T
9n0os6 2001
5 30 31
§oo 28 37a 41 O3
az? umnwn 35
az9 ] 36
510 4042 3k
26
6 ne .
250 118 &
23a go 1300tk
# 9 RR20
oo 16
1 a2 olb
D44
ﬁrw
45

Angicht auf Bestiickungsseite

BPild 12, ILotverbindungen fiir SERIELLES INTERFACE
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Die Lotbriicken 5 bis 10 sind vom Anwender nicht zu #ndern. Sie
dienen der Anpassung der Schaltung an unterschiedliche Bauelemen-
tebestlickvmgen.

~ Druckeransteuerung tiber IFSS (aktive w«uoamu@u..mgm flir Sende—
wnd Empfsmgsschleife)

-~ Rechnersteuerung iiber IFSS (passive Sende- und Empfangsschlei-
fe)

Die IFSS-Schnittstellen des PMG kinmen aktiv (Stromeinspeisung
im PMG, 20-mA-Einfachstrom) oder passiv (Stromeinspeisung im an-
geschlossenen Ger#t) betrieben werden.

Dazu sind die Lotbriicken nach Tgbelle 3 zusitzlich zur Tabelle 2
herzustellen. A

Pabelle 3: IFSS-Modus

' Briicken
Modus o geschlossen offen
Ksnal A _
Bender sktiv © 31-32 und 35-36 33-34
pessiv v 33-34 31-32 wmd 35-36
Empfénger  ektiv |  11-12 wnd 15-16 | 13-14
passiv " 13-14 11-12 und 15-16
Kanal B v
Sender Caktiv - [ .37-38 wnd 41-42 |  39-40 !
paseiv | « . - 39-40 _ 37-38 wnd 41-42 M_w
Bmpfinger  aktiv ' 17-18 wnd 21-22 19-20 !
usunu.d. \_WINQ 17-18 und 21-22 %

Bei der dou.ws..cuu.ﬁ—m PG -~ periphere Einhelt “_.aw zu doﬂnrﬁob. daf
die Yerbindmg 'S (Schirm) Woer die Briickem 43-45 bzw. 44-46 mik
dem Sohirm der Eowu.ﬁm“_.o».«rﬂm nur in der stromapeisenden akiivep
Einheit ansgefiihrt werden darf bzw. BE.. in o.,_.ﬂo.- noHﬂ.n (rua mhlr_
pexriphere Enwv von.wow....

~
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¢) Druckersnsteuerung

Das Druckbild des PMG M 1606 bzw. M 1607 ist micht verisbel ge-
gtaltet und umfeft 40 Druckzeichen pro Zeile (siehe Abschnitt
6.3.8).
Die Ansteuerung erfolgt entsprechend den in den Betriebsanleitun-
gen des jeweiligen Druckers Hmm.«mmwmﬂmu Ubertragungsprotokollen
(siehe Absclmitt 6.2.5).
In der Ansteuerung des Druckers K 6316/04 ist eine Besonderheit
zu beachten. Meldet der Drucker bei der Statusabfrage einen Feh~-
ler, so wird vom PMG automatisch die letzte gedruckte Zeile mit
einer Zeile "X...X" {iberdruckt und eine Leerzeile in das Druck-
bild eingefiigt.
Die Fehlerdefinitiomen mdglicher Druckfehler, die durch das PHG
mbmmmmu..ﬁ werden, entsprechen demen in den Betriebsamleitungen
der Drucker, so daP an dieser Stelle auf Hinweise fiir emtsprechen~
de Bedienhandlungen am Drucker verzichtet werden kamn.
Prinzipiell ist es mdglich, am das PMG auch sndere Druckertypen
anzuschliefen:
z. B. K 6311,

K 6312,

SD 1152, SD 1157

X 6316/07... 07 u. &.

(alle Drucker wvom VEB Robetron~Bliromaschinenwerk Stmmerda).

Debei muB der Drucker i{iber die Interfaceart IFSS oder ¥V 24 verfii-
gen und mit den im Absclmitt 6.2.5 aufgezeigten Interfacefestle~
gungen arbeiten kdnmnen.

Es =,Em jedoch stets beachtet werdemn, dap diese Drucker nur en.
Gerédte emgeschlossen werden diirfemn, die nicht der Eichpflicht
unterliegen.

Bei Anschluf eines eichfBhigen Druckers K 6316/04 ist unbedingt
der DII~Schelter 66 = 1 zu setzenm, um iiber die modifizierte Uber-
tragungsprozedur (siehe Bedienungsenleitung des Druckers K 6316/
04) eine erhshte Ubertregungssicherheit der zu druckenden Zeilchem
su erreichen. Des welteren ist das PMG zus8tzlich in der Lage,
einen vom Drucker gemeldeten Fehler "Kontrollfehler" (Parameter
37H) zu erkemnnen und die entsprechende Feblermeldung (FEHL 80)
zu initilerem.

Der DII~Schalter 66 muf bel michteichfihigen Druckern unbedingt
susgescheltet werden (= @), da es sonst zh {Pehlerreakticnen im
Drucker kommt.



