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Abb. 1.5.2./7
1 2 In Abb. 1.5.7./8 =ind die fir den Betriebs—.und Programmier-—
, fall notwendigen Ansteusrmodi tabellarisch dargestellt. Die
‘ Qnsteuérr‘egime fii- die F'r‘Dgr‘ammier'un‘gﬁer E‘fF‘F’x’SH werden  bei’
inaktiver SEL-ZVE durch die an X i anzuschlielends Badien- ui:u:l
Frogrammiereinheit BFE realisiert.
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1.5.6.5. Selektorbyvte
/ :

Das Selektorbyte dient zur hardwaremifiigen Kodierung der PEL~

BEStHClUﬁgEV&F]aHtE. DIEEE Kodisrung wird im Feld Ni-ul...ﬂ& m1t

vier -Brilcken realisiert .Das Selektorbyta kann uber das 6—-Bit— .

Eingabeto? prcgrammtechnlsch eingelesen werden und ermdgliﬁht

scmit/ Frufprogrammen dle selbstandlge ErPennung der Bestickung

\

1.5.6.6. 6-Bit—Eingabetor

‘.

Dieses E1ngabetcr (Taradrasse 4OH...¢FH} wird mit. dem Schalt— .

kreis 9400? reallslert und dient dem E1n1esen des Seleltorby%eq

der FEL sowie der Signale BAF (Batterieausfall) und /NQSF_(NEtZT

ausfall).
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