robotron

robotron

Verbindung zum ILA so stark gestdrt, daf kein

Rt}

. LED2/7

rogramm BDT-Varianten K B702.1x
.‘ . Datenaustausch méglich ist; .

LEDZ+3/7+8 . : Verbindung-zum ILA stark mmmwmﬁw~ Datenaus-
, tausch ist bedingt méglichs
hmcm+u++\ﬂ+m+w H cmﬂwwrnc:m zum . ILA- gestdrt, “Datenaustausch,

Das aD:HDCwW10u1nss. fir die Varianten BDT K B%902.1x setzt sich

N aus ﬁonm:nmJ Programmkomponenten Ncmnssml,u o '

- Anlauf-Lader _ e _ . o

| . - Anlauf-Test T ’ .

N ist moglichs .
(LEDZ2...5/7.,.10 : -Verbinding zum ILA ungestsrt.

- Urlader-Steuerprogramm

! = Urlader-Ladeprogramm . :
. 1.5.11.0.2. Display =~ b:mmmmm< "

- Treiberprogramm Fir Anzéige ,

-~ ¥ . 3
Nach Einschalten des BDT K 8902, OQDurchlauf des Anlauftestes und
Kaltstart sowie. bei  Neustart des Urladers erscheint die

~ Treiberprogramm fUr Linieninterface IFLS-Z.

Es nimmt einen minimalen Gerdtetest vor, UberprOft mittels Prif- .
summenkontrolle den Inhalt des CMOS-RAM-Bereiches wnd fUhrt ! zowemnnvﬁ|07c:nnaum_mm," , ‘
auzwammu.ar<onﬁnma Kalt~ bzw. znaamwaﬂﬁ,wrmmnznvamwnvn,umnntnwﬁ A : _
Ansprung des als fehlerfrei erkannten Programm-Moduls im nanI
Bereich, Kaltstart Ansprung des cvpnamvlmﬁmcmvu10m1n13m~ womit

ein Laden beliebiger 'Programmodule in den RAM—-Speicher nwm. BDT

und ein Starten derselben mdglich ist. . BOGT 40 - . poen ’

Wird wihrend des Anlauf~-Testes ein GW1meml ocder mvmmnrmvaW:Hm1 ~

erkannt, erfolgt Fehlerhalt mit Anzeige amm.qmwancmnwawﬁnmm und » ' hhsddd

eines: FehlerschlUssels. Aus dem ﬂmzumvznpﬁMxnss mit Taste (- - ) T TTemTTTTTTTTTTT

RESET ausgeldst und erneut gestartet oder mit Taste ’-3’ der

Test fortgesetzt werden. - i
. A . N - Kennzeichen fUr Programmvariante des

Anlaufprogramms, .
h h -~ BDT-fdresse, hexadezimal,

ddd BDT-Adresse, dezimal. -

1.5.11.1. Anzeigeinfo mationen des Anlaufprogramms

Zur Anzeige am BDT werden die Nsmmwmmpmmm. 32-stellige ):wmwmm
und die 10 LEDs genutzt. '

Diese B Grundanzeige cwmwmﬁ {bis auf die Kennzeichnung der
Programmvariante) Uber den gesamten Ladevorgang erhalten wund

wird Hmsmgwm durch Statuskirzel ergénzt, die den Ladevorgang

1:5:11.1.1. LED - Anzeige .

oder - ddbei auftretende Fehler charakterisieren.: PMammHmnj bei

+ . .
Die LEDs geben Auskunft Uber .den Zustand des Linienintéerfaces
IFLS-Z. Dabei . beschreibt LEDL den Terminalzustand Normal-
Response-Mode (NRM) und LEDé dén Disconnected-Mode (DM). Die

Priifsummenfehlern wird kurzzeitig die gesamte 2. Zeile zur An-

¢

zeige der Prufsummen genutzi.

, sich ;msmmwm nnﬂc:ﬁmv.mmwmsaumn:mz LEDs informieren Uber die
momentane GQualitédt der Obertragungsstrecke im entsprechenden

Zustand wie wOwunw
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Die Grundanzeige wird mnwm..immﬁaowmw
-~ ) . ;

v

\ o s o e

BOOT 40 - vwvwvy vy vy

BoarﬁmN_ﬁvm"

o s o e 1t Ak e et B .

- .

hhtddd |

»

vV VvYyY <.<«<a - vﬂomﬂ
ag < R mum_n
11, ' - Ladep
5 5.8 -.8tatu

Die »:mm_mm der lLadepunktadresse s_ﬁa
und u_vﬁ Auskunft Uber den Fortgan
_wmwn:amwucaw. der mwonomxcﬁmmw erfol
Ladeprogramm?’ . . PR

Bei 01n:c:mmmm5nmms »Umn:pcm des Lade

mzﬂ:nwwm:ms Startavfruf mvmn:m_:n die

nas<m1m_o= des, rnumsoaCHmu.

3m1mmm3m:ﬁ des rnnmu::rﬁmmw
c:rwnnﬂmmmm ﬁI_n: vqm_wv~
mIC1umr. . -

\
anum_ mnn:n_u nxﬁcnpwm_mvn

q vnmm rnnm<01mh=mmm. Die

gt im  Abschhitt ‘Urlader-/

\
\
vorganges, und im zoacHrovﬁ
\
wOHmm:am »cmnzwcmnsnm_mm.

BOOT 4 0 * ¥ ¥ X K K ¥ )
i )
*OM K K MK K K K K K aaaa .
. aaaa - Startadresse. . . " ’
1.5.11.2. Blockstrukturen des Urlader-l.adeprogramms _3.
R anlaufprogramm ; , - :
Im Zusammenhang mit dem . Urlader-Ladeprogranm,  .werden zwel
. v : !
unterschiedliche Blockstrukturen verwendet: o
N f .
- fior Ladeanforderungan,
- . for Datenbldcke vom ILA K 8501. -

'

~1.45.030736.4/61

"Eing ranmn:wh1QWJc:m wird infolge

nu,xmmmqh im Anschlu@ ' an den Anfangstest oder .

-

by ERRUOR, mittels mmwum*m:ammms‘ZNcm»hjﬁ

o

<os,mcq.mm3h1_m1*,c=a zum ILA gesendet.

Im Anschlud an anm mm:nm: einer m0pn=m=

onﬁmzwwmnr ) Umjm:amwﬁ Emvam:q ‘dik vom

rechner. Uber 'den ILA zum BOT. Ubertragen wurden.

.mpnnzwavcx»C1,ﬁc1 Programmodule entsprechen.

’

B B

4
¥

mponrmw1crwcw der Lags ﬁaan dErUng

|-|.|..|.II|II|||-||||I|I|.I|I|||I||I.|..0.|0||:II.|.1

N

Ladeanforderung kénnen

Ubergeordneten Steuer-—

Sie mussen der

cﬁm rnamn:ﬁojum1c:m nmm »:Hntﬁn1omﬂnssw besteht aus einemn Elocw

mit einer: rn:mm vern Jm m<+n (3 EByie KopFfbluck, 22 Byte

Textblock) .

Blockstruktur: E ’

+= 7;-;7::-7u|+lqp--qmnlququ¢|nqm-|qmnnqun .

e mTRE-+

YRy S BitOa..6 = fizlprozessor
. . wmﬁv. = Markierung fir ‘log. Vorblock
K2, K3 H Textldange . Ap&Iq 0 o :
STl s OER ' o
.72 i o01H N . i
T3 I 40H
T4, T5° (. mmHMWaoﬁnfwmm fir Kennung amv.mvﬂl
. ,»cmﬂcmﬂt:m : 4
. T4/Bit Ov..3 = Selektcr 0...3 der SEL :
.. * T4/Bit 4...7 = Selektor 0...3 der PEL
: - IS/Eit 0,2 = DCD, CTS ven SI101/E der PEL
, Ts/Bit 1,3 .= DCD, CTS von S102/B der FEL
. . 75/Rit 4,5 = Selektor 6,7 des SIM-
. ~ (DIL-Schalter) .
i T5/Bit 6,7 = 0 : :
Té H Urlader-Error-Lode

T7...T22 ¢ letzter gUltiger Modulkopf

\ .

C1.45.030936.4/61
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1:.85.31.2.2. Blockstrubiur rir mionntBmMEmm

Die Datenbldcke kdnnen als I-Frames (spezielle BDT-Adresse) oder .
UI~-Frames {(Globaladresse)' vom ILA empfangen, werden. . Sie haben'
eine moximale Lange von 259 Byte.
Elockstruktur:?

Elock § e e R G e e

Blockkopf : +~RK1l—~RK2=rR3-+

Vorblock: @ +=Tl=-=T2~+
Text : " B Tt - e
Modulkopf @ | wee mmmhoMim v =Ml1bdmmmmmem L,
Kl H BitOsues6 = Duellprozessor .

, Bit? ' = Markierung fir leg. Vorblock
K2,K3 : Textlénge (bei Modulende des letzten Moduls

ist Modulende = Textende 11)

#

TL : (nur giltig, falls K1/Bit7=1)

Rit0...4 beliebig

_ Bit5...7 LadeabschluB-Folgeblockzédhler . / ’

T2 : Bit0...5 = 0lH (EDT-Frogramh) o .

Bité = Ladebeginn .

. {(Guellprozessor Ubernehmen)

Bit7 = Ladeabschlup . ,
M1 : ' Speichersegment~Rennzeichen (00, @uu 0z, 03
MZ, M3 : /<rnamnc:r*|»a1mmwm L,H
M4, MS : . Mcdullénge L,H
Mé&, M7 S EDC~Prifsumme fir gesamten Modul ' ,

o aﬁnﬁumf%mnzvno_.rmm:m vwcﬂwcssmrro:m10Hpmv

M&, M9 H Startadresse L,H
M10...M1é = . v?mmansscmvm;o:

A
i . {falls Bit7=1, keine #nderung der Anzeige)

- 144 - 1.45.030934.4/61
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1.5.11.3. wmmmjﬂmmuc:u der Komponenten des Anlaufprogramms

1,5,11.3.1, Aniauf - iader

Der Anlapf-Lader pereitet das BDT -nach RESET auf den Anlauftest

vor. DCﬁﬁﬂmﬁm:amA Netzfehlerinterrupts werden gesperrt, die

Speichersegmentzuweisung wird auvf PLl, P2, D3, D4 eingestellt und

das »zumcﬁu10m1955 wird (bhis auf den Anlauf-Lader) vom Speicher-
bereich Pl auf D3 umgeladen. Nach erfolgtem Umladen und Kontrol-

le des 1. Bytes ouf Adresse H000H wird der anlauftest gestartet.
i
1

1.5.11.3-2. Anlauf-Test . - o

Der Anlauftest wird aus dem Anlauf-Lader heraus - gestartet, Es

erscheint am BDT die Anlauf-Test - Grundanzejge :

. PIAGNOSTIC 0 0 0,0
ot ¢f " hh/ddd ,
' t t 1 - Testabschnitt,
ff - FehlerschlUssel,
h h - EBDT-Adresse, hexadezimal,
: ddd - BDT-Adresse, dezimal.
1.5.11,3.2.1.Testabschnitt, JROM? . _ . . .

. . B

Es san&: die EDC-Prifsummen der zwei 4Kbyte-EPROM-Bereiche im
Speichersegment Fl Gberprift. Ofm.Ncmm:mﬂmmml.v1cﬂmc33m: sind
auf den Speicherplétzen LFFBH .. 1FFFH eingetragen, Platz 1FFFH
enthdlt den Wert O. Umm.wmvmnsnﬂzw.umj.mvcﬁmcssm des 2. FEerei-

ches ‘erfolgt .nur bis Platz 1FFAH.

Fehlerschliissel & 01 - Prifsummenfehler des Bereiches 1,
* ) oz l.ﬁﬂcﬁmcssm:ﬁmjpmj.amm Bereiches 2.
~. ¢.
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’ s ) ‘ \



. - . < - S ’ ' R N - . N . . N .
robaotron . oo L R S ' ‘ . , robotron’ - B
e 2 ) ) ' g PR

1. S uu 32Zea qmmﬁnde::_a& TRANY - DHW Besonderheit TnzzAQmmmmﬂ Testabschnitt 2ur Verzweigung. in mﬁ

I ‘ .
v : : "

ber Test. des x»z:mum_n:mvm :_ﬂa getrennt. nach’ cx»zu.czn CMOS-

momAmvanwmssvn:mﬁ .Hauuo1m vchw<m»mac=&m1unmm: (LPSUY* fOr dig,

ﬁ_mﬁnjc:n_mm Gerdteprifung cm:camﬁ £m1nm:. Dazu _mﬁ €0=1m:a des -

. o mmvman: <01am3055m1., Dabei m1ﬁounﬁ aﬂv CMOS-Test ~m1mﬁn1c:nm| .7m< qmm»nwmn::_aﬁmm eine ump.mw;nm .Taste zur Fehlerprovozierung . 3
ﬂ1m_« so daP :nn: positivem Durchlauf npwmﬂ D:wQCﬁﬁmm¢nwmn:=_ﬁﬁm T “und :nnz dem ﬂm:wm1:nyﬁ As_ﬁ »:Nm_um nmm 4nmﬁm:nuammu die Taste.
_ f njz num 1_n:¢.- erkannter 110n10550acH,_3 CHOS~ wmvm_n: mmmﬁgvﬁmﬁ %' zu Awm»nﬁ_wms. ﬂnupw a_m LPSU. ﬁm:pmvﬂvm_ \_5 n:omemvmmn: ) Ak;\
:mvam:.#nszd . R - B o ! <01mmﬁc:nm: s_vnuAmvonmﬁ amwm: mﬁnﬂﬁ. ) e '
. . N . . : o S R

. . ) . E :
. . y . .
1.5,11.3.2.4. Testopschnitt TCTC? ’ . B

. .- 0 . . . \

"~ DRAM - Test' : v o

_ Die mum.nrmﬁmmmsmznucsm.mc:n wird, nca ou.. Dz, D3, kc#‘ einge- -
.mﬁmuww. Auper ‘dem »aummcmﬂm_n: mooor « 9FFFH erfolgt ein -
wmmnrjm_cm: ' des DRAM- mm1m_n:mm mit *H XOR L’. Szmnrw_mnm:m

. smjnms die mvm_nsmvupnanm mmmamzasm_mm gelesen und <m1mp_ﬁ:m:.

Haamvznpw umm Adrepbereiches moo01 «xa 9FFFH erfolat m.:m v1Cﬁ!

summenkontrolle Uber .am:>t1onap55vmvm_ns des mmmnsﬁmz Anlauf-

mmammmmﬁ wird. die Hsﬁm11Cﬁw%wvwmxwmﬁ der rm%nm: " Schaltkreise

CTC1 und CTC2,, jeweils.des 4. Kanals. . .

Fehlerschiussel i Ol = . CTC2 fehlerhaft, = A o
o 02% -  GICi fehlerhaft.. -

uvomagasmm. . .: A , ' . . i /

7 CMOS - Test : , | 1.5.11.3.2.5. Testabschnitt *1/07 . . . - .

Die Speichersegmentzuweisung wird ‘auf €1, C2, ' D3, D4

¢ ' . . ’ B
. gy

‘eingestellt. Der Test maaopuﬁ in Bruppen von jeweils 128 Byte Dieser Abschnitt beinhdltet-die pridfung der Datenleitungen zu & -

'

.byteweise in der Folge: den I/0-Bausteinen SIOi und.SI02. . R

. " ernpw retten - qmmﬁv<mm eintrogen, - Testbyte. prufen - Y ] ) .ot
Testbyte rotieren - ﬂmmwutﬁm priofen - stnwﬁ.1mmm:m1mm?m: . e Fehlerschlissel & .41 . - mHQm ﬁmzpmwsnﬁ*- )
‘Uber den gesamten CMOS- wmam_nz von 0 ... 7FFFH. . X c 45 - 5102 fehlerhaft:

Zu wmm.gs jedes 01Cuum=*mmﬁmm wird der Zustand- des NAS- m_m:nwmm
. [ y

, ¢ RN . . . -

cwmvsnnzﬂu um mmwmvm:m:ﬁoppm den Test in Erwartung eines zmﬁul
.. ncmﬁnwwm amw.:_mﬂﬁnwuccﬁmn:m:., 3 .. )

"1.5.11.3.2.4. Testobschnitt 'LED?- . . . - S

, ‘ N : v - o :

‘Fehlerschlissel § 10 ... 13 = RAM-Fehler in’ D1 ... D4,

]

' - ; ™ N .
Samtliche LED ,SM1mﬂ3‘ ca. eine Sekunde laong -zur visuellen v Co

14 - Prufsummenfehler. im umge- Kontrolle eingeschaliet. S . PR s : L.
' ) S , N . , - : . G
. ladenen Anlaufprogaramm, ' ! : . ' '
- 15, 16 - RAM~-Fehler in Cl, C2 " P k e . X

H.m.pp.u.m.v.;4mmwnumn:=m*»‘.»zmmnmm. .

Yor . ' A ' . : . s

In den »:Nm_nmncﬁﬂm1 werden For sémtliche y:mmmwmnomwﬁmo:w:_amm

: 1.,5.11.3.2.3. Testabschnitt *KEY® i . ) -

beiden non_m1cznm: wC1~mn:nnjcﬂmﬁd5cmﬁm1q Ummmzsm:nasmﬁ,ams i

N 7
Dieser Testabschnitt beinhaltet die Oberprifung der normaler- Leuehtpunkt, eingetragen. Zur: <_m:mupm:‘7o:ﬁﬂoppm bleibt di€ -

.,A. ’ weise  nicht bedienten Tastdtur -auf Erkennung einer Tastenbetd- werste Information , ca. eine Sekunde ~ lang m_:mmmnrnwﬁﬂ&i das

tigurig. HWird eine Tastenbetétigung erkennt, so wird als Fehler= sweite Muster bleibt bis zum Testende erhalten.

schlissel der zugehtrige Tastencode angezeigt. ) .

. . - 147 - 4 '1.45,030936.4/61
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1:5:11.3.2.8. Testa

bschnitt 'HUPE?

‘Die Hupe sﬂﬁa.ﬁci ca. eine Sekunde lang eingeschaltet.

5

CMOS-Datenerhalt?

.

adresse.

. liert werden.
! -

i .  TAB:
i ' TAB+1,TAB+2:

TaB+3, TAB+4:
TAB+5, TAB+62
- . TAB+7, TAB+8:

bl

TAB+9,TAB+10:

w,, uUsw.

fahren,

1eDall.3.2.9. Testabschnitt

. mm1min:mm auf Uaamnmvvnwd

Anhand  einer mcm:uawpm

v

Je nach Hert des 7.

) in diesem . Testabschnitt erfolgt die

/

P

mwsmmﬁjnmms‘ sie-hat folgenden Aufbau:

Anzahl der zu priUfenden Bereiche

Startadresse (L,H)

Anfangsadresse des 1.

Prifung des CMDS-RAM—
v und nu:n:m_m vem' Prifergebnis nm1_
Start - m:wamamﬂ des Urlader-Steverprogramms oder eines. beliebi-

Qeny - zuvor Amwwnam:m: Progrommoduls an der <01mmnmvmzm: Start-

{

im CMOS-Bereich befindlichen Parameter-

\

. ﬁnumuum. TAB Yozam: die PrUfsummen beligbiger wm1m_n:m kontrol—
Der Standort dieser Tabelle ist ::¢m1 Adresse &4H

,.\Qﬂu

)
Bereiches (L,H)

Lénge ”nmm. i. Bereiches (L,H)

Prifsumme des 1. Bereiches (L,H) '

Anfangsadresse des 2.

i

i

Bits in TAB+é kann Zwischen zwei
fahren CJﬁm1anrmam: werden. Bit7 = O
Bit7? = 1 dgl.

-nach Dirk Johannsen.

' Bereiches (L,H)

Priufver- -
bedeutet EDC~Prifver-

Das Ergebnis der

Priofsummenkontrolle wird unter Adresse 63H abgelegt, . 00 = posi-

tivy 01 = negativ..
o EBei

programms; = bei

\ - der eingetragenen Startodresse das Programm - gestartet,
P . zuvor das NMI-Flip~Flop rickgesetzt,.

' . ond mmm Anzeige geldscht wurden.

negativem Ergebnis bzw.

Bereiche gleich Null ist,

\ -

~ -

falls die Anzahl.der zu prufenden

Ed

mﬂﬁOHmﬁ,m*nva amm cwwnnmﬂlmﬁmcm1| -

positivem Ergebnis' Uber Duwm Bereiche wird ' auf

nachdem

die NMI-Freigobe gesperrt

1.45.030934.4/61

PlMi&bl!!Mhlcmr»cmm mﬁmcmvujo ma } )
Der Ansprung * des C1unum1lwwmcm1v10wﬁu§?m vaoumm c:amm amﬂ
Bedingung *Kaltstart’ ‘aus mmi.v1ou1nss,e»=HDCﬁl+mmﬁq.:mﬂacw. “In
diesem Zustand mﬁ:a.n,m wcqlmvmmnimvmmmmsmsﬁm ci, €z, Qu. D4
aktiviert, NMI ist nichit freigegeben. e o ‘ ‘
mvm»mf m_nrwuojm Reakt'ion'auf den Beaginn der rﬂvm.w des Urlader-
Steverprogramms _mﬁ das’ Erscheinen der - 79H&m»n1& Grundanzeige.'
Nach Durchlaufen des Initialisierungsprogramms fUr das Interface
IFLS-Z ist der-Zustand des HﬂrmlN.lAH1mmvm1w an der  LED-Anzeige
ablesbar, da dos cvuoamvlmﬁmcmvvvuavosa eine wauhmm:m Abfrage
des H:&mﬂﬁnnmlmwn&cm ‘und »rﬁcnw_m_mvc:u der »:Nm.um <01=_33&. ,
Mach Aufforderung zur Einnahme des zovsou Response-Modes acvn:
am: Hr» wird die rnnmn:ﬁ01nm1c=m Ncmnssm:mmmwmwuw csa gesendet,
c:a damit die msuﬁn:nmcmvm_*mn:oﬁ* fir Datenblbcke rmvumw»mppﬁ.
Eine 4_amlcc»|ccmjsnn:c=m movu& bei »cmvwm_um: des wwonxmsuﬁn:mm
Die HWartezeit betrdat

fur erneutes Senden der rnamn:ﬁovnm1c=n.
<01 dem’ m1mﬁm: msumn:nm:m: Datenblock 10 Minuten, ‘zwischen .wei-
ﬂmvm: Blécken jeweils S z.:cﬁm:, o +
Unm cﬁpnamvlmﬂmcmﬁujomjnas ruft N{Tw_mns das .Urlader-Ladepro-
.gramm auf, nT*:nu_m_mvﬁ bei Fehlern.die, ronmnzqovam1::om3mpac:n
durch Eintragen des Fehlercodes in Té oder’ Umm:amw das Anlavuf-
Au1om1mas durch’ »ra_<_mvc:n der »umnrpcmosmm_nm und. Start - des
wmlwmaﬁﬂmm mmpnnm:m: Programms’ ncw der: im Modulkopf enthaltenen
Startadresse.  Der. »cmﬁj_ﬁw aus dem »:wacﬁuvoavoss erfolat wi
0ﬁc1Ncmﬁn1n DIY, mit mum.n:mummmsmzﬁm_:mﬂmHHc:m ci, C2, D3, c+
C3a rickgestztem NMI- ﬂp_uxﬂpon.

1.5.11.3.4. URLADER- rnnmuﬁmmﬂnsa pooe SRR R o [N

Das Urlader-Ladeprogramm wird zyklisch vom :1~n&ﬂ7kwﬁmcm1v1nl

gramm ’ mmmﬂn1ﬁmﬂ;c:m dient der Redlisierung und Uberwachung - des

gesamten Ladevorgonges,” einschl, der Blockformat— und Time-Out-

'
. . !

Kontrolle. ' ’ o

- 149 -
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10#0#10:, L . )
(- ’ “ . . . ) PR v

L
‘Im m,:NnH:m: 1nn~.m.u1n nna.C1wnnm1|rnmmu10u1nss sonn:um Funk=-
. w.o:ma.. -, ‘ ,

\ E

PO m:wmmun::n:sn n014 mauwn:mMUHmnKWA vom mmrmlN - Treiber,

,m.:mnrp. nw1 ﬂ:awnﬂunﬁcnﬂc:u. L o .

o

,.,l.m_:wwuuuc:u der vﬂomvnaaoaCulrnnnuc:rwm mit CEWnsﬁunc=m der

jmun_nrwﬂunusnsﬁnw mssam ama mnn_n:mﬂmnma@:nlzmzsum.n:m:. Uncﬁ_

‘. ogilt ﬂOwun:am Nc01u:c=m. - -

mnn&n:mvmnmansﬁwcunsﬂu»c=n

o zn::mamnwn:,

ST

c1, €2,

4 o0, co D3, D4, :
- | 01 '~ .ci, D1, .03, D4,
a . 02 - | .c1, D2, D3, D4 ) _
A . 03 01, D2, 03, D4: _ o

Dinplay—

. - Ntxwmun:u”.wnﬁn,wumaruc:w " der Informationen fUr die .

. ,D:Nawmm bzgl. der zu ladenden 110@19550&Cwa- smn Ladepunkt,
‘vvonvnsa<nﬁu,o= und mnnvnnnsnwun.
- mw301_w1c:m ‘der Statusmeldungen fir die Jmmﬂﬂn<lbsuwmma. L:n,
, die rnnnn:ﬁoﬂnnﬂcawmanwnc=m (8. Do)
L znsusm_um Prifsummenkontrolle’ der gelodenen vﬂomsnssnntwn

“(falls M& = M7 = 0 im zonC~xcﬁﬁdﬁm=uﬁﬁ1ﬁma= ist, nsﬁﬁmwwn.nmw
: Kontrolle).: . ) ‘ /

‘ N
- wmﬂu.ﬁuﬁauucau der Startadresse und b:aaﬂ1aﬁ1:=m Z2um 110@1&53!;
éﬂn1n an das C1wnmnvlmwaCAﬁnﬁomanaa. . )

4 . . . '

. AM1Hmaa1c:u der mﬂmwrmmuwam:mnsu, . .
: )

_o_n Statusmeldungen nrn1nxama_a_a1n= <01un:,ann:e. vom normalen

) Ablauf abweichende. Ncuﬁu:au des cvwnnu1u sm31u=n des Ladevor-
L o ganges. Sie sm1aw= in Form von- m&nﬁcuXCﬁunpn ncw nes @huvwn<
: angezeigt ..:..a ._u..._....umu_n:n: im Ncunaassznsu mit 'der Programm—

. ' versions- c:n rnaevc:Xwn:nn_mn. Fahler wnd c:wuamwsﬁﬂ_nxa_ﬁss
beim Empfang unhd der mnn1cﬂ.ﬂc:m der vvouﬂgsaoQCpa ZU .
Méglichkeit

Fehlerstatusmeldungeh

.N1xn==s=.
die.
Lade—

Zur der programmtechnischen Behandlung werden

codiert. | der’

,anforderung aﬁwmnmanann. f .,

innerhalb mx»Cquu:

v . : . } ) .V. _~
. ) - 1506 - 1.45.030936.4/61
. ol

robotron -
- Folgendse »Urcﬂnc:mm:,sm1am=.n?mmnmmmﬂ H ' N i
. @) normdle Statusmeldungen - S
‘ .BWS = Block-Wait-Status -
. ‘ v
: HWS = Head ~Hoit-Status :
MWS = Modul-Wait-Status - “ L
. : . v . .
v+ b) Fehlerstaotusmeldungen . ¢ L :
" . . ; 2 . Pt
'EDC = EDC =~ Checksum-Error ) .
LFE = Load -~ Wmsmm:l Error
o LPE = Load -~ Point - mvvoa. o S
. : MSE = zm391< -Segment- mjaov ! -
TULE = Text - rm:mﬁ:l mvvov
K . . i )
wmnmcﬁcsu der Statusmeldungen: . o
., = .
y BWS wponr ~Hait-Status. C ,
.y .
BWS vmmn:1m_5ﬁ den znvﬁmmcm&n:n auf einen Modulblock, infolge-

awmAmsvﬁn:mm einer abweichenden mcmwwnﬂommmm01naﬂmmwm.
' ' P

' v ol [N
HWS Imna Wait- mﬁnﬁcm

‘HWS
Empfangs mwamm_zuacHrouqmm; N ) ._v St

Lt . ) PR

,

Awmmn:dm_ww " den zn1ﬁmncmwn:n auf Dumnmycmn des begonnenen

,zr_m Modul- za;nm.ﬁﬁcm L C R

MWS wmmnzvm_cﬁ ‘den znvﬁmNCMﬁn:n DCﬁ einen v10m1nasoncHu .infolge

m.:mm zuvor empfangenen ZOQCHFOmem.
. p P i R - T
mcﬂ Checksum—Error '/ Error-Code O4H ' ,

mcn amwnmn dgs . ﬁm:wmﬂsnﬁnm mﬂmmu:\m des, angewiesenen va:wmcssm:l,

»:Nm_l .

<m1mwm_nzm ‘mit Angabe der moHulAc:n.mmﬁlmcssm._s nmﬂzm-,

genzeile. L : . s o ) .
LFE Lood-Finish-Error / Error-Code 08H
LFE meldat am:Aamrwmvznﬁnm:ftﬁnmnvmn:Hﬁm..

-infolge Nichtiberein-

> . B . .
stimmung wvon 4mx*m:am des =zuletzt  empfangenen Blockes und ~
nc_m_mwnms Modulende a_ﬂ mﬁnﬁﬂanﬂCw. ._ ) -
. . Cy
- [ . - 151 = 1.45.030936.4/61
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" LPE ronnLﬂowJAIM1303 / Error—-Code O1H. ' - 8 .

LPE meldet den Fehlerhaften DCaﬁjnm ‘an den Urlader, einen Modul-
teil in nm: »a1n@cm1m.n3 von H000H ... 9FFFH zu laden.

v
'

MSE Memory-Segment-Error / Error-Code 10H.

MSE meldet die ﬁm:~m1:ﬁw¢m Anweisung zur Einstellung eines nicht

vereinbarten Speichersegmentes.

\
AJlm Text—-Length-Error \ Error-Code 0ZH

TLE ,smwnmw eine zu rcvnm Textlénge des: empfangenen wymnxmm
AcuwcHOnW avisiert, ;mnon: quapnzmm < c01vpunrpn=mmv.

f

Time-Out-Ercor / Error~Code 80H B

Time~-0ut meldet das Gumﬁmnrjmmnm:Anmxftn1nm&mme vom Absetzen der

rnnmnssovamvtum bzw. dem Empfang amm letzten Textblockes bis zum

Empfang des nédchsten Textblockes. "Ein Ablaufen der™ ngwcumvl,

‘wachung FfUhrt in bﬂams.mnww zum' Neustart des cvunnmﬂm- de 7.

Senden der Ladeanforderung mit Identifikation des HmﬁNﬁmz. voll-

sté@ndig geladenen vvomﬁnsaoncpm. . .

1.5.,11.3:5. Treiberprogramm fiir Anzeige

Dieses Programm stellt die Verbindung 2zwischen den. 'o. g..

Progrommen und * der »:NmmumUncm1cuvm her. Es konvertiert die in
einen Nnmn:m:nCawma eingetragenen szmian&mo:m: mittels Zeichen-—
generator fUr -die LED~ und OmthD<LD=Nmmum. .

»

\

1.5.11.3.6. Treiberprogramm fir Linieninterface HTrmlN

Urlader—Stever- und :Urlader-Ladeprogromm dienen dem Laden von -

Programmodulen Uber das Interface IFLS-Z. Zum  Datenaustausch
cumv ‘ das Interface ist die Einhaltung der durch amm; cm1sm=amﬁm
n70NNQCT <01mmmnrammum:m::Djammﬁmsmmmm erfordérlich. .

Das Linieninterface mit: Nm:ﬁ1ﬁwm1 Steveirung HﬂrwlN.,mmﬁ eine
Zm:ﬁvc:xnlInHUnanNXIcnﬁm:<mmum:ac:m fir U,ﬁwmvmmwwm .m%:n:ﬂomm
Ubertragung zwischen einer unﬂmﬂmﬂmﬂnﬁmu: {Z.B. Hlﬁmwpymm:ﬁmﬂ
Leitungsadapter ILA) und einer :odar mehreren Sekundérstationen
(z.B. Betriebsdatentermial BDT K moow. z,mwomv. . _

1.45.030936.4/61

]

.:zmw:onm der synchronen’ bitorientierten Date

‘robotron

Die wnmw:mzsm:amﬁ Stationen sind Uber eine einzige gemeinsam

genutzte ‘Ubertragungsleitung miteinonder cmjcc:nm:. c.m mﬁmﬂml

rung ‘des Datenaustausches erfolgt auf “der mﬂcanwoum ‘einer

6nﬁm:cum1w1nmc:mmﬂvonQC1. die dem Normativmaterial MRK/RT 54-82

nobertragung” (HOLC)

m:ﬁmuvmn:*. Zur Anwendung iommt die Prozedurklasse UN . fir

ungleichgewichtiage Yerbindungen, deren Stationen im Normal-

Response—-Mode NRM arbeiten.
Die Sekundarstationen werden durch ihrg hardwaremdfig einstell-

bare Stationsadresse unterschieden, die im Bereich von 40H...7FH

,Hmmmm: kann. Der IFLS-Z - Treiber (kurz IFLS-Treiber) realisiert

diese 1logischen wmn.:mc:um:unmm Linieninterfaces IFLS-Z fUr
Sekundarstationen. Er mzammuwn:w eine nonmwwnsmnoﬂm:&m Informa-
»mo:mcvmﬂﬁvnmc:m hoher Sicherheit mit ﬂmrHmﬂum:nvnpcsmmsnm:nsam:
auf dem Niveau amv Datenverbindung und erfordert im Stations-—
steuerprogramnm m_:n: ger ingen Aufwand .zur Bedienung.

Der IFLS-Treiber arbeitet parallel zum-, mwnw}osmw»mtmﬂnvcmﬁnss.
da cufer der »:ﬂn:mmwmmﬁmnwmmmmvcsm samtliche Aktivitéten . inner—
halb ven Interrupt-Service-Routinen Dcwmmwcsvw werden, .die

grundsdtzlich, nicht unterbrechbar w@:n. Er- beinhaltet die

Funktionen:.

- }:ﬁn:wmm:iﬁmewmmmﬂc:m o N /
- Block empfangen.

- Block senden

- Fehlererkennung und —-bshandlung .
— Korrespondenz mit dem Urlader—Stewerprogramm. ,Q

samtliche Sende- und msvﬁn:mmarﬁmc;ﬁmﬁm:“mmsa erst nach. Ablauf

der Anfangsinitialisierung moglicha Ug:ﬁn:.wmﬁw:amw sich -der

mHnlzw:wH A in Empfangsbereitschaft {Betriebsart wornw Adreff—
erkennungsmode, INT bei %mnms.Nmmn:m:v und erwartet einen Block-
empfang, der m:ﬁmU1mn:w:n dery realisierten Prozedur ncmnWEmwﬁmﬁ

wird. Dazu verarbeitet bzw. oktiviert der IFLS-Treiber den

 folgenden Befehlssatz:

Al
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| o L / f i . . ! L
: . , R .
1 M " JSrobotron N ) , . _ ’ { 1ﬂdﬁﬁ1f:
W . w , . _\ , ; . _ . ! ! . . A. .
3 N : N ——-e 1.6..Kontroll- und MeBaerfite . - 0 . . ‘
m_ T L mmmn::c1u . Zosannao. ‘1i~jb1ﬁ m ‘mw:m::cau L o . ' m. \ . . . -
. o .. . .. B _ , _ r, - Zur n1ch:n der bjwm_ﬂmﬁo:_nﬁm_ﬁ amn EDT K B%02 mﬁm:mn ama “An-
N sz01anﬁ90m N . ..H . o ,H:ﬁmvsnﬁwoa,zf ’ ) .sm:anj . und st enteprechends P ﬁm<w»wgcnﬁmﬂuomm: @Zur
- _ - . ; s i Ver figung. - P T . ; A
Wnnmm<w.mmna% H . RR. { «RR . Receive Ready o : . Bei awteonom gﬂcm_ﬁm:ama EDT K mﬂON mﬂﬁopu& die Obernahme  der
. - - . T - _ 3 : : . v1Cﬁn1omvnasm van der mma_mjl,c:uﬁﬁ1umﬂnsan1m.::m.ﬁ mvmq: die
Receive’ Not Ready . RNR &~ RNR Receive Not Ready. “zu diesem Zweck ' mit.dem EDT K 8702 zu koppeln ist. Im mvnmU:_
I T - - : TS .amm Testes mﬁﬁoHn& m;:m,bcmmnum"NCﬂ ﬂc:r&_u:mﬁnj_mtmr& der. Bau-
. ' | set” Nermal Response SNRM - FRMR Frame Re ject gruppen.’ Das qmnﬁmvamu;_m kann mit Hilfe der .alphanumerischen
K “Mode | . . g»:Nmmmmmcnz..mgsmmmnsuanm.hcﬁ K 8%02 nrmmmnjuummm:mu.Oﬂcnximjxmm
= : - : - == abwmmmﬁmpuﬁ werden., ﬁmmﬁccvn:ﬁc:quw der Prifung kann auferdem
Disconnect o DISC UA , | Unnumbered . Sazpzmmmm.amﬁ\orrm_mma4mlﬁjunm1ﬂ§Wumrﬁ . ) . o
N B . . i Acknowled gement ‘ _In. der version smg,mﬁm..ltlm sind entsprechende Prifharten . er-
i ' N oM \_ U_mnO::mnﬂma Mode ﬁﬂjam1pmn3r ,amw..rmrm:.nmﬁqﬁcn awm.31Cﬁc:w der Arbeitsféhighkeit
' , RD mmncmmﬁ U_mnouzmnﬁ der Bestandieile ummnm04 z<mwom bendtigten Kontroll-und szmmjmu
= —— |JJ||||||.|||||||1|;:11|||||J1111|||||||:1| te in der mmuajnwcrn:pmmwc:m p.hmfouowu&.$\w¢sncﬁmmac:3ﬁ sind.’
. Unnumbered Infor— ur’ : Sur Unnumbered HJADWI Diese weiterern Koentroll- und zmmmmﬁmﬁm getidren nicht zum Liefer-"
: o . Asnwmoa v - R Bnﬁwos\. ,csﬁnnw des Wdecu:mmmmmr\.m.m BEmmmexna‘zc&hmsnwm:w¢01mn=.Admm3.
. - \

Hersteller bestellt smuum:m::u sind kostenpflichtig. -

"

. Die Sekundérstation befindet sich. im Oisconnected-Mode' DM °

! (Trennzustand) “und ist zu keinerlei Informationsibertragung in

der Lage., Erst durch Austausch der gemdp: Prozedur :oﬁsmanumm:_

'

Kommandos wund ‘Antworten ist ein.Moduswechsel in mm:.”2013&w1 Die vom zc:am:awmlmﬁovma: UMlm%mwﬁml Werkzeuwge zur mmuavnvﬁtv

Response~-Mode NRM (normaler -Abfragemodus) und damit die , Infor= . ‘des BDT K 8902 .und dessen-Bestandteile sind in der Reparaturan-
leitung 1,45,.0309346.4/44 m:ﬂrapwmz. o , B b
Sie sind beim ;msm_u_mmsfxmﬂmﬁmwwm1 nmmo:amvw zu bestellen.

. '
' t ’ . .

1 ana_ozmcum1ﬁﬂnn:=m BODH.n:.
Uber mmsm_:mns vereinbarte mnm_n:mvl bzw. HCwmmjwmﬂm_n:m mvﬁOHmﬁ
die wtsnzvoa_mnﬁ.os des HBﬁUjsn&_uzuacmﬁncmrjﬁu as_mnjms IFLS-

’

.41m_um1 und C1wnnmvlmwmcm7v10m7naa.

L &, Aufstellung und Moniqoe - o .

'

Die zo:ﬁnnn c:a >Cﬁnwmwuc:n des BDT K 8902 erfolagt entspechend’
am1 cajnn:q_q» zuUr zozﬁgnm. Inbetriebnahme,. m,:Mwmuuczmvc:a 2 UM
Probebetrieb am Einsatzort 1.45.030934.6/54. . A

Lot .

oo s - dmg -

o R ) ; 1.45.03093&.4/61
' . N . R
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' . . \
1.9. Garaontiebedifigunasn

Der Hersteller. Ecmﬂa_BSﬁ amm mnvw:w,m for ‘die In1asn1m..mmm.

mmmnswnm1mwmm. K 8902 :C1 unter um1 Voraussetzung, daf keine
cmﬂn:am1c:nm: .01 den zum rmmqmjcaﬁnn‘mm:mammam: manvcuumr vwoir-
mm:oaan: wurden. M1ﬁ0wu* der Einsatz n:sm:nmjmumm_ﬁ_mnsm1 Inter-
ﬁnnmm&mnTm_::m_ﬁmu SIM, ﬁuz in der 7n:mopm~ wird die Garantie
fUor  .die Baugruppe Peri u:mﬂ_mmHNXa10:_T nur dann ncﬁﬂmnSﬁ mﬁjnwl
ten, wenn vom Anwender noachweislich die im Punki 1.5.6.11 .Gm_
den m«wna<W1uw=aw1: . K ! . .

+PEL=X4 _ L .

+PEL-X5 .
fir die Signale und Spannungen fixierten rnmﬁﬁnrﬁn1m: mwz. z2uU-
lassigen Strombelastungen m_:mmznwwm: wurdens '

| i . :

_Fir die Betreuung der Gerdtevarianten des EDT K 8902 m.:nn:u.mm|

lich der zugehdrigen Baugruppen, a_m dem t10ncrﬁ_n:mman=n des

VEE REZ entsprechen, sind cutorisierte Kundendienststitzpunkte

des Kombinates' Robotron bzw. wvon Robotron beauftragte Anwender

2usténdig.

1.45.030936.4/61

7 -
i ’ robotron

1

- Betiriebsvangchrifl
: o

1?-

2.1« Alloemeine I_zsm_mm

Das EDT K B%0Z ist ein Gerdt zur aw:cmppm: mmnmnvm ven Informoa-
\ﬁmo:mz durch einen Bediener bzw. zur QCﬁoanﬁ_mn:ms Erfassung . von
Angaben =zum BDT, . die 'dem Anwender mmm.zuasc:_xnw_O:..a.ﬁ dem
Gerdat erlautern. .~ o S . Co : . .

Die Gerate .BDT K m@ow.zmvaw: in (mvmn:mmumsm:.cuvwniwma, ausge—
H_mﬁmﬂﬁn die sich :.:m_nswm_nr der mmvuﬁm: c:atuﬂamﬂnaaamnrzml
: den. Die »cmp.mﬁmvcam erfolagt in

sehen »cmmﬁnﬁ»csm c:ﬁm1Mn:

‘betriebsbereitem. Zustand, Jjedoch ist ms jedem Fall eine auf den

Einsatzfall zugeschnittene, n?om1msaﬁmns:.mn:m.mvsmmﬂmﬂczm, not=

wendig.

Je. noch Verwendungszweck sind mehr oder weniger umfangreiche

Vorbereitungsarbeiten notwendig, wie Installation, U%mn:wmnnwozg
Programmieruna. Vorrangia - erfolgt .der m.:moau.va:mvtrwu . ver-
mn:mmum:M1 ,cnﬁm:mtmﬁmsm im on~line-Betrieb, jedoch sind auch
of f- u.:mlbssm:u::nm: moglicha. '

Voraussetzung fir das mnn:mmﬂmn:ﬁm Betreiben des BDT K wooo -in

mtmawamsu wie, m.m. . POK BDE, DIS. » m$Jk. womw A 5222 bzuw.
BDS A 5230, ist, n_m 7m::ﬁ=_m nmﬂ umzm_w_mm: »:sm:at:mmummn:1m_l

_bung dieser Systeme.
vmmnmm::n:auc:wm: am EDT erfordern keine Speziclkenntnisse cﬁa

sind nach entsprechender Einweisung durch ungeschulies Personal
moglichy .sie werden durch eine progrommierbare Bedienerfihrung

wesentlich erleichterts

-

o, %, Sicherheitsvorschriften

- Das Betreiben des BDT K 8902 ist Woﬁ Bedienpersonal nur bei
geschlossenem Gehéiuse zuldssig.: ! .
- Die Abnahme amm ‘BDT ‘K 8902 von ‘der’ 7o=mon darf nur von dazu

amﬂmn:ﬁ.mﬁms Personal - erfolgen.

- Samtliche aom BDT K 8902 Uber serielle oder un1nwwmum mnzs_ﬁﬁl

stellen angeschlossene vm1_v:m1_m ist grundsétzlich :nn: jhren

m.mm:m: w_nrm1:m_ﬁm<n1mn:1_q»m: zu Umﬁ1m_cm:.

-3
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robotron,

. Die rmmmjl Anzeige- c:a qnm»nﬁc3aQCm1tuum vmﬁm:nnz mmms ncﬁ.amv
aum1mm_ﬂm nmm EDT, a_m Hsﬁm1wnnmi»=mnzwcmmm sind an'der 7o:muwm
und liegen; je :nn: cmvsn:acam als zn:al oder . Tisch-

- n ; _
b dpm_ﬁcwn zur »Cﬁmﬁmuwmpu _Lager Amngﬁh:muﬂﬂa T ,

W Die Aufstellung des BDT K mwow.zmua entsprechend der Vorschrift v

y L) zZur zodﬁnmmuu inbetn _ma:nssm * und Frobebetrieb’ am Einsatzort,

zugéanglich
gerdt an der unteren UNE. oberen mnzanumm_ﬁm.
rhbauvgruppe mvsomw_nSﬂ dig Eingabe von festen onﬁmsmnﬁmm:

" : 1.45.030936.4/54, von mUmN_mHH,QcmumUmummﬁmi Personal vorgenom- .
; men . : - " e HREEE AR o Die Less
' Die Lageruna des BDT ‘i _*ﬁ s o mittels Magnetkarte bzw. ron:l‘aam1 run:xm::xnﬂwm. ; .
' 19 g:a in verpocktem Z P R
. . pe #n Zustand hai” _: ellseitig ge-. c.m »:Nm_mmvncmﬂcwum dient der H:w013nw_c: c:a _Fihrung amm Be-.

. schlossenen Raumen Nc mvwownm:. Es" mmuﬁmz a.m rnnm1c:mmumn_:mc:|.
gen ‘nach Tabelle u dep TGl 264653 . R

‘dieners. bei m_:muvmotm1pﬁ_0=m: und ﬂm:pmﬂmcmﬁusnm: des\’ mm1nﬁmm

¥

oder Systems. ' - .
Die Tastatur mmmﬁn&&mﬂ die su:cmwum m.:mnvm <O: H:w01aoﬁ.c:m:.m:

'das BDT. ¢ " T -
Das Parallel-Inpterface kann zur v1numvn=xouupc=m..m: Ein— wnd

. - cammcc:mmﬁmsumﬁnwcﬂu ..+m.nn bis +35 °C
h "= Max. zuliirel. Luft- . ,
A feuchtigheit: . "85 x bei +z5.%

N . - . .

»cmnoamﬂmn:ﬁc:u um::wnw werdeh . . .
Die seriellen H:&m1annmm9m_:n :ncvwannzwrn: vorgesehen fUr den

Die iagerdaver -betréagt max. 3 Monate ;
A SystemanschluB . bei on- line-Kopplung des moq sowie fir Drucken-

.

anschluB. . . . . . . .

. A ige und }_Jmn—._u.__ww_m_.:ﬁ_._&m sind - programm-s
UNT :.ﬁ__m..&o_.ﬂ &mm BD7 kann n der " Ori @_:QH(N_-UDn?CDD m Samtliche wmn_m_. z 9 & :

mﬁvn -
pen t:a Eisenbannyerkehr mamoHam:. For den cumﬁmmmﬁvnamv01w :Cﬂuvn1- _:1m ama speziellen: | m_:mnﬁnwnpw Ncwmova:mﬁmu,

. ) e
sind _Q.PUmﬂ.BBC:m.B.ﬂ dem Hersteller besondere Verpackungen zu

gesteuwert
konkrete ' Bedeutung .AN.m. qﬁmnmscmwmmc:mv _wﬁ ‘den” jeweiligen

verwenden. Der - Transport auf dem Landweg muB mit "allseitig Anwendungsbesechreibungen zu entnehmen . T

geschlossenen’ bder mit Flane c:n,wDﬂmmmmH.nwwmmmn:mvﬁm: Lagt=-

1
2.5. Vorbereitung den Inbetriebsetzung o . D

x1nﬁdsnmm: UNE..:Zwmw:wvnﬁmnr1¢m1:4m1ﬁuwmm:. Fir den . Trensport

auf 'dem Schienenweg missen dllseitig geschlossene rnnne:m. ver-

Im Gegensatz zur mvmﬁ_aumeﬂ_muznrsm, ~gamdp xo:ﬁnmmnawm_wc:m. R

betreffen n_m ucammﬁcrﬂﬁmz und vom Anwender cuﬁmcsmsam:am: Map-—-

f

wendet Hmvum:. ' Der Transport darf im ﬂmsumﬁnﬁcvrM1mmn: zwischen
_cn O- : o . . R
- ~30 7C und- +50 "C erfolgen. ‘Da fir.die Ni-Cd-Zellen wihrend des
nahmen jede wei ere H:Um&1_mummwuc:m des BDT K 8902 : ) ST

m%m*ms_:ﬁm1ﬁnnml sowie vml,

'

. o . o
Transportes. nur /wo C bis +40 "C zugelaossen sind, missen diese

4 . bei Notwendigkeit aus nﬂa BDT entfernt und gesondert - ‘transpor- - Q1n=c:mmmmsnmm1 und m_n:m1m1 Zmﬁml

‘o

tiert werden.
‘ 1_urm1.mn:mnrwcﬁ., ' )

- Freiheit der rmmmvuncm1CUﬂm: von. Unﬁm:ﬁwnmmﬂﬂmm&mn ‘oder son-

/
mﬁmmm: ﬂﬂmsuTovvmﬂzc:a cmﬂanBCch:um:‘ die” mm:m:. sicheren. >

2:4. Anordnung und: Bedeutuna 'der Bedien-—, Ahzeige- und.

AnschluBelemente B o

»

' . N ¢ : .

‘Betrieb nmm_:ﬂ1nn3ﬁ_mm: Tn::m:u. .
‘Zustand ' eines n:mmmnjwommm:mn. Druckwerkes
d Herstellén nmﬂ.

- ausgabeberesiter

Das EBRDT K z ¥ ; .
K 8702 besitzt folgende Elemente (z.T. wahlweise) zur, durch mwzwmmma.ocmﬂmmn:m:am: Papiervorrates un

Aoﬁcnxcmjm@wmn:nﬁﬁAazmﬁn..o:lHe:mrwmﬁ1mmc~“ T ' , .

Bedienung und Anzelige und Nca »:mmzpcm umﬂ.urmﬂmﬂ Gerdte:
mit der digitalen E/A-Schnittstelle

l.zna:matmsal Damv,ron:Tgﬁwm:pmmm1. : _
- Funktionsfdhigkeit der

— alphanumerische- Anzeige,
! t ge,
i p commun iz ierenden Elemente.:
- Falienflachtastatir, Lo f " K : T
. : ) . S o

~ Parallel-Interface ﬁznwn:,:mlmnm:;&ﬁmemupmu.

- serielle Interfaces. ! ' ) .

- ! ‘- o - . - : . . ¥
Ahmm. o 1 .43.0308346.4/53 - 159 - 1.45.030936.4/53
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Das - BDT K 8902 besitzt keinen. zmﬁmmn:nwﬁmju es ist fir .Uncmvl

£

betriab mmm;m:mw. Netzein- wnd Netzausschalten kann Uber, separat

zu installierende mnrnwﬁmwzv_nzﬁczmm: <01mm:055m: smﬂams.ﬁbs BDT

sind dazu keinerlei Bedienhandlungen notig. )

Jedes ,Ncmn:huwm: der zmﬁNmuw:JC:m (z.B. nach . Netzspannungs:-
sinbrichen)  bewirkt ein internes Ricksetzen .der Mikroprozessor-
baugruppen’ und damit einen Nevanlauf des ROM-residenten Mikro-

programms. Bevor das BDRT in sein. vorgesehenes Arbeitsregime

versetzt wird, konnen verschiedene u1nm1n35&mn:=ﬂmn:m " Aktivi-

taten erfolgen, wie z.B.

.+ = PrOfsummenkonirolle der nzomlmbzlmm1mmn:nu
' Mikrotest der BDT-Baugruppen,

- Ausgabe von »:mﬂ.mﬂVﬁxOvsnﬂ.O:m:« . . R .
- Sanden von Meldungen an eine Ubergeordnéte mnmcmvm&nﬁ_oza

Diese Anlaufoperationen unterscheiden sich je nach BDT-Variante
und -Einsatz in den <m1mn:wmam:maAmvﬁnmmc=mum<wﬁmam=t Das Anlavf-
<m1:npﬁw= der- mﬁn:nn1n<nvmnawm: BDT 'K 8902.1x ist in . der
mmnv.mumnorcamaﬁnﬁ.oa des BDT; . 1.45.030936.4/61, »amn::fﬂn
la5.11.7 Umwnzd_mumsw das der Ubrigen BDT-— Varianten in nmi jewei-
Hmwms Anwendungsbeschreibungen - fur, die m%mwmac:wmﬁwnmm: mCT
(zuBa m<m*msrornucn:,» S222 bzw. }.&#NN. chlbssmzac:mmvmwn:1mml
burig, Anwendungsbeschreibung SUL A S230). !

Die konkrete Bedeutung der »Jnmmmmm:ﬁ01anﬁ.osmr und qnmwm:vomﬁl
tionen fUr bestimmte mmn_m::n:npcnmm:..mm,mOw&£n1mammwu NCOjamzr
bar und kann sich N!mmn:w:.b:HDCﬁ czmubvwmm*mvmmmsm grundlegend
unterscheiden. Sie ist ebenfalls den Anwendungsbeschreibungen
SUL. - zu entnehmen bzw. Srﬂu n:ﬂn:.m,mmmm Mikro-, @applikations—
bzw. ﬂ013ﬂwnaomﬁnaamvwmmﬁwmpmmd. Diese Programme legen u.a. auch
fest, wie die Uber die Leserbaugruppe und Maschinenschnittstelle
m_:mmpmmm:m: onnms mit -denen- von HnmﬁaﬁCﬂ L:a evtl. on-line
empfangenen zu mpnnxmz Ncmnasmzmmmﬁmpwﬁ £m1nm: bzw. welche Daten
iUber Anzeige und Drucker ausgegeben oam7 on~line-gesendet werden

\ .

sollen. ' C .

Die - Bedienung der fir sn:cmwwm Eingabe vorgesehenen . Baugruppen
ﬂowmm:ﬂwnn:ﬂnmmnﬂcvw ron:Tnvﬁmzl und znmzmnrnjamnwmmmj <mjwn:mﬁ
keine besondere ncnu_ﬁ_rn»_n:. Bei der Tastotur wird acvn:

Druckausilbung auf amd mmsc:mn:nm: druckempfindlichen Tasten-—

’

g o~ 1 .

; robotron

b . . - ‘
.

position. eine mlnwnwmnzmnnm Information fir die Steusrglekironik
zur Auswertung bereitgestellt. ' In der mmmmu wird das die Tasta-
nCﬁmﬁ:mnrm mwwcm1=nm, m.:mnumvﬂomvnaa eine Anzeige der 'einge-
tasteten Daten organisieren, sodaB m_:m unmittelbare Kantrolle
der Eingabe mmmmcm:.awﬂ. S
Bei. den Kartenlesern ist zu Umnnrﬁmsq..nnmi die m:wmuvmn:m:n@
Karte {Magnet-, Loch~, rmn:xmanroﬁﬁmw in der richtigen Lage den
Lesern zugefihrt wird. Magnetkarten sind mit nms‘zﬁm:mﬁmﬁmmwﬁm:
mcﬂ der Pfeilseite nmm.rmmmmnswmwmmm in-Pfeilrichtung. durch den
rmmmj zu ziehen, wdhrend Lechkenn- und rOn:NQVAmnu in Lm1 Lage
wiea auf dem mm:ncmm nmw Lesers n:mmmmcm:. nur in den Leser
einzulegen wm:n und un:nn: tbei nxa_<_m7ﬂm5 -l.eser durch das
Eingabeprogramm) motorisch durch den Leser &191mn03~ymﬁn werden.
B} .

g '
A

zur Ausgabe von ‘Informationen kann an dos BDT ‘ein Drucker ange-

schlossen ‘werden. Speziell bei den BDT-Variantén K 8902.4x steht
dazu am'seriellen Interfacemodul SIM ein IFSS-Anschluf  fur die
Drucker SD K 46311 eder K 6311-M zur cwvwcmc:u.. Die Ubrigen mOﬂl
cnw_n:ﬂm:\ mmmﬁnwﬁm: nm: AnschluB nm1 Drucker SD K 6313 Uber m==
mw<:nrﬁo:mm V. 24- H:nmvﬁnnm.\ Die jeweilige wma.mbc:m der Drucker
.ist der entsprechenden mmjnﬁmnnTcam:wnﬁ_D: Nc entnehmen .

. N . ) .

Wéahrend -des mmwmmmcmm,nmm BDT kénnen infolge von Gerdiedefekten

und Bedienfehlern verschiedene Fehletzustande  eintreten, die,"

falls sie vom zvX7ovmonﬂnss mﬁxnsdﬁwsmﬂama‘ dem Bediener Uber
Anzeige, Icnm,oam1 Drucker mmm:npwmmm1»;2ﬁ1um:wRmrnm:. :
‘Zu unterscheiden sind Gerdie—, Programm-, cimbzmwnw;o:ml und
Bedienfehler. au -

Letztere werden durch cmjmnr,mamsmAu10m7n55ﬁmn7:mmn=m vﬂcﬁc:um:
(z.B. vmdamcsamnx0:ﬁjowum~ vwncmmcmwmwﬁﬁmuvcaClmm:v, m1xn:1na
fUohren in der xmmmw zur- pufforderung der Eingabekorrektur mit—
tels Anzeige und kénnen meist vom ‘Bediener selbsténdig vmrown:

v

werden. ; s .

G1mn:amnﬁ.o=mﬁmzwm1 entstehen im Gesamtsystem bspw. bei Nicht-
verfigbarkeit nachzuladender . Programm— oder .Dateikomponenten;
sie sind wvom BDT-Bediener nicht behebbar c:m - werden durch
m<Mﬁmawmrnmvn=Nmmmmj oam% durch i{berdurchschnittlich lange
wtmﬁmslmmnrwmozmnmmmm: erkennbar. - Sie sind nur ‘vom System-

organisator zu beseitigen. -

A evm A A s 2 ==
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vvouTQESﬁmiwmﬂ_ sind . grundsétzlich nicht vom Bediener, behebbar '

und AuPBern mmnz.aCTn:.wxmﬁmsim:wmjnanmhmm aoder  Nichtverfiugbar~

\

keit des BDT und hediirfen des mm:mvpﬁmm eines Systemprogrammie—

rers. e : , :
Gérdtefehler sind Hordwaredefelkte,” die sich auch als Programm-

ablawffehler: im lnHDCmuwnudnaa oder im Arbeitsregime wcnma:_

xm::m:r, Sie fihren dazu, . daP die BEDTs ginstigenfalls mit der

DPNmmwm einer Gerdtefehlermeldung reagisren oder aber’ cponrmhﬂﬁ

sind, wobei die Anzeige ganzlich dunkel bleiben xn::L.Umﬂnaw.mm

Fehler ' sind vom Bediener nicht' behebbar, sie erfordern . Unter-
mcn:t:wm: durch Service~Techniker -mittels spezieller Prifsystem—
unterlagen PSU. Geratefehlermeldungen wihrend des Anlaufes der
Stahdardvariante BDT K 8902.1x sind in der 'Betriebsdokumentation
des BDT, w.&m.oaowum.+\&p. »vmn::mﬁm 1.5.11. beschrieben.
Geratefehler anderer mcqmcaamozéma sind gemeinsam mit den
Ubr i gen wm=umﬁJ3nm: in mmmn:ﬂwpcc:mm:.nma jeweiligen SUL fiUr die

\

mmmDSﬁm<w<ﬁmem.nm.o.w zu entnehmen.

2.7. Messén der Paramester, Regeln und Eipstellen

. \

Vom wmnmmswﬂ,mm:n.xmm:m Parameter zu messen, =zu regeln und ein-

zustellen.

2.8. Verhalten bei Storungen
Stérungen, die :c5mm:1n: Eingriff in das Gerdt beseitigt werden

kdénnen, sind von .speziell dazu qualifizierten ‘Technikern, K zu

beheben. - °

R

! ’ . . robotron

3 Hartungsvorschrift E S ) .

1

Bl Einléitung - : )

) ! : .
Die ,HWartungsvorschrift enthdlt die notwendigen Aktivitaten zur

< UGberprifung des mmumﬁmmcmmm:amm und zur fortlaufenden Gebrauchs=-.

werterhaltung des Betriebsdatenterminals K 8902, Die 'Wdrtungs~

vorschrift' ist nupr ﬂcv.ﬁc:ﬁ».o:mﬁcn:ﬁymm Gerdte anzuwenden wund -

dient nicht als Anleitung.zur Reparatur defekter Gerdte.

Alle Wartungsarbeiten sind nur von Technikern durchzuflhren, die-

dazu avtorisiert sind. '
» " . '
” .

3.2. Allgemeine Hinweise

For die Wartung gelten neben dieser Envﬁc:mmcmvmnzﬂmﬁﬁ folgende
Unterlagen: '

' . Betriebhsvorschrift des BDT K 8902 =~ 1.45.030936.4/53

‘ Technische wmwn:vmmcc:u des BDT K 8902 .Hm%m.ouoow&.+me

i

des .BDT K B%02 bendtigt:

Prifmagnetkarte 1 _ 1.45.028333.7 ,

_ CPrifmogneticarie. % u.rm.ommwwb.m.
Froflochkarte .Ap , , 1.45.028334.1 ,

; Priflochkarte = -2 . o 1.45.028337.8

Frifkobel, Zpolig 1.45.028404.0
3e3..fngaben Uber einzubalibale Sicherisi

. . ’

A@ ‘A. . L i
Die in Vorbergitung der Wartung erforderliche Entfernung des ERT

von nmﬂ Rensole ist bei nwmmmnzapﬁm&m1.zm&Nmna::D:m 101wc:m:5m:.

Auferdem sind alle zgrwc:mmn1rmmﬁm:. safern das EDT qedffnet
ist, ‘nur im stromlosen ' Zustand ouszufihren. Das trifft insbe-

sondere auch auf . das. Ziehen und Stecken von rmaﬁm1uwgﬁ»m: wund-
Steckverbindern zu. . : L
- 143 - (4. 45.0309368.4/63
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.vaw:. allgemein Wblichen zmn:nsmrmvsmvrmmcDm:H!mﬂa zur znvnc=m.
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Die Wartungsorbeiteh geméf Fkt. 3.7. werdefr bei onliegenden
Kleinspannungen m1ﬁmnmm». omm.mcmﬂm:némm: Wartungstechnilker sind

im Rahmen.der Arbeitsschutzbelehrungen regelmdfig Uber die ein—

‘Nc:nwwm:nm: .COWmnr1mﬁﬁm:4 beim Umgang mit ,ZHmm:muQ::C:mm: zu

informieren.

Naech der Hartung sind stets beide Gefaftkile wieder smwmm:n:amv

-

3.4. Art und Zeitpunict der znvﬁc:nmmjwmmdm:

’

B

Der MWartungsabstand des BDT betrdgt fir nwpm ‘Gerdtevarianten
generell é Monate. Unabhénaia davon sind.die Lochkartenleser der
Geratevarianten K 8902.03; 13; 43; 53 nach den in Tabelle 1

angegebenen Abstdnden zu warten.

i

~

mcmyomﬁc:m des ron:xavﬂMMMwwwﬂM , o .Zm?»ﬁ:mmnvmﬂlﬂm‘é
I > 100 Karten/h I WOO mmﬁﬁmmJNMdE:am:,amm BDT
HMIW.J uoo Rarten/h : Hdom.mmarwmwwmﬁc:amr des EDT
< pb.zn1~m:\7 o ' mooo.mvammUmMﬂﬂsum: amm‘wcﬂ

Nach aAblauf der entsprechenden Wartungsabsténde 'sind die in Pkt.
3.6. und 3.7. dieser Wartungsvorschrift vorgeschriebenen War-

ﬁc:mmnvmmmMm: durchzufihren.

3.5. Vorberegitung _zur Wartung

§

| , .
Entsprechend den jeweils vorgeschriebenen Hartungsarbeitgp muf

dos BDT-Gefap Ammwsmmmm.mmmﬁﬁ:mﬁ werden. Dies mmmn:mm:ﬁw indem
die wvier Schravbern mit Hilfe eines Schrauvbendrehers entfernt

werden und das GefaBoberteil nach oben gehoben wird. ,

- 1é4 - " 1.45.030936.4/63
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3eb. Martungsarbeiten am BDT K 8902 B

¢

. Unabh@éingia wvonr der Auslastung ist die ﬂt::nmoam»cntﬁmw#mmﬁ der

Ni-Cd~Zellen zu iOberprifen. Vorhondene Korrosionsschaden sind zu

wmwmmﬁwmma. Dezu ist der Akku-Einschub aus. der Konsale mcfm:»r

nehmen . - A " o : .

Die KapazitédtsprUfung der zzrbrrcscunﬁovmm KEL 26/10, 1,2 VU, 225

mAh (Typenbezeichnung gem@p ST RGW 2271-80), wird zur mmim:1wm”|

stung einer mmnsmvmm Funktion der wumﬁn:mﬂm»cﬁmc:m im BDT K 8902

in Abhdngigkeit von nmj.csmmucsmmﬁmsrmvan1 des BDT K 8902 in

folgenden Abstdnden empfohlen: ;

- bei 25 °c Umgebunastemperatur erste Oberprifurna nach & Mo-

" naten c:aﬁsm_*mwm ewwvumUﬁcsumu <mm1*mphmrwwmnﬁ. :

- bei 35 %c. Umgebunastemperatur erste Oberprifuna nach 3 Mo~
naten und weitere eam1u1cmc:um: nach jeweils, 2 Monaten,

- bei einer Umgebungstemperatur zwischen 35 und 50 °C ober-
prifung monatlich. .

'

Die Prifuno_ist naci folaosndem Ablauf durchzufdhrem: -

- entladen nmﬂAwaHm mit einem konstanten zm::msﬁwmammﬁ1os von
45 mA auf 1,0 V, _ ’ .
- definiertes Laden der Zelle mit einem :zm::wnﬁmmd1os van
22,5 mA Uber einen Zeitraum von 14 h, L
- definiertes Entladen dér Nmupm45mﬁ,mm:m3.zm::mmﬁwnawmﬁvns von
45 mA auf 1,0 V Zellspannung bzw. mindestens Gumn,mm:mz Zeit—
. raum"von .3 Stunden, Zellen, .die mm einem Zeitraum < N,:_mm:m
wawmrmnnszc:m COIpro V- erreicht haben, mmfn.wcﬂ den smmﬁmﬂm:
Einsatz im EDT ‘K &%02. unbrauchbar, i
~ die im Ergebnis der Prifung als weiterhin funktionstichtig
ausgewiesenen Zellen sind anschliefend mit dem Nernnlodestrom
von 22,35 mA U.W zur Ladeendspannung von 1,5 V bzw. max « Hﬁ.i
zu laden. P ) ’
Der Prifablauf gilt ﬁcv.ﬁopmm:um :5mmcc=mmuma_:wcsmm:u
Umgebungstemperatur 3 20 °C + 2 % ¢
. Luftdrucks 81 = 121 kPa
relative Lufifeuchtel max. 95 X

- 145 - 1.45.030934.4/63
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¥ Zur Gewdhrleistung des Datenerhalts des x»zzmvm,nsmﬂm darf wdh- 3-8. Technische Oberprifung

rend der mmmnsﬂm: Zeit -der. mzﬁaossm:m: »Txcm a_m zmﬁNmug::c:m am

BDT K 8%02 nicht nwnmmn:nuam» werden. 0 ‘Nach -dem @Anschluf des EDT an das Interface erfolaen die Prif-

' “

abléufe gem. Pkt. 2.8.,

Bei ordnungsgemifem Testablawf erscheint -auf der Anzeige:

! 3. v zn1ﬁc=mmndum.ﬁm: an am: mmmﬁnznﬁm_wm: des moq K 8902
e K

a) Programmversion Loading: '

Nur bei den mmﬁoﬁmcnﬂ.nnéms K mﬂom.ow. 13; 43; .53 wird umv Ltoch=

. kartenleser m:wmu1mn:m=n den in qnu.,p n:mmmmum:m: »Umﬁn:nm: wie

folgt omsnvamw.u L . . ' .

L ADR I XXH VXX
(z. B. 43H) (z. B. 07

- Entnabme des’ BDT K 8902 von der zo:mopmu=
- noch dem Uffnen des BDT K mwom,mmw,amm Bauvaruppe Lochkartenle-

ser mechanisch vom ovmmwmmw und elektrisch vom E:wmvﬁm;p_ AT}

b) Frogrammversion IDA! .

Der jeweilige Zustand des BEDT wird wie folgt gekennzeichnet:

. trennen,
- IDA -~ LOAD ETAB .

- die Verkleidung des Lesers.ist abzubauen, .

~vzur Messung der Stromaufnahme des Motors bei Leerlauf amm
Lesers, die 500 mA nicht Ubersteigen darf, ;m* das vvcﬂxnwmp,
NsmmuOHmw an der STUB 3 an ASF-X1' zu stecken und am Motor

Programmeinsprungtabelle fehlt.

anzuldten, o~ IDA ~ NEWSTART

. —-.das wuq st <011Cvm1wm:m=m zu schliefen und wieder mit der
RAM nicht .gestitzt. »:ﬂn:mmnavmwum\951am vom E-PROM-Bereich
Ubernommen (DEM-~BDT). . e

Konsole zu verbinden,

- wird hei der Messung der Stromaufnahme der KWert von 500 mA
' LR

Gcmﬂmnzﬂm&mm: und sind keine Kartenreste vorhanden, so mmﬁ der .
- ID& - RESTART :

Leser zU demontieren, die Sinterbuchsen sind ncmNCEanmmH:.

~ der Rundlauf der Antriebsachsen ist zu Uberprifen, nnNc ist

der’Leser laufen zu lassen, die Andruckshebel durfen dabei am RAM ist gestUtzi Programmeinsprungstabelle vorhdnden. °
v ! o : -

o

~Federeinhéingepunkt keine mﬂommﬂms mnrs_:mwmsmmC5m als 1 mm

_ durchfohren, bei gréPerer Schwingbewegung ist die entsprechen- ~Bei Bedienung der Taste "#” und " " erfolgt die Anzeige
de Antriebswelle zu wechseln, ' ' ‘
- der Leseblock vst. -ist abzubauen, die Lesestelle :nnz.m:wﬁm11 - IDA ADR & XXH Vo5 XX ,
) nen <D:.M.mn:1ncum: auseinanderzunehmen, man reinige die ein— - (z. B. 45 H) (z. B. O1) ,

. gelegten Scheiben oder ernevere sie evil..

c) Frogrammversion EDS:

_Nach der HKartung ist nm1 Anschluf des Lochkortenlesers am BDT

. <01Nc:m:3m: c:n das EBDT n: das Interface anzuschliefern. Die zu- Entsprechende Angoben sind der Anwendungsbeschreibuna A 5230 z2u

{ gehor igen zn:ﬂnmm<01mn:mm m_:u AumNcMsmram:a auf den darge- entnehmen.

stellten Ablauf) in Csmmrm:1wm1 mm_rm:ﬁopnm vorzunehmen. .

- 166 -  1.45.030936.4/63 - 167 = | 1.45.030936.4/43




