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Die vorliegende Dokumentation entspricht dem Stand vom
1.9. 1988

Die >cmm_._um:::@ dieser Dokumentation erfoigte durch ein Kollektiv
des VEB Robotron-Elektronik Zella-Mehlis. '

Nachdruck und jegliche Vervielfaltigung, auch auszugsweise, sind
nur mit Genehmigung des Herausgebers gestattet.

Im Interesse einer standigen Weiterentwicklung werden alle Leser
gebeten, Hinweise zur Verbesseru ng dem Herausgeber mitzuteilen.
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'Die technische wmmnjwmwmrza‘nmm BDT t‘mﬁoa awmﬂﬁ.nmi _D:szQM1.

1um3:30 E:n ﬂpjmmﬁr qc aml

Dcmmﬁams zuﬂa die’ ﬂmnjjumnjm wmmnj1mpuzju amm u64

Zui w3+a13wﬁw03u Coum ﬁmn:nm1rn3ﬂm wm
wihrleisten.
Ko 8902, .
BDT K 8902,
Reparatur des Gerates w54 K, 8902 und mmusmT wmmﬁmnnﬁmphm <mﬁzmsl
det. Die in Punkt H.h.t.
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CUber Twsjmj_cssmyﬂamnwjntsmm:_ .
.die physische Trennung der mm1»mwpm: und
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Faralleler
Interfacemodul

FIm

Tastatur'

Anzelge

l-zeilig

Anzeige

-

2-zeilig

Magnetkarten~

leser

.FDnijWﬁmjl

leser

Die Baugruppe paralleler Interfacemodul (102)
befindet sich in der kKonsole des BDT K 8902
und realisiert 16 Relaisausgénge (106) und 16

.

Optokopplereingédnge (107).

Folienflachtastatur, Ummﬁmjm:u aus

12 numerischen Tasten, die nach TBL 37269 an-—
ﬂmuwajmm sind

4 Funktionswahltasten

2 Sondertasten und

& Frogrammwahltasten

léstellige alphanumerische, lichtemittierende

Matrixanzeige mit S x 7 Punkten je Stelle und

8 mm Zeichenhdhe, & Lichtemitterdioden =zur

Anzeige des gewdhlten nfua1m33m_ 1 LED =zur

Netzanzeige, 10 LED stehen dem b:zm:am1 zur

Anzeige weiterer Informationen sur Verfigung.

2w léstellige alphanumerische, lichtemittie-

rende Matrixanzeige mit 5 x 7 Funkten je -

Stelle und & mm Zeichenhdhe, sowie 10 Licht-
emitterdioden fir .
-BDT-Zustandsanzeige
—~Bedienertilhrung

—Informationsausgabe

Der Magnetkartenleser ist zum Lesen von Mag-—
netstreifenkarten aus Flast nach IS0 3554 mit
der Abmessung 54 mm x 86 mm und der maximalen
Speicherkapazitdt von 210 Bit' geeignet.

Das Lesen der Magnetkarten m1ﬁowmﬁ im Hand-

durchzugsver+ahren.

Der Lochkartenleser dient zum Lesen der O0-
spaltigern Lochkarte mit Hilfe eines slek-—
trischen Antriebes.
K 2902 erfolgt wahlweise anstelle . des

Magnetkartenlesers.

-8 - 1.45.030936.4/61

Der Einsatz im BDT

f

Linieninter face
IFLS~-Z

Stromversor-
gung
STVG 3

Gefdp

robotron

Der Datenaustausch zwischen BDRT K 8902 und
der ILA K 8501 in der Ubergeordneten mﬁmbmﬂt
einheit erfolgt Uber das Linieninterface
IFLS~-Z im HDLC/NRM~Modus mit 76,8 & Bd awf
Zweidrahtleitung.
Die maximal mSgliche Ubertragungsentfernung
ist abh8ngig von der Summe - der Einfigungs=-
dampfung aller an einer Linie sngeschlossenen
BDT*s wnd der GrofBe der Leitungsddampfung auf
- der Ubertragungsleitung.Rie zuldssige Gesamt-
dampfung auf dem Linieninterface IFLS-Z be-
trdgt 24 dB.
Die EinfUgungsddampfung pro BDT K 8902 betragt
0,1 dB . Unter Beachtung der Leitungsdémpfung
fir den Kabeltyp 75-4-1 betrégt die maximale
Ubertragungsentfernoung 3000 m bei 40 ange~
Mnjpommm:m: BDT's.

187 V bis 264V
47 Hz bis 63 Mz

Netzeingang

Ausgaongsspannungen + 5V Sx
+ 12 V #% 54

i+

M)

Metzabsicherung x T 1,0 A

Leistungsaufnahme { 30 W

Das Gefdal besteht ous einem Ober- und einem
Unterteil. In Abhé@ngigkeit von der gewlnsch-

ten '

Befestigung als Wandkonsole cder
Auftischgerdt kdnnen diese unterschiedlich

montiert werden:

Breite 265 mm 2465 mm
Héhe 230 mm 540 mm
Tiefe 480 mm 200 mm

-9 - 1.45.030936.4/61
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Betriehsbedingungen .

Betriebsart: . Dauerbetrieb

: ~ =,
Funkstbrgrenzwert: F H\MM. FS/15 nach TBL 208835

1 gemaf TGL 21366,
wua besitzt Schutzleiteranschluf

Schutzklasse:

entsprechend ST'REW $185-81
Frt. 1.3.0., m1£nvm.h
(+'s % ... + a0 °Cc,
45 ... P0 % rel. Luftfeuchtigkeit bei 30 Und
24 - 107 kFa).

. Bei BDT in Wandmontage ist mmjm,ﬂmaumWWﬂcwmxl

Einsatzklasse:

'

hohung von 10 K zulédssig.

Beanspruchungs—

klasse: g 21 Fir Handhabung wdhrend des Einsatzes und

6 21 fir Dauverbeanspruchung gemidl TGL 246463

Schutzgrad IFF 20 nach 8T RBW 778 * fiir
BDT K mnom.ow\.pux.bw\,ﬁm\.mu
IF 20 nach - 8T RGW 778 " fir
BDT K 8R02.02/.12/.52 4
Bei Anschluf der Drucker K 6311 - K 6314 an
das BDT ergeben sich ohne zusdtzliche Schutz—
maBnahmen Einschrankungen fir die Gesamtkon-

figuration (IP 20, 10 ... 35 o),

1.4. Bestandteils und Arbeitsweise des Erzeugnisses

1.4.1. Bauelementebasis

Im GBer&tespektrum der BDT-Typen werden neben mmmmw<m: sowie
einfachen; aktiven Dja optoelektronischen Bauelementen folgende
niveaubestimmende integrierte und hochintegrierte Schaltkrei-

se bzw. Schaltkreisfamilien eingesetzt.’

1.45. 030936, 4/61

robotren

Digitale bipolare Schaltkreise -

' Fir Verknipfungsaufgaben werden vorrangig Schaltkreise der TTL-
LS-Familie (DL XXX D) verwendet.

.

Fiir BUS-Treiber/~Empfanger und Decoder werden TTL~S-Schaltkreise
(DS 82 XX D) eingesetzt. .

Digitale unipolare Schaltkreise

DHm.ﬂMm Leistungsféhighkeit des Terminals in erster Linie bestim—
.amjam\ Bauelementebasis werden die Schaltkreise der Mikroprozes—
sorfamilie UA 280D, UA 835 D, UA 8560 D, UA 8563 D, UA 857 D)
eingesetzt. ,

Als Festwertspeicher werden 4 k-Byte—-EFROM U 2732 C 45 und
& k-Byte~EFROM L} 2764 C43 verwendet. Als Operativspeicher kommen
die Typen U 214 D, UL 6516 DC 25 und U 2164 DC2S zum Einsatz.
Fir  Verknipfungsaufgaben werden CMOS-Schaltkreise der Bawreihe
c.pooo benutzt.

* Analogschaltkreise

Fiar wnjimHHSM1ﬁmﬂ+mmUm3 . wird der Wn:muﬁr1mwm. A 302 D, als
.Enaumwmﬁ01 der OV B 615 D, als HjﬁmoﬁﬂﬂWﬁmT Spannungsregler dev
B 3170V sowie umw B 3370 V und als Steuer— und Regelschaltung
%ﬂw,mnjmpﬁﬁmuymﬁ der mnjmﬁﬁx1mwm B 260 D mpjummmﬁNﬁ.

\

Opteelektronische Schaltkreise

Fitr - Fotentialtrennungen werden Optokoppler ME 105/68, fir die
alphanumerische Darstellung LED-Elemente MEC 11 und fir Anzeigen

LED's VRA 17 verwendet.

1.4.2. Bestandteile der Erzeugnisse

.me Betriebsdatenterminal BDT K 8902 zeichnet sich durch -esinen
modularen Aufbau- aus.
Die Abb. 1.4.2./1 gibt einen Uberblick iber die mit den

derzeitig vorhandenen Baugruppesn realisierbaren Berdtevarianten.

: - 11 - 1.45.030936.4/61
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' Die mm1mﬁm<m1»mlmmj K 890Z.42/43 beinhalten standardgemdf den
BDT-Varianten BDT K 2902. . ) . )
B AnschluR (einschlieflich der programmtechnischen Steuesrung) von
au- 2 '
- . ! ' . Geraten aus der Serie SDM K &6311-M / K 6312-M zur Datenausgabe,
i gruppen 02 C3 12 13 42 43 52 53 .
\ * die mit entsprechender Frogrammkassette (I150-Befehlssatz) verse-—
) hen sind. Die Einsatzklassen dieser Geridtevarianten entsprechen
Steuerelektronik 1 . % ®
. denen des Druckwerkes bzw. seiner Feripherieausristung.
L Die beim Anwender fest zu installierende Konsole ist mit system-—
Steuerelektronik 2 PO Y
s ! bzw. anwenderspezifischer Interfacemnodulen ausrilstbar.
A . Mit den vom VER REZ entwickeltern seriellen Interfacemodulen SIM1
Steuerelektronik 3 X X X * . ;
, . bis SIMS und dem parallelen Hjﬁm1ﬁmnmaonzp FIM1l lassen sich die
i o . ' . ot in Abb. 1.4.2./2 mc*om$;31ﬁm3 Yarianten der kKonsole realisieren.
. Peripherieelektronik 1 X o
| : .
m !
i Peripherieelektronik 2 | x X ] % /// " . a
) . Konsolen- X , .
. .
. i . Variante
Feripherieelektronik J ' » N '
' : 00 01 02 03 (23 05 |06 07 Q8
M Baugruppe
ATS 1l-zeilig X % . ® ® b sruee !
; SIM1 b N
ATS 2-zeilig b b 3 M
SIM2 % 3
CeimzE " A
Stromversorgung 3 X Ty b X M b % b N - - . -
. SIiM4 ‘ b4 b
. SIMS ® ®
Gefap ™ % ~ » 3 " ® 8 B T T
" FIMY b Y ® X
l.ochkartenleser ' _ 2 b3 b Y :
! Abb. 1.4.2./2 Konsolenvarianten
Magnetkartenleser bS X % X
Druckwerk | ’ S * . ‘
. Die -mit den Interfacemodulen SIM1 bis SIMS und FIML realisierba-
K 6I311-M / K&6E12-M , S /
ren Schnittstellen sind der Abb. 1.4.Z2./3 zu _entnehmen. :
310@1m33m<mﬁm3 ) :
~toading ® X ® By ' :
—-Anlaufprogramm S X '
-1DA ® w .
-~
Abb. 1.4.2./1 BDT-Varianten
- 12 - 1.45.0309T6. 4 ;
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Interface— . )
Schnitt~ modul SIM1 SIMZ A SIMZ | SIM4 SIMG FIML
stelle O ' ' .
IFSS Tox ® Iy ' X o .
IFSS “ kS X
IFLS-Z \. R . ® b
V, 24 asynchron N ® ® ,x "
V.24 synchron ) b X
16 Eingénge . B - X
16 Ausgidnge : . M

Abb. 1.4.2./3 Schnittstellenkombinationen

1.4.3. Fonstruktiver Aufbaw des Erzeuanisses

Die wwsmﬁﬁunmju,umm BDT sind in einem mcw Oher— und Unterteil

hestehenden Aluminium-Bufgefif untergebracht. Am GefdBunterteil

(1) ist der Netzteilauflagewinkel (12) mittels Zylinderschrauben

angeschraubt, der nwm Netzteil STVG 3 (33) einschlieflich Netz-—
Hmyﬁzju. inmnen (26) und zugehdrigem meumﬂmnxm1 (13) tragt. An
drei Distanzholzen, die mit Zylinderschrauben (11) am GefidRun—
terteil verschraubt sind und drei am Netzteilauwflagewinkel ange-
nieteten Naben ist die Feripherieelektronik-LF (34) mittels drei
Zylinderschrauben (18) und drei Distanzbolzen (25) im GefidBun-
terteil befestigt.

Die ﬂ1mw Distanzbolzen (25) und zwei am Netzteilauflagewinkel
angenietete Gewindebolzen (14&) dienen als Auflage— und Befesti-
gungspunkt fir die Steuerelektroni k-LF (33 . Die !mwmxﬁ1wwnjm
Verbindung von FEL und SEL erfolgt iber mw:mj,mmnowwmmj Steck-—
verbinder (17).

Im Gefifoberteil (2) sind die Scheibe Kﬂv in das Anzeigefeld
(4) und die Dichtungsstreifen (&1) in die umlaufende Ausfrasung
geklebt. Die Anzeige-Tastatursteuerung Amﬁw , die Flachtastatur
(%) mit Tastaturaufrmahme (63) und der fir den jeweiligen Geré&-—
tetyp vorgesehene Leser sind am ‘GefaBoberteil (2) angeschraubt.

Die Flachtastatur ) wird iiber einen zwischen Tastatur und

- 14 - 1. 45, 030936.4/61
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GefiBoberteil gelegten Dichtungsring abgedichtet. Die Verbindung

der Flachtastatur (3) mit der Anzeige~Tastatur—-Steuerung (37)

wird durch eine an der Flachtastatur angelitete, Flexible Lei~

terplatte realisiert. i

Das GefaBunterteil (1) und das Gefédpoberteil (2) werden infolge
nm1‘ gewdhlten Abmessungen entweder als Auftischgerit (Abb.
1.4.3./1) oder als Wandger&t (Abb. 1.4.3.72) zusammengefiigt und
durch Schrauben verbunden.

Die Verbindung der elektrischen und elektronischen Baugruppen

. untereinander erfolgt nach Abb. 1.5.1./1 durch Steckverbinder

mit angeschlossenen Leitungen verschiedener Bauvart. Die genaue
wmnmwnjscjm der verwendeten Steckverbinder und Verteilerleisten
mit den dazugehdrigen Kontaktbezeichnungen ist aus den Abb.
1.5.1./2 bis 1.5.1./4 ersichtlich.

Fir .Qﬁm Ubertragung der Logiksignale wi»mntm: den wmcuwcuvm:
werden <cﬁzwm@nda.wwnawwam Buchsen, Stecker und cmﬁanHmWmemﬁmJ
fidr Schlitzklemmtechnik mit der dazugehdrigen Bandleitung
(siehe Abb.1.5.1./3) verwendet.

Das - *Dﬁnm:am Verzeichnis informiert ilber den Zusammenhang zwi-—
schen den nachfolgenden Abbildungen und den im Text gekennzeich-—
neten und mit einer laufenden Nummer versehenen Geriteelementen

und Baugruppen. |

- 13 - v 1.45.030936.4/61
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Verzeichnis der Elemente und Baugruppen

t

Lfd. Abb. Bezeichnung im Text \
Nt~ o 4 ‘

1 1.4.3./1 Befafunterteil )

2 1.4.3./71 GefiBoberteil

3 1.4.3./1 Folienflachtastatur

4 1.4.3./71 Dnﬂm»am?mpn

5 1.4.3./71 Beschriftungsetikett ¥

& 1.4.3.71 Lochkartenleser . '

7 1.4.3./71 Scheibe

] 1.4.3./71 Konsole )

@ 1.4.3./2 mn31mDUm .

10 1.4.3./72 Magnetkartenl eser
11 1.4.3./3 Zylinderschraube M3 % &

12 1.4.3./3 Netzteilauflagewinkel o

13 1.4.3./3 Netzstecker (+ UNT - X 1)

14 1.4.3./3 Rastbolzen

15 1.4.3./3 .Dsmmnmwﬁjm.

16 1.4.3.74 mmswjnmuopmmj .

17 174.3./4 | Steckverbinder +FEL-X1

18 y.p.wa\k. Zylinderschraube M3 x & .

19 1 1.4.3./4 Steckverbinder +FEL-XZ / Anzeige, Tastatur
20 1.4.35.74 Steckverbinder +FEL-XZ / Leser—Anschluf '
21 1.4.3./74 Steckverbinder +FEL-X4 / SIM-Anschluf

22 1.4.3./74 Steckverbinder +FEL-XS / FIM-Anschlul

23 1.4,3./4 Steckverbinder +FEL-X6 / Stromversorgung

24 H.&.w.\b Steckverbinder +FEL-X7 / Stromversorgung

25 1.4.3./74 Distanzbolzen \
26 1.4.3./4 Netzleitung innen _
27 1.4.3, /4 510 1

| ze | 1.4.3.0a s10 2 !

25 1.4.3./4 PIO 1 . A%
30 1.4.3./74 Stromguellen firr IFSS—Interfaces u
= 1.4.2./4 Ladeschaltung il NC—Akkus ' :
2 1.4.3.74 Batterieausfallsignallogik

x=E 1.4.3./74 Netzteil BTVE 3

- J— .

1.48.0350956.4/61
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fd. Abb. Bezeichnung im Text
N .
" 1.4.3./74 Feripherieslekitronik (FEL -
Pt 1.4.3./5 mmmEmemeﬁTUDwx (SEL)
- 1.453./5 Steckverbinder +SEL-X1 / AnschluB BFE
37 1.4.3./98 mwmnx<m10w3am1 +SEL-X2 / AnschluB FEL
38 1.4.3./6 Ladeel ka
39 1.4.3./6 Netzfilter.
40 1.4.3./76 Gleichrichterbricke
a1 1.4.3./6 Sicherumgen F 1 1 0L, F 2 : 02
42 1.4.3./76 Leistungstransformnator
43 1,4.3./6 Schalttransistor V 2 ’
44 1.4.3./76 Treibertransformator
a5 1.4.3./76 o+ NETZ - X 1
po, L4354 76 Schutzleiter '
47 1.4.3./64 + NETZ —~ X 3
48 ;Hsé.m.\& Integrierte Schialtnetzteilansteuerschaltung
B 260 (N 1)
49 L.4.3./6 DU#D;UUUHm1
50 1.4.3./6 | Habel
S1 , 1.4.3./6 | Steckverbinder + SEK -~ X 1
s2 ¥ 1403076 | Steckverbinder + SEK - X 2
) 1.4.3./6 : verteilerfeld ASF
54 1.4.2./76 | Glattungselkos
55 .43 /T7 mpmgnngnaﬁmwg%uumg T
S5é 1.4.3./7 | Blattungselkos C 1 2 01 — C 1 2 05
57 1.4.2./78 ° D:nmwoml\%wwﬁmﬂCWmﬁmzmﬁcjm
58 1.4.3./8 N Leitung zum STVGE =
59 phm,uxxm : Zepolige Bandleitung
650 1.4.3./8 M tlemmsteckverbinder
&1 1.4.%,. /78 w Dichtungsstreifen
2 Ta4.35, 78 M Ausfrasung
63 w,gau,\m M Tastaturauwfnahme
64 1.4.3,/8 | Flexible Leiterplatte
& a4, 3. /% Optoblock
bbb 1.4.%5./9 Infrarotsender
&7 1.4.7.710 WBUﬁmzmmWBHmﬁﬁﬂ kpl.

- 17 - 1. 45.0309%6.4/61




1DUUﬁTG¢. h . ' ' .
, , ol
/7 -
Lid. |  Abb. . ¢ Bezeichnung im Text L ) ’
N R o . ¢ y, P
68 1.4.3./10 | Piufsteckverbinder - - A .
&9 1.4.%./710 | Verteilerleiste . ' :
70 1.4.3./10 | Kabel Zépolig
71 7| 1.4.3.710 | Kabel Zpolig : . B R
72\ | 1.4.3./10 | Kabel Zpolig - [T
73 1.4.3:/11 | Sinterbuchsen . C _
74 .H‘L,M,\HH. wsﬂmxm?ﬂxm:mnnﬁﬂwnrmms 4 . ", .,
75 | 1.4.3./11 | Druckhebel ° R
76 1.4.3. 711 | zZugfeder : IR
77 | 1.4.3./12 | Lichtschranke .
78, | 1.4.3.712 | Motor | - : S ‘
79 | 1.4.3./12 | verdere Wand - L P
80 | 1.4.3./12 | hintere Wand :
81 1.4.3./12 | Distanzbolzen - ’
az 1,4.3./12 | Einlaufblech’ o L
8% 1.4.3./12 | Filhrungsblech
84 1.4.3./12 | ohere 41mamwnﬁﬁmnjmmmn
85 | 1.4.3./12 | Riemenscheibe
86 | 1.4.3./12 | Rundriemen ro .
87 | 1.4.3./13 | Schalen 1 und 2 Lo v
88 1.4,3./13 | Brundplatte. . T , C
29 - H.#.M.\Hw monﬁjwumprapﬁ Magnetkopf | ’
F0 1.4.3. /1% | Fihryngsstift
91 1.4.3./13% | Fihrungsgabel - ,
P2 [ A P PV B4 erﬁiumﬁmjLﬁﬁmjjtjmmwrmwﬁm1mwmﬁﬁm DT R
o3 1.4.3./1% | 26polige Bandieitung _ .
54 1.4,3. /13 | 3 Leitungen, (Ipol.) R .
. 95 1.4.3./13 | 2adriges Kabel . .
6 1.4.3./14 | Verstarker-Leiterplatte LV - :
57 1.4.35./15 | Verriegelungselemente '
98 1.4.3./15 | Anschlufkasten . R .
2?9 1.4.35. /16 Hsﬁm1+an!DJanH;mmm V24 und IFSS
100 [ 1.4.3. 716 D:mnjﬁﬁﬁwsnjmm,+¢1 potentialgetrennta Fa-
rallelschnittsteile ‘ _ ,
101 Serieller Hjﬁm7+wnmaancw (SIM)

AL4.030 2008
' 443...

[
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Bezeichnung im Text

14,3718
1.4.3./16
1.8.3. /16
1.4.3./16
1.4.3./16

1.4.3.716
1.4.3./16
ML 4.F /17
1. 4.3./17

1.4.3./4

1.4.3./4
H.p.m.\aw

1.4.3./4

[ 1.8.3074"
1.4.3,717

1,453, /18

1.4.30/18

14,3076

1.4.30/17

1.4.30 718

Faral l'el er
Netzbuchse
Buthse Fir

Buchse *ﬁﬁ

Hjﬁmiﬁwnmacacp (FIM) -

ﬂWWWpymHmnI:wﬁﬁmﬁmppm

Seriellschnittstelle

‘Relais Aﬁmﬁmncwum:umv,..

Optokoppler (fir mw:uwjmmv

Klemmbigel' fir IFLS-Z-Kabel -
;wm$mmﬂwmc:mmuﬂmmH )

AmrmIWijmn:HDmpmanju
IFLS-Z-Anschlufplatte

Drxtﬂ&:mnizu.

FID 2
FIOQ 3,
FIO 4
CTC 1
CcTe 2

Halterung

{

Akku-AnschluBstecker
NC-Akkumul ator

Verriegelungsmechanismus

'

.

s

[y
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Abb. 1.4.3.718 , _ .

Ahb. 1.4.3./17

v - 37 - H.¢MAOWOﬂwm.%\mw

'S

: - - 1.45.030934. 4781




Dig tcarﬁmnm Dﬁumwﬁmzﬂpmm nmm w54 wird aiﬁn: sein als zyrtnUWOIm
,awwsa. wcmumﬁajwnmm mnmcm1r urd | Duufp?mﬁp03m310e1m53m<mﬂmsnxUmL
_.mﬁmsaﬁ. Es  kann w:$ ama rﬁIDZ (max. 32 kByte) resident : sein

OamT\Eja von einem mmrnunmwﬁmj mm1mﬁ _WHzmmm Eﬁmmm¢1wv in den

. odew

.m xnjvwmﬁm: Duﬁwu,mﬁponmnﬁnnwmsam:.,

rabotron .

. . . I
E . . f ’ »

" Das wmﬁWmemamnmzﬂm1ap:mH ist -ein mﬁmqﬂmpy vn:+pm£1pm1ﬁm1 zsr1cl

rm<ﬁmv.smﬁ in CMOS— 4mnjjapomgm ansgefihre. Umasw rw:l UmM‘zmﬂNI
ausfallen ‘ein RAM- —Datenerhalt. von aw:psmH F00 R in - diesem-
.mumunjm1lwm1munj amsmjﬁpmazﬁmﬁ Sm1am3.,m . o

Zur anuuxmﬁm: mwﬁjumcmmﬁmn#c:a m-mw.uua1<m1mm:ﬁm3 Wmexvmw:mw
Folienflachtastatur, Bie enthalt’ m qmmﬂmampmam:ﬁmG, aumm die’
manuall in' den Rechner <012umamju :Eamﬁemnjm Umﬁm: mujmmumumj
_werden kénnen oder mumupmﬁym ﬂgsrﬂpc:mj des ,umzmyewnmj ,w54h
F1umawaam<%ﬁmam. mcﬁnm1c$m3 werden ro:sm:. Uum CWWmemm:amv Ba—

“von jcamTHmﬁrmJ HJ&GTBmﬁpajmj aﬂﬁnj zwm:mﬁ_mﬁﬁmj.

Techner auf ummwm des EHTWDU1U mmmuwm%mﬁmam CD &80 D.

RAM— mumun:MW amwmamj Emﬁum:. “Ein ﬁmpwamﬁmwnj des mva, Asmx.. 32

mn31w+ﬁtzmam£m$;31£3m £3ﬁm1m¢3dpﬁ die mw:mmsn <O: 3E3m1kmn3m3

Imew:+013wdp0:m3_ aym mynmmcm_011m7¢£1 und den DE*1£$_<03

Lonstruktiv ung mﬁm:mWE:uml

ammpu direkt mmrunnmyﬂ Bpﬁ der 4mmﬂwﬁ:ﬁ ist aum. IR~ bzw.

mﬂmHHuum vaImﬂsamWHmnjm FmU_D:Nmpmm apﬂ einer § % 7 - lcjxdamW

trix e mﬁmunm. DPie Darstellung der  Zeichen, EuTQ

nmsmﬁumﬁﬁ. 'Die mn*ﬁszmmﬂmjnm1ﬁm:m*::1::mm: gestatten die Dar-
stellung der wanjm: mCI:... TFH nmm.Hleﬂlwuanouwm rwj .am1
,.Nmnn:m3+o13;mHm.pmﬁww:wmnjmﬁEJn kyrillische mmchEnJWﬁwcmj. Die
Anzeige’ kann von am: Dnnuprmﬁpajmu1nmwmaaﬂj BEwW. cnm1mm01u:mﬁmm
mmn:m:mwzjmwﬁm: 2 Bedienerfiihrung. :ju m~:mmumr0:ﬁﬁopum mmzwm
zur Dzmmmum von Informationen angesteuert EGWQQ:, “Der pragramm-—
Jﬁmn::umn:m Nﬁ@ﬂpﬁﬁ Zum AmMﬁmﬂ£1m:rmpam_nanumz mW%DHmﬂ Lcmﬁ Fort
D und B nmm ﬁmﬁuﬁjmﬁhmmn:mpﬁvﬁmgmrm FI0 1. (329, ‘,
Zw  Eingabe von konstanten umﬁmj iber’ menjwjmaummumﬁm Umﬁij.
ﬁﬁmmmWNEm::.nmm BDT mwﬂmﬁjwﬁy< mit am::rﬂmmumcmﬁéuﬁm:
=, Lochkartenleser oder '
- ZmMJMﬁrmﬁﬁm:HmmmWA |,
. o ! ' !
ﬂszmmﬂmﬁﬁmﬁ.men. Der zmu:mﬁrmWﬁm:Hmmmﬁ mmmﬁmﬁﬂmﬁ die ,mH:nmrm

Mit .dem Loch-~

kdnnen alphanumerische und numerische  Informationen

kartenleser
- . ,

Y

- ﬁ,pmioucowapgxms

lé~

,nn$ﬁ£m1mammpm.

robotron

ronzrw1nm3 HJ am1 BRT mpjummmum: werden. Die in .den Soft~

mﬁmlmnm:nmﬁnmzmﬁ:jwcﬂmm: genutzten rmmmﬁlwmuwm:m1uuﬁmaam..mmd
/ , : .

Hmwmﬂm: die’ umwﬁvmwﬁc:a von dual kodierten Lochkennkarten

U\ﬂlmu21m3 apﬁ £jmm1mam1 Farit&t) und Lochkarten mit mH:mT

'ESER-Kode m:ﬂmUTmn:m:am: Nmﬂn:m:<m1mn3~:mmmwcnm sowie nm1

,y:wA,AIm:arrmmmlmuc1v Vo zmnnnﬁ_wﬁﬁmj ayﬁ munma Darstel-

n m<m1+mjﬁm3 ‘entsprechend international gebrauchlicher IS0~
:umﬁamau+mrwcjn. . . ' .
.w1a2m1mmmuﬁpm m1+uwmﬁ die Kopplung zum Lochkartenleser iiber
1# A'des FIO~ mn:mpﬁrwmnmmm r,Appmv.yUﬁw:zwcjmﬁrmwnmzmmwm1. ist
\mﬁ mpjmj m<393103$w3bmm3 mmﬁwmpﬁms Hanal SI01 (27) und den
. 1n b nmm nHD mn:mﬁﬁr1mpmmn 2 minmvunnmﬁﬁ. .
Um1 DjanHQI <a: u10rmmmumqw+pmn3m3
fmmum1: . . ;
.Jpnpoﬁ01m: : o s
g amwom: .
S~ mpmjmpmp:1un:ﬁcamm: s &, : o
\, ‘an  den Farallel H:ﬁm1+mnmacazp (FIM) m1+0~mma. Der FIM
. H& nm1mpwmwm Eingédnge und 16 parallele Ausgénge poten—
mHmmﬁwmjnﬂ zur Verfigung. Um1 Tyz.zuﬁa KU:.fam: Standard-
So Hzmﬁmibﬁm$;3153mm: mUmruﬁymLJ untarstitkzt. : )
! aﬂmnimnjmlu der jeweiligen J:mTﬁmm::m.awﬁ nm:.mmﬁwmwwm: Inter—
cemoduln  (SIMIL bis §IM3) :rmq:m: vom Anwender $Dwmm:nw vier

S =IFLS-Z
..lHﬂmm

_i<.rh synchron '
r<.nh mm<:nj103._w : '

/

mm,azﬁm1+mnm V.24 asynchron wmﬁ.<01ﬂﬂmmjm: fir den, Anschlufs der

ruekary

J.1050ﬁ103 K 6313 mit 370 mm Sesamtbreite

10U0ﬁﬁ0: E &mﬂp.awﬁ 520 mm Gesamtbreite:
. ﬁnrﬂru7am1m33121gu Ay TG mm . . '
.T ,J i J (A=T fir K &313 / A=4 fir K 63140
unmmm,ﬁﬂWmﬁmaaiZW, Umunjmyﬁmw, B

% Schmittstelle V.24 v . ,
< Steuercode EFSON / Standard ESC/F-80/F-81
9.

Zeichenraster 9 x
mu.nsﬂmizmﬁusjmwm Zeichensdtze

v

45, 0309356.4/61

.. . -E9 - 1.
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1.5, Dc.zumc. und Arbeitsweise der. Bestandteile

.

1.5.1. Externes BefiB und Fonsole . .@

' , . -y
) O @
. . : e . 32 farcle Web©h  JASE
Das BDT-GefadRB, bestehend aus Befidfiunterteil (1 und mm+mmuum1 ' Ein-/Ausgobe ﬂ ﬂ ﬂ
Ctell (2, isboim DHcap_.:calmc_.u{n_...mmj_xm: hergestellt. [T T e e s e e e e e Ls 0
Am C:ﬁﬂﬁﬁmyu.ﬁﬂv werden die wm£a1cuum3 Stromversorgung STVGE . 3 Jﬂ . A\ Y |
mit ZmﬂmﬁmuwwsﬁHmmmzw:me wund vm1wﬁjmﬁwmmpmxﬁ103wr n%1mrﬁ Um+ml. 7 ) Yo X2 Py _
stigt. Die Steuwerelektronik wird ibey Steckverbinder mit der M i
Feripherieelektronik <mTa£:mm3aa wobei die wm;mpmam:ﬂmmmpﬁm: der ! Paralleles “Mwﬁ v ) g _ .
beiden Leiterplatten 4£mp:m3nm1 zeigen. . , Trrterface -| - DN Serielles
R ceil (2 den die B N \._. ctaturet . ‘Kansote * | rrodil ), Jnterfacerrodil |
m Obertei ) warden die Baugruppen Anzeige/Tastaturs m:mﬁzjuu: (KOW) === ahﬁ&ig (STM) _
Tastatur "und’ rmwmﬁumtnﬁcuum ﬂm1mrﬁ Um+mm¢mnﬁ. Die elektrische _A Mnnﬁbvlhis X6
cmWTMJQCJQ der Baugruppen des Oberteils mit der Feripherieelek- _ § kN w : X7 _
ctronik und der Stromversorgung erfolgt nach Abb, 1.5.1./1. _.II. —_——]—— e e III|||r ——
Das BDT kann nw in Verbindung mit der kKonsole (8) betrieben - -== i , w
und mechanisch Umymmﬂpoﬂ werden. dmmﬁmpw besitzt das BefaBunter— . " " 5 % mﬂﬁw _
teil (1) von hinten eine Aussparung (15), in welche sich - der P ,JNMW\, E : _ ‘ N B ' 40 ___
; WBPE| elektra- incr oo
4 00 1 = bt . : ¢ : ; . . . \
AnschluBkasten. ) . der Tn.amﬂ e ginschie - \u.\\A o \\Q\unu\\rom‘.\no\w\\Q_Q\A\ X6 b=y 37— = _
Die Metzbuchse AHQ,vq die. Buchse. fir ﬂm1mwwmwmnjjuﬁﬁmﬁmwpm (104): o b} x7 (FPEL ) Sekurati- [
. SEC
und ‘die mm1mewmnjjwﬁﬂmﬁmpwmjncnjmm (105) werden dabei, mit den . kﬂvﬁUALRWIMlewnllu _
zugehidrigeén Steckern (13, 22, 21) fest verbunden. Gleichzeitig ) kﬂﬁﬂ&wmﬂwk\
greifen die vier Rastbolzen (14) am BefdBunterteil (1).in die X3 L Xz X7 X2 ~

.<m11wmmmp:3mmmwmamjﬁm (?7) an der kKonsole (8).

in der Konsole sind .alle Interfaceanschliisse des. BDT K 8902

R R i

untergebracht. Diese. bestehen aus einem Seriellen Interface-

mogul SIM (101) mit max. vier seriellen Schpittstellen und einem _ X7 X3 X3 x32
2 A . . . . . _ Magiretkorde ND“&RGS@.\ - )
Farallelen Interfacemodul - FIM: (102) mit max. 16 Ein— und . leser (ML) : leser k?ﬁﬁ@ﬁ%ﬁﬁﬂ&&snﬂm&mss&%
Ausgangen.. Unter.dem Parallelen Interfacemédul befindet sich MLE KGSO3. (Lat) (ATS)
- ; *

ein  Akku-Einschub AHHMﬁL Die Zusammenschaltung an Baugruppen
.mT+DHnﬁ nach Abb. 1.5.1./1. Der Drr:lbgmnjyammﬁmmrmw (118) wird
nach Abb 1.4.3%./16 auf den Seriellen Interfacemodul gesteckh. o
Fiir ~den Wechsel der NC-Akkumulatoren (119) wirfd der Akku—Ein-
schub mit mw:mah.brxclptmmpm:mﬁa 1.45,0309i5.5, aus der Rojmnwm
des BDT herausgezogen und ,nwm Akkumul atoren seitlich aus den
Halterdngen (120) heradsgedrickt. Die neden Akkumulatorén werden
wieder seitlich mwjﬁwmnjoumj. ‘ Beim mwjmnjumcms.mmm Dxrclmw:mmﬁJ

zes - rastet nwm,cm11mm®mysimmamn:m3wr {(121) mmysmﬁﬂwﬁwm Wwieder

@in. Alle im BDT K 8702 vorhandenen Stechkverbinder sind in. den

Abb. 1.5.1./2 bis 1.5.%1./4 dargestellt. Bob. l.3.1.71

- 40 - ' 1745030936, 4761 '




