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I. Teehnisqhe Daten

1. Schreib-Lese—Einheit K 6501.10/60

1.1. Binsatzbedingungen

Temparaturbereich:
relative Luftfeuchte-
Transportbedingungen:

Lagerbedingungen:

1.2. Technische-Daten

Abmessung (Lsnge x Breite x Hohe):
Gewicht:

Leistungsaufnahme:

.

Stromversorgung:

Betriebsspannung:

Kartengeschwindigkeit:
Informationsspuren:

Aufieichnungsdichte:

Speicherkapazitét:

Spurgrenzdiehte:
Anschluflénge Kabel:
Schalleistungspegel:

Funkstorspannung:
Funkstorfeldstidrke:
Aufzeichnungsverfahren:
Aufzeichnungscode: ’
Zusa#zeinr&chtung!fﬁr Gerat mit SV:
(K 6501.60) ' \

1.3: Anschlufibedingungen

Steckerleiste:

Verbindungskabel:

1.4, Zuverlidssigkeitsparameter

technischer Nutzungsfaktor:
. Wartungsabstand:,
mittlere Reparaturdauer:

mittlere Wartungsdauer:

0 °C ... 50 °C*
30 % 95 % (nicht kondensierend)
- 50 °C ... + 50 °C

- 30 °C .+ 40 °C

272 mm x 135 mm x 115 mm
2,5 kg '
<7 ¥ -
extern
+5vEs57, 500 m
+12 7 %5 %, 250 mA
80 mm/s * 10 mm/s
3 (jeweils 2 gleichzeitig)

6ot

" Spur 1 - 8,3 Bit]mm ts5q
Spur 2 -, 3 Bit/mm ¥ 3% Hlif .
Spur 3 - 8,3 Bit/mm ¥ 8 % @bf\‘?-
Spur 1 — 76 Zeichen alpha—nﬁmeriséh‘ﬁ‘B'Sondérzeichen
Spur 2 - 37 Zeichen numerisch +.3 Sonderzeichen
Spuf 3 - 304 Zeichen.numérisch + 3 Sonderzeicghen
to209% '
= 5m
< 60 4B

nach TGL 20885

nach TGL 20885

F/2F Wechseltaktschrift DIN 66010
nach LSO 3454 ) i
Beschlagnahmeeinrichtung

Karteneingabesperre B

"1 Stiick StL 102 - 26 TGL 29331/04

<5m

99 %
300 h
<2h
0,1 h



~1.5. Datentréger R

-Informatioﬁstréger:
" Grofe: )
Stédrke: -
Karteqwﬁlbung:

Kartenmaterial:

1.6. Scﬁreib~4eéé?Kopf

v

Bezugskﬂnte!

Plastkarten mit Magnetstreifen nach

TGL 42091, 42092 und 42093

(53,98 £ 0,05) mm x (85,60 F 3115) mm |

0,76 mm % 0,08 mm ’ .

1,0 mm

Kun tstoff oder kunststofflaminierter Verkstoff
Z 20 °¢ ’

.. + 50 °C v, e

Der Schrelb Lese—Kopf X3U33 hat getrennte Lese- und Schrelbsysteme. Dieser Kopf ist kouipa—
- «tibel. Die Spurlagen slnd international genormt. - ’ N

.Die Spurlage ist bezogen au; a1e Karuenbezugskante in den belden Abblldungen dargestellt.

~

777 7 7 /

7.

/‘f

N 7: Aufzelchnungsbrelte

max- 2.5, 54 mm o
’ "ib1582mm R

stellt.

-

¥ &
'yl
s Bezugékuntel s
5 . )
. ; . - :
B Spur \ ZZZZZ77771 . ’ [
- -MB8 - « 2 T 4 } - \
_ Fliche darf mit Lochmarkierungen
" belegt werden :
) S
i B g »,

Der Kopf ist in einer kardanihnlichen federnden Aufhingung im ‘Kopfhébel montiert und einge-

i Der Kopf, mit Kopfhebel und AnschluBleituﬁg sind eine untrennbare Baugrhppe.




1.7. Belegung AnschluBlsteckerleiste X1

Kontakt Name Benennung Richtung Pegel—-Aktiv
A1> 00 zentrale Bezugsmasse -
. A2 12 P + 12 V-Spannung * -
A3 .00 zentrale Bezugsmasse 1 - .
AL RD2 Read Data (Lesedaten) Spur 2 ouT 0 TTL
. A5 WE2 Write Enable (Schreibfreigabe) Spur 2 IN 0 TTL
A6 WE13 - Write Enable (Schreibfreigabe) Spur 1/3 IN 0 TTL
A7 it Motorsteuersignél IN 0 TTL
A8 MR Motorsteuersignal IN 0 TTL,
A9 'S0 Sensor (Status) 0 : - - ouT 0 TTL
A10 52 Sensor (Status) 2 ' ouUT 0 7T,
A1 5 P; + 5 V—Spannung -
A2 12 P + 12 V-Spannung ) -
A13 00 Schirm vom Kabel (bei Bedarf) - ’ -
B1 00 zentrale Bezugémassé - ’
B2 - - -
B3 00 zeqtrale Bezugsmasse ‘ -
B4 WD2 Write Data (Schreibdaten) Spur 2 . IE 0 TTL
CB5 WD13 Write Data (Schreibdaten) Spur 1/3 IN . 0 TTL
B6 RD13 Read Data (Lesedaten) Spur 1/3° -~ . ouT- o - TTL
Y - "B7 ' EE Bingabeerlaubnis - - IN 0 - TTL
B8 ’ SE13 Selecff(Spufumschaltﬁng):1/3 : ’ --IN - Q- i PTL
Lo B9 5T Sensor (Status) 1 _ ouT 0 TTL
o B1O - - T - - o
B44 5P + 5 V-Spannung -
B12 5 P + 5. V-Spannung o T T
sentrale Bezugsmasse - - ‘

.

B13 00

2. Hand-Lese-Einheit. K 6503.10

Die mikroelektronische Hand—LesejEinheit (HLE) ist ein peripheres Gerdt zum iesen von Daten
" auf Plastkarten mit Magnetstreifen (PKM) nach TGL 42092.

- . Der Datentriger. (PKM) wird von Hand durch eine Kartenfithrung am Magnetkopf vorbeigefiithrt

- ’ und dabei werden die in Wechseltaktschrift nach DIN 66010 geschriebenen Daten 2uf Spur 2

- 1

élsvgetrenntes Takt~ und Datensignal vom Lesér bereitgestellt.

I
2.1. Einsatzbedingungen

Températurberéich: 0 °C .+ 50'50 - .
relative Luftfeuchte: 30 % ... 95 % (nicht kondensiergnd) . . S
‘ ~ 50 °C ... + 50 °C :

Transportbedingungen:.
’ ~ 30 °C ... + 40 °C

LagefﬁedingUngen:

2.2. Technische Daten )

Abmessung (Linge x Breite x Hohe):

konstruktive Géstaltung:
Masse, mit Kabel:
ohne Kabel:

182 mm x 77 mm x 56-mm . -

Auftischgerédt
870 g

-520 g



Léistungsaufnahme:

bei Ausfiihrung in Standard TTL:

Betriebsspannung:

' Kartengeschwindigkeit:

<3V
<7 W
+5vi3a, 150 m
+12 V%110 %, 50 mA

100 mm/s- ... 1000 mm/s

" hufzeichnugsdichte: Spur 2: 3,0 Bit/mm 2 75 BPI * 3 %
Speicherkapazitdt: Spur 2: 37 nutébare Zeichen + 3 Sonderzeichen )
‘ *  AnschluBlénge: 5 m ’ ‘
Schalleistungspegel: ‘60 4B
R Funkstﬁrspannung} o nach TGL 20885

F/éF (Wechseltaktschrift) DIN 66010
nach TGL 20885

Aufzeichnungsyerfahren:
& .
Funkstorfeldstédrke:

¢ 2.3, Sdhniftstelle"

Buchsenleiste 222-10 TGL 29331/04 .- s

Steckvérbinder; .

Daten: - . D 0C 300 mA

Takt: , © T 0C 300 mA . ‘ ;

Le/seqixittung;: . IQ ext. 12 V5 15 mA- _ - @
Takt-Datenimpuls getrennt = TTL-Pegel . :

2.k, Zuverlassigkei%sparametér

" technischer Nutzungsfaktor: 99 %

mittlere Reparatu;dauer: - <2h . ‘ ‘ ’ T . R
- wartungsfrei o

2.5. Belegung der AnschluBsteckerleiste

Kontakt Hame

Benennung Richtung Pegel

A 00. -  zentrale Bézugsmasse L - ' _
A2 7. 12 P - + 12 V-Spamiung . . - :

san AB_ ’ - . = :‘ 3 RN - . " - _A‘ )

Ab 5P +‘5'V~Spénnung - L= s
A5 - 5P + S_Y-Spannung . P L - C é
B1 . 00 zentrale Bezugsmasse ’ - . . ;
B2 - T Takt : oUT  TIL : %
B3 D Daten . . . our TTL o
B4 19 Lesequittung ) X . IN )
B5 Iq Lesequittung S IN




II. Gerdteiibersicht

1. Schreib—Lgse—Einheit K _6501.10

6 3-Spur-Schreib-Lesekopf

2 Motor

01 [ )i .Erv'f”frA S - 3 Motorregler LP -

Eingabeschlitz

zentraler

Steckverbinder .

'-3 LN
Y
. 5 Verstarker LP,_v

Laufwerkmgchanik Schrelben—Lesen ”.“

mit Kartenfﬁﬁ;uﬁg‘ R B " B und interne ..

Steueruﬁé7—ﬁ‘
01 Optokoppler 1 ‘
02 Optokoppler 2 o ‘ -
- s 03 Optokoppler 3 )
© Abb. 1 , . _ - -

Die Abblldung 7elgt die Grundbaugruppen im unverkleldeten Zustand. Diese Ausrustung ist die
niedrigste funkt 1onsfah1ge Variante und wird als unlntelllgentes Laufwerk bezelchnet.

Die Schreib-Lese- -Daten miissen codlert angeboten .werden

Laufwerkmechanik (1):

Sie besteht aus der Tragerbaugruppe mit Elngabeschlltten, KartenTuhrungsbahn, Transport—-

und Andruckrollen ‘sowie - elnem Rlemenantrleb uber Flachriemen.

Motor (2): ; o . - . . S
Gleiphstrommikromotor 12 V fiir Riemengetriebe -

Motorregler (3):

Leiterplatte mit Regelsystem fiir 2—motorgétastete Reglung, Impulsbreifenmodulétion getrennt

durch Motorgegenspannung. -

Am Regler 148t sich die Transportgeschw1nd1gke1t 80 mm/s mittels Einstellregler um Ca.

L 415 % regulieren. Der Einstellwert wird dann mit ¥ 1 % Toleranz garantlert. ’ B !
Mit TTL-Signal wird iiber eine Verstidrker-Logik-Relaiseinheit dle;Laufrlchtungsumkehr ge-
steuert.



;>ﬁerdéﬂf>isf>eihé TfanSpdrtwiedefho}ung mit §puruméchaifuné notyéﬁdig.l
_SE13 als Spurumschdltung mit RD13 oder WD13. .~  *
PRITEIREOTE. o .

C 2. Haani;ése;Ei‘ﬁh'ei't'ﬁ 6503.10 -+ - TR

|
¥
e
{
|
|

Reflexkoppler " (4):
3 Reflexkoppler dienen der Abfrage der Art des aktuellen Kartenstandes

01 - Karte wird angemeldet 51 .(Status 1)
02 ~ Kartenlaufkontrolle §2 (Status 2)
03 - Aufzeichnungsstart S3 (Status 3)

Die weitere Aufberéitung der Reflbkkopllersignalé erfqlgt.auf;der Verstarker—Leiterplatte_

.Schreiben-Lesen und interne Steuerung (5). -

Verstirker-LP Schreibeﬁ—LeSen und interne Sfeueruﬁg (5): )

- Der zentréle Steckverbinder X1 efhéit'auﬁer den Betriebéspannﬁngen TTL-kompatible Steuer-—

und Datensignale und sendet TTL-kompatible Pegel.

Diese Leiterplatte enthilt: — Schreibverstérker ) ) )

= Lé5evers€§rk§r mijASpitign rkéﬁpung und RegelanpaBstufen
.Die»Schai%qngen‘der Schreib— und Leseverstirker sind zum -
Schreib/Léégkopi (6). optinra

e 1 -
- dndert wer .

aﬁ’,ﬁa@t und dﬁrfen'nichf'ggf

;

{

- interne Abiaufstéiérung z:@bhahgigkeit deiuRéflexkopﬁiér—
systeme Status 1-... 3 o ' o
- sowie die Stgﬁéﬁlﬁgik'- gﬁ:ﬁﬁergedrdﬁétgm Rechner-
' f'mgB;:bagu géhﬁrt:r ’
Spurumschaltung, T3 nporiugkéhf tind Ablaufwiedérﬁolungeh;

Alle zugehtrigen Befehle und zugetrdneten Kbnfékie én~§1'sindfin der Tabelld (siehé& Pkt.~

~1.7.)_ zusammengefaBt.

"Schreib- und Leseverstirker sind nur éféch'inétéliieft.delién al1543 Spurén bearbeitéf_

-

FARe

6 Gehduse 4 Takt—Daten—Trénnung LP

2 1fSpur—Leéekopf
5 Lesequittungs-LED

i Abb. 2




JII. Funktionsbeschreibung

1. Schreib-Lese~Einheit K 6501.10

1.1. Allgemeines

Fiir die SLE X 6501 und die ALE K 6502 besteht ein einheitlicher Aufbau. Fir den AnschluB an
fremde Computersysteme ist eine anwendereigene Anschluﬁsteuerung.erforderlich. Sie sind als
periphere Geraté fiir Rechner geeignet, die die AnschluBibedingungen erfiillen.

Mit ihnen werden Magnetkarten (Tdendifikationskarten) im Format nach DIN 9785 beschrieben
upd gelesen bzw. nur gelesen. Als Aufzeichnungsverfahren wird die Wechseltaktschrift nach
DIN 66010 im 3-Spur—Verfahren verwendet. Es wird folgendermaBen realisiert:

- Spur { und 2 oder ’

- Sﬁur 2 und 3. -

Eine Kontrolle der aufgezeichneten Daten (Kontrollesén) erfolgt in einem zweiten Arbeits-
gang. 7 '
) Karte einziehen —= Aufzeichnen —= mit Kartenricklauf in Anfangsstellung ——

Karte neu e1n21ehen —= Lesen —= Karte austreiben.

Die Codlerung (4 B1t/6 Bit pro Zeichen). entsprlcht dem ISO Standard 3554.‘
" Die SLE besteht aus der mechanischen Baugruppe sowie den beiden elektronlschen Baugruppen
Verstarker/Motorregler und fiir Gerdte mit Slcherheltsvorsatz die Lelterplatte SV

1.2. Méchanlscgér4Aufbau - -~--VV AR "jv j:

Die SLE besteht Aus den mechanlschen Baugruppen Antrleb Fuhrungsrahmeh 2 Kopfhalterungen
" sowie den belden Transportwellen. ~ .
"An den belden Seltenwanden des Fithrungsrahmens- befindet sich je elne Fuhrungsnut zur Karten-
fuhrung. ' ;

Uber die vordere und hintere Transportwelle, angetrieben durch einen Glelchstrommlkromotor,
wird d:e Magnetkarte unter dem Schreib—Lese—Kopf transportlert Der Stop erfngt durch Band-
marke "ENDE" A

An der Vorderen Stlrnselte des Gerdtes befindet sich ein Elnlegeschacht Uber ihn w1rd d1e

Magnetkarte in das Gerdt-eingefithrt. Rechts hinter dem Schachtblech ist der Reflexkoppler
RK1 angebracht ‘Br dlent dex. Bildung des. Statussignals S0 (Karte elngelegt)

Bei Geraten mit. Slcherheltsvorsatz (sv) beflndet sich links noch ein zweiter Magnetkopf m1t

N

Halterung: - Pa551ert die Magnetkarte diese belden Bauelemente, wird in der Ansteuerelektronlk
ein Samme151gna1_geb1ldet Dieses wird als Statussignal SO mit folgenden zwei Bedeutungen

1nterpret1ert

'

Magnetkarte seltenrlchtlg elngelegt

\— Magnetkartenanfang mlt Vornullen 1n1t1allslert.

In beiden Fallen w1rd das Slgnal 5Q zur AnschluBisteuerung gefuhrt und entsprechend als Sta—
tu851gna1 ausgewertet AuBerdem wird am Modell mlt Sicherheitsvorsatz der Sperrbiigel der
Eingabesperre frelgegeben. Es ist zu beachten, daB bei Gerdten mit Sicherheitsvorsatz nur
Magnetkarten eingelesen werden konnen, die vorher auf einer SLE ohne SV beschrieben worden
sind! R

Der Reflexkoppler RK2 befindet sich hinter der vorderen Transportwelle. Er kontrolliert den
Lauf der Magnetkarte und 155t den Sendestart der fiir die Aufzelchnung erforderlichen Vornul-
len aus. i

Mit Brfassen der Magnetkarte durch die hintere Transﬁortwelle_wird der Reflexkoppler'RKB'ef—

nreicht. Es erfolgt d?e»?ositionierung»&er Magnetkarte sowie die Aufzeichnungsfreigabe des




—{n

10

. Ubersichtsplan SLE SV

> 1 Takt/Daten I %1
Vers tdrker . . Spitzenfindun Impuls for mer : [
. verst, Kopfsig, P 9 |Takt /Daten pu . } B6, A4
2-slutig = Komparator - Verléngerung Treiber [RO13:RD2
Logik
I l | I |
12P 6 P REF 2P 6P REF 5P 5P
. T
q WD13 WD2 . Di3,WD2 B4, B5
: : hrethe: Teiler 2:1 .
— Schreibverstarker SChrelbsu. . Empfdnger
- - Logik . |
- WE, SE __WEBWEZ| _ BS,A6,AS
B E13 :
’ | | ! I
12P 5P 5P 5P
5P. 12P
L. 1 e
i D -
- Fotosysteme § 2 s Treiber 51,87 _ 10B9 -
Reflexkoppler ~ -
. l Schirm A13
) - 5P
5P 12P .
P . - T R
! i D - Steugrsi D ) 50
g e ‘R * .
.| Fotosystem - |S01 B; 1'01_ l Trei ber .
~ Kartenerkenniung |- ) N T N
i 5P .
’ 519. e
Sicherheitsvorsatz CEES B
N 4 Logik N _Empfangg.!' N
-y N . - —x
- - . - l e .
- 5P.° -
i 2P _
. \ | ~
] - MV, ME W.MR| . | W
T~ Motorregler —— | Logik — Empfanger - AT, A8
. ‘ T ] o0 |- AB3BY,.
- 5p 5P =T ALEB
=
2B A12,
. i A2
. -~
MKSV 1 , .
Karte =
—p.
——— e & B
Sperre )
* ohne SV, Br 1.1 bestiickt
: .
Abb. 3



Startzeichens und der nachfolgenden ﬁateninformationen bzw. das Lesen der auf der Magnet—
karte befindlichen Dateninformationen.

OberHalb der hinteren Transportwelle befindet sich die einstellbare Kopfhalterung miﬁ
Schreib-Lesekopf. -

D1e Kopfhalterung ist so gestaltet daB der Magnetkopf in 2 Richtungen bewegt werden kann
und somit ein guter Kontakt Kopf — Karte zustande kommt. Der Magnetkopf wird mittels zwei
Druckfedern auf den Magnetstreifen der Karte gedriickt.

Der Antrieb der Transportwellen erfolgt iliber einen Gleichstrommikromotor mit konstanter
Drehzahl. Uber 5e einen Flach- und Rundriemen werden die beiden Transportwellen angetrie-
ben. Der Andruck der Magnetkarte anf die Transportwellen erfolgt durch Andruckhebel mit
Federdruck : . )

Im unteren Teil der SLE befindet sich die LP Motorregler. Seitlich-recﬂts an der SLE an-
geordnef befindet sich die LP .VSLE, an der sich die Steckerleiste X1‘béfindet. iiber die
dle SLE mit der Anschluﬁsteuerung durch Kabel W1 SLE verbunden ist. - ’

Oberhalb des Kartenfuhrungsschachtes befindet sich die Lelterplatte des Sicherheitsvor-
satzes. ’ : :

Die zuletzt genannte Leiterplatte wird nur im Gerdtetyp mit Sicherheitsvorsatz verwendet!

1.3. Elektronischer Aufbau

B

1.3.1.AAufZeiohﬁen
- N\

I

Das vom;Inﬁerface ankommende Steuersignal WE13/WE2 wirdrﬁbéf,die Baustufen 46/02 oder A6/12

an die R- Eingénge der Schreib- FF's gelegt'zFréigahesteuerung der Schreib—FF's) Aullerdem

wird an den Ausgingen der Steuer-NAND's AS. 2/03, A8.1/11 bzw. A8. 2/08 ein 0 Slgnal gebildet.

fDle ebenfalls vém Interface auf den Leitungen WD13 und WD2 kommenden Schrelbdaten 11egen

als Takt -Datengemisch an den Baustufen A6/06 und A6/04 an. Sie schalten trlggernd mit JederA
0-1-Schaltflanke die Schreib-FF's A9. Die wihrend dieser Funktion entspehenden Schreibim—
pulse werden iiber die Stewuér-NAND's den Transistorenpaaren Vi.1/2.1; Vi.2/2.2; v1.3/2.3 zu-

- gefithrt, verstirkt und als Aufzeichnungssignal entsprechend der ausgewahlten Schreibspur an‘

die Schrelbw1ck1ung des Magnetkopfes gegeben. o . 4

1,3.2, Wiedergébe

D1e vom Magnetkopf gelesenen Informatlonen liegen. uber den Jewells belden Dlngan"en RL1

KL2 oder KL3 an der zwelstuflgen Verstirkerstufe des Leseverstarkers A12.1 - A3.4, A12 2 -
A13 L oder A13,1/08 - A13 1/06 an. Dié zweite Verstarkerstufe A13 4 bzw. A13.1 arbeitet
gleichzeitig als TiefpaBfilter. AnschlieBend erfolgt im leferenzverstarker A13. 4/06 bz
A13.2/08 in Abhingigkeit der:Mittenspannung"aus A13.3/06-die Spitzenfindung. Die Spitze des

’ Leseimpulses erscheint am' Ausgang A13.4/06 bazw. A13'2/08£ wobei die Mittenspannung als Null

dient.

Der Nulldurchgang Wwird in den beiden Komparatoren A13.3/08 und A13.2/06 ausgewertet deren

Ausginge als offene Kollektorstufen beschaltet sind. Es wird ein arbeitsfdhiges TTL—Slgnal

als Takt-Datengemisch entnommen.

Mit Hilfe der beiden Baustufen A10 -werden die ankommenden Takt-Datenimpulse so aufbereitet,
daB mit jedem Taktwechsel am Eingang, am Ausgang ein Digitalimpuls entsteht.

Die beiden nachfolgenden UV's A3/12 (Spﬁr 1 und 3) und A3/04 (Spur 2), bringen die Digital-
impulse in ein Tastverhiltnis von 0,5 (1 : 2) fir die-gelesenen Daten (bezogen auf die Ei-

genfrequenz) .

Das von den beiden UV's A3 gelleferte Lesesignal RD13 und RDZ fihrt auf die Treiberstufe A1,
wo die aufbereiteten Lesedaten RD2 und RD13 entnommen werden (Steckerleiste X1 B6/A4). D

Signal RD2 bzw. RDT3 ist ein Takt-Datengemisch und muB im Fremdrechner ausgewertet werden.

R}
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1.4, Aufzéichnunésverstérker (Abb. 4)

. 1.4.1. Aufgabe
Die Erzeugung der FluBwechsel auf der Inf&rmations~Magnetkarte geschieht durch Umpolen des

Aufzelchnungsstroms zwischen Massepotentlal den Transistorenpaaren und der 12 VP—Spannung.
Die Entnahme der Fluﬁwechsel erfolgt am Kollektor eines jeden Transistorenpaares.

" 12vpP

. KREE. -

A9/0S —=  SFF

A9/06 —=  SFF

P . -

Y . SEISE-

E , : © Abb. 4 s

Lo

1.4.2. Aufzeichnen der positiven Halbwelie (Beispiel Sbur 1)

Mit SE ; 0 {ma _W_E'IB

V2 . 2liber A7. 2/08: = O gesperrt A
“VP,.am-Ausgang XKW1 (threlbwickf

lung) an. : . & bong s

~Die Slnushalbwelle bewegt s1ch von 6 VP Mittenspannung zu 12 VP., o iLn PR

L.

-1.4.3ﬂ Aquéichnen der negatiVen ﬂaibwelle (Beispigl Spur 1) .

it der nachsten Talkt-Datenbitschaltflanke- werden die Ausgange A9/05 O;und A9/Q6‘E e
A8, 2/06 _, der Transistor V4.2 wird gesperrt. - : . ’
g AND A7 2/08 wird 1 und 5ffnet den Transistor V2:2. - <

q

R ibs w1rd Masse iber R1. 4 V2.2 zum Ausgang XKW1 geschaltet Dle p031t1ve Halbwelle wechselt

-

,nach negativ., - : . R

Die Sinushalwelle bewegt sich iiber dié 6 VP Hitfénspénnﬁng nach Hasse.

1.5, Wiedergabeverétérkgr'(Abb. 5 und 6)
R " 1.5.1. Aufgabe

. ‘ , . . N
Erzeugung ‘von Impulsen aus den Takt-Daten-FluBwechseln der Informations-Magnetkarte. Die
Schaltung verstdrkt das Lesesignal und vgrhindert, daB bedingt durch relative groBe Schwan—

kungen dgr Lesespannungsamplitude (20:1), Verzdgerungen des digitalen Ausganéssignales auf-
treten. ) .

12




-

Diese Schaltung arbeitet mit einer Betrieysspannﬁng von 12 VP. Sie wird iiber die Widerstédn-
. de R12.6, R12.5 im Verhdltnis 1 : 1 geteilt und von dem Spannungsfolger A13. 3/V3/V4 als
+6 V-Mittenspannung bereitgestellt. Diese Mittenspannung dient als Arbeitsbereich fiir die

Leseverstarker, d. h. daB der nutzbare Dynamlkberelch der Leseamplituden ca. —5 5 V um die

N i

Mlttenspannung betragt.
Das an den Elngangen KR1, KR2 bzw. KR3 anllegende Kopfsignal wird zur Unterdruckung von

Stbrimpulsen iiber d1e Widerstdnde R10. 2’... R10, 7 auf die Mlttenspannung symmetriert.

Die invertierenden Verstidrker, A12.1, A2, 2 oder A13 1 bilden die erste Stufe; deren Ver—

stdrkung durch die Wlderstande Ri14.2 und R14.4 festgelegt ist. Die Verstdrkerstufe ist so
dimensioniert, daB bei einer Kartengeschw1nd1gke1t von 80 mm/s die zuldssigen Grenzwerte

von ca. £100 mVSS nicht iiberschritten werden, d. h. t5- VSS A13.4 und A13.2.

- A134/08
A131106

0TV . A134106
07V . - A132108

k&

A1331C
- A132/06° "

I

‘1.5.2. vbrk}er“starker (Abb'. 7y

tber d1e belden Lesew1ck1ungse1ngange KR die Symmetrlerw1derstande R12 und die Ubergangs— }
schutzdloden V6, gelangt das Lese51gna1 an die Elngange des Operatlonsverstarkers der ' —
ersten Verstarkerstufe A12.1; A12.2 bzw. A13.1. Von dort aus wird es iiber die Koppelkonden— 7
satoren C4.1 und C4.2 in die zweite invertierende Verstarkerstufe A13. 4 bzw. A13.2 gefuhrt.

Durch die zwelstuflge Verstirkeranordnung kann infolge der relatiwv niedrigen Verstidrkung

pro Stufe auf eine 0ffsetspannungskompensation verzichtet werden. AuBerdem ist die zweite

Stufe durch 08 — R19.1 bzw. C9 5 — R19.2 zur weiteren Storspannungsunterdriickung als akti-

ver Tlefpaﬁ mit elner 3 dB—Grenzfrequenz ausgelegt Sie betragt das 1,4fache der max1malen
‘Lesefrequenz.

13
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1.5.3. Spitzeﬁfindurig_ (Abb. 8)7 o

Die dritte Stufe. A13 4 bzw. A13 2 1st durch die Beschaltung mit 05 - R17 2 bzw. c12 ~"R17. -

_ein dlfferenz1erender Verstarker. Als Folge der leferenzierung erscheint die Spltze des
Leses1gna1es ‘an den Ausgangen A13 4/06 und A13 2/08 als Nulldurchgang, wobei als "Null“ die
6V—M1ttenspannung dlent Der 50 erzeugte Nulldurchgang w1rd in der Komparatorstufe A13 3. - ‘

bzw. A13. 2 ausgewertet - : .

bewegen, gelangea
stufe A13 3 bzw. A13 2

Uberstelgt das vonr der Spltzenflndung gelleferte Slgnal am Elngang d1e Summe der Sperrspan— ‘
'nung 6.V; so entsteht am Ausgang des Komparators £13: 3/08 bzw. A13 2/06 ein, 1—Potent1a1 von

5 VB oo : o - - - S

“ . Zup Errelchung arbeltsfahiger Schaltflanken wird das,Komparator31gnal iiber die Trlgger .
A1, 5/A11 e gefuhrt Mit den anschlleﬁenden AND - NOR-Gattern A10 werden die Takt—Datenlm-
pulse so beschaltet daB mlt jedem 1 =0- und 0-1-Flankenwechsel an den Ausgangen A7 1/06/08
€in 1- O—Schaltlmpuls zZum Anklppen der nachfolgenden UV A3 entsteht. Die am Ausgéng der’ bei-
den Univibratoren entstehenden Schaltimpulse werden als Leselmpuls dber dem!Datenbus—Trel—
ber A1 als RD13 und RD2 - can &en Adapter gegeben. - o A

14
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1.6. Sicherheitsvorsaﬁz (sV) -

-

' Der Sicherheltsvorsatz besteht aus dem 1 Spur—Lesekopf und der Lelterplatte4SV "Der 1- Spur-

Lesekopf (Arbeltsberelch 2. Spur) beflndet 51ch zdin- éiner Kupfhalterung, welche im llnken

‘vorderen Berelch der SLE angebracht 1st Seine Aufgabe besteht darin, die sich am Anfang

der Magnetkarte beflndllchen Vornullen auszuwerten und das Slgnal zur Freigabe der Elngabe— -
sperre zu bllden. Die Schaltung der»LP SV setzt sich aus~€1nem zwelstuflgen Leseverstarker.r .
“mit Komparatorendstufe (A3 A2) sow1e elnem 5 B1t~Zahler (A1 1, A1 2)
- stufen arbelten m1t elner Spannung vo i

usammen. Belde Bau—

inal SO2 am Ausgang 4.5

1. 7 Elnga sperre (Gerate mlt SV)

Ist d1e Magnetkarte rlchtlg elngelegt (Magnetstrelfen llnks oben), w1rd uher d1e Reflex1ons-

: unterbrechung am RK1’ das Slgnal RK1 mit O geblldet Vom Magnetkopf L4 erfolgt d;e Blldung
) des Slgnals SOE Mlt dem aus beiden Slgnalen geblldeten Slgnal ES 5. 0 w1rd der Magnetanker

des Frelgabemagneten betatlgt wodurch der. Sperrbugel aus selner Sperrfunktlon nach unten

>1n d1e Frelgabestellung gedruckt W ﬁd Nach Abschwenken des Sperrbugels kann die Magnetkar—

te 1n den Berelch der vorderen Antrlebsr lle'gedruckt werden. Mlt der Blldung des Motor51g—
nals ME 0 erfolgt uber den Rollenant b der Elnzug der Magnetkarte.r

1.8.AKaftéﬁerkennﬁﬁg S {Af: .

1.8.1.. Kartenerkennung 6hﬁe~Sicherheitév6rsatz
Zur Erkennung der Magnetkarten beflndet 51ch am Eingang der Kartenbahn rechts der Reflex—
‘koppler RK1. Ist die Magnetkarte eingelegt so entsteht am Elngang X214 RK1 als 0- Slgnal
Dieses wird 1n Verbindung m1t dem Slgnal EE fiber die Briicke Brd h——-Trelbersfufe A2 an den
Ausgang X149 als S0 = 0 gegeben und im Interface als‘Kartenerkennung ausgewertet.
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1.8.2. Kartenerkennung mit Sicherheitsvorsatz (Briicke 1 offen)

Ist die Magnetkarte eingelegt, erscheint ebenfalls das Signal RK1 = 0. Dieses Signal wird

iiber das NAND A5/03 an den Ausgang X2.12 alg SO&/SV gelegt. Auf der LP SV erfolgt die Frei-
- gabe des Zdhlers A1.2/A1.1. ’ .
BN Wie in der Einstellvorschrift vérmerkt, werden am Anfang-der Karte 7,44 mm des Magnetbandes
. ‘ mit Null-Takt-Datenbits beschrieben. Diese Bits werden im Z&hler. des SV ausgewertet und das
"Signal S02 mit 1 gebildet. Diese 1 wird iber S02/SV (X2.13) an das NAND A5/04 gefithrt und
vmlt dem Slgnal EE verkniipft. Das am Ausgang A5/06 entstehende 0-Signal wird auf die belden
Eingdnge der Treiberstufe A2 gefﬁhrt Am Ausgang A2/05 ——= X2/20 wird das Signal ES zur‘
Preigabe der Eingabesperre und am Ausgang -A2/10 — X1A9 das Signal SO0 (Status 0) entnom—

men.'

1.9. Kartenpdsitionieruné

E v -Die Karfenpgéition Wi;d durch die beiden Reflexképpler RK2 und RK3 angezeigt.. ﬁber die .

qe A Trigger 1{1‘1 At11.2 und den Treiber A1 gelangen die entsprechenden Signale als S1 und S2

: zZur: Auswertung in- die Anschluﬁsteuerung. Der RK2 dlent der Kartenlaufkontrolle der Magnet-

T karten. AR e T ) R . 2
Nach der Anfangspositlonierung werden solange Nullen (nur Taktlmpulse) aufgezeichnet bls ’

. -vom RK3 der- Erkennungsimpuls des Startzeichens gegeben wird. o -

'Fiir: das Aufzelchnen hat der RK3 besondere Bedeutung. Er ist so angeordnet daﬁ 7 44 m'nach

vdem Kopfspalt das Startzeiehen gesohrieben und mit der Aufzelchnug der vorher ein 1

=

Informatlon_b

schlagnahmefach fallen. ;x R R . . f R

1,10, M@iorfégiér : B .

~1}1d.1; Blookschalthild e o B R
fMlt Hilfe des Taktgenerators wird die Antriebsspannung im Abstand von 1, 5 ms abgeschaltet . QEE
und in der Pausenzelt von D .3 ms die vom Motor erzeugte Generatorspannung in die Abtast—

und Halteschaltung eingespeichert Dieser eingespeicherte Wert wird in die Regelschaltung -
weltergegeben und darin in den Analogwert fiir den Motorantrieb gewandelt. Mit der Ansteue—.

rung der Start—Stop Schaltung erfolgt der Stop des Regelkrelses mit glelchzeitiger Kurz~
schluBbremsung des Motors. Die Drehrichtungsumkehr erfolgt durch Umpolen des Motors mit dem

Relais K1. N - S N
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_Lelterplatte "Motorregler SLE" (1 62 518510 0, 083~ 4—210 002)

|
<f

: . . " Drehrichtungs-
Taktgenerator ° verstdrker

i l I 1» Analogverstdrker =

Start- Stop-Schaltung

<

Abtast- und
Hquschonung

Regelschaltung

Abb. 10

1.10.2: Funktionsabléuf Motorreglier .

. 7

‘Der Motorregler arbeltet nach dem Prinzip der Generatorspannungbmessung Er hat die Aufgabe‘

_eine von Betrlebsschwankungen frele und magnetkartenunabhanglge Drehzahl zu gewahrlelsten

Die Steuerung fur den Vorwarts—Rupkwartslauf sowie das Bremsen des Motors erfolgt durch die

Ausgangspunkt fur d1e Motorregl ist der vom Schaltkrels ‘A2 am Ausgang 03 erzeugte H11fs—‘ '{

AntﬁgﬁSzeﬁ‘ ) : _;

0,3ms Pausenzeit

L e e —

Abb. 11 ; ' -

in der langen Taktzeit arbeitet der Motor als Antriebselement, in der kurzen Taktzeit als
HeBgenerator.’ ~,,> ; - : T S . oo .
Die Antrlebszelt erscheint am Ausgang 03 des Schaltkrelses A2 als 1-, die der Paﬁsenzeit
als O~Potent1al ) N ‘ »
Die vom Motor erzeugte Generatorspannung w1rd 1n dle Abtast— und Halteschaltung (V3 2 und
V6) elngespelchert Der Regelkrels setzt 81ch aus der Schaltung R8, R9.2 zur Blldung der
drehzahlproportlonalen Istwertspannung, aus dem Spannungsschaltkrels A1 mit Sollwert—Span—
nungsbereltstellung am Tran51stor V4 1 und dem Stellglled R7, R13 zusammen.

Wahrend der Antriebszeit (1, 5 ms) llegt der Hllfstakt ‘an der Ba51s des V3 41 mit“hohem Po-
tential (ca. 10 VP) an, steuert den Transistor durch und schlleBt den V3.2. Mlt Entladung
des (5 sinkt die Spannung an der Basis des Transistors V6 und steuert diesen weiter durch:
Die am Emitter vom . Schaltkrels A1 anliegende Referenzﬂpannung kann iiber R9.2 und V6 erhtht
nach Masse abflleﬁen Im Regelschaltkrels A1 entsteht am Ausgang 06 ein Potential > 6 3V
der Transisto? V4.1 wird geoffnet und die Motorantrlebsspannung (12 P) zugeschaltet Nach
1,5 ms schaltet der Ausgang am Schalfkreis A2/03 auf 0 (Pausén- bzw. MeBzeit), schlieft
V3.4 und iiber die Diode- V22 und Eingang 09 des ‘Schaltkreises A1 wird der Ausgang 06 auf
i<6,3 V gelegt. Der Pransistor V4.1 wird ges?hlossen und unterbricht die Motorantriebs—

-~ ~

spannung.




Die durch den drehenden Motor entstehende Generatorspannung liegt iiber den Wideérstand R10
an der Basis des Transistors V3.2 an, offnet ihn entsprechend der anliegenden Generator-
spannung, so dafl iiber den»Spannungstéiler V5.4, R3.2 und V3.2 der Kondensator aufgeladen
werden kann. Die. Basis des Transistors V6 w%rd angehoben uq§~maoht ihn undurchléssiger.
Die Referenzspannung am Eingang 02 des A1 erhoht sich und senkt die Ausgangsspannung am
Ausgang des A1/06 auf < 6,3 V. Mit Frequenzwechsel am Ausgang des Schaltkreises A2 von "O"
anf "" wird die Sperrung des A1 iiber den Eingang 09 aufgehoben. Der Transistor V4.1 bleibt
jedoch solange geschlossen, bis am V6 die Spannung durch Entladen des €5 soweit‘abfalit,
daB V6 mehr durchlissiger wird, die Referenzspannung nach Masse abfliefilen kann, sich der
Ausgang 06 des A1 > 6,3 V erhtht und den Transistor 6ffnet. 12 VP Antfiebsspannung verden
wieder zum Motor durchgeschaltet. g - x

Dleser Vorgang des Motorlaufs wird gestoppt, wenn am Elngang X3.3 das Signal ME = 1 zuge-
schaltet und das Relais K1 in Grundstellung gezogen wird. 4 .

Die Elnstellung der konstanten Ausgangsspannung fir den Motorantrleb erfolgt am regelbaren
Widerstand R13.

1.10.3. Motorfreigabe (WE) : ‘ -
Motorfreigabe ( .

Mit dem Zuschalten des Sigrals WE = 0 am Schaltkreis A41/10 erfolgt die Arbeitsfreigabe des

Regelschaltkrelses Auﬁérdem wird der Transistor V4.2 gesperrt. Die Kurzschlufischaltung dexr .

Notorw1cklung w1rd durch Wegnahme der Massé iber EmiFter — Kollektor V4.2 aufgehoben. Die
Motorfrelgabe 1st somlt erfolgt ' o ; N ’

1.10.4. Motorlgu::_(m—v)( S o . . .

Mit Biidﬁﬂé des Sighélé ¥V = 0 wird der Motorvorlauf zhgesdhglfét. Es wird die Basiévaéé_
Transistors V3.3 auf ng gelegt ‘Die Masseleitung Zum Motorumschaltrelais K1 wird'uﬁfér%_"
,brochen - R

Das Umschaltrelals kann abfallen und dle Relalskontakte K1/5 6 7 bzw K1/8 9 10 werden
von Riicklauf auf Vorlauf umgeschaltet (Motorumpolung) ) :
Merke: In Grundstellung ist Relais K1 angezogen und auf Rucklauf geschaltet' !

2. Hand-Tese-Einhéit K 6503.10 g

2.1; Allgemeines

Die HLF K 6503. 10 ist ein unintelligentes perlpheres Gerdt fur den Anschluﬁ an Mikrorechner-~
systeme Ihr AnschluB erfolgt iiber Kabel an eine Anschluﬁsteuerung im Computer Die An-
schluBsteuerung muf} den Bedlngungen der HLE angepaﬁt sein.

Mit der HLE ktnnen die mit Informationen beschrlebenen Magnetkarten (Identlflkatlonskarten)
im Format TGL 42092° (DIN 9785) gelesen werden. Sie arbeitet im 1 Spur—Verfahren wobei dle
Mltuelspur 2 des Magnetbandes verwendet w1rd.<

Gelesen werden kénnen Aufzelchnungen in Wechseltaktschrlit entsprechend der DIN 66010 mlt
einer Bltdlchte von 3 Blt/mm (37 nutzbare Zelchen) Als Aufzelchnungscode dient der IS0 3554
4 Bit-Code.

Die Durchzugsgeéchwindigkeit liegt im Toleranzbéreich von 0,1m/s bis 1 m/s. Alle die auf
Spur 2 mit_der SLE aufgezeichneten Daten sind mit denen auf der Leéespur dér HLE kompatibel,
d. h. es kﬁnnen alle Daten, die mit der SLE auf Spui 2" aufgeschrieben wérden sind, auf der
HLE gelesen werden. - . . : . '

Die wesentlichsten Fﬁnktionskqmplexe'bestehen-aus: ‘
- Kopfhebel ﬁit 1 Spuf—Lesekopf-

~ Leiterplatte Leseverstdrker
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- Leiterplatte Takt-Daten-Trennung

— Kartenfiihrung und optische Leseanzeige

Der mechanische Teil der HLE, verbunden mit der Leiterplatté des Leseverstédrker, bildet zu-
sammen mit den beiden Verkleidungskappen das‘Gruhdgeféﬁ. Es ist mit &4 Zylinderschrqnben zZu—
sammengefiigt.

Im Boden des GefdBes befindet slch unter dem Abdeckblech die Leiterplatte der Takt-Daten—
trennung. Beide Teile sind gemeinsam mit 4 Zylinderschrauben im Gef&dB befestigt. Die Lei-
terplatten sind intern iiber Steckverbinder verbunden. ' -

2.2. Mechaniséher Aufbau

1

Der mechanische Teil der HLE besteht aus_dén Baugruppen Kartenfiihrung und Kopfhebelsystem.

2.2.1. Kartenfiihrung

Die Kartenfiihrung setzt sich aus zwei Leitblechen zuSaﬁmeh, deren Gestaltung es gestattet,
die Informatlons—Magnetkarten mihelos einzufiibren und durchzuziehen. Auf der‘Grundplatte

des vorderen Teitbleches ist das Kopfhebelsystem‘angebracht Das gegenuberllegende hintere

. Leltblech ist mit 2 Langldchern versehen, an dem der Abstand zw1schen den Leltblechen ein-

ge;tellt werden kann.. -

2,2.2;-Ko§fhebélsxstem

In Leseberelch des vorderen Leltbleches beflndet 51ch e1ne Aussparung, durch dle der Mag—

Um beim Durchéiehéh der>Informatlonskarte ein 31cheres Lesen zu gewahrlelsten muﬁ das Kopf—
hebelsystem 0; 3 mm &% 0,5 mm angehoben werden. ) ‘

2.3. Elekfronischer Aufbau

*2.3.1. Lesen (AbB. 12)

:

Das vom,Magnetkopf iiber die Elngange X2 3 - X2:2 ankommende Le3631gna1 wird iiber die ver—
starkerstufen 42.2/08, A2.1/06 zweifach verstarkt wobei die Baustufe 42.1/06 glelchzeltlg

'als Tlefpaﬁfllter wirkt. Anschlleﬁend erfolgt im Differenzverstiarker A2. 1/08, in Abhingig-

keit der Mittenspannung aus A2.2/06, die Spitzenfindung. Die Spitze des Leselmpulses er—
scheint am Ausgang A2.1/08 als Nulldurchgang, wobei die Mlttenspannung als Null® dient.

Der Nulldurchgang wird im Komparator A1 ausgewertet Am Ausgang 05, der als offener Kollek—
tor beschaltet ist, wird ein Takt—Daten—Gemlsch als arbeitsfihiges TTL- Slgnal zur Verfiigung
gestelltq :

%

2.3.2. LED—Anzeige (Briicken Br1, Br2 und‘BrB geschiossen) p

Mit Zuschalten der +. 12 V- Betriebsspannung, w1rd diese iiber die Lelterplatte LV Elngang
X1.3 ——w-Ausgang X2.4 an die Anode der LED—Anzelge gelegt und .als Bereltschaft51gnal ange-—
zeigt. Die Massezufuhrung fihrt von der Leiterplatte LV tiber die Br3 zum Ausgang X2.5 ~w=

Katode LED.
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Abb. 12

2.3.3. Takt—Daten—Trennung'(Abb. 13}

: &
Der Leseverstarker liefert das Takt- Daten—Gemlsch im Frequenzverhaltnls 1 : 10. Aufgabe der
Takt—Daten—Lrennung ist es; aus der Impulsfolge am Eingang X2.1 die Datenlmpulse bis zum
Ausgang der Baustufe A2.3/09 entsprechend auszuflltern und aufzuberelten. Bei dleser “Arbeit
1st der dazu erforderllche Synchronlmpuls am A5 47114 bel wechselnder Kartengeschw1nd1gke1t
.zu; bilden. Die Sehaltung ist sp aufgebaut, daﬁ aewells die Zeit zwischen den aufelnander—_

folgenden Taktblts gemessen und fiir das folgende Taktbit als Erwartungszelt benutzt w1rd

| ' T "5 1T b T D T 0 T ,
] i-.f'vl”oj-!fl» 0‘L__><2-‘ .
J[ - n_ﬂ I N ) ]'| ]| ” || A5.1106
R ‘ 1 A N ~_ A23008
: I n | .1 . asam,

2.3.3.1. Erzeugung der Taktierung

Die Bauelemente A4, A2.5, A2, 4/05, A5.5/08 und A6/06/11 dienen der Erzeugung der fur den
Funktionsablauf erforderllchen Taktierung. Fiir die Erzeugung des Grundtaktes dient .der- Fre-
quenzgenerator AL, Mit 1hm wird ein periodischer Rechteckimpuls von 170 kHz erzeugt der
iiber das Daten-FF A2.4/05 im Verhdltnis 1: 1%auf 85 kHz geteilt wird. Mit dieser Taktfolge

erfolgt die weitere Steuerunsg aller Funktionsabliufe.

5.3.3.2. Taktausblendung (Abb. 14)

D1e belden Daten-FF's A2 5 sind als asynchroner 4 Bit-Zihler geschaltet Er wird dazu be-
hotigt, daB mit Hilfe der anschlieBenden Gatter A5.5/08 und A6/06 am A6/11 jeder 4. Impuls
ausgeblendet wird. D1e so entstehende Taktfolge dient zur zeitmidBigen Festlegung des Lese-—

bereiches.
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2.3.3.3._Apfangssygphrénisation (Abb. 15) - "; o <

i

Pir die Anfangssynchronisation stehen ca. 20 Null—Tékt—Datehbitg (Leseimpulse) zur Verfii=

) gung -/’;, e A . < . . . . o L

. e
_Um Storungen “durch- die Kartenkante zu unterdrucken, werden dle ersten Leselmpulse entspre-
chend Abb 15 durch einen 4 Bit- Zahler A2. 1 und ‘A2, 2 unterdruckt : 7

- £ s
7

1 Dutenbli (Startzelchen]
LFeal .20. Tukt -Datenbit ~— .

TOTDIDTBTODTDTLOTODT TDTDTDT }
i : i ' T T A'5.1106

ATIN3

A2.2/06

U A272108

A54106

T AZAIt

[ asditt

)

" A5.3/06

..,.:A1:1_‘qul’ ‘ ::
"A1.2105

A2.3105

Abb. 15

Mit dem ersten ﬁbef'dén AﬁschluB'XE 1, NAND "AS- 1/06 ankommenden Leselmpuls w1rd»das nach—
trlggerbare v A7/13 angeklppt wid in Arbeltsstellung (Ausgang 13 1) gehdlten: Der sta-
tische Zustand wird errelcht da_.die haltezelt des UV langer ist, als der von der Karte )
gelesene Taktbitabstand. Mit der 1 am UV A7/13 werden ebenfalls die beiden Daten-FF's A2.1 ; w:
(Taktbltzahler) frelgegeben D1e nachfolgenden 4 Leseimpulse schalten diesen Z&hler durch. )

Am Ausgang des Zahler Daten—FF's A2. 2/06 entsteht eine 0- 1—Scha1tflanke, die iiber das AND

A6/08 das NAND A5.4/06 freigibt. Der nichste ankommende Leseimpuls 16st am UV A7/12 eine
_1-0-Schaltflanke aus, die iiber A5\4/06 das FF A42.2/08 auf 1 kippt und iiber A6/03 die Takt-
bltleltung A5.4/11 freigibt. Ausgang A2. 2/08 blelbt ab diesem Zeitpunkt uber 46/08 fest

auf 1.

Ab- diesem Zeitpunkt ist die Schaltung sicher synchronisiert Die noch verbleibenden Diffe-
renzleseimpulse bis ca. 20 befinden 51ch als Nulltaktbits auf der Karte und werden nlcht

als Daten ausgewertet Das erste dann auszuwertende Datenbit ist das Startzeichen.

’
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H
s Iv. Kurzzeicl}eniibersicht _
" DATE _ — Daten Emitter
DATK . . —-. Daten Katode
EA- - Entnahmeaufforderung L i
I ' . BB - Eingsbeerlaubnis -
B ‘ ES ’ - Eingabesperre .
4 TREDH .- Diodenmasse Reflexkoppler
v 7 -~ Leseverstirker
9 - Leseguittung
KR1 ... KR3 — Lesewicklung Spur 1 ... 3 .
KREF " ~ Referenzspannung (Mlttenspannung)
KWt ... KW3 — Schreibsignal Spur 1 .. 3
ME ., < Motor enable (Schreibfreigabe)
T MK . - Magnetkopf ’
MP 7. - = Masse » .
MR ’ ' - Motorlaufsignal
MR1, MR2® - Motorregler 1, 2 -
MU : o« - Motorumschaltung e N - - @
MV ' ’ - Motorvorlauf (Motor forward) o . '
MW, MW2 - ~ Motorwickiung 1,"2 . SR - -
RD2 - Read data 2 (Lesedaten Spur 2) : - i
. RD13 . — Read data 1/3 ('Lesedat"én Spur 1 oder 3) ’ ) . . s )
“"RK1 ... RK3 - Reflexkoppler 1°... 3 o o
RW o - Rlickwartszdhlen
ﬁTSA/RTS}B . o Sendeanforderung Kanal A/B - 3
_ 5 P RK -5 Refiexkoppler :
. 80 ...82 - - Semsor 0 .I. 2 (Status 0 i;;’é)_i
- s01/8V 0 - - - Zahlerfreagabe SV B ’
SO2/S_V S Zahlers' gnal sV '
SE - ' i - Select (Spu swahl 1 oder 3)
sV - '
LT 4 = Takt v
- /D - L = Takt Daten—Gemlsch AT ¢ .. ,
UESS” o Ubertragerspa.nnung S'bromschlelfe R : :
V{ff B - Vorwartszahlen ) . A i . -
- WE2 . . - erte enable 2 (Schrelbfrelgabe Spur 2) ot o N . )
) . WE13 : - erte enable 13 (Schreibfreigabe Spur 1 oder 3)_ ) ‘ @
S0 WD - - Write data 2 (Schreibdaten Spur 2) E
b ) WD13 . — Write data 13 (Schreibdaten ‘Spur 1 oder 3)_
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Y. Wartungsvorschrift

1. Allgemeine Hinweise

Die Wartung der SLE/ALE 1st Bestandtell der vorbeugenden Instandhaltung Sie darf nur von
Technikern ausgefuhrt werden, ‘die im Besitz eines entsprechenden Befahlgungsnachwelses ‘
sind. T .

Die laufenden Wartungen sind nach den vorgeschriebenen Wartungszyklus durchzufiihren.

‘Die erste Wartung ist generell be1 Aufstellung des Gerdtes beim Kunden vorzunehmen.

Alle mechanischen Wartungsarbeiten erfolgen bei gezogenem Netzstecker.

2. Reinigungsmittel

l ‘ - Spiritus ’ - . T - L
' - Fitwasser oder dhnliche Lisung ’ ‘ .

3. Wartung des Laufwerkes ) - T .

3.1; Réinigung des Magnetkopfes

Nach’ Abschrauben des Andruckhebels und Abschwenken des Kopfes 1st die Kopfflédche mlt einem

.

in Splritus getauchten Wattestabchen zu sdubern.

T ) - Kontroll auf Risse, Nachlassen der Riemenspannung‘

Dazu 1st

3.3. Kontrolle der. Funktionen . : I Gy :

‘ Riemenspannung' , : i’,‘p; 7 mm ... 8 mm bei 250 ﬁ~
Andruckkraft Kopf ) . 75 p t 5 D
Abstand Transportwelle - Kopf , 0,5 mm+ 0,1 mm )

Abstand Transportwelle ~ Kugellager: O 5 mm + 0,1 mm - -
M. Im Bedanfsfall ist. eine Justage entsprechend Elnstellvorschrlft vorzunehmen

3.4. Relnlgung der Verkleldung . ) . . E - -

N

Die Verkleidung iﬁﬁ im Bedarfsfall mit einem mit Fitwasser angefeuchteten Tuch zu reinigen.

4. Wartung der Elektronik

- "4.1. Allgemeines . . o - .
Die Kontrolle der Elektronik erfolgt zykllsch in deﬂ vorgegebenen Zeltabstanden . -
Folgende MeB—- und Hilfsmittel werden bendtigt:
* 2 Kanal- Oszlllograph bzw. Spelcheroszlllograph'
- ibergeordnetes Gerdt oder SLE-Priifgerit (Simulatoz)
MeBkarte fir Géschwindigkeitémessung

. - Priifkarte links und rechts zur Kompatlbllltatsprufung
' - Prufprogramm FUPR und DPCC
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!
Fé 4.2. Binstellung der Kartengeschwindigkeit
1

35 Mittels FUPR bzw. Prifgerdt ist die Kartengeschwindigkeit zu kontrollieren.
Bei Abweichung von 80 mm + 2 % ist der,ngler R13 (LP Motorregler)_nachzustellen.

4.3. Karte — Kopf-Kontakt ’ .

Der Karte — Kopf-Kontakt ist mit dem Oszillograph zu kontrollieren.
Am Pin A13.4/08 (Spur 1/3) ‘muB sich eine Spannung von USS‘E 6,5 V Y 4 ¥V und am Pin 06 des

A13.1 (Spur 2) eine Spannung von USS = 10 V ¥4 vV nachweisen lassen.

Q.4. Kompa—Priifung ’ . i
Mit Programm DPCC (lesen) beide Karten je 10x lesen lassén.

Fehlerquote — siehe Einstellvorschrift

5. Wartungstabelle

Wartungsarbeiten ' 300 h 1000 h

TReinigung Magnetkopf b 4 -

Sichtprﬁfung des Rieﬁens’ . X o P

Kontrolle der Funktionen x ’

Kartengeschwindigkeit ) X :
i Karte - Kopf-Kontakt

Kompa~Priifung ) - : x " ’ o - o o ' =

VI. Gruppepverbihdungsplane
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