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I. Techanische Daten
1. Aufbau
Aufbau: Steckeinheit 215 mm x 170 mm BUS X 1520
Steckverbinder: Steckerleiste 58polig indirekt 2x
Steckerleiste 5polig indirekt 2x
Einsatzklasse: 0 *°C + 50 °C
Stromversorgung: 5P= +5V %5 %y 1,5 A
12 P =+ 127 £5%; <0,15 &
Signalpegel: TTL~kompatibel
Betriebsart: Dauerbetriedb
Ausgangsleitungen: 8 AdreBleitungsn ABO . AB7
8 Datenleitungen DBO ... DB8
7 Steuerleitungen M1; RD; LEP; I0RQ; RESET; TAKT; I0DI
1 Steuerleitung INT
1 Steuerleitung R’DY
Steuerleitungen 1BL; 180 fiir Prioritdtenkette

2. Anschliisse fir periphers Geridte

Bingabekandle:
AnschluBl Gerdtetyp:

Ubertragungsentfernung:

2 parallel
HLE K 6503.20 2x
<100 m '



I¥. Funktiocnsbeschreibung

1. Allgemeines
.

Die AnschluBsteuerung AHL K 6003.20 dient der Handleseeinheit K 6503.20 zur Kopplung an das
BUS-Interface K 1520. Ihre Aufgabe besteht darin, die ankommenden und abgehenden Daten und
Signale anzupassen sowie deren gegenseitigen Austausch entsprechend den Anforderungen vor-
zunehmen .

An die AHL konnen bis zu 2 Handleser K 6503.20 angeschlossen werden. Der AnschluB je Hand-
leser erfolgt iiber ein Sadriges Kabel mit abgeriistetem 10poligen (5 Stifte) Steckverbinder.

Die AnschluBsteuerung besteht aus folgenden Komplexen:

— Adreflidecoder

- Daten—- und Steuerbustreiber

—~ RDY-Bildung und Richtungssteuerung

~ SI0 fiir Datenaustausch

- Stromgquelle zur Bildung der Lesequittung und Steuerung des Datentransportes HLE —= AHL
- Takt-Daten-Trennung

~ Steuerung der Takt-Daten-Trennung

N
\‘.__;ﬂ\

Alle angeschlossenen Handleser (max. 2) werden simultan bedient. Vom Datentriger kann nur

Spur 2 gelesen werden.

2. AdreBdecodierung

Die AdreBdecodierung, bestehend aus den beiden Schaltkreisen A3.1 und A3.2, ist iber die
Festbriicke Br1.41 und die Wickelbriicke Br1.2 frei programmierbar. Sie erfolgt liber die
AdreBleitungen AB2 bis AB7. Fiir die Grundvariante (Br1.2 von A07 —= B08) ist die AdreBbe-
legung 9C bis 9F (SI0S 2526) festgelegt.

In dieser Variante besteht auBerdem die Méglichkeit noch einen SLE-Adapter K 6001 anzu~
schlieflen. Die dafiir benttigte Adrefbelegung liegt von 90 bis 9B.

So0ll anstatt der SLE noch ein 3. und 4. Handleser angeschlossen werden, ist ein zweiter
Adapter K 6003.20 zu verwenden. Mit der Wickelbriicke Br1.2 ist die Verbindung AO1 —= B0O8
herzustellen. Sie arbeiten dann auf der AdreBdecodierung 98 bis 9B (Ger#dt 3 und Gerdt 4 -

geplante Brweiterung).

47|A6]45]a]Aa3]a2]41]40]ST01]5102]61 |62 )63 ]G4]Cc/D|TOR|OUT/INP
< 1] of o] 1] 11 1] o} © X X D | A 9¢ (: ,
1| ol o] 1} 1| 1| of 1 X X ¢ |4 9D o
11 of o} 4| 41 11 1] 0 X X D | B 9E
1] o] ol 4] 1] 1] 4] 1 X X ¢ | B 9F
17 ol o 1] 1] o] o] o X X D | a 98
11 of o] 1] 1] o] of 1 X X c |4 99
1] o] of 1} 1} o] 1] 0 X ¥ o | B 94
11 o} ol 1] 1] o] 1] 1 X xlc | B 9B

Die Wickelbriicke Br1.2 von A02 —= BO8 bwz. A03 — B08 sind fiir eine sp&dtere Erweiterung

vorgesehen.



3. Iechanischer Aufbau

3.1. Daten— und Steuerbustreiber

Um die Lastbedingungen des XK 1520-BUS einzuhalten, sind die Steuerleitungen iiber den Trei-
ber A2 gefithrt. Die Datenbusleitungen DBO ... DB7 verlaufen iiber die DB-Treiber A1.1/41.2.
Beide Treiber sind bidirektional beschaltet und dienen dem Datenaustausch zwischen CPU und
SIO,

Mit dem Signal DIEN wird die DatenfluBrichtung in diesen BUS~Treibern folgendermaflen fest-
gelegt:

4 PIEN = "0" DI —= DB  SI0 =—= CPU
2 PTEN = "1" DB —e DO  CPU —= SIO

3.2. RDY-Bildung (Abb. 1)

Das Bereitschaftssignal RDY wird iiber die Baustufen A12/03; A12/06; A12/08 bzw. A411/10;
A11/06; A412/08 am Ausgang 412/11 gebildet. Es wird an den Ausgang X1025 gegeben und dient
o 3 als Steuersignal fir den Betriebssystem—PI0 auf der ZRE.

Das Signal RDY setzt sich aus folgenden Signalverkniipfungen zusammen:

RDY ¢ M4 . IEI . IEO . IORQ . CE . IORQ

Afl
RESET __0iff
— o _0bfe 37
% 02 0% 107y 11__RDY
AR Bl a12 ® B o122
A2 T
| _IORG
( 1E1- TED
Abb. 1
} 3.3. DIEN-Bildung (Abb. 2)

Mit dem Signal DIEN erfolgt die richtungsmifige Steuerung der beiden Datenbustreiber A1.1
und A1.2. BEs wird Uber die Baustufen A11.12; A5.10/08; A 5.10/06 bzw. A12.3/03; A12/06;

45.10/06 am Ausgang A6.3/06 gebildet und dber das NOR 411/04 an die beiden DIEN-Eingénge
der DB—Treiber gefiuhrt. Zur Steuerung werden die Potentialzusténde "0"® und "M" verwendet.

Das Signal DIEN setzt sich aus folgenden Signalverkniipfungen zusammen:

DIEN 2 M1 . IBI . TEO.IORQ . RD . CE . IORQ



;
2 09 — 05l
RD = & s S 05 DIEN
At 10 A530 0 o A8.3
A510 :
CE 11 10 os|"  |os
A1l Al O o
At1
RESET __01fg
3 047g 13z —
Mi 02 A2 06 103 o 11 RDY
B p12 ® A12
A12
iORQ
IET - [EQ

Abb. 2 (j

3.4. Ablauf der Prioritidtenkette

Mit dem Signal TEI bzw. IEP = O wird dber das NAND A5.10/03 IEI mit "i" gebildet.

Der SIO-Fingang 006 steht auf 1. Ist der SIO A9 iiber die CE-Adressenauswahl nicht aktiviert,
liegt der Ausgang 07 am SI0 (IEQO) auf "1'" — Inverter A11/02 —= Ausgang X1/410 (IE0) auf
"0", Die Prioritdtenkette ist in diesem Fall geschlossen. Bei aktiviertem SIO (CE = 0) und
ausgeldstem INT wird am SIO-Ausgang 07 IEO mit "O" und nach dem Inverter A11/12 —= Ausgang
X1/410 TEO mit "4" gebildet. Die Prioritdtenkette ist fir andere periphere Gerdte unter—
brochen.

3.5. Datenaustausch (Abb. 3 und &)

Der Datenaustausch erfolgt durch den SIO A9. Er ‘arbeitet in bisynchroner Betriebsart und
besitzt 2 getrennte Kandle (Kanal A und B). Jeder Handleseeinheit ist davon 1 Kanal zZuge—
ordnet, d. h., daB maximal pro Adapter 2 Handleseeinheiten ansteuerbar sind.

Mit dem Mikrobefehl '"Leseaufforderung" wird iiber SIO-Ausgang RTSA/RTSB "O" an die Basis

des Transistors V4.1 bzw. V4.2 gelegt. Die Basissteuerspannung des jeweils angesteuerten
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Transistors wird nach unten gezogen. Sie 6ffnet den Transistor V4.1 bzw. V4.2 und schaltet
die 12 P Betriebsspannung an die Ausginge X541/%X6A1 durch.

Die an den Ausgidngen ankommende Betriebsspannung wird zum EBingang X1.3 der LP LV (HLE) ge—
fithrt. Der Leseverstdrker wird zugeschaltet und zeigt iiber die aufleuchtende LED-Anzeige
Betriebsbereitschaft zur Dateniibergabe an.

Nach dem Empfang der ersten zwei programmierten 8 Bit-Zeichen aus der Takt-Daten~Trennung
46.2/06 bzw. A6.1/06 entsprechend der Codierung

0000 0000 0004 1010 Startzeichen IS0 4 Bit~Code

I N 4

beginnt der Vergleich im SI0 (Register 6/7).

Dazu werden die Nullbits am Anfang der Magnetkarte in Verbindung mit dem Startzeichen ver-—
wendet.

Ist der Vergleich des Startzeichens im SI0 fehlerfrei (1. Byte Bit & und 5 "1"), wird mit
der Uberiragung der wahren Lesetakte und -daten begonnen. Alle Daten werden in Gruppen zu
je 5 Bit (4 Bit und Paritdtsbit) in das Empfangsschieberegister des SIO uUbernommen (Bin-
gang RxD). Gesteuert wird dieses iber ein Schreibregister im SI0, welches auf 5 Bit/Zeichen
programmiert ist und mit den Lesetakten iiber die Eingédnge RxC ausgewdhlt wird.

I



Nach jedem 5. Bit/Zeichen-Durchgang erfolgt eine INT-Meldung (INT Mod 3), wodurch eine pa-—

rallele Dateniibertragung von SI0 zur ZRE ausgeldst wird.
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Ist eine fehlerfreie Dateniibertragung (Parititsprifung/LRC-Priifung) erfolgt, wird am SIO
Ausgang RTSA/RTSB ein 0-1-0-Nadelimpuls gebildet. Mit diesem wird der UV A8.3 fir 1,0 s
angekippt.

Der Ausgang am NAND A13/08 bzw. A13/11 wird fiir diesen Zeitraum "1'". Die Basissteuerspan-—
nung am Transistor V4.1 bzw. V4.2 wird angehoben und schaltet die Betriebsspannung (BSP)
12 P zum Leseverstirker (Adapterausgang X5A1 bzw. X6A1) ab. Mit Abschalten der BSP ver-
lischt ebenfalls die LED-Anzeige und interpretiert dies als "keine Lesefehler erkannt"
(1.Q - Leseguittung — Dateniibertragung in Ordnung).

Ist die Dateniibertragung fehlerhaft, wird kein RTSA-Impuls gebildet. Es wird im SIO0 mit
der Bedeutung "keine Karte gelesen" interpretiert. Die Magnetkarte kann erneut eingele-
sen werden.

Die Anzahl der lLesewiederholungen ist im Makroprogramm festgelegt.

Ist die Anzahl der programmierten Lesewiederholungen iiberschritten, leuchtet im Terminal

die rote Fehlerlampe auf.

Auf diesem Adapter ist die Peripherieschnittstelle 2x gleich aufgebaut (AnschluB 2 HLE
parallel).
An den Ausgingen X5/B4 steht auBlerdem das Signal LQ TTL-kompatibel zur Verfiigung.

]



< 20 ms

Daten
AR IRRINIRERIR]

RxDA/ Rx DB

N | RTSA /RTSB
A13/03106
A8.3/13105
[

AB8.3104112

Basis V4.1/V4.2

X5A1IX6A1
BSP 12P

ca. 1.0s

SI09 Kanal AIB

Abb. &4

4. Takt—-Daten—Trennung

4.1. Allgemeines (Abb. 5)

Der Leseverstdrker der HLE K 6503.20 liefert das Takf—Datengemisch im Frequenzverhdltnis
1:10. Die Aufgabe der Takt-Daten-Trennung besteht darin, aus dem am Eingang X5/B2 bzw.
X6/B2 ankommenden Takt-Datengemisch bis zum Baustufenausgang A7.7/09 bzw. A7.7/05 die
Datenimpulse so auszufiltern, daB sie als getrennte Daten-Takt-Impulse im SI0 weiterver-—
arbeitet werden konnen. Fiir diesen Funtkionsablauf ist der dazu erforderliche Synchron-
impuls am A6.1/11 ~ A6.2/11 bei wechselnder Kartengeschwindigkeit zu bilden. Die Schal-
tung ist so aufgebaut, daB jeweils die Zeit zwischen den aufsinanderfolgenden Taktbits

gemessen und fiir das folgende Taktbit als Erwartungszeit benutzt wird.

T D T D T D T D T D T
0 1

L I l L xsie2, xsr2
I | N M1 assios, as.7r08
L 1 A7.7108, A7.7/08

[l [ Ml n I A6.2111; AB 1111

Abb. 5

4.2. Taktierung

Als Arbeitstakt wird der Betriebssystemtakt C mit einer Frequenz von ca. 2,4 MHz verwen-
det. Br wird in den beiden RS FF's A7.9/05/09 geviertelt. Am Ausgang A7.9/09 steht der
fiir den Funktionsablauf erforderliche Arbeitstakt im Verhdltnis 1:1 mit einer Frequenz
von 600 kHz zur Verfiigung. .

Mit dieser Taktfolge erfolgt die Steuerung der Takt-Daten-Trennung.

o
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4.3, Taktausblendung (Abb. 6)

Die beiden D-FF's A7.8 sind als asynchroner 4 Bit-Zshler geschaltet. Er wird dazu benstigt,
daBl mit Hilfe der anschlieBenden Gatter A5.9/11 und A6.3/08 am A6.3/11 jeder vierte Impuls
ausgeblendet wird. Die so entstehende Taktfolge dient zur zeitgemdBen Festlegung des Lese-

£

bereiches.
0 1 Y T O O A O O A Y
] A7.8101113
| R R A B A e e e A7.8106
- T T Avaioe
| — L] L A58/1
) AB.3I11
Abb. 6
& L, Anfangssynchronisation

Fiir die Anfangssynchronisation

stehen ca. 20 Null-Takt-Datenbits (Leseimpulse) zur Verfii-

gung. Um Storungen durch die Kartenkante zu unterdriicken, werden die ersten Leseimpulse
entsprechend Abb. 7 durch einen 4 Bit-Zihler A7.4/A7.6 bzw. A7.1/A7.3 unterdriickt.

TOTODTDTDTODTDTDTOT

W B ]

1. Datenbit {Startzeichen)
= ca. 20. Takt-Datenbit
TDTDTDT

}:” || A5.8108;A5.7/08

|
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AB.2/05 ; A8.1105

¢

A7.6106 ; A7.3/06
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A7.5/08 ; A72108

” AS5.5/M1

;AS.2111

™

[ A7 4105 ;A7.1/05

;AB.1111

e

4  A6.2/06 ; A6.1/06
ST UL A 4.4 104 ; A4 10104
I a4.1705; AL.7105

_A7.2105; A7.5105

Mit dem ersten, lUiber den SteckeranschluB X5B2 —=— NAND A5.8/08 bzw. iber den Steckeranschlufl
X6B2 —= NAND A5.7/08 ankommenden Leseimpuls wird der nachtriggerbare UV A8.2/05 (SIO KA-
NAL A) oder der UV A8.1/05 (SIO KANAL B) angekippt und in Arbeitsstellung geschaltet (Aus-
gdnge 05 = 1). Zur Beibehaltung des statischen "1"-Zustandes an den Ausgidngen 05 sind wih-
rend der gesamten Lesephase die UV's so bgschaltet, daB die Haltezeit groBer ist, als der



von der Karte gelesene Taktbitabstand.

Mit der ™"an den UV-Ausgingen 05 werden ebenfalls die Daten-FF's der Taktbitzshler (A7.4/
A7.6 oder A7.1/A7.3) freigegeben. Die nachfolgenden 4 Leseimpulse schalten diese Zihler
durch. Am Ausgang der Zihler D-FF's 47.6/06 bzw. A7.3/06 entsteht eine 0-1-Schaltflanke,
welche iiber das AND A6.1/08 das NAND 45.2/11 oder iiber das AND 46.2/08 das NAND A5.5/11
freigibt. :

Der nichste ankommende Leseimpuls 16st am UV A8.2/04 bzw. A48.1/04 eine 1-0-Schaltflanke
aus, die iiber das NAND A5.5/11 bzw. A45.2/11 das FF A7.5/08 oder A7.2/08 auf "1" kippt und
iiber A6.2/11 bzw. A6.1/11 die Taktbitleitung zum SI0-Kanal RxCB/RxCA freigibt.

Der Ausgang A7.2/08 bzw. A7.5/08 bleibt ab diesem Zeitpunkt iiber A46.1/08; A6.2/08 fest auf
nqn,

4.5, Funktionsablauf

In diesem Abschnitt wird sich nur auf das AnschluBgerit 1 (£ Kanal A) bezogen. Beide An-

schluBkandle (A und B) sind schaltungsmiBig gleich aufgebaut!

Die .Impulsfolge aus dem Leseverstirker (HLE) wird iiber den Eingang X5B2 an den Transistor
V3.3 gegeben. Dieser 6ffnet mit jeder positiven Schaltflanke und gibt einen Nadelimpuls
zur Bildung eines TTL-~gerechten Signals an den Trigger A10 ab.

Uber das Exclusiv—ODER A5.8/11 und der Schaltteilekombination R2.1 — C6.4 wird die Impuls-
folge entsprechend Abb. 7 so aufbereitet, daB bei jedem FluBwechsel ein positiver Impuls
am NAND A5.8/08 erzeugt wird. Mit Anlegen des BS-Taktes am A7.9/03 liegen am Ausgang des
FF's A7.9/09 Taktimpulse mit einer Frequenz von 600 kHz an. Uber die Baustufen A6.3/08,
46.,3/11 und A5.4/03/11 werden sie an die Takteinginge der Zihler-Dreiergruppen A4.7/A4.8/
A4.9 oder A4.10/AL.11/Ab.12 gefihrt (abhingig vom Stand des FF's A7.4/06).

Wahrend der ersten 5 Lesetakte ist, bedingt durch die Stellung des Zdhler—FF's A7.6/06 = 0,
die Zdhlergruppenschaltung iiber FF A7.4/05 - /06 gesperrt.

Die eingestellte Zahlergruppe arbeitet fortlaufend (Abb. 7). Bedingt durch die Stellung
des FF's A7.6/06 wird iiber den R-Eingang 01 am D-FF A7.5, Ausgang 05 auf "oY geschaltet.
Wit dieser "0'" wird die Sperre des Umschalt-UV's A48.2/04 iiber den Bingang A aufgehoben.
Von diesem Zeitpunkt an kann jeder an dem NAND A5.8/08 ankommende Lesetaktimpuls auf den
UV wirken. Die ersten 5 Lesetakte werden jedoch durch das NAND 45.5/11 abgeblockt (Eingang
12 noch "0Y).

Ab 6. Takt ist Bingang A5.5/12 = 1; das FF A7.4 kann iiber Eingang 13 triggernd geschaltet’
werden (Umschaltfreigabe der Zdihler-Dreiergruppen).

Die Hauptaufgabe des UV'S A48.2/04 besteht darin, die Lesetakte in eine definierfe Lé&nge
von 1,5 ps ... 3 ps zu bringen.

Nach Ablauf der Anfangssynchronisation (Ausblenden der ersten 6 Lesetakte) beginnen die
Zdhlergruppen A4.7/A4.8/A4.9 und A4.10/A4.11/A4.12 im Wechsel zu arbeiten; z.B. A4.7/44.8/
AL.9 zshlt vorwadrts und A4.10/A4.11/A4.12 z5hlt riickwdrts. Dieser Ablauf wiederholt sich
solange, bis vom SIQ die "Ende'-Marke erkannt wird (RTSA-Bildung siehe Abb. 4).

Mit jedem iiber A5.8/08 ankommenden Lesetakt gibt der UV A8.2/04 einen Impuls ab, der iiber
A5.5/11 das FF A7.4/05 aus jeder Lage triggernd schaltet.

AuBerdem wird mit der 0-1-Vorderflanke iiber das NAND A5.6/11 der Ausgang A7.5/05 auf "i"
geschaltet. Als Schalteingang dient S-Eingang am FF A7.5/04.

Ist z. B. die Zahlergruppe AL4.7/A4.8/A4.9 auf Vorwdrtszdhlen (T1) und die Zdhlergruppe

A4 .10/A4.11/44 .12 auf Riickwiartszidhlen (T2) geschaltet, werden beide Zahlergruppen mit Tak-
ten 600 kHz in Gruppen vorwdrts 3 und riickwdrts 4 in ihrer Arbeits?ichfung hochgezdhlt
(siehe 4bb. 7). \

Mit dem nichsten Lesetakt erfolgt iiber UV A8.2/04 eine Schaltflanke, die das FF 44.7/05-06
kippt und iiber die Baustufen A5.5/03 . A5.5/06/08 . A5.6/06/08 die riickwdrtszihlende Zihler-
baugruppe stoppt, wobei sie auf "0" zuriickgesetztwird. AuBerdem wird die gleiche Z&hler-
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gruppe Uber die Torschaltung A5.4/03/11 fiir das Vorwdrtszdhlen freigegeben. Die vorher
vorwdrtszdhlende Zihlergruppe wird ohne auf "0" gzurilickzusetzen gestoppt und iiber das Tor
A5.4/06/08 auf Riickwdrtszidhlen umgeschaltet.

Der bis dahin erreichte Zihlerstand reprisentiert dann den Abstand dieser aufeinanderfol-
genden Taktbits und wird als Erwartungszeit fiir den nichsten Taktbitabstand benutzt.

Aus dem Impulsbild 7 ist zu erkennen, daB beim Vorwdrtszihlen nur 3/4 der Impulse einge-
zdhlt werden, so daB beim anschlieBenden, von Taktbit ausgeldsten Riickwirtszidhlen, bei 75%
des Taktbitabstandes an A4.9/13 oder A4.12/13 ein negativer Ubertragungsimpuls erscheint.
Dieser Ubertragungsimpuls wird in den Baustufen A5.6/03 und 46.2/11 geodert. Die am Aus-
gang A6.2/11 erscheinende 0-1-Schaltflanke kippt das FF 47.5/05 auf "0" und gibt den UV
48.2/04 fir einen neuen Leseimpuls frei.

Dieser Vorgang lauft durch FF A7.4/05-06 gesteuert wechselseitig in den Zihler—-Dreiergrup—
pen ab.

Die ebenfalls am Ausgang A6.2/11 erscheinende 0-1-Schaltflanke wird als Taktbit entnommen
und zur Weiterverarbeitung an den Eingang RxCA des SIO gefihrt. Die zulissige Abweichung
von aufeinanderfolgenden Taktbits (Lesegeschwindigkeitsschwankungen) ist durch Vergleich
der Impulsfolgen A6.2/11 und A6.2/06 (siehe Abb. 7) erkemnbar.

Folgt dem Lesetaktbit ein Datenbit mit ™" wird A7.7/09 auf "1" gekippt. Zu diesem Zeit-—
punkt ist Ausgang A7.5/05 """ und sperrt den UV A8.2/04 fiir ein nachfolgendes Datenbit.
Erst mit einem Taktbit wird die Sperre des UV aufgehoben. Die am Ausgang A7.7/09 entsteh-
ende Schaltflanke wird iiber das AND A6.2/06 als Datenbit entnommen und zur Weiterverarbei-
tung an den Eingang RxDA des SIO gefiihrt. Mit dem nichsten Lesetaktbit erfolgt das Riick—
schalten des Daten-FF's A7.7/09. Ein Ankippen des Daten-FF's A7.7/09 ist nur méglich, wenn
dem Lesetaktbit ein Datenbit mit " folgt!

4.6, Peripherieschnittstelle

Die zwei parallelen Schnittstellen zur Peripherie besitzen je einen 10poligen Steckverbin-
der (X5 und X6). An jedem sind 5 Kontakte belegt.

B A
05 - ov
o4 Qg TTL -
03 - UESS (DATK)
02 Lesedaten (DATE) -
01 - 12 P



5. Steckerbelegung

AHL-%1 AHL-X2

n An Cn: n' An Cn
100 00 1 5P 5 P
2 00 00 2

3 3

4  DB? DB6 4

5 DB5 DB4 5

6 DB3 DB2 6

7 DB DBO 7 TEP
8 7D 8

9 9

10 TEO TEL 10

11 11

12 12 P
13 13

14 14 P
15 15

16  AB6 AB7 16

17  ABA4 AB5 17

18  AB2 AB3 18 P
19  4BO AB1 19 P
20 RESET BUSRQ 20

21 21

22  TODT 22

23 INT 23

24 TORQ 24

25 RDY 25

26 W1 26  TIEO1 TEIT
27 BAO BAT 27

28 12 P 12 P 28 00 00
29 5P 5 P 29 00 00
n- A B

1 12 P -

2 - DATEN (DATE) AHL-X5
3 ibertrager—Spannungs— - AHL~-X6

Stromschleife (DATK)

00 -

_—
!

7N



II1. Rurzzeicheniibersicht

AHL

ABO ... AB7Y
¢

BS

BSP

CE

DBO ... DB?
DT1 ... DT2
DATE

DATK

DIEN

IEI

1E0

IEP

INT

10DI

Q TTL

M1

RESET

RD

RDY
RTSA/RTSB
RxDA/RxDB
RxCA/RxCB
SYN

UESS

AnschluBsteuerung Handleser
Steuerbus

Takt BS

Betriessystem

Betriebsspannung

SI0-Freigabe

Datenbus

Daten-Taktleitung

Daten Emitter

Daten Kathode

Steuerung DatenfluBrichtung
Unterbrechungsgenehmigung Eingabe
Unterbrechungsgenehmigung Ausgabe
Unterbrechungsgenehmigung Parallel
Unterbrechung

Eingabe—Ausgabe abschalten
Quittungssignal TTL
Maschinenzyklus

Riicksetzen

Leseaufforderung

Bereitschaft

Sendeanforderung Kanal A/B
Lesedateneingang Kanal A/B
Lesetakteingang Kanal A/B
Synchronisation

Ubertrager—Spannungé—Stromschleife
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