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INFORMACJA O ZRZESZENIU PRODUCENTOW

SRODKOW

INFORMATYKI, AUTOMATYKI

| APARATURY POMIAROWEJ

W dniu 17 czerwca 1982 r. 25 przedsie-
biorstw reprezentowanych przez dyrektoréw
naczelnych, kierujgc sie zasadami dobrowol-
nosci uczestnictwa, réwnouprawnienia stron,
wzajemnych korzys$ci przy zachowaniu samo-
dzielno$ci, samorzadnosci i samofinansowanig
kazdego przedsiebiorstwa zawarto umowe o
utv'orzeniu dobrowolnego Zrzeszenia przedsie-
biorstw panstwowych pod nazwga: Zrzeszenie
Producentéw Srodkéw Informatyki, Automatyki
i Aparatury pomiarowej. Zgodnie z tekstem u-
mowy celem Zrzeszenia jest wspotdziatanie jej
cztonkéw dla zapewnienia sobie korzysci ekonp-
mlcznych i utatwienia realizacji zadan,wynika?
jacych z planéw spoteczno-gospodarczych. Za
przedmiot dziatania Zrzeszenie przyjeto roz-i
woj produkcji i obrot towarowy w zakresie $rod-
koéw informatyki, automatyki i aparatury pomia-
rowej - zgodnie ze statutowymi zadaniami po-
szczeg6lnych uczestnikdw Zrzeszenia.

Geneza Zrzeszenia

Prace organizatorskie zwigzane z utworze-
niem Zrzeszenia prowadzita grupa inicjatywna,
ktéra ukonstytuowata sie podczas narady dy-
rektorow w dniu 15 kwietnia 1982 r. Grupie
inicjatywnej przewodniczyt dyrektor Zakladow
Mec lianie zno-P recyzyjnych MERA-BLONI1E
Zygmunt Pasek. Zebranie zatozycielskie odby-
to sie w dniu 17 czerwca 1982 r. Dziatajgc w
imieniu grupy inicjatywnej, projekt umowy i
statutu Zrzeszenia przedstawit zebranym dy-
rektor Zaktadéw Elektronicznych ELWRO
Andrzej Musielak. Projekt dokumentéow przeka-
zano wczesniej uczestnikom zebrania. Ztozyli
oni do nich uwagi, ktére rozpatrzono przy usta-

laniu ostatecznego tekstu umowy i statutu Zrze-
szenia.

Na zebraniu zatozycielskim dyrektor ;y re-
prezentujacy poszczeg6lne przedsiebief-stwa
podpis.d umowe o utworzeniu Zrzeszet'ia i
uchwalili statut Zrzeszenia. Wybrali rowniez

w glosowaniu tajnym przewodniczacego Rady
Zrzeszenia, ktérym zostat wybrany dyrektor
Centrum Naukowo-Produkcyjnego Systemdw
Sterowania w Katowicach Ryszard Pregiel.
Dyrektorzy powotali ponadto komisje dla zor-
ganizowania konkursu na dyrektora Zrzesze-
nia. W skfad jej weszli: Ryszard Pregiel -
dyrektor MERA-STER, Zygmunt Pasek - dy-
rektor MERA-BLONI1E i Wojciech Mikulski -
dyrektor ZWPPiSM, Komisja konkursowa opra-
cowata regulamin konkursu i przeprowadzita
j>ostepowsnie konkursowe. W wyniku tajnego
gtosowania przeprowadzonego w Il turach na
drugim posiedzeniu Rady Zrzeszenia w dniu
20 sierpnia» 1982 r. dyrektorem Zrzeszenia
wybrany zostat Henryk Pitko.

Organizacja Zrzeszenia

Organami Zrzeszenia w mys$l umowy i statutu
Zrzeszenia sg: Rada Zrzeszenia i Dyrektor
grzeszenia.

Rada Zrzeszenia"™ jestorganem
zarzadzajacym Zrzeszeniem, a wchodzag w jej
sktad dyreKtor i przedstawiciel rady pracow-
niczej kazdego uczestnika Zrzeszenia. Szcze-
gétowa organizacje, zakres i tryb pracy Ra-
da Zrzeszenia okreslita w uchwalonym na
czwartym posiedzeniu w dniu 21 grudnia 1982r.
regulaminie dziatania Rady. W mys$l postano-
wien regulaminu Rada Zrzeszenia zarzadza
Zrzeszeniem podjetymi przez siebie uchwala-
mi stanowigcymi.

Rada Zrzeszenia posiada wytgczne kompeterw
¢je w nastepujacych sprawach:

- uchwala statut Zrzeszenia i towarzyszgce mu
regulaminy,

- uchwala roczne i wieloletnie plany dziatal-
nosci Zrzeszenia,

- zatwierdza i rozlicza preliminarz Zrzesze-
hla oraz organizacje | etatyzacje Biura Zrze-
szenia,

- podejmuje uchwaty o tworzeniu funduszy celo-



wych i zasad gospodarowania tymi funduszami,
- decyduje o podjeciu wspolnych przedsiewzieé
gospodarczych,

- powotuje i odwotuje dyrektora Zrzeszenia,

- wyraza zgode na przystgpienie do Zrzesze-
nia nowych uczestnikéw tub rozwigzania umowy
z uczestnikami Zrzeszenia,

- podejmuje uchwaty w sprawie zmiany tresci
umowy o utworzeniu Zrzeszenia,

- podejmuje decyzje o wykluczeniu ze Zrzesze-
nia jego uczestnika w przypadkach nie prze-
strzegania statutu badz nie wykonywania zobo-
wigzan umownych wobec Zrzeszenia,

- uchwala regulamin wynagradzania pracownikéw
Biura Zrzeszenia,

- powotuje i rozwigzuje organy robocze "Rady,
tj. prezydium Rady i komisje problemowe.

Rada Zrzeszenia obraduje na posiedzeniach
statych conajmniej raz w kwartale, badz w uza-
sadnionych przypadkach na posiedzeniach do-
raznych. Posiedzeniom Rady przewodniczy kaz-
dorazowo przewodniczacy lub wiceprzewodniczg-
ey Rady. Rada Zrzeszenia wybiera przewodni-
czacego sposrdd swoich cztonkédw na okres
dwéch lat, jednak nie diuzej niz na dwie kaden-
cje. -

Organem roboczym Rady Zrzeszenia, wybra-
nym w gtosowaniu tajnym réwniez na czwartym
posiedzeniu Rady, jest jej prezydium. W sktad
prezydium weszli: dyrektor Ryszard Pregiel
jako przewodniczgcy Rady, dyrektor Andrzej
Musielak jako wiceprzewodniczgcy Rady orgz
dyrektorzy: Marian CywickiiMERA-KFAP/,
Wojciech Mikulski /ZZWPPiSM/, Zygmunt Pasek
/IMERA-BLONIE/ i Leonard Rajda/kERA-PNF#
1?AL/ Prezydium Rady ustalito, ze zadaniem
jjego bedzie w szczegdlnosci wstepne akcepto-
wanie materiatow przedktadanych przez Dyrek-
tora Zrzeszenia pod obrady Rady Zrzeszenia,
(przygotowanie uchwat Rady Zrzeszenia oraz
(ustalanie planu pracy Prezydium i Rady Zrze-
szenia.

Dyrektor Zrzeszenla - organerrj

wykonawczym Rady Zrzeszenia jest dyrektor,
ktory w wykonaniu jej uchwat Kieruje pracami
Zwigzanymi z realizacjg zadan Zrzeszenia.
Rada Zrzeszenia powotuje dyrektora na‘'okres
5 lat. Uchwatlg Rady Zrzeszenia dyrektor
Zrzeszenia moze by¢ odwotany przed uptywem
kadencji. Dyrektor kieruje dziatalnoscig Zrze-
szenia jednoosobowo, reprezentuje Zrzesze-
nia na zewnatrz i podejmuje decyzje w sprawach
nie zastrzezonych do wytgcznej kompetencji
Rady Zrzeszenia. Dyrektor wykonuje swoje
funkcje przy pomocy Biura Zrzeszenia. Wew-
netrzng strukture organizacyjng Biura Zrze-
szenia reguluje regulamin organizacyjny Biu-
ra, ktéry zostanie uchwalony przez  Rade
Zrzeszenia w najblizszym czasie.

UczestnicyZrzeszenia-
uczestnikami Zrzeszenia jest/stan na dzien
1 lutego 1983 r./ 25 przedsiebiorstw nalezg-

cych do takich branz jak: informatyka, automa-
tyka i aparatura pomiarowa. Sg to nastepujgce
przedsiebiorstwa:

1. Zaktad Elektronie zno-Mechaniczny ME RA-
ZEM, 06-130 Nasielsk, ul.Elektronowa 1.
Dyrektor inz, Edward Szymanski, tel. 123-88.
12-488, telex 813275 merat pt.

2. Przedsiebiorstwo DosSwiadczalno-Produkcyj-
ne Elektronicznej Aparatury Pomiarowej EU-
REKA, 00-227 Warszawa, ul.Freta 39.
Dyrektor inz. Jerzy Ciazecki, tel. 31-4-8-93,
telex 813819 erka pl.

3. Przedsiebiorstwo Systemoéw Komputerowych
MERA-SYSTEM, 03-469 Warszawa, ul. Sko-

ezylasa 4.

Dyrektor mgr inz. Janusz Sieczko, tel.19-97-82,
telex 815906 ms pl.

4. Przedsiebiorstwo Automatyki Przemystowej
JNERA-PNEFAL, 04-994 Warszawa-Falenica,
ul.Poezji 19.

Dyrektor mgr inz. Leonard Rajda, tel.12-91-08,
jelex 813591 roto pl.

5. Kujawska Fabryka Manometrow MERA-KFM,
87-800 Wioctawek, ul. tegska 29/35.

byrektor mgr inz.Jerzy Linka, tel. 242-15.
Telex 049418 kfm pl.

6. Spdtka z ograniczong odpowiedzialnos$cia
iPHZ METRONEX, 00-496 Warszawa, ul.My-
sia 2.

Dyrektor mgr Andrzej Ziaja, tel. 29-16-99.
jelex 814471 mtx pl.

7. Przedsiebiorstwo Projektowania i Moderni-
ficji Przemystu Automatyki i Aparatury Pomia
owej MERAL, 02-456 Warszawa, ul.Czeres-
nio«"™ 98

Dyrektor mgr inz. Stefan Kotodziejczyk, tel.

23-87-71, telex 815838 ppma pl.

8- Zaktady Elektroniczne ELWRO, 53-238
Wroctaw, ul. Ostrowskiego 30.

Dyrektor mgr inz, Andrzej Musielak, tel.
61-53-47, telex 0712423, 0712424 cme pl.

9. Zaktady Mechaniczno-Precyzyjne MERA-
BLONIE, 05-870 Btonie k. Warszawy, ul.Gro-
dziska 15.

Dyrektor inz. Zygmunt Pasek, tel.
telex 817370, 815276 mera pl.

58-90-66,

10. Biuro Zbytu Sprzetu Pomiarowo-Kontrol-
nego MERAZET, 60-967 Poznan, ul. Czerwo-
nej Armii 66/72.

Dyrektor mgr Roman Klich, tel. 503-43, telex
0414254 mser pl. 0413303 bzspk pl.

11. Centrum Naukowo-Produkcyjne Systemow

Sterowania MERA-STER, 40-161 Katowice,
ul. Armii Czerwonej 101,

Dyrektor dr hab. inz. Ryszard Pregiel/ tel.
58-55-45, telex 0315293 iss pl.

12. Zaktady Wytwdrcze Przyrzagdéw Pomiaro-
wych i Systeméw Minikomputerowych im. Janka
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21. Zaktady Automatyki MERA-ZAP, 63-400

; Krasickiego, 02-232 Warszawa, ul.Lopuszan-
Ostréw Wielkopolski ul. Krotoszynska 35.

; ska 117/123.

Dyrektor inz. Wojciech Mikulski, tel. 23-77-2Q
telex 816968, 813617 mera pl.

i13. Zaktad Elektronicznej Aparatury Pomiaro-
wej MERATRONIK, 02-325 Warszawa, ul. Bia-
tobrzeski 53.

Dyrektor inz. Marek Retmaniak, tel. 22-17-04-,
telex 813286 merat pl.

14.. Krakowska Fabryka Aparatéw Pomiarowych
I MERA-KFAP, 30-116 Krakoéw, ul. Gabrieli
Zapolskiej 38.

Dyrektor inz. Marian Cywicki, tel. 37-36-10,

Dyrektor mgr inz. Bolestaw Kowalczyk, tel.
653-15, telex 046395, 046397 zap pl.

22. Przedsiebiorstwo Automatyki i Aparatury
Pomiarowej MERATRONI1K, 71-642 Szczecin,
ul. Bohaterow Warszawy 42.

Dyrektor mgr inz. Przemystaw Nowakowski,
tel. 889-29, telex 0422131 mera pl.

23. Zaklady Wytwércze Aparatury Precyzyjnej
MERA-PAFAL, 58-100 Swidnica, ul. tukasin-
skiego 26.

Dyrektor mgr Kazimierz Ogrodnik, tel. 215-25,

tele:: 0745160, 0745251 apr pl.

24. Zaktady Mechaniczno-Precyzyjne MERA-
POLTI1K, 90-319 £4dz, ul. Wigury 21.

i telex 0322417, 0322708 kfap pl.

: 15. Zaktady Aparatury Elektrycznej MERA-RTS-
\FA, 58-160 Swiebodzice, ul.Strzegomska 21/27.

Dyrektor mgr inz. Stanistaw Szymecki, tel.
54-84-24, telex 0742677, 0742250 ref pl.

16. Zaktady Systemoéw Automatyki MERAMONT,
r-61-807 Poznan, ul. Czerwonej Armii 66/72.
Dyrektor mgr Jan Majerczak, tel. 589-36,
544-21 telex 0413388, 0413263 mera pl.

17. Zaktady Urzadzen Komputerowych MERA-
.ELZAB, 41-800 Zabrze, ul. Kruczkowskiego 19
Dyrektor inz. Bolestaw Rzycki, tel. 72-21-23,

i telex 036711-036712 zukm pl.

18. Warszawskie Zaktady Urzadzen Informatyki
MERAMAT, 02-677 Warszawa, ul. Wynalazek6l
Dyrektor mgr Stanistaw Gorczynski, tel.
43-17-82, telex 813660 zal pl.

19. Zaktady Elektronicznej Aparatury Medycz-
nej, 41-800 Zabrze, ul. Wolnos$ci 345a.
Dyrektor inz. Antoni Dobiasz, tel. 71-42-71,
telex 036420 emed pl.

. 20. Zaktad Urzadzen Automatyki Przemysto-
wej MERA-ZUAP, 41-200 Sosnowiec, ul. So-
e bieskiego 64a.
Dyrektor mgr inz. Kazimierz Cichy, tel.
66-25-80, telex 0315355, 0315423 makp pl.

Dyrektor inz. Tadeusz Nowinski tel. 601-02,
telex 886184 zmp. pl.

25. tddzkie Zaktady Kinotechniczne PREXER,
90-203 t6dz, ul. Nowotki 41.

Dyrektor mgr inz. Jerzy Gasek, tel. 210-28,
telex 884226, 885494 prex pl.

Zrzeszenie stanowi otwartg organizacje go-
spodarczg. W jego skiad, w zaleznosci od wza-
jemnych powigzan, moga byé przyjmowani dalsi
uczestnicy.

pta»a

Dane adresowe Zrzeszenia

Zrzeszenie Producentéw $Srodkdéw Informaty-
ki, Automatyki i Aparatury Pomiarowej -
02-363 Warszawa, al,, Jerozolimskie 202.

- Przewodniczacy Rady Zrzeszenia - dr hab.
inz. Ryszard Pregiel,Dyrektor Centrum Nau-
kowo-Produkcyjnego Systeméw Sterowania,

MERA-STER w Katowicach tel. 23-82-97
/W arszawa/, 58-55-45 /Katowice/.

r Dyrektor Zrzeszenia - mgr inz. Henryk Pitko
tel. 23-76-50, telex Zrzeszenia 814714 mer pl.



dr inz. JERZY DYCZKOWSKI
Instytut Maszyn Matematycznych

PRACE NAD

INTERFEJSAMI

SYSTEMU MALYCH ELEKTRONICZNYCH
MASZYN CYFROWYCH /SM EMC/

Wy pl'odukov/anie tysiecy minikomputeréw, i
mikrokomputerow SM EMC spowodowato zet-
kniecie sie szerokiego kregu specjalistow z
réznych dziedzin ze sprzetem SM EMC, Spe-
cjalisci ci spotykajg sie zaréwno ze strong
uzytkowg systemoéw SM EMC jak i rozwigza-
niami konstrukcyjnymi. Istotnymi elementami
tych rozwigzan sg interfejsy, a $cislej-Swia-
domie projektowany system interfejsow.

Zetkniecie sie po raz pierwszy z systemem
interfejsow wywotuje szereg nieporozumien,
niekiedy nawet zabawnych. Nie kazdy z zadaja-
cych pytanie "Po co w SM EMC tyle interfejséw,
jesli miedzy mezczyzna i kobietg wystarcza je-
den', rozumie odpowiedz, ze "co najwyzej rea-
lizacja konstrukcyjna jest jedna, ale istnieje
nieograniczona ilo$¢ procedur™. W niniejszym
artykule przedstawiono kilka zagadnien,ktérych
zrozumienie jest istotne przy p6zniejszym sto-
sowaniu interfejsow SM EMC.

Znajomos$¢é przedstawionych problemoéw jest
pomocna przy:

- zapoznawaniu sie z opisami konkretnych in-
terfejsow ,

- stosowaniu konkretnych interfejsow,

- wyborze jednego z kilku mozliwych interfej-
séw do zastosowania w danym przypadku.

Zmri|pjszy sie ilo$¢ nieskutecznych dziatan
zwigzanych z;

- prébami wprowadzania w urzgdzeniach krajo-
wych oryginalnych interfejsow,

- przyjmowania w urzgdzeniach krajowych in-
terfejsow, ktore nie sg interfejsami SM EMC

i nie majg szans na zostanie nimi.

Opisy konkretnych interfejsow SM EMC sg
dostepne w Sekretariacie Gtownego Konstruk-
tora SM EMC w PRL /instytut Maszyn Mate-
matycznych, 02-078 Warszawa, ul.Krzywickie-
go 34/.

Rozwdj interfejsow SM EMC

System interfejséw SM EMC powstat w trak-
cie prac nad pierwszg generacja sprzetu SM
EMC . Opracowano, opisano i przyjeto do SM
EMC szesnascie typow interfejsow, w tym
dwanascie dla urzadzen zewnetrznych. Wyni-
kato to z zastosowanego podziatu sprzetu SM
EMC na moduty znacznie drobniejsze niz w
Jednolitym Systemie Elektronicznych Maszyn
Cyfrowych. Jako samodzielne moduty byly
wowczas w BM EMC opracowywane procesory-,
kontrolery pamieci i adaptery interfejsow do
potgczen miedzy systemami. Na ilo$¢ interfejs
séw wptynety réwniez réznice algorytméw wy-
miany informacji miedzy urzadzeniami réznych
typow i koniecznos$é realizacji potgczen roz-
nych modutéw. Potaczenia te byty zaréwno lo-
kalne jak i oddalone, grupowe i indywidualne.

Przyjety zbiér interfejsow odzwierciedlat
poziom bazy elementowej /uktady scalone ma-
lej i Sredniej skali integracji/ i typy urzadzen,
ktére wowczas bytly produkowane w poszczegol-
nych krajach. Poziom konstrukcyjny interfej-
sow odpowiadat przyjetej koncepcji kompono-
wania systeméw z poszczegdlnych blokéw. Ja-
kosciowo zmiany powstate w SM EMC przy
opracowywaniu drugiej generacji systemu ilu-
struje konieczno$¢ wprowadzenia nowych sze-t
$nastu typow interfejséw. Zachowano réwniez
wszystkie istniejgce poprzednio. Wsérdd nowych
interfejsow byto dziewieé¢ magistral systemo-
wych poszczegoélnych modeli minikomputerdw,
w tym interfejs modelu SM 50/40-1 oparty na
interfejsie MULTIBUS firmy INTEL i inter-
fejs modelu SXM 50/50-3 oparty na interfejsie
Q-BUS firmy DEC.

Obecnie przy opracowywaniu trzeciej gene-
racji systemu SM EMC uwzglednia sie:



1. Celowos$¢ unifikacji urzadzen zewnetrznych
JS EMC i SM EMC.

2. Mozliwo$¢ wykorzystywania uniwersalnych
uktadéw LSI i specjalizowanych kontroleréw
opartych o LSI do realizacji interfejsow.

3. Realizacje w interfejsach nowych zasad fi-
zycznych przekazywania informacji.

4. Coraz \viekszg ztozono$¢ algorytmow wymia-
ny danych miedzy modutami.

5. Konieczno$¢ przeprowadzenia standaryza-
cji interfejsow, ktdra wyprzedzataby opraco-
wanie nowych urzadzen oraz mikro i minikom-
puteréw.

6. Zmniejszenie niecelowej technicznie redun-
dancji ilosci interfejsow.

7. Konieczno$¢ weryfikacji istniejagcych do tej
pory interfejsow.

W ramach prac nad trzecig generacjg syste-
mu SM EMC przewiduje sie opracowanie co
najmniej dwudziestu nowych interfejséw i we-
ryfikacje pozostawianych w systemie interfej-
s6w opracowanych uprzednio.

Metodologia systemu interfejséow SM EMC

Podczas prac nad interfejsami SM EMC wy-
pracowano kilka og6lnych zasad dotyczacych
systemu interfejsow, ktére obecnie  wydaja
sie oczywiste:

1. Zmiana elementéw systemu - nowe interfej-
sy sg wprowadzane do systemu i sg interfejsy,
ktorych stosowanie w nowych konstrukcjach
jest niedozwolone.

2. Otwarto$¢ systemu - kazdy interfejs, ktore-
go stosowanie moze by¢ uzasadnione technicz-

nie lub ekonomicznie jest analizowany pod ka-
tem wprowadzenia do SM EMC.

3. Zachowawczo$¢ systemu - niektére nowe

interfejsy, badz rozwiniecia istniejagcych in-

terfejsow winny umozliwia¢ wspotprace z do-

tychczasowymi interfejsami. . .

4. Modyfikowalnos$¢ interfejséw - interfejsy
lich opisy/ sa analizowane i tam, gdzie jest
to celowe sg modyfikowane.

5. Nowoczesno$¢ systemu - kazdj' nowy”opra-
cowany interfejs winien by¢ przeanalizowany
I>0d katem zastosowania w SM EMC.

6. Jednoznacznos$¢ opisu interfejsu - opis inter-
fejsu winien by¢ jednoznaczny i pelny, a wszel-
kie dowolnosci lub warianty rozwigzan winny
by¢ wyspecyfikowane.

7. Elastyczno$¢ zakresu standaryzacji inter-
fejsu w technicznie uzasadnionych przypadkach
nie definiuje sie realizacji fizycznej interfejsu
badz realizacji konstrukcyjnej.

8. Wyprzedzenie standaryzacji interfejsu - in-
terfejs winien by¢ przebadany i opisany przed
opracowaniom modutéw, w ktérych bedzie sto-
sowany.

W rozwoju systemu interfejsow pojawity sie
nowe zasady dotyczgce warstwowej budowy
interfejsu lub modularnosci opisu interfejsow.
Beda one przedstawione w dalszej czeS$ci arty-
kutu.

Unifikacja interfejsow SM EMC

W systemach mikro i minikomputerowych wyz
korzystuje sie réznorodne sposoby organizacji
wspoétdziatania miedzy sktadnikami tych syste-
mow. W ten sposéb powstaje niebezpieczen-
stwo stosowania duzej ilosci interfejséw. Pow-
stajg trudnosci w budowie systemow opracowy-
wanych w réznych zespotach znajdujacych sie
czesto w réznych krajach. Utrudnione sa do-
stawy wzajemne, powstaje grozba nieuzasad-
nionego dublowania opracowanh poszczegélnych
sktadnikéw systemu. Nalezy jednak podkreslic,
ze $Swiadoma réznorodnos$¢ wykorzystywanych
interfejsow pozwala optymalizowa¢ strukture
i zapewni¢ zadane parametry techniczne sys-
temoéw i ich sktadnikéw. Ograniczenie liczby
interfejséw dokonywane w wyniku dogtebnej
analizy i standaryzacja najczesciej wykorzy-
stywanych interfejsow sg gtownymi kierunkami
dziatan przy ich unifikacji.

Do gtownych efektow unifikacji interfejsow
nalezy zaliczy¢:
1. Zmniejszenie pracochtonnos$ci opracowania
urzadzen przez wykorzystanie sprawdzonych
interfejsow lub ich cze$ci programowej oraz
uktadowej.
2. Mozliwo$¢ rownolegtego i niezaleznego
opracowywania cze$ci programowej i uktadowej
interfejsu.
3. Mozliwo$¢ wykorzystania uprzednio opraco-
wywanych urzadzen,wspoétpracujacych z danym
interfejsem.
4.. Celowos¢ opracowywania specjalnych ele-
mentéw zapewniajgcych zwartg i tanig realiza-
cje interfejsu.
5. Dostepnos¢ Scistego i sprawdzonego opisu
interfejsu.

Szczegb6lnie znaczne efekty uzyskiwane sg
przy unifikacji interfejséw przeznaczonych dla
dostatecznie szerokiego zbioru réznych modu-
tow.

W igczenie interfejsu do systemu
interfejsow SM EMC

W SM EMC praca nad systemem interfejséw
ma charakter staty i prowadzona jest wedtug
okresowo weryfikowanego planu. Wnioski doty-
czgce wigczenia danego interfejsu oraz wnioski
dotyczgce weryfikacji lub zmian w interfejsach
sg dyskutowane i szczeg6towo analizowane w
poszczego6lnych sekcjach specjalistow. Plan
opracowan i standaryzacji interfejsow jest za-



twierdzany przez odpowiednie organy nadrzed-
ne. Realizacja planu jest prowadzona przez
poszczeg6lne sekcje specjalistow. Jesli wpro-
wadzany interfejs bedzie stosowany w ogra-
niczonym zakresie, opracowywany jest jedy-
nie materiat informacyjny, zawierajgcy peiny
opis danego interfejsu. Przy szerokim stoso-
waniu interfejsu jest opracowywany, dyskuto-
wany i zatwierdzany materiat normatywny opi-
sujacy dany typ interfejsu. Do systemu inter-
fejsow SM EMC moga by¢ wigczane interfej-
sy oryginalne opracowane Wposzczegdlnych
krajach.

Oficjalny wniosek podpisany przez Gtdwnego
Konstruktora powinien zawiera¢ co najmniej:
1. Doktadny opis interfejsu z podaniem szcze-
gotowej realizacji fizycznej i konstrukcyjnej.
2." Protokot badan interfejsu.

3." Zakres stosowania wraz z analizg jakie je-
szcze interfejsy sg lub mogg by¢ stosowane w
podanym zakresie.

4. Stwierdzenie Gtdwnego Konstruktora, ze
stosowanie interfejsu przez inne kraje dziata-
jace w SM EMC nie pociggnie za sobg skutkéw
finansowych i prawnych, wynikajgcych z pra-
wa autorskiego lub naruszenia patentdw.

W niosek, po szczeg6towych dyskusjach w
sekcjach specjalistow, jest zatwierdzony przez
Rade Gtownych Konstruktorow SM EMC, ktéra
modyfikuje plan opracowan i standaryzacji in-
terfejsow.

Niektore pojecia

W SM EMC dazy sie do tego, aby stosowane
terminy i pojecia nie odbiegaty od ogo6lnie przy-
jetych w technice obliczeniowej. Interfejs jest
okres$lany jako zbior zasad wspoétdziatania pew-
nej grupy modutéw systemu, zasad budowy i
$srodkéw zapewniajgcych realizacje tego wspoét-
dziatania. Przytoczone okres$lenie interfejsu
jest dostatecznie ogdlnym, mogacym mieé za-
stosowanie do opisania ztozonych wspdétdziatali
elementéw réznych.typow. Dla wiekszosci sto-
sowanych interfejsow mozna moéwic¢ o ich rea-
lizacji logicznej, fizycznej i konstrukcyjnej.
Pojecia te sg okres$lane nastepujaco:

Realizacja logiczna inter-
fejsu - og6lne zasady wspotdziatania i
konkretne algorytmy wymiany sygnatow steru-
jacych i danych miedzy modutami wychodzacy-
mi na dany interfejs.

Realizacja fizyczna inter-
fejsu - cechy fizyczne i parametry sygna-
téw wykorzystywanych przy realizacji interfej-
su, harmonogramy czasowe wymiany charakte-
rystyki nadajnikéw i odbiornikow sygnatow oraz
charakterystyki srodowiska przekazujgcego
sygnatly i otaczajacego interfejs.

Realizacja konstrukcyjna
interfejsu - gabaryty, wymiary i wyma-
gania stawiane elementom tgczgcym, ktore rea-
lizujg interfejs.

Opisy wiekszosci interfejséw zawierajg do-
ktadne dane dotyczgce realizacji logicznej, fi-
zycznej i konstrukcyjnej interfejsu. Sg one za-
warte w opisie logicznym, fizycznym i konstruk-
cyjnym interfejsu. Stosowane interfejsy réz-
nig sie znacznie stopniem skomplikowania.
Przyktadem prostego interfejsu moze by¢ rea-
lizacja przekazywania bajtami danych z czyt-
nika do kontrolera. Przykiadem ztozonego in-
terfejsu sg zasady wspdtpracy inteligentnego
terminala z oddalonym minikomputerem.

W zaleznos$ci od odlegtosci miedzy elemen-
tami lub modutami wspotdziatajgcymi przez
dany interfejs méwimy o kilku typach interfej-
sow. Sa to:

1. Interfejs wewngtrzpakietowy, w ktorym
wspotdziatajg elementy znajdujgce sie na jed-
nym pakiec ie.

2. Interfejs wewnatrzblokowy, w ktorym wspot-
dziatajg elementy znajdujgce sie wewnatrz jed-
nego bloku konstrukcyjnego.

3- Interfejs miedzyblokowy, w ktdrym wspdt-
dziataja moduly znajdujagce sie w réznych blo-
kach konstrukcyjnych.

Ze wzgledu na przeznaczenie interfejsy moz-
na podzieli¢ na uniwersalne i specjalizowane.
Interfejsy uniwersalne sg zorientowane na wy-
miane informacji. Sygnaly sterujace w nich
stuzg do sterowania przekazywaniem danych
/lodczyt, zapis danych/. Mogg tez stuzy¢ do
realizacji funkcji wspo6lnych dla wszystkich
elementéw wspétdziatajgcych w obrebie inter-
fejsu /zapytanie o bajt stanu, zerowanie 0g6l-
ne itd./. specjalizowanych interfejsach ist-
nieje wiele specyficznych sygnatdw steruja-
cych /witgczenie silnika, powrot gtowic, prad
kasowania itd./ oraz znaczna ilo$§¢ specyficz-
nych sygnatéw stanu.

W spotczesne skomplikowane interfejsy sa
budowane jako zbior naktadanych na siebie
regut wspétdziatania tub jak sie je nazywa,
warstw /protokdtéow/ interfejsu. Przyktadem
jest interfejs modutéw wspotdziatajgcyclt w ra-
mach architektury systemdéw otwartych. Inter-
fejs jest opisany jako wspotzalezny uktad sied-
miu protokétdw zwigzanych z poszczeg6lnymi
poziomami interfejsu. W innym interfejsie,wzo-
rowanym na magistrali PROWAY; wyro6znia sie
pie¢ poziomdw interfejsu. Zilustrowany wyzej
podziat ma na celu nie tylko uproszczenie opi-
su i standaryzacji interfejsu. Ztozony proces
budowy interfejsu rozbity jest na warstwy
/poziomy/, co pozwala na ewentualne dokona-
nie wymiany jednej warstwy, niezaleznie od in-
nych.

Pewne elementy modularnosci budowy inter-
fejséw byty stosowane w interfejsach wprowa-
dzonych do SM EMC podczas prac nad pierw-
szg i drugg generacjg systemu. Powstato wow-
czas pojecie procedury w interfejsie, rozumia-
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nej jako unormowany ci;]£ dziatan konieczny

do wykonania ztozonej operacji. Takimi proce-
durami byl np. zapis uHlodczyt danych, obstu-
ga’ przerwania lub pobranie specyfikacji przer-
wania. W ztozonych interfejsach cigg procedur
jest wykorzystywany przy opisie kolejnej war-
stwy /poziomu/ interfejsu.

Przy warstwowej organizacji interfejsow
mozliwe sg rézne warianty budowy ztozonych
interfejséw. Jednym z przyktadéw jest grupa
interfejs6w urzadzen wejscia-wyjscia SM
EMC. Podstawg tych interfejsdw jest interfejs
1RPR, ktory okresla algorytm wymiany sygna-
tow i fizyczng realizacjg wspotdziatania. Spe-
cyfika réznych urzadzen /monitory ekranowe,
czytniki, perforatory/ jest uwzgledniana przez
rézne sygnaty stanu i sterowania. Powyzszy
przykiad wskazuje, ze istniejg interfejsy zto-
zone majace wspolny interfejs lub protokét
nizszego poziomu. Znane sg rowniez przypadki,
gdy kilka interfejséw ma wspélny interfejs lub
protokdét wyzszego poziomu. Przykiadem jest
interfejs PROWAY, ktory zezwala na dwie
realizacje /kabel koncentryczny, Swiattowdd/.

Zastosowanie warstw /protokotéw/ interfej-
su pozwala na modutowg budowg interfejsow,
ktére posiadajg rézne witasciwosci z punktu
widzenia realizacji technicznej lub rézne opro-
gramowanie. Warstwowa budowa interfejsu po-
zwala na zmienianie sprzetu przy zachowaniu
oprogramowania systemowego.

Budowa opisow interfejsow

Prawidtowo opracowany opis interfejsu po-
winien by¢ przede wszystkim dopracowany me-
rytorycznie i zawieraé¢ konsekwentnie przed-
stawiony cigg mys$lowy tworzacy istote inter-
fejsu. Dodatkowo opis winien by¢ pelny i przej-
rzysty oraz czytelny i komunikatywny dla za-
poznajacego sie z opisem i stosujgcego dany
interfejs. Sporzadzenie opisu interfejsu spet-
niajgcego powyzsze warunki jest stosunkowo
ztozone i czasochtonne. Doswiadczenie wska-
zuje, ze po sporzadzeniu pierwotnej wersji
opisu procedura uzgadniania i zatwierdzania
trwa okoto roku. Opisy interfejsow SM EMC
sporzadzane sg jedynie w jezyku rosyjskim i
tylko wtedy, gdy interfejs SM EMC oparty jest
na interfejsie miedzynarodowym; dodatkowo
moga by¢ przytaczane nazwy lub okre$lenia
w jezyku angielskim.

Struktura budowy opisu interfejsu w zasa-
dzie nie jest narzucana. Istnieje jednak kilka
wymagan formalnych, nieistotnych z punktu wi-
dzenia merytorycznej zawartosci opisu. Na po-
czatku opisu powinny by¢ podane:

- przedmiot opisu,

zakres opisu,

- ewentualnie, czego interfejs nie obejmuje.

Na koncu opisu znajdujg sie dane infor-
macyjne:

- autor,

- temat /np. nr punktu odpowiedniego planu/,
- miejsce, data i sekcja uzgadniajgca opis,

- miejsce, data i rada zatwierdzajaca,

- termin pierwszej weryfikacji i okres wery-
fikacji.

Struktura i forma cze$ci merytorycznej opi-
su réwniez nie sg narzucane. Przyjete jest,
ze moze to by¢ zmodyfikowane ttumaczenie in-
terfejsu miedzynarodowego. Cze$¢ merytorycz-
na zawiera zawsze:

- nazwy Unii interfejsu, nazwy sygnatdw i
skréoty nazw,

- opisy sygnatdw i zalezno$ci miedzy nimi,
- procedury dziatan w interfejsie.

Powyzsze dane moga by¢ przedstawiane za-
rowno w postaci tabel jak i w formie opisowej.
Podobnie zaleznos$ci miedzy sygnatami przed-
stawiane sg w postaci harmonogramoéw czaso-
wych, algorytmdéw, réwnan logicznych lub w
postaci opisowej. Nie jest réwniez narzucana
forma opisu fizycznego i konstrukcyjnego. W
wielu opisach interfejséw podano w postaci za-
tacznika informacyjnego terminy uzyte w opi-
sie i ich okreslenia.

W opisie winny byé zawarte réwniez ogolne
charakterystyki interfejsu:
1. llosé wspotdziatajgcych modutéw lub
mentéw /dwa, ponad dwa, bardzo duzal.
2. Wzajemna odlegto$¢ wspotdziatajgcych mo-
dutéw lub elementéw /bardzo malaCl m, mata
5% 50 m, $rednia 50 mt 20 km, duza - ponad
20 km/.
3. Typ konstrukcyjny interfejsu /wewnatrzpa-
kietowy, wewnatrzblokowy, miedzyblokowy/.
4. Charakter wspoétdziatania:
- uniwersalny /dla szerokiego zbioru elemen-
tow lub modutéw/,
- specjalizowany /dla $cisle okreslonych ele-
mentéw lub modutéw/.
5. Szybko$¢ wymiany /mata do 10 k bod, $red-
nia do 1000 k bod, duza ponad 1 M bod/.
6. Ogolna zasada wspotdziatania elementéw
lub modutéw /rownouprawnienie, przyporzad-
kowanie jednemu gtdwnemu, priorytety, dyna-
miczna zmiana priorytetu itd. /.

ele-

Szczegdlnie ostatnia charakterystyka inter-
fejsu jest wnikliwie i szczegétowo opisywana,
poniewaz zasada wspoétdziatania jest istotng
cechg interfejsu. Okre$la ona reguly przydzie-
lania tacz, funkcjonalng tres¢ i jezyki wspot-
dziatania, zasady podawania i obstugi przerwan.
Dazenie do peiniejszego wykorzystania zasobdéw
powoduje stosowanie coraz bardziej ztozonych
zasad wspotdziatania, poniewaz rozszerzajg
sie techniczne mozliwosci ich realizacji.W pro-



wadzane zasady wspdétdziatania zapewniajg
wysoki poziom zrownoleglania operacji w intern
fejsie, dynamiczne zmiany priorytetow, reali-
zacjg procedur adaptacyjnych, do poszukiwania
optymalnego wspétdziatania itd. Wiasciwosci
interfejséow, ktore przedstawiono w opisie mo-
ga by¢ realizowane réznorodnie.

Z punktu widzenia realizacji mozna zapropo-
nowaé nastepujace cechy kwalifikacyjne:
1. Struktura potgczen, w szczeg6lno ci: pro-
mieniowa, magistralowa, pierscieniov kom-
binowana.

2. Sposdb przekazywania informacji: /rowno-
legty, szeregowy, dupleksowy, példupleksowy,
jednokierunkowy, przekazywanie bitéw, prze-
kazywanie bajtow, przekazywanie stdw, prze-
kazywanie .pakietow , asynchroniczny, synchro-
niczny/ .

3. Realizacja fizyczna /prad staty, state na-
piecie, modulacja, sygnaty w Swiattowodzie/.

Przytoczony zbiér nie obejmuje wszystkich
spotykanych w praktyce wariantow realizacji
interfejsow - przytoczona klasyfikacja jest
orientacyjna.

Rozpoczeta niegdy$ praca nad systemem in-
terfejsow SM EMC bedzie kontynuowana, gdyz
rozwoj systemu interfejséw jest wazng sktado-
wg rozwoju SM EMC. Prace te mogg ulegac
zahamowaniom, gdy napotykajg na trudnosci
techniczne i metodologiczne. Ostatnio, na
przyktad, mialy one miejsce przy dyskusjach
nad interfejsami opartymi o standardy PRO-
WAY i P802. Przedstawione w niniejszym ar-
tykule podejscie do prac nad interfejsami SM
EMC jest niewatpliwie okreslonym dorobkiem
organizacyjnym i merytorycznym specjalistow
wspotpracujacych krajow.

AMBITNY PROGRAM ROzZWOJU
WE FRANCJI

ELEKTRONIKI

Na poczatku sierpnia 1982 r. rzad francuski
ogtosit program intensywnego rozwoju elektro-
niki do roku 1986, ktéry ma zmniejszy¢ dyspro-
porcje w stosunku do St.Zjednoczonych i Japo-
nii. Program o wartosci 25 mld doi. bedzie fi-
nansowany ze $rodkéw przemystu i panstwa.
Dotacja rzgdowa wyniesie okoto 10 mid doi.

Powotano grupy robocze dla zbadania w jakie]
dziedzinach elektroniki Francja ma szanse uzy-
ska¢ przewage w skali Swiatowej. Wstepnie
wytypowano nastepujace kierunki: komputero-
wo wspomagane, konstruowanie wyrobow, szcze-
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go6lnie uktadéw mikroelektronicznych o wielkiej
skali integracji, oprogramowanie dla celéw
technologicznych, wigczajgc sztuczng inteligen-
cje, technike monitoréw ekranowych, mikro i
minikomputery, komputerowo wspomagane ttu-
maczenie i nauczanie, wyroby powszechnego
uzytku. Rzad zamierza dodatkowo przeszkolié
co roku 1100 inzynierdw i 3000 technikéw w
przemysle elektronicznym oraz 5700 pracowni- .
kéw w przemystach stosujgcych elektronike.

wg New Scientist nr 131/

Ini. Ludomir Kowalski
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Definicja przenoszenia oprogramowania

Przez przenoszenie oprogramowania syste-
mu informatycznego nalezy rozumie¢ wszelkie
czynnosci, od momentu podjecia decyzji o eks-
ploatacji systemu w innym o$rodku obliczenio-
wym do chwili oddania tego systemu do eksplo- ,

atacji w tym oSrodku. Czas trwania tego pro- :

cesu moze by¢ ré?ny, zalezy przede wszyst-
kim od terminu oddania systemu u jego przy-
sztego uzytkownika. Stad tez termin ten winien
by¢ ustalony z wyprzedzeniem, aby autorzy
systeniu mogli starannie przygotowaé¢ wszyst-
kie czynnosci sktadajgce sie na proces pr2e-
noszenia oprogramowania. Ze wzgledu na duzg
ilos¢ tych czynnosdci caty proces nalezy podzie-
li¢ na pie¢ etapdw:

1/ opracowanie koncepcji,

2/ testowanie opracowanej koncepcji,

3/ przygotowanie taSm dystrybucyjnych z sys-
temem informatycznym, *

4/ odtworzenie tasém dystrybucyjnych u uzytkow-
nika,

5/ przygotowanie systemu informatycznego do
eksploatacji.

Powigzania miedzy wymienionymi etapami ilu-
struje rys.l.

Koncepcja przenoszenia oprogramowania

Przenoszenie oprogramowania moze sie odby-
waé wedtug dwoch koncepcji. Pierwsza to kon-
cepcja uzytkownika, ktdra dopuszcza tylko w
matym stopniu swobode dziatania dla autoréw
systemu informatycznego. Zalecenia uzytkow-
nika dotyczace sposobdw przenoszenia opro-
gramowania wskazujg na programy pomocniczej
ktorych nalezy-do tego celu uzy¢; np,: IEH-
MOVE, IEBDG, IEB1SAM, IEHDASDR itp.
Metoda ta jest rzadko stosowana i wymaga od
[programistéw osrodka przejmujgcego system
informatyczny dobrej znajomosci systemu ope-
racyjnego OS/JS. Jak nalezy czyta¢ i rozumied
uwagi uzytkownika dotyczgce wskazanych nazw
programoéw? Jesli wymieniony jest tylko pro-

ftys. 1. Etapy przenoszenia

u

oprogramowania
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Rys. 2. Fragment schematu przetwarzania
u autorow systemu

gram 1EHDASDR oznacza to, ze nalezy wyko-
na¢ kopie dysku magnetycznego z przenoszonyn
systemem na taSme magnetyczng. Imvymi stowy
nalezy skopiowa¢ wraz z catym pakietem dysko-
wym wszystkie zbiory systemu, tzn. zbiory bi-
blioteczne /zrédtowe, wynikowe, tadowalne,
procedur, parametréw/ oraz zbiory danych.
Powszechnie przyjete jest robienie kopii dysku
magnetycznego na dwie taSmy magnetyczne.
Jest to sposob najtatwiejszy i rozpowszechnio-
ny, ale maon swoje wady, o czym bedzie mo-
wa pézniej.

Drugi wariant tej koncepcji polega na kopio-
waniu tylko wyszczegolnionych przez uzytkow-
nika zbioréw przy pomocy wskazanyc h progra-
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mow. Podanie programu IEHMOVE oznacza ko-
piowanie zbioréw bibliotecznych systemu na
taSme magnetyczng. Jak dowodzi praktyka,moz-
na rowniez kopiowacé zbiory nie wyszczegoélnio-
ne przez uzytkownika. Trudno bowiem przewi-
dzie¢ wszystkie mozliwe potkniecia, jakie sie
moga zdarzy¢ w trakcie przygotowywania sys-
temu do eksploatacji. Ten sam program moze
by¢ uzyty do kopiowania innych zbioréw /sek-
wencyjnych, typu regional/. Pozostate zbiory
jak np. indeksowo-sekwencyjne przenosi sie
programem pomocniczym 1EB1SAM. Powstaje
wowczas taSma ze zbiorami bibliotecznymi i da-
nymi systemu informatycznego.

Druga koncepcja, wedtug ktérej moze by¢
przenoszone oprogramowanie, daje petng sa-
modzielno$¢ dziatania autorom systemu. Moze
to by¢ przenoszenie systemu' przez skopiowa-
nie dysku magnetycznego lub tez przy pomocy
wymienionych wyzej programow. Majac opra-
cowang wstepng koncepcje, nalezy przystapic
do budowania szczegdtowego schematu przeno-
szenia oprogramowania systemu informatyczne-
go. Nalezy podzieli¢ go na 2 cze$ci: pierwsza
to wszelkie czynnoéci, jakie trzeba wykonaé¢ w
o$rodku rodzimym, a wiec zwigzane z przygo-
towaniem tasm dystrybucyjnych, druga - prze-
biegi, ktore nalezy wykonaé¢ u uzytkownika.

Cze$¢ pierwsza schematu przenoszenia
oprogramowania obejmuje przede wszystkim:

- inicjowanie tasm dystrybucyjnych,

- wydruk tablicy VTOCa,

- wydruk katalogéw zbioréw bibliotecznych,

- wydruk zbioru procedur i parametrow,

- kopiowanie zbioréw bibliotecznych /danych/
na taSme magnetycznag.

Fragment takiego schematu ilustruje rys.2.
W szystkie przebiegi zwigzane z tworzeniem
tasm dystrybucyjnych moga by¢ realizowane
procedurami skatalogowanymi, jak na zataczo-
nym rys.2 lub programami pomocniczymi.

Druga cze$¢ schematu obejmuje czynnosci,
ktére bedg realizowane u uzytkownika. Zali-
czamy do nich:

- inicjowanie dysku/6w/ magnetycznych dla
systemu,

- odtwarzanie dysku/6w/ w przypadku wariantu
pierwszego,

- kopiowanie zbioréw bibliotecznych z tasmy
na dysk /jesli wybrano wariant drugi/,

- kopiowanie zbioréw danych z taémy na pakiet
dyskowy,

- wydruk tablicy VTOCa,

- wydruk katalogow zbioréw bibliotecznych,

- kompilacje programow,

- inicjowanie taSm magnetycznych dla systemu
informatycznego.

Analogicznie jak w pierwszej czes$ci schema-
tu, tak i w tej mozna do tego celu uzywaé pro-
gramoéw pomocniczych lub procedur skatalogo-
wanych. Ze wzgledéw praktycznych lepiej sto-
sowaé¢ procedury. Mowa tu o procedurach ska-
talogowanych systemu informatycznego, badz



procedurach systemu operacyjnego uzytkowni-
ka. Wycinek tej cze$ci schematu ilustruje
rys.3. Schemat przebiegéw przenoszenia opro-
gramowania winien réwniez uwzglednia¢ dzia-
tanie w przypadku niepoprawnego zakonczenia
przebiegéw. Wskazane jest, aby na schemacie
obok przebiegu umieszcza¢ komentarze /jak
na zatgczonych rysunkach/ ze wzgledu na ich
przydatno$¢ w trakcie realizacji czynnosci u
uzytkownika. Nalezy pamieta¢ o tym, ze sche-
mat ujmuje cato$¢ przebiegdw sekwencyjnie i
w sposéb logiczny. Stad tez bardzo istotna jest
kolejnos¢ realizacji wszystkich przebiegow.
Niezaleznie od zrédta koncepcji, uzytkownika
czy autorow systemu, ze wzgledéw praktycz-
nych optaca sie przygotowacé 4 taSmy magnetycz-
ne. Dwie - to kopie dysku magnetycznego wyko-
nane programem pomocniczym IEI1IDASDR. Na-
stepne dwie, to podwdjny egzemplarz tej samej
tasmy, zawierajacej kopie zbioréw systemu,
utworzone programami pomocniczymi 1E1IMO- *
VE i IEBISAM." Majac tak przygotowane tasmy
dystrybucyjne z systemem informatycznym,au-
torzy sg zabezpieczeni w zasadzie na przypa-
dek wszelkich mozliwych sytuacji awaryjnych,
jak np. mechanicznego uszkodzenia tasmy, czy
tez niemozliwos$ci odczytania tasm przez prze-
wijaki uzytkownika. Mozna méwi¢ o wyjatko-
jwym pechu, jesli zadna z 4 taSm nie mogtaby
by¢ odczytana przez jego przewijaki taSmowe,
i Przy przenoszeniu oprogramowania, w eta-
pach realizowanych u uzytkownika /tj. odtwa-
rzanie tasm dystrybucyjnych i przygotowanie
systemu do eksploatacji/ bardzo przydatne sg
procedury skatalogowane organizacyjne typu:
wydruk tablicy VTOCa, katalogu, zbioru itp.
Jak dowodzi praktyka, im ich wiecej tym tat-
wiejsze i szybsze jest podejmowanie wszelkich
dziatan na wypadek sytuacji niepomysinych.
Nalezy o tym pomys$le¢ na etapie opracowywa-
nia koncepcji. Przyktadowo, w jednym z sys-
temoéw informatycznych zrealizowanych przez
Os$rodek Obliczen Ekonomicznych Politechni-
ki Szczecinskiej, stosunek procedur organiza-
cyjnych do procedur przetwarzajacych wyno-
si 22/36. Inaczej mdéwiac na jedng procedure
przetwarzajgcg przypada 0.6 procedury orga-
nizacyjnej.

Testowanie i przygotowanie
tasm dystrybucyjnych

Drugi etap przenoszenia oprogramowania to
praktyczne sprawdzenie opracowanej koncepcji.
Sg to wazne czynnoéci w tym procesie. Mozna
go j»dzieli¢ na dwa podetapy: pierwszy - przy-
gotowanie kart perforowanych, drugi - urucho-
mienie przebiegow.

Pierwsza cze$¢ schematu przebiegéow prze-
noszenia oprogramowania, a wiec przygotowa-
nie tasm dystrybucyjnych systemu informatycz-
nego moze by¢ realizowana przy j»mocy procc-
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Rys. 3. Fragment schematu przetwarzania
u uzytkownika

dur skatalogowanych, uruchamianych badz to z
konsoli operatorskiej, badz z kart perforowa-
nych.Do drugiej czesci schematu nalezy nato-
miast przygotowanie kart perforowanych. Isto-
tg tego etapu jest symulowanie procesu prze-
noszenia oprogramowania u autoréw systemu
informatycznego. Nalezy wykona¢ w nim
wszystkie przebiegi zgodnie ze schematem. Ta
praktyczna weryfikacja moze wykaza¢, ze nie-
ktore przebiegi sa zbedne lub tez powtarzaja
sie, badz wystepuja nie w tej kolejnosci.

W szystkie zmiany, jakie beda powstawacé, na-



lezy na biezgco nanosi¢ na schemat przebiegow
przenoszenia oprogramowania systemu informa-
tycznego.

Proces przenoszenia opi'ogramowania trze-
ba wykonywaé etapami. Najpierw cze$¢ pierw-
szg schematu, potem druga. Kazdg z tych czes-
ci nalezy testowac tak dtugo, az caly przebieg
danej czes$ci uruchomi sie bez jakichkolwiek
btedow. W celu kompletnego i prawidtowego
symulowania przenoszenia oprogramowania do
testowania drugiej czeé$c: hematu nalezy sie.
wczesniej przygotowaé. Polega to na przygo-
towaniu dysku magnetycznego /poprzez inicja-
cje lub zmiane numeru seryjnego/, rozkatalo-
gowaniu zbioréw, skasowaniu indeksow syste-
mu, przygotowaniu nowych tasm magnetycznych.
Czas trwania testowania koncepcji trudno
okresli¢c. W przypadku, gdy koncepcja przeno-
szenia oprogramowania zostata przemyslana
gruntownie i rzetelnie, jest duza szansa, ze
za drugim lub trzecim razem cato$¢ schematu
wykona si¢ poprawnie. Nic nalezy przystepo-
wac do jego testowania, jesli nic jesL Ol prze-
myslany do konca, bo koszty eksploatacji kom-
putera sa wysokie.

Po wytestowaniu catego schematu przebiegow
przenoszenia oprogt~amowai ia kolej na przygo-
towanie tasm dystrybucyjnyt h systemu informa-
tycznego. Jednakze samo fizyczne tworzenie
tasm, jako osobny etap, moze nie mie¢ miejsca,
jesli w trakcie ostatniego testowania wszystkie
przebiegi pierwszej czes$ci schematu przeno-
szenia oprogramowania zakonczyty sie popraw-
nie. Wowczas powstate tasmy stajg sie tasma-
mi dystrybucyjnymi, nie ma bowiem potrzeby
tworzenia ich od nowa. Wszystkie wydruki u-
kazujace sie w trakcie realizacji tych etapow
nalezy doktadnie sprawdzac¢, aby potem nic
czekaty na autoréw systemu informatycznego
przjdcre niespodzianki jak np. brak zbioru bi-
bliotecznego na tasmie dystrybucyjnej.

Odtwarzanie systemu informatycznego

Czwarty etap przenoszenia oprogramowania
to odtworzenie systemu informatycznego z tasm
dystrybucyjnych wedtug drugiej czesci schema-
tu przebiegoéw przenoszenia oprogramowania.
Czas trwania tego etapu mozna doktadnie okres-
lic po wcze$niejszym jego testowaniu. Po symu-
lowaniu odtwarzania systemu informatycznego
u autorow systemu nie powinny wystgpi¢ zadne
merytoryczno btedy w trakcie oddawania sys-
temu. Do realizacji tego etapu mogg postuzy¢
uprzednio przygotowane karty perforowane,
ktére byty uzyte do testowania etapu odtwarza-
nia systemu. W celu kontroli poprawnosci wy-
konywanych przebiegéw nalezy otrzymywane
wydruki poréwnywaé z wydrukami otrzymany-
mi w czasie symulacji tego etapu. Szczegdlnie
pomocne bedg tu wydruki: tablicy VTOC, kata-
logéw zbioréw bibliotecznych, katalogu syste-

mowego, katalogu prywatnego. Przebiegi od-
twarzania systemu mogg by¢ realizowane row-
niez z konsoli operatorskiej, jesli osrodek ob-
liczeniowy przejmujacy system ma opracowane
stosowne skatalogowane procedury. Oparcie
koncepcji przenoszenia oprogramowania na ww.
przestankach nie moze stanowi¢ fundamentu
etapu odtwarzania systemu, bowiem procedur
takich / np. odtwarzanie zbioru bibliotecznego
z taSmy/moze w ogdle nie by¢ lub tez nie spet-
niaja wymagan autoréw systemu.

W trakcie odtwarzania systemu inlormatycz-
nego nalezy wykonac:
- inicjowanie dysku/6w/ magnetycznych dla
systemu,
- odtworzenie dysku/6w/ w przypadku warian-
tu pierwszego,
- kopiowanie zbioréw bibliotecznych z tasmy
na dysk,
- kopiowanie zbioréw danych z tasmy na pakiet
dyskowy,
- wydruk tablicy VTOC,
- wydruk katalogéow zbioréw bibliotecznych,
- wydruk zbioréw procedur i parametréw,
- kompilacja programoéw.

N: wszystkie z wymienionych przebiegéw
mu: by¢ realizowane przy przenoszeniu
oprogramowania kazdego systemu informatycz-
nego. Kompilacje programéw moga by¢ realizo-
wane na zadanie uzytkownika /na og6t sie tego
nie praktykuje/. W przypadku korzystania
przez autoréw systemu z procedur skatalogo-
wanych o$rodka przejmujgcego system nalezy
sie z nimi wcze$niej zapoznaé, jak réwniez
pozna¢ przyjeta technologie przetwarzania
systemow informatycznych. Moze sie bowiem
zdarzy¢, ze w zbiorze procedur oSrodka obli-
czeniowego i autoréw systemu wystepuje pro-
cedure o takiej samej nazwie, realizujaca po-
dobng lub takg samg funkcje. R6znig sie¢ one
nazwami parametréw symbolicznych. Istotny
jest wowczas opis bibliotek procedur skatalo-
gowanych uzytkownikéw komputera w procedu-
rze czytajacej RDR. Moze w ogdle brakowac
opisu dodatkowego zbioru procedur skatalogo-
wanych badz tez nie wystepuje on jako pierw-
szy w tej procedurze. Jesli takiego opisu nie
ma, nalezy wéwczas poprawi¢ procedure RDR,
dopisujgc w niej opis dodatkowego zbioru pro-
cedur jako pierwszy. JeS$li za$ opis tego zbio-
ru procedur nie wystepuje jako pierwszy, na-
lezy zmieni¢ kolejnos¢ opisu bibliotek procedur
w procedurze czytajacej RDR /lub przebloko-
wac zbidr procedur systemu informatycznego/.

Dlaczego tak istotna jest kolejnos$¢ opisu
zbioréw procedur w procedurze czytajacej?
Ot6z, jesli zbidr procedur systemowych /SY St.
PROC H 13/ wystepuje jako pierwszy,a systemu
informatycznego jako drugi, a wielkosci blokéw



tych zbioréw nie sa sobie réwne, to przy star-
towaniu procedury RDR wystgpi btgd. Dowiem
przy takiej kolejnosci zbioréw procedur, jak
podano wyzej, wielkosci blokéw tych zbioréw
muszg by¢ sobie réwne. Aby uniezaleznié¢ sie
od tego, wystarczy zmieni¢ kolejno$¢ opisu
tych zbioréw, w procedurze czytajagcej RDR,
elintinujgc tym samym dodatkowe przebiegi
/zmiana nazwy zbioru, kopiowanie zbioru/
zwigzane z przeblokowaniem zbioru procedur
systemu informatycznego. Daje to jeszcze jed-
ng dodatkowg korzy$¢. Przy obecnosci proce-
dury o takiej samej nazwie w obu zbiorach
zrealizowana zostanie pierwsza napotkana, a
wiec ze zbioru procedur systemu informatycz-
nego. Tym oto sposobem eliminuje sie wykona-
nie kilku dodatkowych przebiegoéw i oszczedza
sie czas komputera.

W przypadku niepoprawnego zakonczenia
przebiegow, nalezy szczegétowo przeanalizo-
wacé wydruki komputerowe. Kazdy przebieg wi-
nien sie zakonczy¢ poprawnie. Nie mozna réw-
niez wykluczy¢ awarii komputera.

Przygotowanie systemu do eksploatacji

Jest to ostatni etap przenoszenia oprogra-
mowania systemu informatycznego, w ktérym
nalezy:

1/ skatalogowac¢ zbiory systemu w katalogu
systemowym lub prywatnym,

2/ zatozy¢ indeksy dla grup generacji danych,
3/ zatozy¢ zbiory danych /je$li to wymagane/,

Lj zainicjowa¢ taSmy magnetyczne dta potrzeb
systemu,

5/ wydruk tablicy VTOC dysku magnetycznego,
6/ wydruk katalogu systemowego i /lub/ pry-
watnego.

Celem tego etapu jest ostateczne przygoto-
wanie systemu do normalnej eksploatacji. Tak
jak w poprzednich etapach kazdy wydruk nale-
zy analizowac i sprawdzac jego poprawnosc.
Dwie ostatnie czynnos$ci /pkt.5 i 6/ pozwolg
na sprawdzenie czy wszystkie wymagane zbio-

*ry i indeksy sg zatozone. Dyskusyjny moze

by¢ problem czy do tego etapu nalezy rowniez
zaliczy¢ testowanie systemu informatycznego
na danycli prébnych przygotowanych  przez
muzytkownika. Takie testowanie ma na celu
ewentualne wykrycie btedéw w systemie infor-
matycznym.

Do opracowania koncepcji przenoszenia opro-
gramowania i jej realizacji nie potrzeba duzych
Srodkow i zespotu. Wystarczy jeden /dostow-
nie jeden/ programista. Przy czym musi to by¢
programista systemowy, niekoniecznie biorgcy
udziat w tworzeniu tego systemu. Jak wynika z
powyzszego, znajomos$é systemu operacyjnego
jest tu niezbedna. Cztery taSmy magnetyczne
i okoto 2 godziny komputera /nie liczac kom-
pilacji programoéw/ powinny wystarczy¢ do-
bremu programiscie systemowemu, na przy-
gotowanie poprawnego schematu przebiegow
przenoszenia oprogramowania systemu infor-
matycznego i jego wytestowanie.

r
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PRZETWORNIK CYFROWO-ANALOGOWY
DO KALIBRATORA

Kalibratorami nazywa sie doktadne zrodia
sterowane napie¢ lub pradéw statych tub prze-
miennych stosowane gtéwnie do kalibracji wol-
tomierzy i amperomierzy. Najczesciej stosowa-
ny uktad kalibratora zawiera doktadny prze-
twornik cyfrowo-analogowy. Schemat blokowy
kalibratora z przetwornikiem C/A przedstawia
rys.l.

W przetwornikach cyfrowo-analogowych sto-
sowanych w kalibratorach najbardziej istotne
znaczenie maja takie parametry jak:

- duza stabilno$¢ czasowa, nie gorsza niz
*10,05% wartos$ci, nastawionej +0,01%wartosci
zakresu/ w ciagu 6 miesiecy,

- duza stabilno$¢ temperaturowa, nie gorsza
niz +/0,05%{ warto$ci nastawionej +0,01%
wartos$ci zakresu /na 10 K/,

- duza rozdzielczo$¢, przynajmniej 10"5 war-
tosci zakresu,

- duza liniowos$¢, przynajmniej 10-+* wartosci
zakresu,

- dopuszczalny stosunkowo diugi czas procesu
przejsciowego, ale nie dtuzszy niz 100 milise-
kund ,

- mala wartos$¢ amplitudy sktadowej przemien-
nej w sygnale wyjsciowym,

- mozliwo$¢ oddzielenia galwanicznego wyjscia
przetwornika od wejscia cyfrowego;

Rys.l. Schemat blokowy kalibratora z przetwornikiem C/A
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Kalibratory stuzg do wytwarzania wzorco-
wych przebiegéw statych lub przemiennych o
wartosciach proporcjonalnych do wartosci na-
staw cyfrowych wprowadzanych na wejscie
przetwornika cyfrowo-analogowego przy uzyciu
specjalnych uktadéw wprowadzania lub najczes-
ciej za posrednictwem przetgcznikéw obroto-
wych. Ze wzgladu na rodzaj dzielnika zastoso-
wanego w przetworniku cyfrowo-analogowym,
przetworniki cyfrowo-analogowe stosowane w
kalibratorach mozna podzieli¢ na:

- przetworniki cyfrowo-analogowe z dzielnikiem
z podziatem czasowym,

- przetworniki cyfrowo-analogowe z dzielnikiem
rezystancyjnym,

- przetworniki cyfrowo-analogowe z dzielnikiem
indukcyjnym.

Przetwornik cyfrowo-analogowy z dzielnikiem
z podziatem czasowym zastosowany jest w kali-
bratorze napigé¢ statych typu TR6120 firmy Ta-

keda Riken [ 27 oraz w kalibratorze uniwersal-
nym typu 5100 firmy Fluke [|j. Zastosowanie
w kalibratorze przetwornika z dzielnikiem z
podziatem czasowym umozliwia uzyskanie du-
zej doktadnosci bez koniecznosci stosowania
wysokiej jakosci przetacznikéw obrotowych,
co stwarza mozliwo$¢ zdalnego sterowania ka-
libratora lub recznego sterowania z klawiatury
cyfrowej. Prace nad tego rodzaju przetworni-
kiem cyfrov/o-analogowym prowadzone sg row-
niez w Polsce w Instytucie Elektroniki Poli-
techniki $lgskiej w Gliwicach.

Przetworniki cyfrowo-analogowe z dzielni-
kiem rezystancyjnym zbudowanym z elementéw
dyskretnych stosowane sg w wielu kalibratorach
szczegdlnie starszych konstrukcji i umozliwia-
ja uzyskanie wysokichjparametréw metrologicz-
nych w przypadku zadawania nastaw z wysokiej
jakosci przetagcznikéw obrotowych. Zastosowa-
nie zdalnie sterowanych przetgcznikow takich
jak kontaktrony czy przekazniki jest niemozli-
we ze wzgladu na wystepujgce pasozytnicze si-
ty termoelektryczne, w punktach potgczen wy-
prowadzen przetgcznika z przewodem miedzia-
nym odczep6w dzielnika.

Przetwornik cyfrowo-analogowy z dzielni-
kiem indukcyjnym zastosowany jest w kalibra-
torze napie¢ przemiennych sinusoidalnych typu
745A firmy Hewlett Packard ¢3/. Koncepcja

wykorzystania dzielnika indukcyjnego do budo-
wy przetwornika anatogowo-cyfro ‘ego przed-
stawiona zostata w pracy [L] natomiast prze-
twornik cyfrowo-analogowy bazujgcy na dwoéch
wielodekadowych dzielnikach indukcyjnych opi-
sany zostat w pracy ¢(5/. W OS$rodku Badawczo-
Rozwojowym Metrologii Elektrycznej LUMEL
w zespole doc. Zbigniewa Lange powstata od-
mienna koncepcja wykorzystania wielodekado-
wego dzielnika indukcyjnego do budowy prze-
twornika cyfrowo-analogowego w uktadzie gwa-
rantujgcym kompensacje pasozytniczych sil ter-
moelektrycznych powstajacych w miejscach po-
taczen wyprowadzen przetgcznikéw z odczepa-
mi dzielnika i nieczuta na procesy przejsciowe
w dzielniku indukcyjnym. W poréwnaniu z prze-
twornikiem z dzielnikiem o podziale czasowym
omawiany przetwornik cyfrowo-analogowy z
dzielnikiem indukcyjnym wykazuje nastepujace
cechy:

- poréwnywalna stabilno$é czasowa i tempera-
turowa /przy stosowaniu jednakowej klasy diod
odnos$nikowych, rezystoréw i wzmacniaczy ope-
racyjnych/,

- porownywana liniowo0$¢,

- czas procesu przejsciowego nie jest tak sil-
nie zwigzany z rozdzielczos$cig i amplitudg
sktadowej przemiennej w sygnale wyjsciowym,
- opo6zniona reakcja wyjscia /okoto 1 ms/ na
zmiane nastawy cyfrowej ze wzgledu na stoso-
wanie przetgcznikéw kontaktronowych do prze-
taczania odczepéw wielodekadowego dzielnika
indukcyjnego,

- wieksze rozmiary.

W schemacie blokowym przetwornika cyfro-
wo-analogowego z dzielnikiem indukcyjnym
/rys.2/ mozna wyro6znié¢ nastepujace bloki:

- generator wzorcowy, ktory generuje prze-
bieg wzorcowy modelowany przebiegiem trape-
zowym o stabilnej wartosci $redniej w odcin-
kach czasut,

- wielodekadowy dzielnik indukcyjny w ukiadzie
Kelvina-Variera dzielgcy amplitude przebiegu
wzorcowego zgodnie z nastawg cyfrowa,

- uktad odtwarzania, Ktory jest przetwornikiem
miedzyszczytowej wartosci przebiegu przemien-
nego na napiecie stale przy' czym miedzyszczy-
towa warto$¢ rozumiana jest jako réznica al-
gebraiczna $rednich wartos$ci probki dodatniej
i ujemnej.

Dzielnik
indukcyjny

Generator
wzorcowy

wielodekadowy

Nastawa
cyfrowa

Rys. 2. Schemat blokowy przetwornika C/A z dzielnikiem indukcyjnym
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TJklad odtwarzania /rys,3/ sktada sie z kom-
paratorow Kl i K2, kluczy prébkujacych PI i
P2 dziatajacych synchronicznie z przebiegiem
wejsciowym Uo podawanym na wejscia odwra-
cajgce komparatoréw, przy czym klucz PI
zamyka sie na czas odpowiadajgcy dodatniej
czesci przebiegu UQ klucz P2 zamyka sie
na czas odpowiadajacy ujemnej czeSci prze-
biegu UQ oraz z integratoréw Il i 12 a takze
sumatora S. W stanie ustalonym napiecie wyj-

§ciowe integratora Il wynosi Uj +AUi
gdzie:
Uj - Srednia wartos$¢ probki dodatniej

Ztt - warto$¢ pasozytnicza napiecia termoelek-
trycznego lub sygnatu zaktécajacego.

Na wyjsciu integratora 12 powstaje odpowied-
nio napiecie -U2 +MJ2* Poniewaz sumator S
dokonuje operacji odejmowania algebraicznego
obydwu napie¢ wyjsciowych integratoréow, na-
stepuje cze$ciowa redukcja sktadnikéw AUN i
LU2 zgodnie ze wzorem;

U3 - /UI+AUi/~/-U 2+dU2/- Ui+U2+/fiul-aU 2/
gdzie ziU™ - AU2 » A jest bledem odpowiadaja-
cymi wartosci nieskompensowanego napiecia
termoelektrycznego lub zakiécajacego. Napie-
cie termoelektryczne U-p powstajace w miejs-
cach potgczen wyprowadzen przetgcznikéw kon-
taktronowych z przewodami miedzianymi odcze-
péw dzielnika w poczatkowym okresie czasu od
momentu zmiany nastawy jest w przyblizeniu
funkcja liniowg U-~-a -t,przy czym dla piecio-

dekadowego dzielnika wspdétczynnik a moze
przyjmowac¢ wartosci od zera do 150jtV/60s,
Btad wyrazony jest wzorem'.

&=a *Z'p

gdzie: jest okresem prébkowania

Przy zastosowaniu prébkowania z czestotli-
woscig 10 ktiz, pasozytnicze napiecie termo-
elektryczne o wartosci 150jiV zostaje zredu-
kowane do napiecia mniejszego niz 1 nV. Opi-
sywany ukitad ma wtasciwosci ttumienia sygna-
téw zaktdécajacych wolnozmiennych wnikajgcych
w uktad przetwornika cyfrowo-analogowego w
czesci przed uktadem odtwarzania. Jezeli za-
ktécajacy sygnat ma postaé

_ ‘ i k! *
UZ AZ sin 2|kfZ t
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gdzie:

A if sg amplitudg i czestotli-
woscig sygnatu zaktocaja-

cego

ttumienie sygnatu zaktdcajacego wyrazone jest
wzorem;

i 1
25|n"T/2-|Z/fp ‘/le
gdzie:

f jest czestotliwos$cia probkowania

Dla czestotliwos$ci prébkowania réwnej 10ktz
opisywany uktad ttumi 64 razy sygnat zaktoca-
jacy sieciowy. Opisywany przetwornik cyfro-
wo-analogowy z dzielnikiem indukcyjnym zasto-
sowany zostat w kalibratorze napie¢ i pradow
statych i przemiennych typu GAIl o nastepuja-
cych podstawowych parametrach;

- zakres napie¢ statych i przemiennych sinu-
soidalnych 10mV... 1199, 99V,

- zakres pradow statycn 1 przemiennych sinu-
soidalnych 0,1 niA..,11.9999A,

- pasmo czestotliwos$ci napie¢ i pradéw prze-
miennych 40 + 1000 Hz,

- btad podstawowy i /0,05%wartos$ci nastawio-
nej 40,01%wartosci zakresu/ w ciggu 6 miesie-
c

-pr+yw temperatury otoczenia w zakresie
5. ..40 C -0,05% wartosci nastawionej na 10K.

Literatura:
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sowa.
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331 Oct 74.
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1979.

Bo] Z.Lange, A.Olencki, J.Adamski: Sposdb
i uktad do wytwarzania wzorcowego nasMwial-
nego napiecia odniesienia, zgtoszenie patento-
we P ,215639.

OJ Z.Lange, A.Olencki: Spos6b oraz ukiad
do przetwarzania cyfrowo-analogowego, zgto-
szenie patentowe P . 226606.

[QJ Z.Lange, A.Olencki: Sposdb i uktad do
wytwarzania wzorcowego przebiegu przemien-
nego, zgtoszenie patentowe P .233467.

19/ Z.Lange, J.Adamski, A.Olencki: Sposob
i uktad do regulacji napiecia i/lub pradu wyjs-
ciowego katibratora - P.215640.



OFERTA KOMPLEKSOWA

NA PROJEKTOWANIE, DOSTAWE, MONTAZ | ROZRUCH
URZADZEN | SYSTEMOW AUTOMATYKI

DLA POTRZEB CIEPLOWNICTWA

Oferta Zaktadéw Systemoéw Automatyki ME-
RAMONT w Poznaniu dotyczy zautomatyzowaj-
nia 60000 weztéw cieplnych w latach 1986-95,
Przewidujemy realizacje tego zamowienia- w
oparciu o aparature wtasnej produkcji. Gwa-
rantujemy kompleksowg realizacje catosci te-
Imatu,tzn. projektowanie,kompletacje, montaz,
rozruch i serwis. Poza kompleksowg automa-
tyzacjg weztow cieplnych oferujemy rowniez
system telemechaniki TM 11 do centralnego
nadzoru, kontroli i sterowania oraz licznik
energii cieplnej.

Ogolna informacja o przedsiebiorstwie - ofe-
rencie

Zaktady Systemow Automatyki w Poznaniu
sg przedsiebiorstwem wielozaktadowym pod-»
iporzagdkowanym Ministerstwu Hutnictwa i Prze-
mystu Maszynowego. W znaczeniu produkcyj-
nym Przedsiebiorstwo dziata od 1965 r. '

W sktad Przedsiebiorstwa wchodza:
U Zaktad Kompleksowej Automatyzacji we
W rzesni,
- Zaktad Automatyki Okretowej w Gdansku,
- Zaktad Elementéw Automatyki w Turku,
- Zaktad Projektowania Systemow Automatyki
W Poznaniu,
- Zaklad Automatyzacji Statkdw w Szczecinie,
U Zaktad Informatyki i Obstugi Technicznej w
Poznaniu,

- Zaktad Produkcji DoSwiadczalnej w Poznani'u*
i :
Dyrektor Przedsiebiorstwa wykonuje nadzor'

nad Os$rodkiem Badawczo-Rozwojowym Syste-
mow Automatyki w Poznaniu. Przedsieblorstwo
wytwarza wyroby automatyki oraz systemy
i uktady automatyki, przeznaczone dla statkow
[norskich, kottowni osiedlowych, oczyszczalni:
Sciekow, obiektéw hodowlanych i magazynéw
paszowych. Posiada ono bogate doSwiadczenie
w automatyzacji urzgdzen klimatyzacyjnych i
wentylacyjnych.

Zaktady Systemow Automatyki MERAMONT
u Poznaniu zatrudniajg 1500 wysoko kwalifiko-1
jlanych pracownikéw. Wielu inzynieréw i mon-
azystow legitymuje sie stazem pracy na obiek-J
ach zagranicznych /RFEN, Tunezja, Iran, NRDt

. Czechostowacja/. Tylko 10% zatogi posiada

wyksztatcenie podstawowe. Struktura zatrud-
nienia jest konsekwencjg duzego naktadu pra-
cy wysoko specjalistycznej w tgcznej wartoscil
produkcji wynoszgcej 1 mld zt rocznie.

Celowos$¢ lokalizacji produkcja automatyki dla’
weztéw cieptowniczych w MERAMONCIE

;1.ZSA MERAMONT » posiada wiasny Za-
ktad Projektowania, ktérego poziom fachowy i
doswiadczenie gwarantuje opracowanie doku-,
mentacji technicznej dla weztéw cieptowniczych,
ewentualny nadzor autorski oraz obstuge seri
wisowg. Aktualnie posiadamy wysoko wyspe-
cjalizowang stuzbe serwisowg zaréwno dla
wiasnych wyrobow, jak i na zlecenie - w za-
kresie urzagdzen komputerowych ODRA,RIAD
praz sprzetu przygotowawczego dla maszyn
cyfrowych.

2. Dla wykonania weztdw cieptowniczych za-
pewnimy dostawy z wtasnej produkcji:

al/ regulator typu KT,

b/ sitownik MES o wysokich parametrach ja-
kosciowych, ktérego prototyp zostat juz wy-
produkowany i oprébowany,

c/ elektroniczny licznik ciepta - opracowany
przez OBR-jb.seria informacyjna..w_1983 r .,

d/ centralny system nadzoru /TM 11/.

Informacja technicznao ww. urzgdzeniach
znajduje sie w drugiej cze$ci artykutu.

Posiadamy ditugoletnie doSwiadczenie we
wspoéipracy kooperacyjnej z innymi przedsie-
biorstwami branzy automatyki i aparatury po-

1/'w 1966 . powstato Przedsiebiorstwo Kompleksowej Automatyzacji MF.ItAMONT.



miarowej. Dotyczy to réwniez bezpieczenstwa
dostaw kooperacyjnych zawordw.

3. Zapewniamy wykonanie montazu i udziat w
rozruchu weztéw cieptowniczych.

4. Jako Przedsiebiorstwo mozemy zapewnic
generalne dostawy automatyki dla weziow
cieptowniczych i peing obstuge poprodukcyjna.
Ze wzgledu na wielko$¢ programu obejmujace-
go 60 000 weztéw do 1995 r. musimy zapew-
ni¢ wytgcznie na ten cel wytworzenie:

120 000 regulatordw typu KT,
120 000 sitownikéw MES,
10 000 licznikow ciepta
200 centralnych systeméw nadzoru

Powstanie potrzeba uruchomienia wyzej wy -
mienionych wyrobéw w skali wielkoseryjnej. W
zwigzku z tym zamierzamy, ubiega¢ sie o kre-
dyt inwestycyjny z przeznaczeniem na:

- poszerzenie powierzchni produkcyjnej i robo-
ty modernizacyjne,

- zakup nowych lub z uptynnienia maszyn i urza-
dzen, a zwtaszcza:

mkrawedziarki, gietarki i urzadzen blachar-
skich,

mfrezarki obwiedniowej,

mwiertarki wspdétrzednosciowej,

mszlifierek do watkow,

automatow,

innych niezbednych maszyn i urzadzen.

Naktady inwestycyjne tylko uzupetnig park
maszynowy i powierzchnie juz przeznaczong do
omawianej produkcji. Kredyt zostanie sptacony
przez Przedsiebiorstwo z zysku.

5. Koszty uruchomienia produkcji dla weztdow
cieptowniczych, takie jak:

- koszty dokumentacji i oprzyrzgdowania,

- koszty prob, badan i ekspertyz wraz z eks-
ploatacjg stanowisk symulacyjnych,

r koszty pozyskania i przeszkolenia dodatkowej
zatogi

zostang rozliczone w ciezar kosztéw produk-
cji jako koszty specjalne na og6lnych zasa-

dach, tj.w okresie 3 lat.

6. Proponujemy nastepujacy harmonogram

dostaw:

Rok ilos¢ weztow

1983 stanowiska probne
i badania prototypow

1984 500

1985 3000

1986 5650

1987 5650

1988 5650

1989 5650

1990 5650

1991 5650

1992 5650

20

5650

1993
1994 gggg
1995

Ogotem 60. 000

Regulator temperatury wody cieplej KT 70M

Regulator KT 70M przeznaczony jest to au-
tomatycznej regulacji temperatury w instala-
cjach wody uzytkowej w potgczeniu z elektryce
nym sitownikiem rewersyjnym. Jest to uprosz-
czona wersja regulatora KT 30M wdrozonego
do produkcji w naszym przedsiebiorstwie,prze-
znaczonego do regulacji temperatury w instala-
cjach klimatyzacyjnych i wentylacyjnych. Jest
to regulator o charakterze Pl /z sitownikiem/
posiadajgcy elektroniczne sprzezenie zwrotne,
umozliwiajgce nastawianie czasu catkowania
Ta/ oraz zakresu proporcjonalnosci. Obwody
wejsciowe regulatora przystosowane sg do
wspotpracy z czujnikiuin termometrycznymi Pt
100 Ohm/O C

Dane techniczne:

- Zakres regulacji 20-70°C
- Dziatania /z sitowni-

kiem/ Pl

- Zakres proporcjonal-
nosci x p

- Czas catkowania TI

- Zakres straty

- Nastawy dynamiczne
okre$lone dla czasu
przejscia sitownika Tm

- Rodzaj czujnika

- Opornos$¢ linii tacze-
niowej /dwuprzewod./

- Niedoktadno$¢ regulacji
- Wyjscia przekaznikowe
/beznapieciowe/

- Napiecia zasilania

3 -50%
2-20 min
0,6-0,9°C

60S
PT 100 Ohm/0°C

10 Ohm
1,2 - 1,8°C

220V +j* 50 1Iz

- Pobo6r mocy 3,5 VA
- Wymiary/zabudowa
na elewacji/

- Masa

192x96x272 mm
1 kg

Reguiatr temperatury wody goracej KT 150M

"Regulator KT 150M przeznaczony jest do au-
tomatycznej regulacji temperatury wody gorg-
cej centralnego ogrzewania w potaczeniu z
elektrycznym sitownikiem rewersyjnym. Roz-
budowany wieloparametrowy uktad regulatora
zapewnia realizacje funkcji wymaganych dla
tego typu instalacji:

- regulacja temperatury wody centralnego ogrze-
wania,



- nastawia Ina kompensacja od temperatury zew-
nel r/.noj.

- wspoipraca z zegarem dobowym przestawia-
jacym uklad do pracy dzien - noc lub sterowa-
nie reczne,

- mozliwo$¢ sterowania recznego zaworem re-
gulacyjnym.

Regulator posiada charakterystyke Pl /z si-
townikiem/, elektroniczne sprzezenie zwrotne,
umozliwiajace nastawiania czasu catkowania
/T ./ oraz zakresu proporcjonalnosci /Xp/.
Wspotpracuje on z czujnikami oporowymi typu
PT 100 Ohm/0°C. Czujnik dodatkowy wraz z
odpowiednim wzmacniaczem stuzy do kompen-
sacji temperatury wody C.O. od temperatury

zewnetrznej.

Dane techniczne:

- Zakres regulacji 20 - 150°C
- Dziatanie /z sitownikiem/ Pl

- Zakres proporcjonal-
nosci Xp

- Czas catkowania TI

3 - 50%
3-30 min.

sprzezenia zwrotnego - istnieje mozliwo$é uzy-
skania charakteryslyki "PI'" dzieki wzglednie
diugiemu czasowi biegu sitownika.

W kolejnej wersji sitownika MES - 1,2 prze-
widuje sie zabudowe potencjometru I0OOlun,
dajagcego mozliwos¢ sprzezen zwrotnych z re-
gulatorami lub stuzgcego jako nadajnik potoze-
nia. Dwa wytaczniki krancowe dajg mozliwos¢
osobnej pracy sitownikéw typu MES-1.1.

Specjalna konstrukcja zespotu przeniesie-
nia napedu i zespotu wytgczajgcego pozwala na
samoczynne dopasowanie sie skoku sitownika
do skoku zaworu regulacyjnego,na ktérym si-
townik jest zabudowany. Zesp6t wytgczajacy
jest oryginalnym rozwigzaniem konstruktoréow.
sitownika i zgtoszony zostat do opatentowania.

Powyzsze rozwigzanie eliminuje wady sitowni-
ka KT 1/prod. CSRS/.

Charakterystyka
no-eksploatacyjna

technicz-

- Charakterystyka dziatania

- Nastawy dynamiczne

okreslone dla czasu przejs-

cia sitownika Tm

Rodzaj czujnika

- Opornos¢ linii tacze-
niowej /dwuprzewodowej/
- Szeroko$¢ strefy nie-
czulos$ci /nastawinlnej/

- Niedoktadno$¢ regulacji
- Wplyw /spadku tempera-
tury zewnetrznej na tem-
perature regulowang dla
temperatury zewnetrznej
20°C/

- Nocny spadek tempera-,
tury regulowanej t/ zatg-
czenia zegarem dobowym
lub recznie/

- Wyjscie
- Napiecie zasilania

- Pob6r mocy

- Wymiary /zabudowa
na elawncji/

- Masa

60 s
- PT 100 Ohm /0°C

10 Ohm

-12-23¢C
2,4 -40 C

W=1,4

0-40°C

przekaznikowe/
beznapieciowe

o)
220v 0% 54 1y
15%

3,5 VA

192x96x272 mm
1 kg

Matogabarytowy sitownik elektryczny typu

MEg 1.1

Sitownik przeznaczony jest do napedu zawo-
row regulacyjnych "normalnie zamknietych™ i
"normalnie otwartych® produkcji MERA-POL-
NA, pracujgcych zasadniczo w ukitadach regu-
lacyjnych weztéw cieplnych, matych kottowni i
klimatyzacji. Przy wspotpracy z regulatorem
tréj potozeniowym typu "P" - bez szt wnogo

sitownika

- Predkos$¢ liniowa

- Maks. skok sitownika
przy czasie przejscia

- Silnik

- Napiecie znamionowe

- Obroty

- Min. moment rozruchowy
- Awaryjny naped reczny

- Zastosowdnie sitownika

- Sita na trzpieniu zaworu

- Dopasowanie skoku sitowni-

ka do petnego skoku zaworu
- Stopien ochrony

/wg PN-79/E-08106

- Gabaryty sitownika:

- Masa
- Sygnalizacja potozen
trzpienia sitownika

liniowa
12,7 ram/niin
38,1 mm
3 min
2 -fazowy
24 V/50 Hz
" 1500 obk/min
>270
- po zdjeciu po-
krywy sitownika
/wkretakiem/
- do zaworéw
serii 10.000
jedno i dwugniaz-
dowych oraz
serii 20.000 od
Dn 20+ Dii 100
- min. 2500 N
maks, 5000 N

- samoczynne

- 1P54

- catkowita wy-
sokos$¢ 384 mni
- wymiar obudo-

wy: 12Sx1506x
159
- 7,9 kg

- zawor otwarty
- zawOr zamknie-

ty.

Licznik energii cieplnej /IEC/

Licznik Energii Cieplnej stuzy do pomiaru
iloSci ciepta oddanego przez medium ogrzewa-
jace dany obiekt. Do licznika energii cieplnej



podtgczone sg dwa czujniki temperatury typu
Pt 100, mierzace temperaturg cieczy na wlocie
i wylocie oraz czujnik przeptywu /waga prado-
wa, przetwornik 0-20 mA/ mierzagcy mase
przeptywu. Na wyjsciu jest licznik elektrome-
chaniczny, ktéry wskazuje warto$¢ narastajg-
cg iloSci pobranego ciepta oraz wskaznik cyf-
rowy wskazujgcy warto$¢ chwilowg pobierane-
go ciepta.

Licznik uwzglednia réwniez mozliwo$¢ wie-
lotaryfowego zliczania iloSci zuzytego ciepta
zgodnie ze sposobem rozliczen wymaganych
przez WPEC. W razie potrzeby mozna réwniez
wyniki wyprowadzaé na rejestrator lub drukar-
kg oraz wyswietla¢ lub rejestrowac¢ temperatu-
ry wejscia i wyjscia, warto$¢ przeptywu oraz
chwilowe zuzycie ciepta.

Sygnaty z czujnikéw temperatury oraz prze-
ptywu po przetworzeniu podawane sg na ukfad
kalkulatorowy. Obliczenia przebiegajg zgodnie
z wzorem:

Q=KxCwxm/T, =T_/
2 P

gdzie:
K x Cw jest stalg zapisang w pamieci ROM.

Do obliczen moze by¢ wprowadzona korekta
masy wynikajaca ze zmiany gestosci w zalez-
nosci od temperatury. W przypadku zaniku
energii elektrycznej licznik zlicza czas prze-
stoju:
Zasilanie
Pobdr pradu

220 V
O~"2A~

22

0,1
2 min.

Klasa doktadnosci licznika
Minimalny czas probkowania

System telemechaniki TM-11

Kompleksowa automatyzacja cieptownictwa
jest niemozliwa bez zapewnienia zdalnego nad-
zoru i zdalnego sterowania caty siecig cieptow-
niczg. Opracowany i wdrozony do produkcji w
ZSA MERAMONT system telemechaniki TM-11
pozwala w ekonomiczny spos6b rozwigza¢ tg
kwestie, stwarzajac dodatkowo nowe jakos$cio-
we mozliwosci eksploatacji sieci cieptowni-
czych.

System telemechaniki TM-11 gwarantuje
przeptyw informacji takich jak np. cisnienie,
przeptyw, temperatura, ilosé.ciepta, potoze-
nie czasu z weztowych punktéw sieci cieptow-
niczej do centrow dyspozytorskich, oraz zapew-
nia zdalne sterowanie urzgdzeniami sieci cie-
ptowniczej.

Reasumujac, system telemechaniki TM-11
dzieki zlokalizowaniu w centrum dyspozytor-
skim:

- zdalnych pomiaréw i sygnalizacji’,

- zdalnych sterowan,

- regulacji automatycznej,

- centralnej rejestracji i przetwarzania danych
/np. raportowanie, bilansowanie, prognozowa-
nie/, zapewnia szybsze niz dotychczas wykry-
wanie stanéw awaryjnych oraz natychmiastowe
i optymalne reagowanie na nie.
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r APARATURA DO KONTROLI

ZANIECZYSZCZENIA SRODOWISKA
PRODUKOWANA W KRAJACH RWPG

-Aparatura do pomiaru zanieczyszczen mNapiecie zasilania 220V, 50Hz
wod powierzchniowych i pitnych pob6r mocy 9VA

ijUruchomienie produkcji seryjnej przewidziane
ijest w 1984 roku.

iPrzyrzad do pomiaru stezenia cyjankéw /oznar-

czenie kodowe 4.01.3.10 i 5.01.3.10/ produk- .

cji rumunskiej, stuzy do pomiaru stezenia jo- Konduktometr przenosny typ KB-101 /ozna-

néw cyjankowych w wodach powierzchniowych czenie kodowe 4.02.4.19/, produkcji radziec-

i $ciekach na zasadzie potencjometrycznej. kiej, stuzy do pomiaru przewodnosci elektro-

Przyrzad przeznaczony jest do pracy ciagtej litycznej i temperatury wdd powierzchniowych,

W warunkach przemystowych. Przyrzad przeznaczony jest do pracy w warun,
kach polowych, w szczeg6lnos$ci do pomiardw

gtebinowych.
Dane techniczne:

Zakres pomiaru 10“2  10~6 mol CN/Jdm3 Dane techniczne

Biad pomiaru - - 1% Zakres pomiaru 0__ 10" do 0. .10"4S/p
Czas odpowiedzi konduktywnosci 0....10™
T/Tgo/ maks, 30s w podzakresach 0-------10"Z
’Sygna’f wyjsciowy 2....10mA, 4....20mA 0....10-3
Zakres temperatur -10 do 60 C 0....10-4
Wilgotno$é wzgledna do 85% Zakres pomiaru

Napiecie zasilania 220V, 50Hz temperatury wody 0....40 C
Pobo6r mocy 9 VA Zakres pomiaru

Przyrzad do pomiaru stezenia jondw miedzi %Jr*eaztéolggrsnci;ru: 0 40 m
/loznaczenie kodowe 4.01.3.40/ produkcji ru- I- konduktywnosci 2,59
munskiej, stuzy do pomiaru stezenia jonéw mie- i- temperatury 05 C

dzi w wodach powierzchniowych, na zasadzie - gtebokosci
potencjometryc_znej._Przyrzqd przeznaczony zanurzenia %
Jesthdo pracy ciagtej w warunkach przemysto- Dopuszczalny

wyen. rozrzut statej

Pane techniczne: czujnikow 1%

. -5 3 ' Zakres temperatur
éfqﬁrzsorz?gharu ;ll% 10 mol/dm f)to_czema” -10 - 40C
Czutosc 0.01% skali .Wllgotn_osc Wzgle_dna do 98%
Stabilnosé +0,5% /dzien iZasilanie bateryjne 24V
Czas odpowiedzi JPobor mocy VA .

T g Czas pracy 14 dni
\'f go . Masa:

Zakres temperatur - czujnika 2 kg

(otoczenia -10....60°C - przetwornika

iSygnat wyjsciowy 2....10mA, 4 .... 20mA pomiarowego A kg

Ti



Uniwersalny analizator fotomettyczny typ UPFA
produkcji czechostowackiej, stuzy do oznacza-
nia zanieczyszczen w wodach powierzchniowych
i Sciekach, metodg kolorymetryczng. Sktada sie
z zestawu blokéw umozliwiajagcych montaz /ze-
stawienie/ analizatoréw dla poszczegdlnych
zanieczyszczen. Analizatory pracujg cyklicz-
nie wedtug zadanego programu sterowanego

pneumatycznie.

Dane

Zakresy pomiaru:

techniczne:

Oznaczenie Mierzona Oznaczenie
kodowe wielkosé typou

1 2 3-
4.14.3.14 Amoniak UPFA IV v
4.14.3.23 Fosforany UPFA
4.13.3.27 Mangan UPFA Mn
4.14.3.28. Krzem UPFA Si
4.14.3.43 Aluminium UPFA Al
4.14/3.44 Fluorki UPFA F
5.14.3.21 Fenole UPFA FN
6.U .3.26 Zelazo UPFA Fe

Jako wyposazenie dodatkowe dostarczany
jest rejestrator w samodzielnej obudowie.

Automatyczny analizator ozonu w wodzie typ
0-201 J/oznaczenie kodowe 4-.07.3.39/ pro-
dukcji. radzieckiej, stuzy do pomiaru ozonu w
instalacjach wodociggowych oraz oczyszczal-
niach $ciekdw stosujgcych ozonowanie. Przy-
rzad przeznaczony jest do pracy ciaggtej /cykli-
cznej/ w warunkach laboratoryjnych. Zasada
dziatania jest oparta na pomiarze chemilumi-
nescencyjnego promieniowania, powstajgcego
w wyniku reakcji rozpuszczonego w wodzie o0-
zonu z reagentem.

X X/

Zakres Min. cykl Zapas

pomiaru pomiaru reagentu
4 5 5

o...2mg/dm” 8 min 1 tydzien

o...2mg/dm”~ 8 min 1

o .03 8 min 1

0...10 " 8 min 1 -"-

o...2mg/dm~ 4 min 1

0 1.8 4 min 1

o . .,2mg/dm~ 4 min 1

0. . .2 8 min 10 dni

+/ Podana warto$¢ oznacza minimalny czas pojedynczego oznaczenia. Maksymalny cykl dla wszyst-
kich typow wynosi 24 min.

++/ Zapas roztworu w zbiorniku przyrzagdu wystarczajacy dla ciggtej pracy przy maksymalnym cy-

klu /24 min /.

Powtarzalno$é
Czutosé
Bezwtadnos$é

Zakres temperatur
otoczenia

Wi ilgotno$¢ wzgledna
Sygnaty wyjsciowe

Pobdr probki
Napiecie zasilania
Pobdr mocy
Wymiarj' szafy z wy-
miennymi kasetami

Masa bez rejestra-
tora

20dtugosci skali
1%dtugosci skali
3.-.27 min.w zaleznosci
od cyklu pomiaru

5...-35°C

do 80%

sygnalizacja przekrocze-
nia dopuszczalnej war-
tosci oraz sygnalizacja
zaklocen przebiegu ozna-
czenia

ciggty 2. .. .6 dm /h
220V. 50Hz

35va

332x295x547 mm

30 kg
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Dane techniczne:

Zakresy pomiaru stezenia

pozostato$ci ozonu w wodzie 0....0,25 mg/dn®
0.....0,5 mg/dm3
0__ 1,00mg/dm3

Btagd podstawowy 5%
Powtarzalno$é wskazan 2,5%

Czas jednego cyklu

pomiarowego 5.... 240 min
Napiecie zasilania 220V-, 50Hz
Wymiary 1600x600x400 mm
Masa 150 kg

e e

Dystrybutor: BZSPK MERAZET ul.Armii
Czerwonej 66/72, 60-967 Poznan, tet.699-151,
teleks 0412303. Informacji technicznych udzie-
la: Specjalista techniczny BZSPK MERAZET.



TECHNIKA OBLICZENIOWA
KRAJOW SOCJALISTYCZNYCH

Zbior artykutéw pod redakcjg M.E."Rakow-
skiego. Specjalistyczne wydawnictwo, wycho-
dzace dwa razy w roku w Moskwie w jezyku
rosyjskim. Wydawnictwo "Statystyka™. Reda-
guje miedzynarodowe kolegium w sktadzie: S.
Paszew /BRL/, I.LKorz /CSRS/, ILTzscho-
ppe /NRD/, M.Wajcen /PRL/, L.Warga
/W~RL/, J .P.Seliwanow, E.N.Mielnikowa,
W .W .Przatkowski, B.N.Naumow, A.E.Fatie-
jew, N.l.Czeszenko, J.Kuzniecow /ZSRR/,
1.G.Dmitriewa /wyd. "Statystyka"/.

Wydawnictwo przeznaczone jest dla pracow-
nikéw zajmujacych sie problemami techniki
obliczeniowej, opracowaniem i wykorzystaniem
Srodkéw Jednolitego Systemu i Systeméw Mini-
komputerowych Elektronicznych Maszyn C)T-
rowych.

Do nabycia w Ksiegarni Wydawnictw Radziec
kich 00-04-2, Warszawa ul. Nowy Swiat 47,
tel. 27-48-47. Wysytka za zaliczeniem.

Technika obliczeniowa krajow
socjalistycznych - numer 11

Rozdziat 1. Wspotpraca miedzynarodowa kra-
jow socjalistycznych w dziedzinie techniki
obliczeniowej

N.l.Czeszenko /ZSRR/: Tendencje stosowa-
nia $Srodkéw techniki obliczeniowej w gospo-
darce narodowej krajoéw socjalistycznych.

Rozpatrzono zagadnienia, zwigzane z wdra-
zaniem technikik obliczeniowej do systemow
zarzadzania gospodarkag narodowg krajéw so-
cjalistycznych.Opisano zadania Rady d/s Za-
stosowan Komisji Miedzyrzadowej d/s techni-
ki obliczeniowej i podstawowe wyniki jej dzia-
talnosci.

P .Konakczijew/LRB/, A.W.Smagin /ZSRR/:
Okres$lanie potrzeb $rodkéw techniki oblicze-
niowej w gospodarce narodowej krajow socja-
listycznych.
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Opisano jedno z mozliwych podejs¢ do okres-
lania potrzeb srodkéw techniki obliczeniowej
w gospodarce narodowej. Dokonano proby osza-
cowania wielkosci strumieni danych, wymaga-
jacych przetwarzania, na podstawie danych
statystycznych o liczbie przedsiebiorstw w réz-
nych dziedzinach gospodarki narodowej z u-
wzglednieniem oriorytetow poszczegdlnych
dziedzin. Przytoczono przykiad obliczenia po-
trzeb gospodarki narodowej w zakresie prze-
twarzania danych /na podstawie ograniczonego-
zestawu wskaznikow/.

P.K8nyves - Toth /WRL/: Wspéipraca czaso-
pism specjalistycznych z zakresu techniki obli-
czeniowej krajow socjalistycznych.

Rozpatrzono cele i zadania wspotpracy, przj'-
toczono propozycje form organizacyjnych tej
wspotpracy oraz dokonano uogélnienia wspot-
pracy dwustronnej, prowadzonej pomiedzy
czasopismami technicznymi z zakresu techni-
ki obliczeniowej.

Rozdziat 2. Srodki techniki obliczeniowej

T.Sinkiewicz /PRL/: System minikoputero-
wy SM-50/50-1.

Omoéwiono podstawowe charakterystyki te-
chniczne EMC i przytoczono zalecenia, do-
tyczace wyboru konfiguracji sprzetowej i
oprogramowania dla konkretnych dziedzin
zastosowan.

J.Puzman /CSRS/: Systemy teletransmisji
danych i efektywno$¢ wykorzystania linii
transmisyjnych.

Rozpatrzono szczeg6towe wymagania do
podsystemu teletransmisji danych w syste-
mach teleprzetwarzania. Ustalono kryteria
efektywnosci linii transmisyjnych, przytoczo-
no ocene efektywnos$ci wykorzystania ich
zdolnos$ci przepustowej. Zwrécono uwage na



problemy taryfowe zwigzane z arenda $rod-
kéw transmisji danych.

P.NOmet, P.K<3ves, E.Mahnhard /WRL/,
G.Reznikow /ZSRR/: Podstawowe charak-
terystyki techniczne EMC JS-1015.

Rozpatrzono struktura, funkcje poszcze-
gélnych zespotéw, wspotdziatanie urzadzen
i charakterystyki techniczne EMC drugiej
kolejnosci JS EMC, opracowanej w WRL.

Rozdziat 3. Oprogramowanie

S. Lampenscherf, K.Wagner /INRD/: System
maszyn wirtualnych VCS/EC.

Omoéwiono cechy i mozliwos$ci nowego sys-
temu operacyjnego VCS/EC. Opisano zestaw
i funkcje komponentéw systemu. System ten
daje uzytkownikowi do dyspozycji maszyng
wirtualna, réwnowazna”™ pod wzgladem funk-
cjonalnym z realng EMC. Pozwala to znacz-
nie upros$ci¢ pracg wielodostepna przy wyko-
rzystywaniu prpgramoéw, wspdétpracujacych
z réznymi systemami operacyjnymi.

II.D.MSller /INRD/: Dos$wiadczenie uzyska-
ne w wyniku stosowania w gospodarce naro-
dowej NRD systemu programow AUTRA.

System programoéw AUTRA stanowi pakiet
do automatyzacji i racjonalizacji proceséw
technicznego przygotowania produkcji nos-
nych konstrukcji budowlanych. Zastosowa-
nie systemu pozwala zaoszczadzi¢ do 2 - 5%
materiatow i 50 - 60 %czasu, niezbednego
do obliczen.

J.l.Pruuden /ZSRR/, AM&rkus /WRI./:
System monitorowy projektowania wspomaga-
nego komputerowo /SAPR/ w budowie maszyn,

Rozpatrzono wielofunkcyjny system monito-
rowy, przeznaczony do automatyzacji projek-
towania, do sterowania dziataniem podsyste-
moéw w toku rozwigzywania zadan oraz do two-
rzenia baz danych SAPR i do pracy z nimi.

M.Baar /CSR S/: Normalizacja projektowa-
nia i programowania w Przedsiebiorstwie
Techniki Obliczeniowej w Pradze.

Wyliczono przyczyny normalizacji w projek-
towaniu systemdéw przetwarzania danych i opro-
gramowania. Opisano podejscie do normali-
zacji oprogramowania podstawowego, progra-
moéw uzytkowych, projektowania systemow prze-
twarzania danych i dokumentacji.

Rozdziat 4. Zastosowanie srodkéw techniki
obliczeniowej

R. Liskowski /INRD/: Zautomatyzowany system
informacyjny zaopatrzenia zaktadu.

Przytoczono analizg strumieni materiatow w

przedsiebiorstwie, stanowigca podstawe do
utworzenia zautomatyzowanego systemu. Przed-
stawiono wyniki czteroletniej eksploatacji sys-
temu, zbudowanego z wykorzystaniem EMC
JS-10Z0. Oméwiono mozliwosci zastosowania
matycj RMC do zarzgadzania gospodarkg ma-
gazynowa.

W .Christmann, M.Wolf, D.Sebastjan /NRD/:
Zastosowanie EMC do planowania i zarzadza-
nia na fermach przemystowej hodowli swin.

Opisano komputerowy system zarzadzania
ferma hodowli $win, organizacje bazy danych
i podstawowe algorytmy przetwarzania danych.
Rozpatrzono zbiory danych, proces technolo-
giczny ich przetwarzania, strukturag i organi-
zacjg osrodka obliczeniowego oraz wymagania,
dotyczace sprzatu komputerowego. Przytoczo-
no wyniki stosowania tego systemu w krajach
socjalistycznych.

G.P.O.stapgnko, A.W .Siasin, J.D.Szustrow

/IZSRR/: Zastosowanie matych EMC w zauto-
matyzowanych systemach zarzgdzania dystry-
bucjg zasob6w materiatowych.

Rozpatrzono doswiadczenia, nabyte w wyniku
opracowania i wdrozenia nowego elementu ty-
powego zautomatyzowanych systemow zarzadza-
nia duzych systemow ekonomieznych, a miano-
wicie - skomputeryzowanych stanowisk pracy
personelu zarzadzajacego /ARM-U/, zbudowa-
nych na podstawie minikomputerow.

Opisano szczeg6towo przykiad wykorzysta-
nia zestawu ARM-U z EMC SM-4- i systemem
operacyjnym DIAMS do realizacji zadan ope-
ratywnej redystrybucji zasob6w materiato-
wych na poziomic branzy i w skali migdzy-
branzowej. Przytoczono oceng efektywnosci
ekonomicznej wdrozonego zestawu.

A. Nowocbatnij, W.W .Rezanow, W.M,Koste-
tanski, N.P.W ietikich /ZSRR/: Zestawy
komputerowo SM-ti SM-2. DoSwiadczenia

z wykorzystania i perspektywy rozwoju.

Przytoczono przyktady zastosowan mini-
komputeréw SM-1i SM-2 w skomputeryzo-
wanych systemach sterowania produkcji i
proceséw technologicznych w hutnictwie,
chemii, energetyce nuklearnej oraz. do prze-
twarzania danych z zakresu poszukiwan geo-
logicznych, w przemysle maszynowym i komu-
nikacji. Opisano kierunki rozwoju architek-
tury minikomputeréw linii SM-l i SM-2 z
uwzglgdnicniem do$wiadczenia, uzyskanego
przy wdrozeniu i eksploatacji tych minikom-
puteréw.

N.N.Lenow, A.N.Moskowskij, E.S.Chajtin,
W .W .Cinzerling, N.A.Korolew, K.1.Arbu-
z6w, W.E.Prouin /ZSRR/: DoSwiadczenie z
opracowania systemu informacyjno-oblicze-



niowego do zarzadzania i sterowania Kona-
kowskiej Panstwowej Elektrowni Rejonowej.

Opisano wyniki pierwszych lat eksploata-
cji systemu i kierunki roszerzenia jego
funkcji. System stuzy do poprawienia wanm-
kéw pracy elektrowni, zwiekszenia niezawod-
nosci i zmniejszenia liczby przyrzadow tabli-
cowych. System sktada sie z dwéch podsys-
temdéw: technologicznego, stuzgcego do zbie-
rania informacji z czujnikéw blokéw energe-
tycznych i ekonomicznego, stuzacego do roz-
wigzywania zadan z zakresu zwiekszenia
efektywnosci zarzadzania elektrowni.

E.Battha, J.Molnhr /W RL/: Panstwowy zau-
tomatyzowany system ewidencji wkladow
oszczednos$ciowych ludnosci.

Rozpatrzono hierarchiczny system ewiden-
cji i rozliczen wkiadéw w systemie kas
oszczednos$ciowych WRL, zbudowany w opar-
ciu 0 EMC JS-1022. Szczeg6lng uwage zwro-
cono na opis podejscia do organizacji i obstugi
bazy danych oraz zastosowanie tabtic obli-
czania oprocentowania.

If.P.Grossman /NRD/: Terytorialny bank
danych "Polityka mieszkaniowa™/TDS-WOPOL/.

Opisano typowy system ewidencji warunkéw
mieszkaniowych ludnosci regionu, wdrozony
w 66 miastach NRD. System zawiera zbiory
"Mieszkania", "Mieszkancy", "Budynki",
"Zgtoszenia potrzeb mieszkaniowych",

"“"Zamiany", "Adresy". Wykorzystanie syste-

mu ; zwata na okreslenie niewykorzystanych

powierzchni i polepszanie warunkéw mieszka-
niowych dla 50 - 60 tys. mieszkahcow rocznie
w wyniku redystrybucji powierzchni mieszkal-
nej.

P.Garai /I WRL/: Rola EMC w zaopatrzeniu
mieszkancow Budapesztu w mleko.

Opisano system informatyczny, przeznaczo-
ny do sterowania zaopatrzeniem mieszkancow
miasta w mleko i jego przetwory. Cechg cha-
rakterystyczng systemu jest przyjmowanie
znormalizowanych zamoéwien. Rozpatrzono
mozliwosci rozszerzenia funkcji systemu.

M .Munnich, W .A.Reinsperger /INRD/: Elek-
troniczne przetwarzanie danych w handlu i
zaopatrzeniu NRD.

Przytoczono przeglad zastosowan EPD w
handlu wewnetrznym NRD. Opisano procesy
opracowania oprogramowania oraz realizacji
systemowego podejscia do probleméw wdra-
zania systemow do eksploatacji. Pokazano
w jaki sposdb w takich systemach uwzglednia-
ne sg zmiany w planowaniu i zarzgadzaniu han-
dlem - uzasadnia sie wybor jezykéw programo-
wania, rozpatrzone sg zagadnienia, zwigzane
z ochrong dostepu do zbiordw i in.
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A.Barbarics /WRL/: Elektroniczne przetwa-
rzanie danych w zakresie obrotu towarowego
przedsiebiorstwa handlu sprzetem medycznym.

Opisano system inférmacyjno-obliczenio-
wy do sterowania obrotem towarowym trady-
cyjnego przedsiebiorstwa handlowego. Sys-
tem prowadzi codzienny remanent, przygoto-
wuje zamdwienia, zestawienia zapas6w i roz-
liczenia biezgce. System dziata w trybie prze-
twarzania wsadowego z systemem operacyj-
nym OS JS.

A .Aleksandréow, J.Atanasow, S.Stanczew
/LR B/: Wdrozenie teleprzetwarzania z za-
stosowaniem zestawu $rodkow teclinieznych
i programowych ESTEL.

Opisano konfiguracje 2 systeméw teleprze-
twarzania krajowego i terytorialnego oraz or-
ganizacje ich funkcjonowania w LRB. Poka-
zano podejscie do opracowania oprogramowa-
nia uzytkowego. Przedstawiono mozliwosci
opracowanego w LRB systemu oprogramowa-
nia uzytkowego TOSSIVD oraz jego serwis i
eksploatacje.

I.Kiurkijewa / LRB/: Rozmieszczenie zasobéw'’
informacyjnych w Jednolitym Systemie Infor-
macji Socjalnej w LRB.

Przedstawiono ogdlny sy'stem strukturalny
zasoboéw informacyjnych ESSI oraz kryteria
ich rozmieszczenia na réznych poziomach za-
rzadzania w zaleznosci od rozwigzywanych
zadan. Schemat generalny zostat zrealizowa-
ny w postaci rejestru, utworzonego przy po-
mocy pakietu programéw uzytkowych MARK IV
na EMC JS-1030.

P.Muller /IWRL/, .LF.Gkumow /ZSRR/: Op-
racowtmie zautomatyzowanego zespotu nawi-

gacyjno-geofizycznego z wykorzystaniem EMC
JS-1010 do morskich badan geofizycznych.

Rozpatrzono zastosowanie sprzetu kompu-
terowego produkcji WRL na poktadzie okre-
tow, przeprowadzajgcych badania geofizycz-
ne morza. Przytoczono schemat blokowy S3s-
temu nawigacyjnego '""Mars", zasady i algo-
rytmy dziatania oraz wyniki jego eksploatacji.
Opisano kierunki rozwojowe systemu.

Rozdziat 5. Eksploatacja i obstuga $rodkow
techniki obliczeniowej.

B.Gliksman /PRL/ : Efektywno$¢ wykorzysta-
nia sprzetu komputerowego Jednolitego Sys-
temu w Zjednoczeniu Informatyki - organizacji,
wykonujacej prace obliczeniowe w PRL.

Zjednoezenie prowadzi prace w zakresie
poréwnywania wydajnosci i niezawodnosci
EMC. Artykut rozpatruje te prace oraz opra-
cowane metody zwigekszenia efektywnosci przy



pomocy wtasciwego wyboru konfiguracji EMC.
Rozpatrzono podejscie do obliczania efektyw-
nos$ci ekonomicznej zastosowania EMC w sys-
temach zarzgdzania.

Rozdziat 6. Informacja o nowym sprzecie
i oprogramowaniu TS i SM EMC

M .Sikor /INRD/: Nowy sprzet i oprogramowar
nie systemowe SM EMC z NRD.

Przytoczono krotki opis nowego sprzetu i
oprogramowania systemowego SM EMC, oprai-
cowanego w NRD. Sg to: mikrokomputer
SM-1630, oprogramowanie MOOS-1600, LAOIp
-1600, CROSS, DATO-1600i in. oraz 10
urzadzen peryferyjnych, wspétpracujacych
z mikrokomputerem.

W .Kaczanowski /PRL/.; Pamie¢ taSmowa JS-
5002.02.

Przytoczono krotki opis i mozliwos$ci nowej
pamieci taSmowej szpulowej o gestosci zapisuj
33/63 wierszy/mm i predkosci wymiany in-
formacji 190 KBajt/s.

J. Bar~th /WRL/: JS-704-9 - nowa drukarka
alfanumeryczna.

Przytoczono kroétki opis, podstawowe para*
metry techniczne i cechy szczegdlne nowej
drukarki alfanumerycznej o predkosci drukuj
1200 wierszy/min.

P.Kacsuk, B.Poh~nka /WRL/: SM-6905 -
- terminal do przygotowywania danych na
dyskach elastycznych.

Przytoczono krotki opis urzadzenia do przy-
gotowywania danych na dysku elastycznym o
pojemnosci 256 K Bajtow, umozliwiajgcym
przeniesienie ich na standardowg tasme mag-
netyczng, transmisje danych do EMC poprze
kanat transmisji oraz wykorzystanie kilku
pulpitow operatora.

C.Gaspar /WRL/: Alfanumeryczna drukarka
wierszowa typu SM-6311 z tasma znakowa.

Opisano zasade dziatania i charakterystyki
techniczne drukarki o predkosci 300 zn. /min.

Do Prenumeratorow

K.Krzywinski, T.Dziewulski /PRL/: Moder-
nizacja drukarek SM-6302 i JS-7033-

Przytoczono wyniki prac nad doskonaleniem
dwu typéw drukarek dla JS i SM EMC. Moder-
nizacjg zostaty objete gtdwne zespoty elektro-
mechaniczne i elektronika sterujgca. W wyni*-
ku polepszono niezawodno$¢ i jako$¢ druku.

E.A.Kuczer, A.M.Owczinnikow, E .l. Orkowa,
I.J.Pirzukow /ZSRR/: Zestawy pomiarowo-
liczace ogdlnego przeznaczenia /IVK-7 i
IVK-8/.

Przytoczono krotki opis zespotow IVK-7
i IVK-8, wykorzystujacych sprzet SM EMC
i zagregowanych $rodkéw elektrycznej tech-
niki pomiarowej. Podano ich podstawowe chat-
rakterystyki, strukture i sktad, przyktady
wykorzystania w konkretnych systemach auto-
matyzacji eksperymentéw naukowych.

L.Borzemski, H.Kordecki, L.Koszatka /PRLi
EXPES i EXPES-E - systemy do prowadze-
nia eksperymentéw z zastosowaniem EMC.

Opisano mozliwosci systemow, przeznaczo-
nych do przetwarzania danych masowych eks-
perymentow laboratoryjnych w trybie dialogo*
wym do celéw nauczania metodologii ekspery-
mentu. Do funkcji systemow nalezy m.in. prze-
twarzanie wynikéw eksperymentu w celu okre'-
iSlenia parametrow badanych obiektow, opra-
cowanie planéw eksperymentu, dialog z ekspe.-
rymentem, sterowanie eksperymentu, obstuga
urzadzen tacznos$ci z obiektem, przechowywa-
nie danych z eksperymentu.

E.Eichhom /NRD/: Zastosowanie mikrokom-
sputera w automacie tekstowym A-5310.

Opisano nowy system mikrokomputerowy,
wykonany z wykorzystaniem mikrokomputera
SM-1626 ze specjalnym pakietem programoéw
TEXT-20 do przetwarzania informacji teks-
towej. Wyliczono funkcje systemu i zadania,
ktore moga by¢ realizowane z jego pomoca.
Zilustrowano nowg technologie przygotowa-
nia i przetwarzania tekstéw przy pomocy konT
kretnego przekiadu.

mgr inz. STANISLAW KONIUSZEW SKi

BiulefynuTechniczno- Informacyjnego ME RA

itt-linkeja Biuletynu Techmczno-informacyjnego MERA zwraca sie z uprzejma
pro$ha do swoich Prenumeratordéw o przekazanie nam /teleksem lub listem po-

leconymj szczegdtowych danych:
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nr telefonu.

Ilo$¢ zaprenumerowanych egz
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SPIS ARTYKULOW

OPUBLIKOWANYCH W BIULETYNIE ,MERA" W 1232 ROKU

W.Banaszewska, J.Fiut, T.Kramarowska, B.Zyborski - Dziatanie drukarki termicznej
na przyktadzie konstrukcji firmy Hewlett-Packard =

B. Baranowski, B.Nykiel, W .Pierzgalski - Elektroniczne uktady przetwarzajgce w tabli-
cowych miernikach analogowych ... i v

W .Borejko, K.Hunter, A.Klenicwski, W.Szkolnikowski - Systemowe urzgdzenie kontrol-
no-pomiarowe do badan temperaturowych elementéw elektronicznych......iiiieinncinnne,

J.Bucholc - Obroty handlu ZagraniCZN Q0 .ottt sttt se e ene

S.Choromanski - Poradnik projektanta systemu urzadzenia automatyki analogowej 1N-
TELEKXPAN-S .ot

J. Dyczkov/ski - Opracowywane wymagania dotyczace estetyki technicznej systeméw kom-
PULEFrOWYCHh SIM E MM C oottt

J.Dyczkowski - Opracowywane ogo6lne wymagania ergonomiczne'stawiane elementom kom-
PULEFOWYIM SIM E M € oot b bbbt h bRt e R b e b e e b e e bt e b e e b e e bt e b e e Rt e st et e e b e e bt ebeebeebeebeenrennan

J.Dyczkowski - Propozycje badan zwigzanych z kompatybilnoscig elektromagnetyczng
SPrZetU KOMPUETETOWEGO oeiiiiiiiiieii sttt

J.Dyczkowski - Prace nad interfejsami "systemu matych elektronicznych maszyn cyfro-
WYCHN ISIM EIMC/ ottt b e b bRt Rt n b

W .Fabjanski - Informatyczne Systemy Pomiarov/e wdrozone do produkcji w krajach
RWPG. ..o ;.

A.Gabier - Wspotpraca z zagranica

R.Gawlak, J.Gdaniec - Aparatura do kontroli zanieczyszczenia srodowiska produkowa-
NA W KFajaCh RW P G ...ttt et

R.Gawlak - Wspoétpraca krajow RWPG w dziedzinie aparatury pomiarowej do kontroli
zanieczyszczenia Srodowiska e

J.Gdaniec - Aparatura do kontroli zanieczyszczenia $rodowiska produkowana w krajach
RWPG ..o L

B.Glajcher - Mikroprocesorowy blok sterowania silnikiempradustatego .......cceo....

W .Grzybowski,B.Glajcher - Sterowanie ruchem palet w magazynie wysokiego sktadowa-
N e

T.Jabtonska - Historia Zjednoczenia MERA ......cccoiiviceene
R.Janowicz - Zastosowania sterownika mikroprocesorowegoM1KRO-80w hutnictwie ...

L.Jedrzejczak, W .Pierzgalski - Programator PNiM, Programowanie numeryczne wie-
lokanatowego zrodta napieci™t Tub pradu Statego .
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M. Kaczmarek, M.Jedrusiak - Koncepcja mikroprocesorowego systemu kontroli i nadzo-
ru dla obiektu KIimatyZOWaNEQO ...ttt eb e

M. Kaczmarek, B.Wotynska, R.Zenkcr - Sterownik nadrzedny systemu SCR-5 sterowa-
NIA FUCHEM U TTCZIY M et bbbt b et b e bbb e bt e e bt et e e bt b bt st e e b nbene e

S.Kaptur - Sterownik mikroprocesorowy ZSA MIKRO-80....ccoi s e
W.Karwat - Sprzet KOMPULEFOWY W P O 1S CE oo e e
E.Kierczuk - Systemy informatyczne szkoty wyzszej.Przyktady zastosowaN.............

J.Kierkowski - Algorytm przydziatu pamieci operacyjnej w interaktywnych systemach
OPETACY JNTY CH e b e R Rt E bRt Rkt e bbb n s

S.Kotodziejczyk - Inwestycyjny rozwdjZjednoczenia MERA ..o
S .Kotodziejczyk - Produkcja, srodki produkcji i metody wytwarzania ...
S.Koniuszewski - Technika Obliczeniowa Krajéw Socjalistycznych ...

S .Koniuszcwski - Technika Obliczeniowa Krajow Socjalistycznych.............

S.Koniuszewski - Technika Obliczeniowa Krajow Socjalistycznych ...,

W .Kosit - Ograniczniki dzwigu dlazurawi samojezdnyCh ...

M .Kozinski - CzestoSciomicrz-czasomierz C..-57 L.t
M. Kozinski - Uniwersalny czestosciomicrz liczacy C-570 ..cviiicevorininneienneee e
M .Kozinski - Automatyczny programowany czestcsciornierz liczacy C-573 ...covvvvnnen.

W .Kubera, M.Rosinska - Oprogramowanie mikroprocesorowego systemu wspomagania
PrOJEKEOWRENTA oot b et bbbt b e b et e e s e e b e bRt e b et ebeneebe s £ £ebenbeseabene e e

P.Kuczynski - Wykorzystanie ukladéw mikroprocesorowych w konstrukcjach urzadzen
peryferyjnych ...

E.Kujawkowa, M.Oczko - Zastosowanie mikrokomputera MERA-60 w kontroli procesu
flotacji w hutnictwie cyiiku i 0tOW iU ..o

R."Malicka-Szumigaj - Udziat Zjednocze.nia MERA w Jednolitym Systemie Elektronicz-
nych Maszyn Cyfrowych ...

K.Matek - Multimetr cyfrowy V-553 i

E.Mankicwicz-Cudny - A jednak automatyzacja jest niezbedna ... /wywiad z Naczel-
nym Dyrektorem ZPAIAP MERA dr inz. Zdzistawem L apinskim /...,

R.Nowicki - Mikrokomputerowy system zdalnego sterowania i nadzoru TM-11 do zasto-
sowan W goSpOdarce KOMUNAINE .t ettt et se et ese e ssese e e saesenn et

A.Oiencki - Kalibrator napie¢ i pradoéw statych i przemiennych sinusoidalnych typu
GAl.n,

A.Oiencki - Przetwornik cyfrowo-analogowy do Kalibratora ...,
B.Osiadacz - Bloki interfejsu 1EC 625 typu 110] , 1545/550; 1573 .
A.Pabian - Miliwoltomierz szerokopasmowy V-644 ... nes
J.Paterman, T.Kramarowska - Klawiatura ...

Z.Plucinski - Rozwoj systemu M1KRO-80 na tle wymagan automatyzacji oraz wspotczes-
nych trenddw w technice MiKrOpPrOCESOTOW ] .ot

A.Porebski - Moduty sygnalizacji technologiCzZnej s

R.Przeiomiec - Niezawodnos$¢ eksploatacyjna systemdw informatycznych realizowanych
na komputerach Serii RITIAD .o

R.Przeiomiec - Przenoszenie oprogramowania systemoéw informatycznych miedzy kom-
PULErAMi JS LUAD ettt ettt ettt e b

Z.Rompata, R.Rygat - Niestandardowy blok 77RR systemu CAMAC do synchronizacji
CZASOWE]  ecrrereeeeereee e
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W.Romaniuk - Cyfrowy miernik tablicowy V-629 ...
M.Roth - Producenci i zaplecze rozwojowe Zjednoczenia MERA ...

J.Rozen - Dotychczasowe opracowania z zastosowaniem techniki mikroprocesorowej w
MERA-KFAP. Stacja PSP D =90 .ot

J.Rozcn-Uniwersalny system mikroprocesorowy ES i jego zastosowanie w kontrolerze
pamieci na dyskach elastycznych o podwOjnej gestoSCi ZaPiSU...ccorreiiiinneieneeneenne e

T.Sinkicwicz - Mikroprocesorowy system wspomagania, projektowania i jego wykorzy-
stanie w procesie projektowania i utai miania urzgdzen mikroprocesorowych..............

P. Studzinski - Woltomierz CYfrowWy V-MjO it
P.Studzinski - Woltomierz CYfroWY V=551 e

R.Szczyrba - Przeglad technicznego rozwoju elementéw i systemdw automatyki przemy-
SEHOWE] W 2TACH 1960-8L ..ottt bbbt bbb bbbt b e bbb rere s

R.Szpakowski - Programowy rejestrator manewrow i stanow awaryjnych ...

A.Urbanek - Srodki techni. me modulowego systemu terminalowego MST-SOO na przy-
ktadzie systemu do ZaStoSOWaAN W DANKU ..o

T.Ustaborowicz - Aparatura pomiarowa w Zjednoczeniu MERA ...
W . Weber, G.Palenik - Jednoptytowy mikrokomputer M 90 ......ccoccoviiiiinnenns
11, Wojcik - Stereokoder K-943 e

A.Zibétkowski - VITRIN BD-80 - oprogramowanie do tworzenia, aktualizacji i przetwa-
rzania zbioréw danych dla minikomputera MERA-400 .......cccoovriieiiniieie e
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SPIS ARTYKULOW - IJNFORMACJE-NOWOSCPMERY

IPOMIARY-AUTOMATYKA-KONTROLA -

od

W dziedzinie Automatyki i Pomiaréw prace
techniczno-rozwojowe przemystu MERY publi-
kowane sg w czasopi$mie naukowo-technicznym
WCT NOT "POMIARY-AUTOMATYKA-KON-
TROLA™. Wwymienionym organie Polskiego
Komitetu Nauk. -Techn. NOT ds. POMIAROW
i AUTOMATYKI w cyklu "INFORMACJE-NO-
WOSCI MERY" ukazaly sie w 1982 r. nastepu-
jace tematy:

redakcji

1. Zespdl pomiarowy do badania radiotelefo-
néw typu ZPFM-3 - inz. Stanistaw Polisiak,
nr 1, s. 29*30.

2. Automatyczny miernik parametréw R1C typu
E-318 - mgr inz. Bogdan Adamczak, nr 1, s.30,

3. Automatyczny miernik duzych pojemnosci
E-320'- mgr inz. B.Adamczak, nr 1, s.30*31.

4-. Pehametr cyfrowy
Bacho6rz, nr 1, s. 31.

typu N-157 - mgr Jan

5. Cyfrowe mierniki temperatury typu NTR i
NIE - mgr inz. Lech Jedrzjczak, nr 1, s.33*32.

6. Cyfrowy miernik napiecia i pradu statego
typu N12 - mgr inz. Lech Jedrzejczak, nr 1,
s, 32.

7. Wspotpraca krajéow RWPG w dziedzinie apa-
ratury pomiarowej do kontroli zanieczyszcze-
nia Srodowiska - inz. Roman Gawlak, nr 2,

s. 72*74.

8. Aparatura do kontroli zanieczyszczenia $ro-
dowiska produkowana w krajach RWPG - inz.
Roman Gawlak, mgr Jerzy Gdaniec,nr 3,

s. 105*106.

9. I™owa przemystowa aparatura konduktome-
tryczna METR.OLIZ N5000 - mgr inz. Jerzy
llamberg, mgr inz.Wiestaw Korczala, nr 3,
s. 106-107.

10. Przemystowe zestawy METROLIZ N5000
do pomiaru pH i potencjatu redox roztworow

wodnych - mgr inz. Jerzy llamberg, nr 3,
s. 108*110.

11. Informatyczne systemy pomiarowe /1SP/
wdrazane do produkcji w krajach RWPG - mgr

1982 ROK/

inz. Wiodzimierz Fabijanski, mgr inz.Tadeusz
Ustaborowicz, nr 4, s. 141-146.

12. Nowe opracowania elektronicznej aparatu-
ry pomiarowej: Cyfrowy miernik tablicowy
typu V 629 - inz. J.Jasinski, nr 576, s. 192.
Bloki interface'u typu 1101, 1542/550,1573,
standard IEC-625 - inz. J.Jasinski, nr 5-6,

s. 192*193.

13. Aparatura pomiarowa importowana z kra-
jow RWPG: Kompensator R-363 - mgr Jan

Bachodrz, nr 5-6, s. 193. Blok matematyczny
do pomiaru ciepta - Marian Krajewski, nr 5-6,
s. 194.

14. Informatory zastosowan systemu POLMA-
TiK - inz. Wiadystaw Gérat, nr 7, s. 229.

15. Przekazniki fotoelektryczne na promienio-
wanie podczerwone typu PF - inz. Wiadystaw
Goral, nr 7, s. 230.

16. Aparatura do kontroli zanieczyszczenia
Srodowiska produkowana w krajach RWPG:
Aparatura do pomiaru emisji zanieczyszczen
do atmosfery - mgr Jerzy Gdaniec, nr 8-9,
S. 276*278.

17. System regulacji i pomiaru temperatury
typu SR1 - dr inz. Elzbieta Statuch-Chmielnik,
inz. Wojciech Pierzgalski, nr 8-9, s.277*278.

18. System programowanej regulacji tempera-
tury typu SR2 - dr inz. Elzbieta Statuch-
Chmielnik, inz.Wojciech Pierzgalski, nr 8-9,
s. 278-279.

19. Programowany nadajnik sygnatow typu
SR5 - dr inz. Bernard Baranowski, nr 8-9,
s. 279* 280.

20. Kalibrator napie¢ i pradéw statych i prze-
miennych sinusoidalnych typu GAIl - mgr inz.
Andrzej Olgncki, nr 8-9, s. 280-281.

W nastepnych numerach Biuletynu Technicz-
no-Informacyjnego "Mera" podawaé¢ bedziemy
informacje o artykutach publikowanych w cza-

sopiSmie POMIARY -AUTOMATYKA-KONTRO-
LA w 1983 r.
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