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1.1 11 1.1
BEDIENUNGSELEMENTE OPERATOR CONTROLS ORGANES DE COMMANDE
A Ansicht von oben A Top view A Vue de dessus
1 Drucktaste/LED POWER 1 Push button/LED Power 1 Touche/LED POWER
2 Drucktaste/LED 33U/min 2 Push button/LED 33 RPM 2 Touche/LED 33t/min
3 Drucktaste/LED 45U/min 3 Push button/LED 45 RPM 3 Touche/LED 45 t/min
4 Drucktaste Varispeed DOWN 4 Push button; varispeed DOWN 4 Touche vitesse variable DOWN
5 Anzeige Nominaldrehzahl SPEED 5 Display, nominal SPEED 5 Annonce de la vitesse
nominale SPEED
6 Anzeige Drehzahl- 6 Display, speed deviation DEV % 6 Annonce de la dévive
abweichung DEV % de vitesse DEV %
7 Drucktaste Varispeed upP 7 Push button, varispeed (V] 7 Touche vitesse variable V]

8 Drucktaste < (schneller Vorlauf)

9 Drucktaste VA (absenken/anheben)

10 Drucktaste B> (schneller Ruicklauf)
11 Tonarmfuhrung

12 Zentriereinsatz

13 Tonfrequenzanschlisse

14 Erdlize

15 Netzkabel

8 Push button < (fast inward)

9 Push button AV (cartridge lowering/
lifting)

10 Push button > (fast outward)
11 Tone arm support

12 Centering adapter

13 Audio connections

14 Ground wire

15 Power cord

8 Touche < (avance rapide)

9 Touche VA (descente/montée)

10 Touche B> (retour rapide)

11 Pont porte-bras

12 Centre

13 Céble de raccordement audio
14 Fil de mise a terre

156 Céable secteur
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B Ansicht von vorne B Bottom view B Vue de devant
16 Tonabnehmer 16 Cartridge 16 Phonocapteur avec bras tangentiel
17 Reinigungspinsel 17 Stylus brush 17 Pinceau de nettoyage
C Ansicht von unten C Bottom view ' C Vue de dessous
18 Netzsicherung 18 Power fuse 18 Fusible secteur
19 Disco-Start-Anschluss (Option) 19 Disco start socket (option) 19 Raccord pour Disco-start {option)
1.2 1.2 1.2
ABMESSUNGEN DIMENSIONS DIMENSIONS
Masse in mm Dimensions in mm Cotesenmm
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1.3 1.3 1.3 .

TECHNISCHE DATEN B791 TECHNICAL DATA B791 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
B791

Laufwerk: Platter drive: Mécanisme:

quarzgesteuerter Direktantrieb

Plattenteller-Drehzahlen:
33,33 und 45,00U/min
variabel 9,9 %, quarzgenau

Drehzahlgenauigkeit:
+0,01%

Drehzahlkontrolle:
Synchronleuchtfelder
(33,33 und 45,00 U/min)

Plattenteller:
Durchmesser 313 mm
Gewicht (Masse) 2,1kg

Hochlaufzeit:
besser als 2's bei 33,33U/min

Bremszeit:
besser als 2 s von 45,00 auf
33,33U/min

Tonhdhenschwankungen:*
bewertet: besser als 0,05 %
linear: besser als 0,1%

Rumpel-Fremdspannungsabstand:**
besser als 50 dB (DIN 456539A)

Rumpel-Stérspannungsabstand:**
besser als 52 dB (DIN 45539A)
mit Hochpassfilter 20 Hz

Rumpel-Gerduschspannungsabstand:**
besser als 72 dB (DIN 45539B)

Tonarm:
Tangentialtonarm mit servoelektronischer
Nachsteuerung

Tangentialer Spurfehlwinkel:
kleiner als 0,5 Grad

Skatingkompensation:
keine, nicht erforderlich bei Tangentialsy-
stemen

*gemessen bei Nominaldrehzahl nach DIN 45507
mit Hilfe einer optimal zentrierten, direkt geschnitte-
nen Folie, L+ R

** alle Rumpelabsténde sind in Stellung MONO mit
einer statisch entladenen Messplatte nach DIN
45544 und einer Wiedergabe-Entzerrung mit vier
Zeitkonstanten nach IEC 98-4 (1976) gemessen.
Zelle: TXE-SR mit abgesenkter Blrste

Quartz-controlled direct drive

Platter speeds:
33.33 and 45.00 RPM
Adjustment range £9.9%, quartz accurate

Speed stability:
+0,01%

Speed indication:
Speed and synchro indicator
(33.33 and 45.00 RPM)

Platter:
Diameter 313 mm (12,32")
Weight (mass) 2.1kg (4 1bs 10 0zs)

Acceleration time:
Less than 2 s to 33.33 RPM

Deceleration time:
Less than 2's from 45.00 to 33.33 RPM

Wow and flutter:*
Weighted: better than 0.05%
Linear: better than 0,1%

Rumble, unweighted:**
Better than - 50 dB (DIN 45539A)

Rumble, unweighted:**
With 20 Hz high-pass
Better than — 52 dB (DIN 45539A)

Rumble, weighted:**
Better than — 72 dB (DIN45539B)

Tone arm:
Linear-tracking tone arm with servoelec-
tronic follow-up control

Tangential tracking error:
Smaller than 0.5°

Skating compensation:

Not required with a tangentially tracking
system

*Measured at nominal speed according to DIN

45507 with the aid of a perfectly centered, direct-

cut lacquer, L + R

**All rumble-to-signal ratios are measured in

MONO mode with a statically discharged test re-
cord according toDIN 45544, and reproduce equa-

lization with four time constants according to IEC
98-4 (1976). Cartridge: TXE-SR with brush lowered.

3 entralnement direct, piloté par quartz

Nombre de tours de plateau:
33,33 et 45,00 t/min

- Précision du nombre de tours:
~£0,01%

Indication du nombre de tours:
témoins lumineux de synchronisation

" (33,33 et 45,00t/min)

Plateau:
diameétre 313 mm
poids 2,1kg

Démarrage
moins de 2s a 33,33t/min

Temps de freinage
moins de 25s de 45,00 & 33,33 t/min

Pleurage:*
pondéré: moins de 0,05 %
linéaire: moins de 0,1%

Recul du ronflement:**
meilleure que 50dB (DIN 456539 A)

Recul de la tension parasite:**
meilleur que 52 dB (DIN 45539 A)
avec filtre passe-haut 4-20Hz

Recul de ronflement pondéré:**
meilleur que 72 dB (DIN 45539)

Bras de lecture:
bras de lecture tangentiel &
asservissement électronique

Angle d’erreur de piste tangentiel:
inférieur a 0,5 degré

Compensation de pussée latérale:
aucune, superflue avec le systeme tangen-
tiel

* Mesuré selonDIN 45507 & l'aide d'un disque spé-
cial & centrage optimal en gravure directe, G + D

** Tous les reculs de ronflement sont mesurés en
position MONO a I'aide d'un disque exempt d'élec-
tricité statique, selon DIN 45544, ainsi qu'avec une
préaccentuation de lecture & 4 constantes de
temps, selon IEC 98-4 (1976). Cellule: TXE-SR avec
brosse abaissée
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Auflagekraft:
einstellbar, mitGegengewichtvon 8.20mN
(0.8...2p)

Tonarmabsenkung:
elektronisch gesteuert, pneumatisch ge-
dampft

Stummschaltung:
elektronisch bis zum Aufsetzen des Tonab-
nehmers (ca. 1s)

Tonarmnachsteuerung:
optoelektronische Abtastung mit LED als
Lichtquelle; Servoelektronik und DC-Motor

Endabschaltung:
automatisch, von Servoelektronik ange-
steuert

Automatikfunktionen:

- Einschwenken der Tonarmfiihrung:
Plattenteller startet mit der vorgewéhlten
Drehzahl

- Ausschwenken der Tonarmfuhrung:

a) sofortiges Abheben des Tonabneh-
mers

b) Tonabnehmer in Startposition

c) Plattenteller bleibt stehen, die Be-
leuchtung erlischt

Bedienung:

Laufwerk:
1 Netzschalter, 2 Druckpunkttasten flr
33,33 und 45,00 U/min

Tonarm:

3 Druckpunkttasten fir schnellen Vor- und
Rucklauf sowie Absenken und Anheben
des Tonabnehmers; Beleuchtung des Ton-
abnehmers eingebaut

Drehzahl:

2 Druckpunkttasten zum Erhdhen und Ver- .

ringern der Plattentellerdrehzahl

Anzeige:
5-stelliger Display fur Solldrehzahl und Ab-
weichungsanzeige in Prozent

Aligemeines:

Bestiickung:

311C, 26 Transistoren, 45 Dioden, 4 LED,
5 7-Segment-Anzeigen, 2 Briickengleich-
richter

Stromversorgung:
(umldtbar)
100/110/120V £10%
200/220/240V £10%
50...60Hz

Stylus force:
Adjustable with balance weight from 8 to
20mN (0.8 to 2p)

Tone arm lowering:
Electronically controlled, pneumatically
damped

Muting:
Electronic muting until stylus contacts re-
cord (approx. 1s)

Tone arm follow-up
Optoelectronic sensing with LED as light
source; servoelectronics and DC motor

Run-out switch:
Automatically activated by servoelectron-
ics

Automatic functions:

- When swinging in the tone arm support:
Platter starts to rotate at preselected
speed

- When swinging outthe tone arm support:
a) Cartridge lifts off immediately
b) Carriage returns to start position
c) Platter stops, stylus illumination
switches off

Operating
Platter drive:
1 Power switch, 2 tactile feedback keys for

33.33 and 45.00 RPM

Carriage:
3 Tactile feedback keys for fast inward and

outward movementas well as lifting and lo-

wering the cartridge; built-in cartridge illu-
mination

- Speed; )

2 Tactile feedback keysforincreasing or de-
creasing the platter speed

Display:
5-Digit display for nominal speed and de-
viation in percent

General:

Components list:
31 ICs, 26 transistors, 45 diodes, 4 LEDs,
5 7-segment displays, 2 bridge rectifiers

Power requirements
(solder connection)
100/110/120V £10%
200/220/240V £10%
50 to 60Hz

Force d'appui:
ajustable par contrepoids de 8 & 20mN
(0.8a2p)

Descente du bras
a commande électronique et amortisse-
ment pneumatique

Coupure de modulation:
électronique jusqu’a la pose du phonocap-
teur sur le disque (environ1s.)

Asservissement du bras:
électronique par servo moteur DC, com-
mande optoélectronique par LED

Arrét en fin de disque:
Automatique, commandé par I'asservisse-
ment du bras de lecture

Fonctions automatiques:

— Mise en place du pont porte-bras:
démarrage du plateau au nombre de
tours choisi

— Retrait du pont:

a) remontée instantée du phonocapteur

b) retour du bras en position de départ

c) immobilisation du plateau, I'éclairage
s'éteint

Organes de commande:

Mécanisme:
1 interrupteur secteur, 2 touches a faible
course pour 33,33 et 45,00t/min

Bras de lecture:

3touches afaible course pourl’avance etle
retour rapide, la descente etlaremontée du
phonocapteur; Eclairage du phonocapteur

Rotation:
2 touches a faible course pour augmenter
ou diminuer la vitesse du plateau

Affichage:
affichage a 5 chiffres pour I'annonce de la
vitesse choisie et de la variation en %

Généralités:

Composants:

311C, 26 transistors, 45 diodes, 4 LED, b af-
fichages a 7 segments, 2 redresseurs en
pont

Alimentation:

(pontable)

100/110/120V £10%
200/220/240V £10%

50 ... 60 Hz (sans commutation)
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Netzsicherung:
100..120V:T0O4A
200 ..240V:T0.2A

Gewicht (Masse)
9.1kg

Power fuse:
100to 120V: 0.4 A, slow-blow
200 to 240V: 0.2 A, slow-blow

Weight (mass)
9.1kg (201bs)

Fusible secteur:
100..120V:TO4A
200 .. 240V:T0,2A

Poids
9,1kg

Anderungen, die dem technischen Fort-
schritt dienen, bleiben vorbehalten.

Subject to change as technical progress
may warrant.

Sous toute réserve de modifications dues a
une amélioration technique.
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TECHNISCHE DATEN B795 TECHNICAL DATA B795 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES
B795

Laufwerk: Platter drive: Mécanisme:

quarzgesteuerter Direktantrieb

Plattenteller-Drehzahlen:
33,33 und 45,00 U/min

Drehzahlgenauigkeit:
+0.01%

Drehzahlkontrolle:
Synchronleuchtfelder
(33,33 und 45,00 U/min)

Plattenteller:
Durchmesser 313 mm
Gewicht (Masse) 2,1kg

Hochlaufzeit:
besser als 2 s bei 33,33 U/min

Bremszeit:
besser als 2's von 45,00 auf 33,33U/min

Tonhéhenschwankungen:*
bewertet: besser als 0,05 %
linear: besser als 0,1%

Rumpel-Fremdspannungsabstand:**
besser als 48 dB (DIN 455639A)

Rumpel-Storspannungsabstand:**
besser als 50 dB (DIN 45539A)
mit Hochpassfilter 20 Hz

Rumpel-Geriduschspannungsabstand:**
besser als 70dB (DIN 45539B)

Tonarm:
Tangentialtonarm mit servoelektronischer
Nachsteuerung

Tangentialer Spurfehlwinkel:
kleiner als 0,5 Grad

Skatingkompensation:
keine, nicht erforderlich bei Tangentialsy-
stemen

Auflagekraft:
einstellbar, mitGegengewichtvon 8..20 mN
(0.8...2p)

* gemessen bei Nominaldrehzahl nach DIN 45507
mit Hilfe einer optimal zentrierten, direkt geschnitte-
nen Folie, L + R

** alle Rumpelabstande sind in Stellung MONO mit
einer statisch entladenen Messplatte nach DIN
45544 und einer Wiedergabe-Entzerrung mit vier
Zeitkonstanten nach |[EC 98-4 (1976) gemessen.
Zelle: REVOX P20 MDR

Quartz-controlled direct drive

Platter speeds:
33.33 and 45.00 RPM

Speed stability:
+0.01%

Speed indication:
Speed and synchro indicator
(33.33 and 45.00 RPM)

Platter:
Diameter 313 mm (12,327)
Weight (mass) 2.1kg (4 Ibs 10 ozs)

Acceleration time: ‘
Less than 2s to 33.33 RPM

Deceleration time:
Less than 2's from 45.00 to 33.33 RPM

Wow and flutter:*
Weighted: better than 0.05%
Linear: better than 0,1%

Rumble, unweighted:**
Better than - 48 dB (DIN 45539A)

Rumble, unweighted:**
With 20 Hz high-pass
Better than - 50 dB (DIN 456539A)

Rumble, weighted:**
Better than — 70 dB (DIN45539B)

- Tone arm:

Linear-tracking tone arm with servoelec-
tronic follow-up control

' Tangential tracking error:

Smaller than 0.5°

Skating compensation:
Not required with a tangentially tracking
system

Stylus force:
Adjustable with balance weight from 8 to
20mN (0.8 to 2p)

*Measured at nominal speed according to DIN
45507 with the aid of a perfectly centered, direct-
cut lacquer, L + R

**All rumble-to-signal ratios are measured in

MONO mode with a statically discharged test re-
cord accordingto DIN 45544, and reproduce equa-

lization with four time constants according to IEC
98-4 (1976). Cartridge: REVOX P20 MDR.

a entrainement direct, piloté par quartz

Nombre de tours de plateau:
33,33 et 45,00 t/min

Précision du nombre de tours:
+0,01%

Indication du nombre de tours:
témoins lumineux de synchronisation
(33,33 et 45,00 t/min)

Plateau:
diameétre 313 mm
poids 2,1kg

Démarrage:
moins de 2s a 33,33t/min

Temps de freinage:
moins de 2s de 45,00 a 33,33 t/min

Pleurage:*
pondéré: moins de 0,05 %
lingaire: moins de 0,1%

Recul du ronflement:**
meilleure que 48 dB (DIN 45539 A)

Recul de la tension parasite:**
meilleur que 50dB (DIN 456539 A)

Recul de ronflement pondéré:**
meilleur que 70dB (DIN 45539 B)

Bras de lecture:
bras de lecture tangentiel a
asservissement électronique

Angle d'erreur de piste tangentiel:
inférieur & 0,5 degré

Compensation de poussée latérale:
aucune, superflue avec le systéme tangen-
tiel

Force d’appui:
ajustable par contrepoids, de 8 & 20mN
(0.8a2p) .

* mesuré selon DIN 45607 aI'aide d'un disque spé-
cial & centrage optimale en gravure directe, G + D

** tous les reculs de ronflement sont mesurés en
position MONO & I'aide d'un disque exempt d'élec-
tricité statique, selon DIN 45544, ainsi qu'avec une
préaccentuation de lecture & 4 constantes de
temps, selon IEC 98-4 (1976). Cellule: Revox P20
MDR
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Tonarmabsenkung:
elektronisch gesteuert, pneumatisch ge-
dampft

Stummschaltung:
elektronisch bis zum Aufsetzen des Tonab-
nehmers (ca. 1s)

Tonarmnachsteuerung:
optoelektronische Abtastung mit LED als
Lichtquelle; Servoelektronik und DC-Motor

Endabschaltung:
automatisch, von Servoelektronik ange-
steuert

Automatikfunktionen:

- Einschwenken der Tonarmfihrung:
Plattenteller startet mit der vorgewahlten
Drehzahl

- Ausschwenken der Tonarmfiihrung:

a) sofortiges Abheben des Tonabneh-
mers

b) Tonabnehmer in Startposition

c) Plattenteller bleibt stehen, die Be-
leuchtung erlischt

Bedienung:

Laufwerk:
1 Netzschalter, 2 Druckpunkttasten fir
33,33 und 45,00 U/min

Tonarm:

3 Druckpunkttasten fur schnellen Vor- und
Rucklauf sowie Absenken und Anheben
des Tonabnehmers; Beleuchtung des Ton-
abnehmers eingebaut

Allgemeines:

Bestiickung:
21 1C, 19 Transistoren, 29 Dioden, 4 LED,
2 Briickengleichrichter

Stromversorgung:
(umldtbar)
100/110/120V £10%
200/220/240V £10%
50 ... 60 Hz, max. 30W

Netzsicherung:
100..120V: T04A
200 ... 240V: T 0.2A

Gewicht (Masse)
9,1kg

Tone arm lowering:
Electronically controlled, pneumatically
damped

Muting:
Electronic muting until stylus contacts
record

Tone arm follow-up
Optoelectronic sensing with LED as light
source; servoelectronics and DC motor

Run-out switch: e
Automatically activated by servoelectron-
ics

Automatic functions:

- When swinging in the tone arm support:
Platter starts to rotate at preselected
speed

- When swinging outthe tone arm support:
a) Cartridge lifts off immediately
b) Carriage returns to start position
c) Platter stops, stylus illumination
switches off

Operating

Platter drive:
1 Power switch, 2 tactile feedback keys for
33.33 and 45.00 RPM

Carriage:

3 Tactile feedback keys for fastinward and
outward movement as well aslifting and lo-
wering the cartridge; built-in cartridge illu-
mination

General:

Components list:
21 ICs, 19 transistors, 29 diodes, 4 LEDs,
2 bridge rectifiers

Power requirements
(solder connection)
100/110/120V £10%
200/220/240V £10%
50 to 60Hz, max. 30W

Power fuse:
100to 120V: 0.4 A, slow-blow
20010 240V: 0.2 A, slow-blow

Weight (mass)
9.1kg (201bs)

Descente du bras:
a4 commande électronique et amortisse-
ment pneumatique

Coupure de modulation:
électronique, jusqu'a la pose du phonocap-
teur sur le disque

Asservissement du bras:
électronique par servomoteur DC, com-
mande optoélectronique par LED

" Arrét en fin de disque:

automatique, commandé par I'asservisse-
ment du bras de lecture

Fonctions automatiques:

- Mise en place du pont porte-bras:
démarrage du plateau au nombre de
tours choisi

- Retrait du pont: ,

a) remontée instantanée du phonocap-
teur

b) retour du bras en position de départ

c) immobilisation du plateau, I'éclairage
s'éteint

Organes de commande:

Mécanisme:
1 interrupteur principal, 2 touches & faible
course pour 33,33 et 45,00 t/min

Bras de lecture:

3touches afaible course pourl'avance etle
retour rapide, la descente etlaremontée du
phonocapteur; Eclairage du phonocapteur

Généralités:

Composants:
211C, 19 transistors, 29 diodes, 4 LED, 2 re-
dresseurs en pont

Alimentation:

(pontable)

100/110/120V £10%
200/220/240V +£10%

50 ... 60 Hz (sans commutation)
max. 30W

Fusible secteur:
100..120V: TO4A
200..240V:T0,2A

Poids
9.1kg

Anderungen, die dem technischen Fort-
schritt dienen, bleiben vorbehalten.

Subject to change as technical progress
may warrant.

Sous toute réserve de modifications dues a
une amélioration technique.
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1.5 1.5 1.5

TONABNEHMER CARTRIDGES PHONOCAPTEURS

REVOX P20 MDR REVOX P20 MDR REVOX P20 MIDR
Ubertragungsbereich: Frequency response: Bande passante:

20Hz ... 20kHz +3/-1dB

Balance (bei 1 kHz):
kleiner als 2 dB

Ubersprechdimpfung:
besser als 25 dB bei 1kHz

Nadelnachgiebigkeit:
vert. 40 pm/mN (statisch bei Nennauflage-
kraft)

Abtastfihigkeit (bei 300 Hz)
besser als 85 pum bei 12,0mN (1,2 p)

Empfohlene Auflagekraft:
12,0mN (1,2 p), werkseitig eingestellt

Schiiff des Diamanten:
5 x 18 um elliptisch, nackter Diamant

Fremdspannungsabstand:
65dB

Empfohlene Lastimpedanz:
47 kOhm/470 pF (220 pF im Kabel)
SHURE TRACER TXE-SR

Ubertragungsbereich:
20Hz ... 20kHz +3/-1dB

Balance (bei 1kHz):
kleiner als 2 dB

Ubersprechdimpfung:
besser als 25 dB bei 1kHz

Nadelnachgiebigkeit:

vert. 25 um/mN (statisch bei Nennauflage-

kraft)

Abtastfihigkeit (bei 300 Hz)
besser als 80 um bei 12,5 mN (1,25 p)

Empfohlene Auflagekraft:
12,5mN (1,25 p), werkseitig eingestellt

Schiiff des Diamanten:
5 x 18 um elliptisch, nackter Diamant

Fremdspannungsabstand:
75dB

Empfohlene Lastimpedanz:
47 kOhm/350 pF (220 pF im Kabel)

20Hz to 20kHz, + 3/-1dB

Channel balance (at 1kHz):
Within 2dB

Channel separation:
Minimum 25 dB at 1kHz

Compliance:
40 pm/mN (static value at recommended
stylus force)

Trackability (at 300 Hz)
Better than 85 um at12.0mN (1.2p)

Recommended stylus force:
12.0mN (1.2 p), factory set

Stylus tip:
5 x 18 pm, elliptical, nude diamond

Signal-to-noise ratio, unweighted:
65dB

Optimum load:
47 kohms/470 pF (220 pF alreadyincable)
SHURE TRACER TXE-SR

Frequency response:
20Hz to 20kHz, +3/-1dB

Channel balance (at 1kHz):

~ Within 2dB

Channel sepération:
Minimum 25 dB at 1kHz

Comﬁliance:
265 um/mN (static value at recommended
stylus force)

Trackability (at 300 Hz)
Better than 80 um at12.5mN (1.25p)

Recommended stylus force:
12.5mN (1.25 p), factory set

Stylus tip:
5 x 18 ym, elliptical, nude diamond

Signal-to-noise ratio, unweighted:
75dB

Optimum load:
47 kohms/350 pF (220 pF already incable)

20Hz ... 20kHz +3/-1dB

Balance (a 1kHz):
<2dB

Diaphonie:
inférieure & 25dB a 1kHz

Compliance:
verticale: 40um/mN (statique, & la force
d'appui nominale)

Capacité de cheminement (a 300 Hz):
supérieure 3 851 a12,0mN (1,.2p) '

Force d'appui recommandée:
12,0mN (1,2 p), reglée d'usine

Taille du diamant:
5x18 ym, diamant brut, elliptique

Recul du bruit non pondéré:
65dB

Impédance de charge recommandée:
47 kohms/470 pF (220 pF dans le céble)
SHURE TRACER TXE-SR

Bande passante:
20Hz ... 20kHz +3/-1dB

Balance (a 1kHz): '
<2dB

Diaphonie:
inférieure a 26dB & 1kHz

Compliance:
verticale: 26um/mN (statique, a la force
d’appui nominale)

Capacité de cheminement (& 300 Hz):
supérieure a 80 pm a12,5mN (1,25p)

Force d’appui recommandée:
12.5mN (1,25 p), reglée d'usine

Taille du diamant:
5x18 um, diamant brut, elliptique

Recul du bruit non pondéré:
75dB

Impédance de charge recommandée:
45 kohms/350 pF (220 pF dans le cable)
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SHURE VIS5 V

Ubertragungsbereich:
20Hz ... 8kHz: =0,75dB
8kHz ... 20kHz: =2 dB

Balance (bei 1kHz):
kleiner als 1,6 dB

Ubersprechdampfung:
1 kHz: besser als 25 dB
10kHz: besser als 10dB

Abtastfidhigkeit (bei 300 Hz):
100 um bei 10mN (1,0 p)

Empfohlene Auflagekraft:
10...12,6mN (1.0 ... 1,25 p)

Schliff des Diamanten:
5 x 38 um hyperelliptisch, nackter Diamant

Ubertragungsfaktor:
0.66mVS/cm

Frequenzintermodulation (-6 dB):
kieiner 0,8 % (DIN 45411)

Fremdspannungsabstand:
75dB

Empfohlene Lastimpedanz:
47 kOhm/25 pF ... 400 pF
(220 pF im Kabel)

Tonarmresonanz:
ca. 3 dB bei 16 Hz mit abgesenkter Birste

SHURE VIS5V

Frequency response:
20Hz to 8kHz: =0.75dB
8kHz to 20kHz =2 dB

Channel balance (at 1kHz):
Within 1.5dB

Channel separation:
1 kHz: minimum 25 dB
10 kHz: minimum 10dB

Trackability (at 300 Hz):
100 pm at10mN (1.0p)

Recommended stylus force:
10t012.5mN (1.0 to 1.25p)

Stylus tip:
5 x 38 um, hyperelliptical, nude diamond

Transmission characteristic:
0.65mVS/cm

Frequency intermodulation (- 6 dB):
Less than 0.8% (DIN 45411)

Signal-to-noise ratio, unweighted:
75dB

Optimum load:
47 k ohms/250 pF to 400 pF
(220 pF already in cable)

Tone arm resonance:
approx. 3 dB at 16 Hz with brush lowered

SHURE VI5V

Bande passante:
20Hz ... 8kHz +0,75dB
8Hz ... 20kHz +2dB

Balance (a 1kHz):
<1,5dB

Diaphonie:
inférieure a 26dB a 1kHz
inférieure 8 10dB a 10kHz

Capacité de cheminement (3 300 Hz):
100 um a10mN (1,0 p)

- Force d'appui recommandée:

10...12,6mN (1,0 ... 1,25 p)

Taille du diamant:
5x38um, diamant brut, hyperelliptique

Facteur de transmission:
0,65 mVs/cm

Intermodulation de fréquence (-6 dB):
inférieure & 0.8% (DIN 45411)

Recul du bruit non pondéré:
75dB

Impédance de charge recommandée:
47 kohms/250 pF ... 400 pF
(220 pF dans le céable)

Résonance du bras:
environ 3dB & 16 Hz avec la brosse abais-
sée
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1.6.1
Weitere Tonabnehmer mit Eignungs-
test

Wichtiger Hinweis

Anhand sorgfaltiger Messungen wurde die
Eignung einer Reihe von Tonabnehmersy-
stemen fir den Einbau in den Tangentia-
larm der PlattenspielerB791/795im Labor-
test ermittelt.

- Die Auslese stiitzt sich auf Ergebnisse
von Kundenumfragen und hatkeinen An-
spruch auf Vollstandigkeit.

- Die Auflistung stellt keine Rangliste inbe-
zug auf Qualitat der Erzeugnisse dar.

Zum Einbau der aufgefihrten Tonabneh-
mer wird der, unter der Best.-Nr. 05790
erhiltliche Tonabnehmer-Montage Kit be-
nétigt. Er enthalt alle notigen Kleinteile zur
_ Befestigung des Tonabnehmers und Ein-
stelllehren zu dessen Justierung.

1.5.1
Other cartridges tested for suitability

Important note:

The suitability of various cartidge systems
for installation in the tangential arm of the
turntables B791/795 has been determined
through careful measurements in laborato-
ry tests.

- The cartridges selected for testing are

those most frequently named in custom-

er surveys. The list is, therefore, incom-
plete.

- The cartridges are listed in alphabetic or-
der. No performance ranking is, there-
fore, implied.

KitNo 05790 s required forinstalling one of
the cartridges listed in the table below. This
kit contains all small parts for fixing the car-
tridge to the tangential arm well as car-
tridge alignment gauge.

Gegen- Unter- Auflage- Befestigungs-

Hersteller Typ

gewicht lage  kraft Schrauben
Manufacturer Type Balance Spacer Stylus Fixing

weight force SCrews
Fabricant type contre- entre- force vis de fixation

poids toise  d'appui
AKG P8E (1] 2mm M25x 8mm
AKG P8ESR ® 2mm 1.2b6p M25x 8mm
AUDIO TECHNICA  AT13Ea @ 3mm M25x14mm
ELAC ESG 793E (2] 3mm M25x10mm
EMPIRE 2000z @ 3mm M25x 8mm
MICRO ACOUSTICS MA 282¢ (1] - M25x10mm
ORTOFON MC 30 (2] 3mm 15p M25x 8mm
ORTOFON M20E SUPER @ 5mm 1.25p M25x12mm
ORTOFON VMS 20E MKII @ 5mm 1.25p M25x12mm
SHURE V1511 (2] 3mm M 2.5x20mm
SHURE V151V @ 3mm 1bp* M25x10mm
SHURE V15V (1) ‘4mm 16p* M2.5x10mm***
SHURE TXE-SR ® 3mm 175p* M25x20mm
® Messing ® brass @ laiton
@ Blei @ lead @ plomb

*Messung bei hochgeschwenkter Burste.
Resultierende Auflagekraft mit abgesenkter Birste:
1.0p.

** Messung bei hochgeschwenkter Blirste.
Resultierende Auflagekraft mit abgesenkter Blrste:
1.25p.

*** Schraubenkopf muss auf @ 3,9mm reduziert
werden.

*Measured with raised brush.

Resulting stylus force with lowered brush: 1.0 p.
**Measured with raised brush.

Resulting stylus force with lowered brush: 1.26 p.
***Screw head must be reduced to a diam. of
3.9mm.

1.5.1
Autres phonocapteurs possibles

Avis important

Aprésdes essais enlaboratoire, nousavons
soigneusement sélectioné une liste de pho-
nocapteurs capables de s'adapter au bras
tangentiel de la platine B791/B795.

- Le choix résulte d'une enquéte aupres
des clients et n'est pas exhaustif.

- Cette liste n'est pas un classement selon
la qualité des produits.

Pour l'installation du phonocapteur, vous
pouvez obtenir, sous le numéro de com-
mande No. 05790, un kitde montage com-
prenant tout le petit matériel nécessaire
pour fixer le phonocapteur au bras tangen-
tiel ainsi qu'un gabarit de réglage.

* Mesure avec la brosse relevée.

Avec labrosse abaissée, laforce d'appuiestde 1,0 p.
** Mesure avec la brosse relevée.

Avec la brosse abaissée, la force d'appui est de
1,25p.

** Réduire le diamétre de la téte de la visa 3,9 mm.
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Fig. 11

1.6
AUSBAU

Vorsicht:

Netzkabel, Erdlize und Tonfrequenzan-
schlisse durfen beim Ausbau nicht ange-
schlossen sein.

1.61
Abdeckhaube entfernen

Fig. 1.1
- Abdeckhaube (1) hochklappen und her-
ausziehen.

1.6.2
Plattenteller abheben

Fig. 1.1
- Gummiauflage (2) abnehmen.
- Plattenteller (3) abheben.

1.6.3
Tonarmfiihrung 6ffnen

Fig. 1.2

- Mit dem Tonarm etwa in die Mitte fahren
und den Plattenspieler ausschalten.

- die Tonarmflhrung in die Ruhelage stel-
len. Gemass Fig. 1.2 in die Seitenbleche
eingreifen, leicht nach aussen driicken
und die Haube vorsichtig nach oben ab-
heben.

1.6.4
Nadeltrdger ausbauen

Fig. 1.3

- Mit Zeigefinger und Daumen der einen
Hand den schwarzen Tonarmteil festhal-
ten, mit der anderen Hand den Nadeltra-
gervorsichtig, ohne zu verkanten heraus-
ziehen.

\
gt
v

Fig. 1.2

1.6
DISASSEMBLY

Caution:
Disconnect power cord, ground wire, and
audio cables before disassemblying the
turntable!

1.6.1
Removing dust cover

Fig. 11
- Raise cover (1) and pull it out of its hinge.

1.6.2
Removing the platter

Fig 1.1
- Remove rubber mat (2).
- Lift platter (3) off the motor.

1.6.3
Removing the tone arm cover

Fig.1.2

- Switch turntable on, move tone arm ap-
proximately to the half way position and
switch turntable off again.

- Swivel tone arm supportinto its rest posi-

tion. Reach under the side covers asillus-
trated in Fig. 1.2 and by pressing lightly
outward, carefully lift cover away from
arm.

1.6.4
Removing the stylus assembly

Fig. 1.3

— With thumb and index finder of one hand
grasp the black part of the tone arm, then
pull of the stylus assembly.

~ Fig.1.3

1.6

DEMONTAGE

Important:

Pour le démontage, débranchez le cable
secteur, le fil de mise a terre etles cables de
raccordement audio.

1.6.1
Enlévement du couvercle de protec-
tion

Fig. 1.1
- Soulevez le couvercle de protection (1) et
enlevez-le.

1.6.2
Enlévement du plateau

Fig. 1.1
- Otez le disque de caoutchouc (2).
- Enlevez le plateau (3).

1.6.3
Dépose du capot du pont porte-bras

Fig. 1.2

- Faites avancer le phonocapteur au milieu
du pont porte-bras de lecture, puis dé-
clenchez la table de lecture.

- Mettez le pont porte-bras en position de
repos, et comme l'indique la figure 1.2,
sortez le capot par le haut avec précau-
tion, en écartant légérement ses cOtés.

1.6.4
Dépose de la pointe de lecture

Fig. 1.3

- Maintenez le bras de lecture entre le pou-
ce et 'index d'une main, et de l'autre reti-
rez avec précaution la pointe de lecture
sans la tordre.
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1.6.5
. Chassis ausbauen

Fig. 1.4

— Abdeckhaube entfernen und Plattentel-
ler abheben.

— Zentriereinsatz (4) herausnehmen.

— Die drei fur den Transport ev. angezoge-
nen Sicherungsschrauben (3) 16sen, bis
sie sich vertikal frei bewegen lassen.

- Wellensicherung (1) und Kappen (2) ent-
fernen.

— Chassis (B) links um 5 ... 10 cm anheben
und Tonarm-wie Motorkabelverbindung
zu Steuerprints abziehen.

- Chassis abheben.

Vorsicht:

Um Kratzspuren zu vermeiden, Stecker des
Motorkabels nicht tUber die Bedienungs-
schiene ziehen.

1.6.6
Antriebsmotor ausbauen

Fig. 1.5

— Chassis ausbauen (Kap. 1.6.5)

- Tonarmfiihrung (11) nach aussen, bis zum
Anschlag schwenken.

- An Chassis-Unterseite vier Innensechs-
kantschrauben (9) l6sen.

— Antriebsmotor (7) nach oben ausfiihren.
Beachte Distanzscheiben (8):
Beim Einbau eines neuen Antriebsmo-
tors ist die Hoheneinstellung neu zu tber-
prifen (Siehe Kapitel 2.1.1, und Fig. 2.3).

Hinweis:
Nach dem Einsetzen eines neuen An-
triebsmotors muss der Motorregelkreis
nach Kapitel 3.1.3 neu justiert werden
(Hall-Elemente).

Fig. 1.5

1.6.5
Removing the chassis

Fig. 1.4

- Remove dust cover and platter.

- Remove centering adapter (4).

- Loosen the three transport locking
screws (3), if they have been tightened
prior to shipment, until they can be
moved vertically.

- Remove circlip (1) and caps (2).

- Raise chassis (5) 5to10 cmontheleftand
disconnect cables leading from tone arm
and motor to the control PCB.

— Lift chassis off its base.

Caution:

“The motor cable connector should not be

dragged accross the operating rail in order
to prevent scratches.

166 -
- Removing the platter motor

Fig. 1.6

— Remove chassis (Section 1.6.5).

- Swing tone arm support (11) against the
stop.

- Unfasten 4 hexagon-socket-head cap
screws (9).

- Lift platter motor (7) out.
Caution with'shims (8):
If a new platter motor is installed, its
height must be rechecked.
(Refer to Section 2.1.1, Fig. 2.3).

Note:
After a new platter motor has been in-
stalled it is important to readjust the mo-
tor control circuit as described in Section
3.1.3 (Hall elements).

1.6.5
Dépose du chassis

Fig. 1.4

- Enlevezle couvercle de protection etsou-
levez le plateau.

- Sortez le centre (4).

- Desserrez le 3vis defixation pourletrans-
portjusqu'a ce qu'elles soient libres verti-
calement.

— Enlevezlescirclips (1) etles coupelles (2).

- Soulevez le coté gauche du chassis (5)
de 5 ...10 cm et retirez les cébles de liai-
son du moteur d’entrainement et du bras.

~ — Enlevez le chassis.

Important:

Afin d’evitertoute raie, nefrottez paslafiche
du cable du moteur sur la traverse compor-
tant les organes de commande.

1.6.6
Dépose du moteur d'entrainement du
plateau

Fig. 1.6

- Déposez le chéssis (chapitre 1.6.5).

- Pivotez le pont porte-bras de lecture (11)
vers 'extérieur jusqu’a la butée.

- Desserrez sous le chassis les 4 vis & six
pans creux (9).

- Sortez le moteur d’entainement par le

haut. Attention aux rondelles d'espace-
ment (8):
Lors du montage d'un nouveau moteur
d'entrainement, il est nécessaire de véri-
fier I'ajustage de la hauteur (voir chapitre
211 et la figure 2.3).

Important:

Aprés l'installation d'un nouveau moteur,
il faut ajuster le circuit de réglage (élé-
ments Hall) selon le chapitre 3.1.3.
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1.6.7
Tonarmfiihrung ausbauen

Fig. 1.6

- Chassis ausbauen (Kap. 1.6.5)

- Drei  Kreuzschlitzschrauben
Chassis-Unterseite 16sen.

- Tonarmkabelverbindung (12) durch die
rechteckige Offnung des Chassis ausfah-
ren.

(10) auf

B791
Fig. 1.6

|
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‘. L
]

1.6.8
Bedienungselemente ausbauen

Vorsicht:
Netzstecker abziehen!

- Chassis ausbauen (Kap. 1.6.5).

- Kabelverbindungen |6sen:

Modell B791, Fig. 1.6:

Drei Kabelverbindungen (17/18/22) aus
Print-Steckern ziehen.

Modell B795, Fig. 1.7:

Zwei Kabelverbindungen (18/22) aus
Print-Steckern ziehen.

- Netzkabelschuhe (14) abziehen (MAINS
CONNECTION BOARD).

- Im Geh&useinnern drei Schrauben (15)

I6sen und Zierleiste (23) entfernen:
Mit der einen Hand Zierleiste vom Ge-
hauseinnern (durch Offnungen in vorde-
rer Gehdusewand) nach unten und
gleichzeitig, mit der anderen Hand, von
aussen frontal nach oben driicken; Zier-
leiste nach vorn abziehen.

- Gehause auf die Ruckwand stellen, je
zwei Schrauben (20) der Drucktastenein-
heiten (16/21), resp. Display-Einheit (19)
I6sen.

Zum Ausbau des Netzschalters muss nicht

die ganze Drucktasteneinheit (16) ausge-

baut werden: Linke Kreuzschlitzschraube
auf Drucktastentrdagerl6senund Netzschal-
ter ausfahren.

1.6.7
Removing the tone arm support

Fig. 1.5

~ Remove chassis (Section 1.6.5).

- Unfasten 3 cross-recessed screws (10)
on underside of chassis.

- Guide tone arm cable (12) through the
rectangular opening in the chassis.

1.6.8
Removing the operating rail

Caution:
Unplug power cord!

- Remove chassis (Section 1.6.5)

- Disconnect cables

Model B791, Fig. 1.6:

Unplug three connecting cables (17/18/
22) at the PCB connector.

Model B795, Fig. 1.7:

Unplug two connecting cables (18/22) at
the PCB connector.

- Pull off fast-on ground terminal (MAINS
CONNECTION BOARD).

- Unfasten three screws (15) inside the
housing and remove trim strip (23):
With one hand, press trim strip down
from within the housing (by reaching
through the opening in the front housing
wall) while simultanously pressing up-
ward from the front with your other hand;
pull off trim strip toward front.

- Place housing upright onits rear wall, un-
fasten two screws (20) of the push button
unit(16/21) and two screws of the display
unit (19).

To replace the power switch it is not neces-

sary to remove the complete push button

module (16): Unfasten left-hand cross-
recessed screw on push button support
and slide out power switch.

@W®GE® ® ®

1.6.7
Dépose du guide de bras de lecture

Fig. 1.6

- Déposez le chéssis (chapitre 1.6.5).

- Desserrez les 3 vis (10) sous le chassis.

- Passez le cable du bras de lecture a tra-
vers I'évidement rectangulaire du chés-
sis.

®D @
1.6.8

Dépose des éléments de commande

Important:
Retirez la fiche secteur!

- Déposez le chéssis (chapitre 1.6.5).

Déconnectez les cables suivants:

Modéle B791, Fig. 1.6:

Retirez les 3 connecteurs (17/18/22).

Modele B795, Fig. 1.7:

Retirez les 2 connecteurs (18/22).

- Retirez les cosses du céble secteur (14)
(MAINS CONNECTION BOARD).

— Desserrez 3 vis (156) se trouvant a l'inté-

rieur du chéassis et déposez la traverse de
commande (23):
Pressez contre en bas avec une main la
traverse de commande depuis I'intérieur
du boitier et en méme temps pressez
contre en haut de I'autre a I'avant dépuis
I'extérieur; tirez en avant la traverse de
commande.

- Posez le boitier sur la face arriére et dés-
serrez les 2 vis (20) qui retiennent les
blocs de touches (16/21) et I'unité d'affi-
chage (19).

Pour déposer l'interrupteur secteur, il n'est

pas nécessaire de démonter tout le bloc de

touches (16): Desserrez lavis avec latéte en
croix a gauche du bloc et retirez I'interrup-
teur.
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1.6.9
Netzsicherung auswechseln

- Abdeckhaube entfernen, Gummiauflage
und Plattenteller abheben.

- Transportsicherung festziehen. (Schrau-
ben 3, Fig. 1.4).

— Plattenspieler auf die linke Seitenwand
kippen.

- Sicherungskappe aus der Gehduse-Un-
terseite herausschrauben (siehe Kapitel
1.1).

- Defekte Sicherung auswechseln:
100..120V: TO4A
200..240V:TO0.2A

- Transport-Sicherungsschrauben wieder
I6sen.

1.6.10
Zusammenbau

Der Zusammenbau erfolgt sinngenmass in
umgekehrter Reihenfolge zum Ausbau.

Es ist darauf zu achten, dass keine Kabel-
verbindungen verklemmt werden. Die Ka-
bel sollenwieder den gleichen Verlaufinne-
haben wie vor dem Ausbau.

1.6.9
Replacing the power fuse

— Remove dust cover, rubber mat, and plat-
ter.

- Tightentransportlocking screws (screws
3, Fig. 1.4).

— Set turntable on its left-hand side.

- Unscrew fuse holder cap from the under-
side of the housing (refer to Section 1.1).

- Replace blown fuse:
100to 120V, 0.4 A, slow-blow
200 to 240V, 0,2 A, slow-blow
Unfasten transport locking screws again.

1.6.10
Reassembly

The components that have been removed
can be reinstalled by following the corre-
sponding disassemblying steps in the re-
verse order.

Take great care not to pinch or to demage
any of the cable connections. All cable runs
should follow their original routing.

1.6.9
Remplacement du fusible secteur

— Enlevez le couvercle, le disque de caout-
chouc et le plateau.

— Serrez les 3vis de sécurité (vis 3, Fig. 1.4).

— Basculer la table de lecture sur le coté
gauche.

- Dévissez la calotte porte-fusible du fond
du boitier (voir chapitre 1.1).

- Remplacer le fusible défecteux:
100..120V: T04A
200 .. 240V:T0.2A

- Desserez a nouveau les 3 vis de sécurité.

1.6.10
Remontage

Le remontage s'effectue dans I'ordre inver-
se du démontage. Veillez & ne pas coincer
les cables de liaison qui doivent reprendre
leur position originale.
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UND KONTROLLEN CHECKS MECANIQUES

Die mechanischen Kontrollen des Tonab-
nehmers und der Tonarmfihrung setzen
voraus, dass die werkseitig gepriifte Tole-
ranz der Plattenteller-Exzentrizitdt von we-
niger als 0,1 mm, und der Plattenteller-Ho-
henschlagdifferenz von wenigerals 0,1 mm
erhalten ist.

Hilfsmittel
- Kontroll- und
Einstellehre Best.-Nr. 46173
- Einstell-Hilfsplatte Best.-Nr. 46010
- Tonabnehmer-Einstellehre, enthalten im
Tonabnehmer-Montage Kit
Best.-Nr. 06790

Fig. 2.1

21
KONTROLLE DER TANGENTIALEN
ABTASTSPUR

2141
Voraussetzungen

— Parallelitat der Nadelfihrung gegentber
der Plattentelleroberflache Uberpriifen.
Zuldssige Abweichung innerhalb Punkt
<Ay und Punkt By < 0,3 mm (Fig. 2.1).

- Fig. 2.3
Eine Korrektur erfolg durch entsprechen-
des Verdrehen des Tonarm-Schildes (1),
nach dem L&sen der beiden Innensechs-
kant-Klemmschrauben (2) zum Tonab-
nehmerschlitten-Gestange.

Solldistanz  Oberkant Tonabnehmer-
schlitten-Gesténge bis Plattentellerebe-
ne = 41mm.

Eine Korrektur erfolgt durch Unterlegen
desPlattentellermotors mit Distanzschei-
ben entsprechender Starke (Siehe Kapi-
tel 1.6.6, Fig. 1.5, Distanzscheiben 8).

- Mit dem Einsatz der, im Tonabnehmer-
Einstellset enthaltenen Tonabnehmer-
Einstellehre wird die Tonabnehmer-Posi-
tion Uberpruft und wenn erforderlich in-
nerhalb des Spiels seiner Befestigungslo-
cher korrigiert.

The following mechanical checks of the

cartridge system and the tone arm support
require that the original factory specifica-
tions are still maintained, i.e. that the platter
run-out does not exceed 0.1mm and that
the turntable wobble is less than 0.1 mm.

Aids

- Reference and alignment gauge, ~". -
part No 46173

- Alignment disk, part No 46010

- Cartridge alignment gauge included in
cartridge installation kit, part No 05790

==\ \:

46173

Fig. 2.2

2.1
CHECKING THE TANGENTIAL

TRACKING

211
Prerequisites

- Check parallel guiding of the stylus rela-
tive to platter surface.

Admissible deviation between position
“A" and “B” <0.3mm (Fig. 2.1).

- Fig. 2.3:

Correctby twisting the tone arm shield (1)
after the two hexagon-socket-head cap
screws (2) of the carriage linkage have
been unfastened.

Nominal distance between top edge of
cartridge sled linkage to platter surface =
41 mm.

Correct distance by placing shims of the
corresponding thickness under the plat-
ter motor (refer to Section 1.6.6, Fig. 1.5,
shims 8).

- Check cartridge position using the cen-
tering adapter included with the align-
ment gauge of the cartridge alignement
kit, and if necessary, correct within the
play permitted by the mounting holes.

Le contr6le mécanique du photocapteur et
du pont porte-bras présuppose que la tolé-
rance d'excentricité et de battement du pla-
teau est plus petite que 0,1 mm.

- Accessoires de contrdle

gabarit de contrble et de

réglage No. 46173

disque de référence No. 46010

gabaritde réglage de phonocapteur con-

tenu dans le Kit de Montage de cellule
No. 05790

Fig. 2.3

2.

1

CONTROLES DU SYSTEME TANGEN-
TIEL

211
Préliminaires

Vérifiez le parallélisme du guidage de la
pointe de lecture par rapport a la surface
du plateau.

L'écart admissible doit étre intérieur a
0,3mmentre les points (A) et B> (Fig. 2.1).
Fig. 2.3:

Une correction s'effectue par une légére
rotation de la plague terminantle bras (1),
aprés avoir libéré les 2 vis 6 pans inté-
rieurs (2) qui la maintiennent aux glissié-
res.

la distance entre le plateau et |'arréte su-

périeure de la glissére est de 41 mm. Une
éventuelle correction s'effectue en inter-
calant des rondelles sous le moteur d’'en-
trafnement (voir chapitre 1.6.6 Fig. 1.5,
rondelles d'espacement 8).

le contréle de la position du phonocap-
teur sefaitgréce au gabaritfournitavecle
kit de montage de cellule. Cette position
se corrige si nécessaire par le jeu des
trous de fixation.
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21.2
Priifen mit Einstellehre Nr. 46173

Anforderung
Die Nadel muss wéhrend ihrem Vorschub
und in abgesenktem Zustand genau auf
dem Radius (R) durch das Drehzentrum (S)
des Plattentellers laufen (Fig. 2.1).
Zulassiges Toleranzfeld fir max.
Spurwinkelfehler:

A (r1 =150mm): <3mm

B (r2= 50mm):<1mm
Diese Uberprifung erfolgt unter Verwen-
dung der Einstellehre Nr. 46173 (Best-Nr.):

+ 05°

Vorbereitungen:

— Netzstecker ziehen; der Antriebsmotor
darf wihrend der folgenden Einstellkon-
trolle nicht laufen.

— Antriebssaite zu Tonabnehmerschlitten
I6sen (Spiralfeder aushaken).

- Tonabnehmer in Ruhelage auf Anschlag
schieben (Nur in dieser Stellung darf der
Tonabnehmer Uber die eingesetzte Ein-
stellehre geschwenkt werden).

- Tonarmfiihrung nach rechts ausschwen-
ken.

— Gummimatte von Plattenteller entfernen.

- Tonabnehmer-Reinigungspinsel aus
Chassis entfernen (unter leichtem Dre-
hen nach oben ausziehen).

Einstellehre einsetzen

Die Lehre wird iber den Bolzen des Platten-
tellerzentrums und in die freigegebene
Bohrung zur Pinselaufnahme geflhrt.

Die Lehre muss sich ohne Kraftaufwand
uber, resp. in die beiden Fixpunkte schieben
lassen: Fertigungstoleranzen in der Fix-

punkte-Distanz werden durch Losen der.

Bolzenbefestigung an der Lehre (Schlitz-
schraube 16sen) kompensiert, — Schlitz-
schraube wieder festziehen.

Kontrollen

Die beiden folgenden Einstellungen sind in

geringem Masse voneinander abhéngig

und mussen nach Justierungen wiederholt
kontrolliert werden.

- Tonabnehmer auf den beweglichen

Schieber der Einstellehre aufsetzen:
Die Nadel muss mittend zwischen die
beiden Markierungslinien aufdem Schie-
ber auftreffen (Lehren neueren Datums
sind mit einer Mittelriss-Markierung ver-
sehen).

— Tonabnehmer auf die, dem Plattenteller-
zentrum ndheren Markierung positionie-
ren und manuell absenken:

Die Nadelspitze muss mittend zwischen
den beiden Markierungslinien auf die
Lehre aufsetzen.

21.2
Checking with alignment gauge
No 46173

Prerequisite
While the diamond stylus is tracking, itmust
run exactly on the radius (R) through center
(S) of the turntable platter (Fig. 2.1.)
Admissible tolerance range for a tracking
error of max. £0.56%

A (r1 =150mm): <3mm

B (r2= 50mm): <1mm
Check with alignment gauge No 46173
(Part No):

Preparatory steps:

- Disconnect power cord to ensure thatthe
platter will not rotate during the following
checks.

— Unfasten carriage drive string (unhook
spiral spring).

— Push cartridge to its restmg position (the
cartridge should only be allowed to tra-
verse the alignment gauge in this posi-
tion).

— Slide tone arm to the full right.

— Remove rubber mat from platter.

_ Detach catridge cleaning brush from
chassis (pull upward while lightly twist-

ing).

Insert alignment gauge

Set gauge into the axial hole of the platter
center pin and into the hole of the stylus
brush mounting. It should be possible to
slide the gauge effortlessly across or re-
spectively over these two fixed points: ma-

_nufacturing tolerances in the fixed-point

distance are compensated by loosing the
crossrecessed screw of the pin mounting
on the gauge.

Retighten cross-recessed screw.

Checks

Since there is a certain amount of interde-

pendence between the two adjustments

described below, these checks may have to
be repeated.

— Lower cartridge onto movable lever of

the alignment gauge:
The stylus tip should touch the lever
exactly between the two engraved lines.
(Onnewer gauges this pointis marked by
a third line.)

— Position cartridge on the reference mark
that is nearer to the platter center and
manually lower stylus:

The stylus tip should touch the gauge
exactly between the two marks of the
gauge.

21.2
Vérification a I'aide du gabarit
No. 46173

Conditions a respecter
La pointe de lecture doit se poser exacte-
ment sur rayon (R) partant du centre (S) du
plateau (Fig. 2.1).
La tolérance maximale pour un angle d'er-
reur de piste de 0,5 degré est de:

A (r1 =160mm): <3mm

B (r2= 50mm):<1mm
Faites cette vérification avec le gabarit de
réglage no. 46173:

Préparations:

_ Retirez la fiche secteur; le moteur d'entai-
nement ne doit pas tourner pendant les
controles de réglage suivants.

~ Enlevez le cable d’entrainement du pho-
nocapteur (décrochez le ressort).

- Amenez le phonocapteur en position de
repos (le pont porte-bras ne doit étre pi-
voté au dessus du gabarit que dans cette
position).

- Pivotez le pont porte-bras.

- Enlevez le disque de caoutchouc.

- Retirez le pinceau de nettoyage (tournez
légérement en tirant vers le haut).

Mise en place du gabarit

Placez le gabaritau centre du plateau et sur
le trou du pinceau.

Celui-ci doit rentrer librement. Si non, libé-
rez la vis & fente de centrage afin de com-
penser les tolérances de fabrication et res-
serrez-la.

Controles

Les deux réglages suivants sont interdé-

pendants et doivent étre ainsi répétés.

— Faites descendre la pointe de lecture sur
la tige mobile du gabarit.
La pointe doit se poser exactement entre
les deux repéres de latige mobile {la nou-
velle version du gabarit comporte un troi-
siéme trait situé exactement au milieu).

- Amenez le phonocapteur en face de la
marque vers le centre du plateau et des-
cendez-le manuellement:
La pointe de lecture doit se poser entre
les deux traits.
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21.3
Priifen mit Hilfe einer markierten
Schallplatte

Die Uberpriifung der tangentialen Nadel-

fihrung auf einen Spurwinkelfehler kann

auch mit Hilfe einer, fir Abspielzwecke
nicht mehr verwendeten Schallplatte erfol-
gen:

- Mit moglichst spitzer Reissnadel auf
Schallplatte einen Durchmesser markie-
ren, welcher das Plattendrehzentrum ge-
nau (1) trifft.

- Netzstecker ausziehen und markierte
Schallplatte auflegen, — Tonarmfihrung
in Betriebsstellung einschwenken.

Fig. 2.1

- Tonabnehmer manuell absenken und
Schallplatte so positionieren, dass die
Nadelspitze im Punkt <Ay auf die Risslinie
auftrifft Fig. 2.1, - Plattenteller gegen Ver-
drehensichern(z.B.Klebeband zwischen
Plattenteller und Chassis anbringen).

— Tonabnehmer mit Nadel tber Punkt «B»
positionieren und manuell absenken:
Die Nadel muss innerhalb des, in Fig. 2.1
dargestellten Toleranzfeldes auf die Plat-
te auftreffen.

21.4
Korrektur eines Spurwinkelfehiers
... durch Verstellen des Tonarmfuhrung-
Einrastpunktes in Betriebsstellung (Fig.
2.4):
Der federnde Rastbolzen (3) im Tonarm
ist exzentrisch ausgefuhrt und I8sst sich
mit Hilfe eines Rundstahlstabes mit @
1,6 mm, welcher durch die radiale Boh-
rung im Bolzen gefiihrt wird, entspre-
chend verdrehen.
Vorsicht:
Darauf achten, dass der Bolzen wahrend
des Verdrehens nicht axial aus der Bohrung
gehoben wird. Dies wird verhindert, wenn
wéhrend des Verdrehens die Tonarmfiih-
rung ausserhalb derRaststellungen positio-
niert wird und mit leichtem Druck axial auf
denTonarmfuhrungs-Drehpunktentgegen-
gewirkt wird.

21.3
Checking with a marked record

Tracking errors in the tangential stylus guid-
ance can also be checked with the aid of a
record that is no longer used:

- With a very sharp drawing point engrave
adiameter onthe record thatrunsexactly
(1) through its center.

- Disconnect power cord, and place
marked record on platter. Swing tone
arm support into operating positjon.

Fig. 2.1 .

- Lower cartridge manually and rotate
marked record so that the stylus tip
touches the engraved line in position “A”
(Fig. 2.1). Keep platter from turning e.g. by
securing it with adhesive tape to the
chassis).

- Position cartridge with stylus over posi-
tion “B” and lower cartridge manually:
The stylus should touch the record within
the tolerance field illustrated in Fig. 2.1.

— e
®

Fig. 2.4

21.4
Correction of tracking error

... by adjusting the cartridge detent in the
operating position (Fig. 2.4):

The eccentric indexing pin (3) in the tone
arm can be twisted by inserting a round
steel rod (diameter 1.5 mm) into the radial
hole of this pin.

Caution:
Ensure that the pinis not pulled axially out of
the hole whileitis beingtwisted. Thiscanbe
prevented by positioning the tone arm out-
side the detent position and by applying
light axial pressure to the tone arm’s center
of rotation.

21.3
Vérifications avec un disque marqué

La vérification de la position du guide de

bras de lecture peut se faire comme suit a

I'aide d'un disque usagé n"ayant plus de va-

leur:

- Tracez sur le disgue avec une pointe aussi
fine que possible un rayon partant exac-

~ tement du centre du disque.

— Retirezlafiche secteur, placezle disque et

“ tournez le pont porte-bras en position de
lecture.

Fig. 2.1:

- Abaissezle phonocapteurmanuellement

de maniére a ce que la pointe de lecture
touche le disque au point <A sur la ligne
gravée (Fig. 2.1). Bloquez la position du
plateau (par ex.: bande autocollante en-
tre le plateau et le chassis).

- Déplacez le phonocapteur au point (B» et
abaissez-le:
La pointe de lecture doit se poser dans la
plage du tolérances données a la figure
21.

21.4
Correction de I'erreur de piste

... par déplacement du point de repos du
pont porte-bras en position de lecture
(Fig. 2.4):
La butée a ressort (3) du pont est montée
sur un excentrique et peut se pivoter au
moyen d’'une tige d'acier de 1,5 mm de
diamétre passée atraversletrouradial de
la cheville.
Important:
Vérifiez que pendant la rotation de la chevil-
le, celle-ci no sorte pas du trou de butée.
Vous pouvez I'éviter en exercantune légere
pression sur le pontau niveau du pointd'ar-
ticulation.
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Sollten sich bei den obenaufgefuhrten Ju-

stiervorgidngen die Einstellbereiche als

nichtausreichend erweisen, deutet dies auf
eine Veranderung der werkseitig ausge-
fuhrten Grundeinstellung hin.

Um diese Grundeinstellung wieder zu er-

halten, ist wie folgt vorzugehen:

- Rastbolzen (3) in Mitte Einstellbereich
stellen.

— Tonabnehmer mit obenerwéhnter Ein-
stellehre justieren.

- Lagerungzu Tonarmfthrunginihrer Befe-
stigung zum Chassis (drei Kreuzschlitz-
schrauben) [6sen.

- Tonarmfiihrung nach Einstellehre (46173)
justieren und wieder festziehen.

— Kontrolle und Feinkorrektur, wie be-
schrieben, durch Ausrichten des Tonab-
nehmers in seiner Befestigung und Aus-
richten der Tonarmfiihrung durch Drehen
des Rastbolzens.

(Rastbolzen bei starker Abnitzung erset-

zen).

Should the range of adjustment available
from these two measures be insufficient,
this is an indication that the basic factory
settings are no longer maintained.
Proceed as follows in order to reestablish
the original factory specifications:

— Turn indexing pin (3) to the center of its
adjustment range.

- Adjust cartridge with alignment gauge.

- Unfasten the 3 cross-recessed screws
that secure the tone arm bearing to the
chassis.

- Adjust tone arm with alignment gauge
(46173) and retighten screws.

- Check and fine-adjust as described
above by aligning the tone arm in its
mounting and by aligning the tone arm by
rotating the indexing pin.

(Replace indexing pin if there are strong

signs of wear).

Si la plage de réglage n'est pas suffisante

pour corriger l'erreur, cela signifie qu’il y a

eu modification du réglage original d'usine.

Pour retrouver le réglage de départ, procé-

dez comme suit:

- Placez la cheville de la butée (3) dans la
position médiane de la plage de réglage.

- Ajustez le phonocapteur avec le gabarit
comme vu précédement.

— Desserrez le palier d'articulation du pont
sur le chassis (3 vis a téte en croix).

- Régler la position du pont avec le gabarit
(46173) et reserrez les vis.

Controlez et faites le réglage fin, comme vu
plus haut de la position du phonocapteur
et de celle du pont par pivotement de la
cheville de butée.

(Remplacez la butée si elle est fortement

usée).
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2.2 2.2 o 22

EINSTELLEN DER TONABNEHMER- ADJUSTING THE CARTRIDGE REGLAGE DE LA DESCENTE DU

ABSENKTIEFE LOWERING DEPTH  PHONOCAPTEUR

Kontrolle Check Vérification

- Gerét einschalten.

— Tonabnehmer Uber das innere Rillenpro-

fil-Kreisband (r= ca. 75 mm) der Gummi-
matte positionieren und absenken:
Die Nadelspitze muss minimalen Ab-
stand zur héchsten Ebene des Rillenpro-
fils halten. (Eine Beriihrung des Rillenpro-
fils durch die zu weit abgesenkte Nadel
kann (ber den Audioweg akustisch er-
fasst werden).

Korrektur
... an Tonabnehmer-Absenkeinstellschrau-
be (4).

2.3
EINSTELLEN DER TONABNEHMER-
AUFLAGEKRAFT

Das Einstellen der Auflagekraft erfolgt
durch Verstellen der Schlitzschraube (3)
(Fig. 2.5). Bei schweren Tonabnehmern
>6p (60 mMN) muss das Gegengewichtaus
Blei montiert werden. Mit einer (CORREX)-
Waage oder dem Waagestreifen (dem Ton-
abnehmer-Montage Kit beigelegt) ist die
pick up-spezifisch vorgeschriebene Aufla-
gekraft einzustellen (Siehe Kapitel 1.3/1.4,
(TECHNISCHE DATEN) oder Vorschrift des
Pick up-Herstellers).

2.4
SCHALTPUNKTE DER ENDSCHALTER
EINSTELLEN

Kontrolie

- Schaltpunkt fur Endschalter Anschlag
rechts (Tonabnehmer-Startposition)
Distanz Drehzentrum (S) — Schaltpunkt =
r1 =147 mm +1/-0mm (Fig. 2.6).

Dieser Abstand kann mit der Einstellhilfs-

platte 46 010 ermittelt werden.

Die Platte enthalt hierzu zwei konzentrische

Rillen mit Radien von 147 und 148,5 mm.

- Switch turntable on.

- Position cartridge above the innermost
ridge (r = 7.5 mm) of the turntable mat
and lower cartridge: v
The stylus tip should stop just above the
ridge. (If the stylus actually touches the
ridge, this can be detected through the
audio path).

Corrective action:
... with screw (4) adjusting the maximum
cartridge lowering depth.

2.3
ADJUSTING THE STYLUS FORCE

The stylus force canbe corrected by adjust-
ing the slotted-head screw (3) (Fig. 2.5). For

_relatively heavy cartridges >6p (60 mN), a

corresponding lead balance weight must
be mounted. Adjust to the recommended
stylus force with the aid of a “"CORREX" bal-
ance or a balancing strip (bypacked with
the cartridge installation kit), refer to Sec-
tion 1.3/1.4 “TECHNICAL DATA" or consult
the instructions of the cartridge manufactu-
rer.

2.4
ADJUSTING THE TRIP POINTS OF
THE LIMIT SWITCHES

Check
- Trip point for the right-hand limit switch
(cartridge in start position)
Distance between platter center (S) and
trip point = r1 = 147 mm +1/-0 mm (Fig.
2.6).
This distance can be determined with the
alignment disk 46 010. This disk features
two concentric grooves with radii of 147
and 148.5 mm respectively.

- Enclenchez I'appareil.

- Avancez le bras jusqu’au dessus des sil-

lons intérieurs (r = 75 mm) du couvre-
plateau en caoutchouc et abaissez la cel-
lule:
La pointe de lecture doit alors effleurer le
sommetdes sillons (le contactde la poin-
te de lecture avec le sillon peut se contro-
leracoustiquemental'aide d'uncanal au-
dio).

Correction
... par la vis de réglage de descente (4).

2.3
REGLAGE DE LA FORCE D'APPUI

Laforce d’appui se régle au moyen de la vis
a téte fendue (3) (Fig. 2.5); pour les phono-
capteurs de poids supérieur a 6 p (60 mN),
la plaguette de plomb doit étre montée.
Réglez la force prescrite (Voir chapitre 1.3/
1.4 (Caractéristiqgues techniques) ou les
données du fabricant de cellules) a I'aide
d’'une balance CORREX ou de celle fournie
dans le kit de montage de cellule.

2.4
REGLAGE DES INTERRUPTEURS DE
FIN DE COURSE

Vérification

- Point de commutation de l'interrupteur
de butée droit (phonocapteur en position
de départ). Distance du centre (S) au
point de commutation =
r1 =147 mm +1/-0mm (Fig. 2.6).

Cette cote estdonnée sur le disque de réfé-

rence 46010.

Le disque posséde deux sillons concentri-

ques, I'un de 147 et I'autre de 148,5 mm.
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Esistzweckmassig, den Tonabnehmer von
Hand am Gestdnge abzusenken (Haube
entfernen)

Die Nadelspitze muss dann im Bereich zwi-

schen den beiden Rillen liegen.

- Schaltpunkt fir Endschalter Anschlag
links (Tonabnehmer-Endposition)
Distanz Drehzentrum (S) - Schaltpunkt=
r2 =50mm*2mm.

Dieser Abstand muss gemessen werden,

er kann nicht mit der Einstellhilfsplatte kon-

trolliert werden.

Korrektur

... durch entsprechendes Schieben des zu-
standigen Mikroschalters innerhalb des
Spiels seiner Befestigungsschrauben kann
dessen Schaltpunkt verandert werden.

25
POSITIONSSCHALTER DER TONARM.-
FUHRUNG PRUFEN

Kontrolle

Masskontrolle an Peripherie der Tonarm-
- fihrungs-Ausladung (Fig. 2.6):

Wird wahrend des Abspielmodus die Ton-
armfiihrung durch manuellen Eingriff um
mehr als 5mm, £1mm in beide Schwenk-
richtungen bewegt, muss der Plattenteller-
antrieb ausschalten und der Tonabnehmer
in Ruhestellung zuriickfahren.

Korrektur
... durch entsprechendes Schieben des zu-
standigen Mikroschalters in der Eingriffs-
hohe, nach dem Losen der Befestigungs-
schrauben.

2.6
KONTROLLE DER TONABNEHMER-
SCHLITTEN-ANTRIEBSSAITE

Vorgehen

- Gerat ausschalten.

- Tonarm-Abdeckhaube entfernen.

- Tonarmfithrung  in  Betriebsposition
schwenken.

- Tonabnehmer in Endstellung (grosste
Ausladung) bringen.

Kontrolle

- Tonabnehmer manuell (unter angemes-
senem Kraftaufwand) um 1 ..2cm in
Richtung Ruhestellung (Startposition)
schieben:
Die Saite muss den Antriebsmotor dre-
hen, ohne Uber dem Antriebsrad zu
schleifen.

Massnahmen

- Antriebssaite und Antriebsrad wie Um-
lenkrad mit Aceton reinigen

oder
Antriebssaite mitZugfederauswechseln.

It is advisable to lower the cartridge man-
ually by pressing down on the lift rod. (Re-
move dust cover).

‘The stylus tip should touch the record

exactly between the two grooves.

- Trip point for the left-hand limit switch
(cartridge in run-out position).
Distance between platter center (S) and
trip point = r2 = 50mm =2 mm.

This distance must be measured since it

cannot be checked with the alignment disk.

Corrective action

... by shifting the corresponding micro-
switch within the play available at its
mounting screws.

2.5
CHECKING THE POSITION SWITCH
OF THE TONE ARM SUPPORT

Check

Dimensional check on the periphery of the
tone arm projection (Fig. 2.6):

If the tone arm is swung outin play mode by
more than 5 mm =£1mm, the platter motor
should disengage and the cartridge should
return to its rest position.

Corrective action

...by adjusting the height of the correspond-
ing microswitch after loosening the mount-
ing screws.

2.6 :
CHECKING THE CARRIAGE DRIVE
STRING

Procedure

- Switch turntable off.

— Remove tone arm cover.

- Swing tone arm to play position.

- Set tone arm to its limit position (maxi-
mum projection).

Check

- By applying reasonable force, slide tone
arm 1 to 2cm toward the rest position
(start position):
The string should turn the drive motor
without slipping on the drive wheel.

Corrective action

- Cleandrive string, drive wheel and pulley
with acetone

or
replace drive string and spiral spring.

Il est recommandé de poser a la main le
bras de lecture en appuyant sur la barre de
relevage de cellule (enlever le capot).

La pointe de lecture doitalors se trouver en-

tre les deux sillons.

- Point de commutation de l'interrupteur
de butée gauche (phonocapteur en posi-
tion de fin).

Distance du centre (S) au point de com-
mutation = r2 = 50mm =2 mm.

Cette distance doit &tre mesurée, elle ne

peut se controler a 'aide du disque de réfé-

rence.

Correction
... par déplacement du micro-interrupteur,
permis par le jeu de vis de fixation.

2.5

VERIFICATION DES INTERRUPTEURS
DE POSITIONNEMENT DU PONT
PORTE-BRAS

Vérification

LLa valeur se mesure sur la tangente au cer-
cle décrit par le pont (Fig. 2.6):

Si le pont porte-bras en position d'écoute
subit un déplacement de plus de 5 £1mm,
le bras de lecture remote, retourne a sa po-
sition de départ et le plateau s'arréte.

Correction

... par le réglage en hauteur du micro-inter-
rupteur, aprés avoir desserré les vis de fixa-
tion.

2.6
CONTROLE DU CABLE D’ENTRAINE-
MENT DU PHOTOCAPTEUR

Préparation

- Déclenchez I'appareil.

- Otez le capot.

- Basculez le pont en position de lecture.

- Positionnez le phonocapteur en fin de
course (le plus grand déploiement).

Vérification

- Déplacez manuellement le bras sur 1 ...
2 cm endirection de la position de repos:
Le cable doit alors faire tourner le moteur
sans glisser sur la poulie d’entrainement.

Remeéde

- Nettoyer les 2 poulies et le cable d’entai-
nement avec de I'acétone

ou
changez le céble et le ressort de tension.
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3. ELEKTRISCHE EINSTELLUNGEN

Hinweis:

Das Geréatenthalt elektrostatisch empfindli-
che Bauteile. Reparaturarbeiten sollten nur
an entsprechend geschitzten Arbeitsplat-
zen durchgefiihrt werden.

31
PLATTENTELLER-ANTRIEBSMOTOR

311
Funktionsbeschreibung B791

Siehe auch Section 4:
BLOCK DIAGRAM B791
Schaltbild
MOTOR CONTROL UNIT 1.179.192

1. Steuerung des Antriebsmotors

Das vom Antriebsmotor gelieferte Tachosi-
gnal wird (nach dem Sample and Hold-
Prinzip) in eine DC-Spannung umgewan-
delt. Diese Spannung wird mit der Refe-
renzspannung verglichen und danach der
Motor geregelt. Gleichzeitig wird das Ta-
chosignal dem Phasenkomparator zuge-
fuhrt.

Der Referenzspannung wird noch das Kor-
rektursignal des Phasenkomparators zuad-
diert. Der Fensterdiskriminator dient als
Synchronisationsdetektor und ziindet bei
Synchronlauf des Antriebsmotors die Syn-
chron-LED (Bedienungsfeld).

Die Drehzahl wird durch Impulstasten vor-
gewahlt. Die Information wird im SPEED-FF
gespeichert. Dieser steuert den Frequenz-
teiler und die Zeitkonstante des Frequenz-
Spannungswandlers.

Das Signal DRIVE-INHIBIT bringt den Mo-
tor zum Stillstand.

2. Referenzsignal

Da neben der Nominalgeschwindigkeit
auch die variable Geschwindigkeit quarz-
genau ist, erfordert dies ein erhdhter Auf-
wand an programmierbaren Teilern und
deren Ansteuerung. Die Geschwindigkeit
kann mit den Tasten <UP»> und <DOWN)
schrittweise um 0,1% in der entsprechen-
den Richtung verandert werden. Dabei
wird der Auf-/Abwartszahler (IC 10, IC 13)
jeweils um eine Stufe erhoht bzw. vermin-
dert. Anhaltendes Driicken der Tasten be-
wirkt eine héhere Schrittfrequenz (ca. 100
Schritte in 6 bis 8 Sekunden). Beim Ein-
schalten wird der Zahler auf 128 gesetzt.
Beim Umschalten von 33 auf 45 oder um-
gekehrt, wird der Inhalt nicht geléscht

3. ELECTRICAL ADJUSTMENTS

Note:

This turntable is equipped with electrostat-
ically sensitive components. For this rea-
son, repair work should be performed in a
suitably protected work place.

31
PLATTER MOTOR

311
Functional description B791

Also refer to Section 4:
BLOCK DIAGRAM B791
Circuit diagram
MOTOR CONTROL UNIT 1179192

1. Platter motor control

The tacho signal generated by the platter
motor is converted to a DC voltage using
the sample-and-hold principle. The result-
ing voltage is compared with the reference
voltage to regulate the motor speed. The
tacho signalis also fed to the phase compa-
rator.

The correction signal of the phase compa-
rator is added to the reference voltage. The
window discriminator serves as a synchro-
nization detector and enables the LED on
the operating strip when synchronous run-
ning has been achieved.

The nominal platter speed is preselected
with the two momentary-action push but-
tons. This selection information is stored in
the SPEED flip-flop which in turn controls
the frequency divider and the time constant
of the frequency-to-voltage converter.

The DRIVE INHIBIT signal stops the motor.

2. Reference Signal

Since in addition to the nominal speed also
the variable speed is quartz-controlled, this
turntable is equipped with additional pro-
grammable dividers and corresponding
control elements. The speed can be varied
with the varispeed push buttons “UP” (fas-
ter) and "“DOWN" (slower) in steps of 0,1 %.
This is accomplished by incrementing or
decrementing the binary up/down counter
(IC10, IC13). If either push button is held
down continuously, the step frequency in-
creases (approximately 100 steps in 6 to 8
seconds). When the turntable is switched
on, the counter is initialized to 128. The
counter contentis notaffected by switching
from 33 to 45 RPM or vice-versa.

3 REGLAGES ELECTRIQUES

Important:

L'appareil contient des composants sensi-
bles al'électronicité statique. Les travaux de
réparation doivent se faire a une place de
travail protégée en conséquence.

341
MOTEUR D’ENTRAINEMENT DU

PLATEAU

311

Description des fonctions B791

* Voir aussi section 4:

BLOCK DIAGRAM B791
Schéma
MOTOR CONTROL UNIT 1179192
1. Commande du moteur d’entraine-

" ment
Le signal tachymétrique provenant du mo-
teur d’entrainement du plateau est converti
en tension continue (selon le principe
d'échantillonage avec rampe). Comparée a
la tension de référence, elle active ainsi la
régulation du moteur. Simultanément le si-
gnal tachymétrique est envoyé au compa-
rateur de phase.

Alatensionderéférence, onajoute le signal
de correction du comparateur de phase.Le -
discriminateur & intervalle de phase (win-
dow discrimination) fait fonction de détec-
teur de synchronisation et libére la diode
LED de synchronisation en cas de marche
synchrone du moteur central. Des touches
a impulsion permettent de sélectionner le
nombre de tours. Linformation estmémori-
sée dans le SPEED-FF. Celui-ci commande
le diviseur de fréquence et la constante de
temps du convertisseur fréguence-tension.
Le signal DRIVE INHIBIT produit I'arrét du
moteur.

2. Signal de référence

La vitesse variable (tout comme la vitesse
nominale) est pilotée par quartz et exige de
ce fait un plus grand nombre de diviseurs
programmables pour étre commandée. La
vitesse peut étre modifiée par pas de 0,1%
dans le sens désiré par les touches (UP» et
(DOWN). Ainsi les deux compteurs - dé-
compteurs (IC10,1C13) serontincrémentés
ou décrémentés a chaqgue pas. Lappui pro-
longé surI'une des deux touches générera-
pidement des pas (environs 100 en 6 a 8 se-
conds). A I'enclenchement le compteur est
positioné sur128. Son contenu n'est pas ef-
facé lors du passage de la vitesse de 33 a
45 ou 45 a 33 tours/min.
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11100011 +9.9% 11190 0011 +9,9% 1110 9011 +9,9%

1000 2001 +0.1% 1000 2001 +0.1% 1000 2021 +0,1%

POWERON 1000 @000 Nominal POWERON 1000 @0@@ nominal POWERON 1000 @020 Nominale
21111111 -01% 21111117 -0.1% 21111111 -01%

0021 1101 -99% 0021 1101 -9.9% 0001 1101 -9.9%

Die Ausgénge des Auf-/Abwartszéhlers
sind Adressen fir das ROM (IC 11), welches
dann die programmierbaren Teiler an-
steuert. Die niedrigsten 8-Bit werden wéh-
rend der PE = H (ca. 2,6 us) direktindenTei-
ler(IC16,1C 14) geladen. Die restlichen 2-Bit
und die Begrenzung des Auf-/Abwaértszah-
lers bei + 9,9 % werden im Register (IC 12)
zwischengespeichert.

Der Quarzoszillator (IC 21, Pin 1) schwingt
auf 3,072 MHz und wird miteinem Teiler (IC
19, Pin 1) auf 192 kHz heruntergeteilt, und
anschliessend der Geschwindigkeit ent-
sprechend auf nom. 55,565 bzw. 75,0Hz ge-
teilt (IC 16, 1C 14,1C 7). Diese Adressen wer-
den auch im D/A-Wandler (R16 ... R 20) fiir
die Referenzspannung verwendet.

Ein Rampengenerator, gesteuert von IC 14,
" Pin 12 bildet den Phasenkomparator. Je
nach derPhasenlage des Tachosignalszum
Referenzsignal wird von der Rampe mittels
S 4 (IC 5, Pin 4) die momentane Spannung
in den Haltekondensator C 19 geladen. Da-
mit sich dieser nichtzu schnell entladt, wird
das Signal Uber einen FET-Op-Amp gefiihrt
(IC 8, Pin1).

Anmerkung:

Da die Quarzreferenz fiir C-MOS-Logik bei
+ 6V Speisespannung an der oberen Gren-
ze liegt, eignen sich fur IC 19 nur Fabrikate,
derentypische Clock-Frequenz Uber 4 MHz
liegt.

3. Frequenzspannungswandler

Das Tachosignal (ca.TmV bei 33,33 U/min)
wird Uber IC 9, Pin 1 verstérkt, wobei zwei
antiparallel geschaltete Dioden das Uber-
steuern des Verstarkers verhindern.
Anschliessend wird das Signal tber den
Schmitt-Trigger IC 9, Pin 2 in ein Rechteck-
signal umgewandelt (TP 2) und damit Mo-
noflop IC 2, Pin 1 angesteuert. Monoflop IC
2, Pin 2 Steuert wahrend 3ms Q1 an, wel-
cher dadurch C7 auf + 6V aufladt. Wah-
rend der verbleibenden Zeit einer Periode
entladt sich C7 Gber R6 und R15 (bei 33,33
U/min R6, R22, R14 und R15).

40 us bevor C7 wieder auf + 6V aufgela-
den ist, wird die momentane Spannung
iber S3 (IC b), angesteuert Uber Monoflop

The outputs of the binary up/down counter
are used forthe ROM (IC 11), which controls
the programmable divider. The low-order 8
bits are loaded directly into the diver (IC16,
IC14) while PE = H (approx. 2.6s). The re-
maining 2 bits and the limit for the binary
up/down count of the 9.9 % are buffered
in the register (IC12).

The quartz oscillator (IC 21, pin 1) oscillates
with a frequency of 3.072 MHz. Its frequen-
cy is stepped down to 192 kHz by a divider
(IC19, pin 1) and subsequently divided
down (IC 16, IC 14, IC 7) to nom. 55.55 or
75.0Hz, depending on the speed selected
by the operator. These pins are also ad-
dressed by the D/A converter (R16 ... R 20)
for the reference voltage.

A ramp generator, controlled by IC14, pin
12, functions as a phase generator. With the
aid of S4 (ICb, pin4), the ramp loads the
momentarily required voltage into the hold-
ing capacitor C19, depending on the phase
relation of the tacho signal to the reference
signal. To prevent the capacitor from dis-
charging too early, the signal is conducted
via the FET op amp (IC 8, pin1).

Note:

Because the quartz reference is rather high
for a C-MOS logic driven by +6V, only
those makes are suitable for IC19 which
feature a typical clock frequency in excess

“of 4MHz.

3. Freduency-to-voltage converter

The tacho signal (approx. 1TmV at 33.33
RPM) isamplified by IC 9, pin1. Two antipar-
allel-connected diodes prevent overdriving
of the amplifier.

This signal is subsequently converted to a
square-wave signal (TP2) via the Schmitt
triggerIC 9, pin 2, whichinturntriggers mo-
noflop IC2, pin1. Monoflop IC2, pin2,
drives Q1 during 3 mswhichinturncharges
C7 to +6V. During the remaining time of a
periode, C7 discharges via R6 and R15 (for
33.33 RPM = R6, R22, R14 and R15).

40 us before C7 is recharged to +6V, the
momentary voltage is applied to the hold-
ing capacitor via S3 (IC5) which is con-
trolled by monoflop IC 2, pin1. IC8, pin 2

Les sorties des compteurs-décompteurs
formentles adresses pourlaROM (IC11) qui
commande les diviseurs programmables.
Les 2 bits de poids faible sont chargés di-
rectement dans les diviseurs (IC 16, IC 14)
pendant PE. = H (environ 2,6 us). Les 2 bits
restant et les limits du compteur-décomp-
teur a £9,9% sont mémorisés temporaire-
ment dans le registre (IC 12).

L'oscillateur a quartz (IC 21, broche 1) travail-
le 83,072 MHz. Cette fréquence est divisée
(IC 19) et devient 192 kHz. Ensuite cette va-
leur est subdivisée (IC 16, IC 14, IC 7) pour
'amener a bb5bbHz, respectivement
75,0Hz selon la vitesse. Les adresses sont
égalementutilisées pour créerautravers du
convertisseur D/A (R16 ... 20) la tension de
référence.

Un générateur en dents de scie, comman-
dé parIC 14, broche 12 constitue le compa-
rateur de phase. Le générateur en dents de
scieva, selonlaphase du signal tachymétri-
que par rapport au signal de référence,
charger par'intermédiaire de S4 (IC 5, bro-
che 4) la tension momentanée dans le con-
densateur de maintien C19. Pour éviter une
décharge trop rapide de ce dernier le signal
traverse unampli opérationnel a transistor a
effet de champ (IC 8, broche 1).

Remarque:

Comme le signal de référence quartz pour
logigue C-MOS se situe a lalimite supérieu-
reen casdetensiond’alimentationde+6V,
seuls les exemplaires dont la fréquence
horloge typique est supérieure @ 4MHz
peuvent entrer en ligne de compte pour IC
19.

3. Convertisseur de fréquence en
tension

Le signal tachymétrique (env. ImV a 33,33
t/min) est amplifié par IC 9, broche 1; deux
diodes montées téte-béche préviennent
une surcharge de I'amplificateur. Le signal
est ensuite transformé par un trigger de
Schmitt (IC 9, broche 2) en un signal carré
(TP 2) qui attaque la monostable (IC 2, bro-
che 1). La monostable (IC 2, broche 2) atta-
gue Q1pendant 3 ms, ce quidécharge C7 a
+6V. Pendant le reste du temps d’une pé-
riode, C7 se décharge par l'intermédiaire
de R6 et R15 (dans le cas de 33,33 t/min:
R6, R22, R14 et R15).

40 ps avant que C7 ne soit a nouveau char-
géa+6V,latensionmomentanée estappli-
quée au condensateur de maintien par I'in-
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IC 2, Pin1,in denHaltekondensator gefuhrt.
IC 8. Pin 2 dient wieder als hochohmiger
Puffer. Diode D2 muss sehr kleine Sperr-
strome aufweisen und darf daher nicht
durch einen anderen Typ ersetzt werden.

Sobald die korrigierte Tachospannung in-
nerhalb des festgelegten Spannungsfen-
sters, und der Phasenkreis stabil ist, gibtder
Fensterdiskriminator die LED-Anzeige frei.

4. Der Antriebsmotor

Die Spulen wie die Hall-Generatoren sind
elektrisch um 90 Grad zueinander versetzt
angeordnet. Das rotierende Magnetfeld
des Ringmagneten erzeugt in den Hall-Ge-
neratoren eine sinuséhnliche Spannung.
Die Spannungsamplitude ist proportional
zum Steuerstrom des Hall-Generators. Die-
ser hat die Eigenschaften eines Multiplika-
tors.

Die Hall-Generatorspannungen werden in
IC 20 verstarkt und steuern tber die Driver-
Transistoren Q6 ... Q9 die Spulen an.

Hinweis:

Der Antriebsmotor sollte im Service nur als
komplette Einheit ausgewechselt werden.
Eine Zerlegung ist unumganglich, falls die
Hall-Generatoren ausgewechselt werden
mussen. Es ist darauf zu achten, dass nur
solche mit der gleichen Farbpunkt-Codie-
rung eingesetzt werden.

5. 7-Segment Display

Die gewahlte Nominalgeschwindigkeit
wird mit den ersten beiden Ziffern ange-
zeigt. Zwischenwerte werden nur im Be-
triebsmodus (VARI-SPEED) angezeigt und
stellen die Abweichung in Prozenten des
Nominalwertes dar (max. £9,9%).

Die Daten fir die Geschwindigkeitsanzeige
sind ebenfalls im ROM (IC 11) gespeichert
und werden in zwei 8-Bit Worten ausgele-
sen. Der nachfolgende 8-Kanal Parallel/Se-
riell Wandler (IC 18) liefertdanndem 7-Seg-
ment Decoder/Driver (IC 17) die 16-Bit Da-
tenim gewinschten Format. Die notwendi-
gen Steuersignale fur den Parallel/Seriell-
Wandler werden in IC 19, Pin 2 generiert.

serves as a high-impedance buffer. Diode
D2 must possess very small reverse cur-
rents and therefore cannotbe replaced by a
different type.

As soon as the tacho voltage is corrected
within the predefined voltage window, and
the phase-locked loop is stabilized, the win-
dow discriminator enables the LED.

4. Platter motor
The coils as well as the Hall generators are

to be electrically offset by 90°. The rotating

field of the annular magnet generates a
sine-shaped voltage in the Hall generators.
The voltage amplitude is proportional to the
control current of the Hall generator. The
latter also possesses the characteristics ofa
multiplier. '

The Hall generatorvoltages are amplified in
IC 20 and sontrol the coils via the driver
transistors Q6 ... Q9.

Note:

Inthe course of normal repairwork, the plat-
ter motor should only be replaced as a
complete assembly. Disassembly of the
motor becomes unavoidable if the Hall ge-
nerators need to be replaced. Make sure
that only generators with identically col-
ored dots are used.

5. 7-Segment display

The selected nominal speed is displayed
with the first two digits. In VARl SPEED
mode, intermediate values are displayed as
deviation in percent from the nominal value
(max. £9.9%).

The data for the speed indication are also
storedinROM (IC 11) and are read outintwo
8-bitwords. The subsequent 8-channel pa-
rallel/serial converter (IC18) supplies the
7-segment decoder/driver (IC17) with the
16-bitdatainthe appropriate format. The re-
quired control signals for the serial/parallel
converter are generated in IC19, pin 2.

termédiaire de S3 (IC b), attaqué par la mo-
nostable (IC 2, broche 1). De son coté, IC 8,
broche 2 serta nouveau de circuittampon a
haute impédance. Ladiode D2 doitprésen-
terdetrésfaible courantsinverses et ne doit
par conséquent pas étre remplacée par un
autre type de diode. Dés que la tension
tachymeétrique corrigée se trouve dans la
plage de tension désirée et que le circuitde
phase se stabilise, le discriminateur a inter-
valle de phase (window discriminator) libe-
re I'affigage a diodes électroluminescentes

I LED.

4. Moteur d'entrainement de plateau
Les bobines, comme les générateurs de
Hall, sont décalées électriquement de 90°
I'une par rapport a l'autre. Le champ ma-
gnétique tournant de I'aimant annulaire
produit au niveau des générateurs de Hall
une tension quasi sinusoidale. Lamplitude
de latension est proportionnelle au courant
de commande du générateur de Hall. Ce-
lui-ci a donc les caractéristiques d'un multi-
plicateur.

Lestensions de Hall sontamplifiées dans|C
20 etcommandent les bobines pour I'inter-
médiaire des transistors Q6 ... Q9.

Remarque:

Dans le service aprés vente, le moteur d'en-
tralnement de plateau ne devant étre rem-
placé que sous forme d'unité compléte. Le
remplacement des générateurs de Hall ne
peut se faire qu'apres avoir démonté le mo-
teur. A cette occasion onn'utilisera que des
générateurs de Hall portant les mémes re-
péres de couleur.

5. Affichage

La vitesse nominale choisie est affichée sur
les deux premiers chiffres de I'affichage.
Les valeurs intermédiaires de la dérive de
vitesse en % (max. 29,9 %) sont affichées
seulement en mode (VARI SPEED:.

Les données commandant I'affichage de
vitesse sont mémorisées dans la ROM (IC
11) sous forme de deux mots de 2 bits. Le
convertisseur paralléle-série fournit au dé-
codeur 7 segments les données en format
16 bits. Les signaux de commande néces-
saires au convertisseur paralléle-série pro-
viennent de I" IC 19.
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6. Disco-Start (Option)

Der Disco-Start Eingang erlaubt ein Absen-
ken der Tonzelle ohne dass sich der Platten-
teller dreht und dient zum exakten Auffin-
den von Musikbeginn oder speziellen Pas-
sagen.

Der Motorsteuerprint weist eine Buchsen-
leiste J2 fUr das Zusatzkabel 1.179.184 auf,
welches auch den Fernsteuerstecker ent-
halt.

Siehe SECTION 6, ZUBEHOR.

3.1.2
Funktionsbeschreibung B795

Siehe auch Section 4:
- BLOCK DIAGRAM B795
- Schaltschema

MOTOR CONTROL UNIT 1.179.262
. 1. Steuerung des Antriebsmotors

Das vom Antriebsmotor gelieferte Tacho-
signal wird (nach dem Sample and Hold-
Prinzip) in eine DC-Spannung umgewan-
delt. Diese Spannung wird mit der Refe-
renzspannung verglichen und danach der
Motor geregelt. Gleichzeitig wird das Ta-
chosignal dem Phasenkomparator zuge-
fuhrt.

Der Referenzspannung wird noch das Kor-
rektursignal des Phasenkomparators zuad-
diert. Der Fensterdiskriminator dient als
Synchronisationsdetektor und ziindet bei
Synchronlauf des Antriebsmotors die Syn-
chron-LED (Bedienungsfeld).

Die Drehzah! wird durch Impulstasten vor-
gewihlt. DieInformationwirdim SPEED-FF
gespeichert. Dieser steuert den Frequenz-

teiler und die Zeitkonstante des Frequenz-

Spannungswandlers.

Das Signal DRIVE-INHIBIT bringt den Mo- -

tor zum Stillstand.

2. Referenzsignal

Als Referenz dient ein 3,072 MHz Quarz,
welcherzusammenmit|C 9, Pin1den Oszil-
lator bildet. Die Frequenz wird zunéchst
Uber IC 7, Pin 14 auf 32 kHz geteilt und an-
schliessend durch zwei in Reihe geschalte-
te programmierbare Teiler IC 5und |C 6 der
Drehzahl entsprechend auf 55,556 Hz oder
75,0Hz heruntergeteilt.

6. Disco start (option)

With the optional disco start input, the car-
tridge can be lowered even when the plat-
ter does notrotate. Itis used for locating the
exact starting position of a selection or spe-
cial passages.

The motor control PCB features a female
multipoint connector type J2 for the auxil-
iary cable 1.179.184 which also contains the
remote control connector.

Refer to SECTION 6, ACCESSORIES.

3.1.2
Functional description B795

Also refer to Section 4:
- BLOCK DIAGRAM B795
- Circuit diagram

MOTOR CONTROL UNIT, 1179.262
1. Platter motor control

The tacho signal generated by the platter
motor is converted to a DC voltage using
the sample-and-hold principle. The result-
ing voltage is compared with the reference
voltage to regulate the motor speed. The
tacho signalis also fed to the phase compa-
rator.

The correction signal of the phase compa-
rator is added to the reference voltage. The
window discriminator serves as a synchro-
nization detector and enables the LED on
the operating strip when synchronous run-
ning has been achieved.

The platter speed is preselected with the

two momentary-action push buttons. This
selectioninformationis stored inthe SPEED
flip-flop which controls the frequency divid-
er and the time constant of the frequency-
to-voltage converter.

The DRIVE INHIBIT signal stops the motor.

2. Reference Signal

The reference sourceisa 3.072 MHz quartz
which, together with IC 9, pin1, constitutes
the oscillator. The frequency is first stepped
down to 32kHz by IC 7, pin 14 and subse-
quently divided down to the desired platter
speed of 55.66Hz or 75.0Hz by the two
programmable, serially connected dividers
IChandIC6.

6. Option (Disco-start

L'entrée Disco-start permet d'abaisser le
phonocapteur sans faire tourner le plateau
pour retrouver le début exact d'une plage
de musigue ou d'un passage précis.’

Le circuit de commande de moteur posse-
de un connecteur J2 pour le raccordement
du cable 1.179.184 fourni avec la prise de té-
lécommande.

Voir SECTION 6, ACCESSOIRES.
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Description des fonctions B795

Voir aussi section 4:
BLOCK DIAGRAM B795
Schéma
MOTOR CONTROL UNIT 1179.252

1. Commande du moteur d'entraine-
ment

Le signal tachymétrique provenant du mo-

teur d’entrainement du plateau est converti

en tension continue (selon le principe

d'échantillonage avec rampe). Comparée a

la tension de référence, elle active ainsi la

régulation du moteur. Simultanément le si-
gnal tachymétrique est envoyé au compa-
rateur de phase.

Alatensionderéférence, on ajoute le signal
de correction du comparateur de phase. Le
discriminateur a intervalle de phase (win-
dow discrimination) fait fonction de détec-
teur de synchronisation et libére la diode
LED de synchronisation en cas de marche
synchrone du moteur central. Des touches
4 impulsion permettent de sélectionner le
nombre de tours. Linformation estmémori-
sée dans le SPEED-FF. Celui-ci commande
le diviseur de fréguence et la constante de
temps du changeur de fréguence. Le signal
DRIVE INHIBIT produit I'arrét du moteur.

2. Signal de rérérence

Un quartz travaillant & la fréquence de
3,072 MHz forme avec le circuit intégré IC
9, l'oscillateur. La fréquence est tout
d'abord divisée par 96, par |'intermédiaire
de IC 7, broche 14, ce qui la met & 32kHz.
Cettevaleur estensuite subdivisée par deux
diviseurs programmables IC 5 etIC 6 bran-
chés en série pour I'amener a 55,65Hz ou
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Ein Rampengenerator, gesteuert von IC 6,
Pin 12 bildet den Phasenkomparator. Je
nach derPhasenlage des Tachosignalszum
Referenzsignal wird von der Rampe mittels
S1(IC 2, Pin 1) die momentane Spannung in
den Haltekondensator C14 geladen. Damit
sich dieser nichtzu schnell entladt, wird das
Signal tber einen FET-Op-Amp gefihrt (IC
3,Pin1).

Anmerkung:

Da die Quarzreferenz fir C-MOS Logik bei
+ 6V Speisespannung an der oberen Gren-
ze liegt, eignen sich fur IC 7 nur Fabrikate,
derentypische Clock-Frequenz tiber 4 MHz
liegt.

3. Frequenzspannungswandler

Das Tachosignal (ca.1mV bei 33,33 U/min)
wird tber IC 4, Pin 1 verstérkt, wobei zwei
antiparallel geschaltete Dioden das Uber-
steuern des Verstarkers verhindern.
Anschliessend wird das Signal Uber den
Schmitt-Trigger IC 4, Pin 2 in ein Rechteck-
signal umgewandelt (TP 2) und damit Mo-
noflop IC 1, Pin 1 angesteuert. Monoflop IC
1, Pin 2 steuert wahrend 3ms Q1 an, wel-
cher dadurch C2 auf + 6V aufladt. Wéh-
rend der verbleibenden Zeit einer Periode
entladt sich C2 tiber R3 und R10 (bei 33,33
U/min R2, R3, R9 und R10).

40 ps bevor C2 wieder auf + 6V aufgela-
den ist, wird die momentane Spannung
Uber S4 (IC 2), angesteuert Uber Monoflop
IC1, Pin1, in den Haltekondensator gefiihrt.
IC 3. Pin 2 dient wieder als hochohmiger
Puffer. Diode D1 muss sehrkleine Sperrstro-
me aufweisen und darf daher nicht durch
einen anderen Typ ersetzt werden.

Sobald die korrigierte Tachospannung in-
nerhalb des festgelegten Spannungsfen-
sters, und der Phasenkreis stabil ist, gibtder
Fensterdiskriminator die LED-Anzeige frei.

4. Der Antriebsmotor

Die Spulen wie die Hall-Generatoren sind
elektrisch um 90 Grad zueinander versetzt
angeordnet. Das rotierende Magnetfeld
des Ringmagneten erzeugt in den Hall-Ge-
neratoren eine sinusédhnliche Spannung.
Die Spannungsamplitude ist proportional
zum Steuerstrom des Hall-Generators. Die-
ser hat die Eigenschaften eines Multiplika-
tors.

A ramp generator, controlled by IC 6, pin12
functions as a phase generator. With the aid
of S1(IC 2, pin 1), the ramp loads the mo-
mentarily required voltage into the holding
capacitor C14, depending on the phase re-
lation of the tacho signal to the reference
signal. To prevent teh capacitor from dis-
chaging too early, the signal is conducted
via the FET op amp (IC 3, pin1).

Note:

Because the quartz reference is rather high
for a C-MOS logic driven by +6V, only
those makes are suitable for |C 7 which fea-
ture a typical clock frequency in excess of
4MHz.

3. Frequency-to-voltage converter

The tacho signal (approx. TmV at 33.33
RPM) isamplified by IC 4, pin1. Two antipar-
allel-connected diodes prevent overdriving
of the amplifier.

This signal is subsequently converted to a
square-wave signal (TP2) via the Schmitt
trigger IC 4, pin 2, which triggers monoflop
IC1, pin1. Monoflop IC1, pin2, drives Q1
during 3ms which in turn charges C2 to
+6V. During the remaining time of a pe-
riode, C2 discharges via R3 and R10 (for
33.33 RPM = R2, R3, R9 and R10).

40 ps before C2 is recharged to +6V, the
momentary voltage is applied to the hold-
ing capacitor via S4 (IC2) which is trig-
gered by monoflop IC1, pin1. IC3, pin 2
serves as a high-impedance buffer. Diode
D1 must possess very small reverse cur-
rents and therefore cannotbe replaced by a
different type.

As soon as the tacho voltage is corrected
within the predefined voltage window, and
the phase-locked loop s stabilized, the win-
dow discriminator enables the LED.

4. Platter motor

The coils as well as the Hall generators are
to be electrically offset by 90°. The rotating
field of the annular magnet generates a
sine-shaped voltage in the Hall generators.
The voltage amplitude is proportional to the
control current of the Hall generator. The
latter also possesses the characteristics ofa
multiplier.

75,0 Hz selon le nombre de tours. Un géné-
rateur en dents de scie, commandé par [C
6, broche 12 constitue le comparateur de
phase. Le générateur en dents de scie va,
selon la phase du signal de référence, char-
ger par I'intermédiaire de S1(IC 2, broche 1)
la tension momentanée dans le condensa-
teur de maintien C14. Pour éviter une dé-
charge trop rapide de ce demnier, le signal
traverse unampli opérationnel a transistora
effet de champ (IC 3, broche 1).
Remarque:

"~ Comme le signal de référence quartz pour

logique C-MOS se situe & la limite supérieu-
reencasdetensiondalimentationde +6V,
seuls les exemplaires dont la fréquence

" horloge typique est supérieure & 4MHz

peuvententreren ligne de compte pourlC 7.

3. Convertisseur de fréquence en
tension
Le signal tachymétrique (env. 1ImV & 33,33
t/min) est amplifié par IC 4, broche 1; deux
diodes montées téte-béche préviennent
une surcharge de I'amplificateur. Le signal
est ensuite transformé par un trigger de
Schmitt (IC 4, broche 2) en un signal carré
(TP 2) qui attague la monostable (IC 1, bro-
che 1). La monostable (IC 1, broche 2) atta-
que Q1 pendant3ms, ce quidéchargeC2 a
+6V. Pendant le reste du temps d'une pé-
riode, C2 se décharge par 'intermédiaire
de R3 et R10 (dans le cas de 33,33 t/min:
R2.R3, R9 et R10).
40 ps avant que C2 ne soit a nouveau char-
géa+6V,latensionmomentanée estappli-
quée au condensateur de maintien par I'in-
termédiaire de S4 (IC 2), attaqué par la mo-
nostable IC 1, broche 1. De son coté, IC 3,
broche 2 serta nouveau de circuittampona
haute impédance. La diode D1 doit présen-
ter de trésfaible courants inverses et ne doit
par conséquent pas étre remplacée par un
autre type de diode. Dés que la tension
tachymétrique corrigée se trouve dans la
plage de tension désirée et que le circuitde
phase se stabilise, le discriminateur & inter-
valle de phase (window discriminator) libé-
re 'affigage a diodes électroluminescentes
LED.

4. Moteur d’entrainement de plateau
Les bobines, comme les générateurs de
Hall, sont décalées électriguement de 90°
I'une par rapport a I'autre. Le champ ma-
gnétique tournant de l'aimant annulaire
produit au niveau des générateurs de Hall
une tension quasi sinusoidale. Lamplitude
de latension est proportionnelle au courant
de commande du générateur de Hall. Ce-
lui-ci a donc les caractéristiques d'un multi-
plicateur.
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Die Hall-Generatorspannungen werden in
IC 6 verstirkt und steuern Uber die Driver-
Transistoren Q4 ... Q7 die Spulen an.

Hinweis:

Der Antriebsmotor sollte im Service nur als
komplette Einheit ausgewechselt werden.
Eine Zerlegung ist unumgéanglich, falls die
Hall-Generatoren ausgewechselt werden
mussen. Es ist darauf zu achten, dass nur
solche mit der gleichen Farbpunkt-Codie-
rung eingesetzt werden.

313
Einstellungen

Hinweis:

Im nachfolgenden Text in [Eckklammern]
gesetzte Bauteile-Bezeichnungen beziehen
sich auf den Geréatetyp B795.

Schaltbilder

Siehe Section 4

MOTOR CONTROLUNITB791 1179.192
MOTOR CONTROL UNIT [B795] 1.179.252

Hilfsmittel

- Auflage fir ausgebautes Plattenteller-
Chassis
Fir eine schonende Behandlung des Ge-
rates wahrend Manipulationenim ausge-
bauten Zustand empfiehlt sich die Bereit-
stellung einer Auflage fur das Plattentel-
ler-Chassis. Diese kannausvier,ca.10 cm
hohen (Holz-)Quadern bestehen, welche
- zugunsten der Standfestigkeit auf einer
Holzplatte befestigt — das Chassis an den
vier Ecken abstutzt. Fernerkann das Gerét
in dieser Position bei ausgebautem Chas-

sis betrieben werden. Dies ist fur Justier-

arbeiten und Messungen am Steue-
rungsteil unumganglich. Wichtig dabei

ist, dass die Auflagen das Chassis genau..

waagrecht und wackelfrei stlitzen.
- Verlangerungskabel fiir Motorsteuerung
Best.-Nr. 46171
- Wobbel-Messgerat(z.B. Wolke ME 102)
oder
- Wave Analyzer
- Selektiv-Filter 3.33Hz und 6.67 Hz
Best.-Nr. 46 150

- Messplatte REVOX Best.-Nr. 46010

The Hall generator voltages are amplified in
IC 6 and control the coils via the driver tran-
sistors Q4 ... Q7.

Note:

Inthe course of normal repairwork, the plat-
ter motor should only be replaced as a
complete assembly. Disassembly of the
motor becomes unavoidable if the Hall ge-
nerators need to be replaced. Make sure
that only generators with identically col-
ored dots are used.
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Adjustments

Note:

The components subsequently identifiedin
[square brackets] refer to the turntable mo-
del B795.

Circuit diagrams
Refer to Section 4
MOTORCONTROLUNITB791 1.179.192
MOTOR CONTROL UNIT [B795]1.179.252

Aids

- Support structure for dismantled turn-
table chassis. To protect the unit during
manipulations in the dismantled condi-
tion, itis recommended to prepare a sup-
port structure for the turntable chassis.
This support can be constructed from
four, approximately 10cm (4") high
(wood) cubes which, in order to increase
the stability, are fastened to a wooden
board. The cubes support the chassis on
its four corners. This arrangement also
has the advantage that the turntable can
now be operated in this disassembled
condition. This is a prerequisite for mak-
ing adjustments and for performing mea-

_ surements on the control section. Ensure
that'the above construction supports the
chassis exactly horizontally and without
tottering.

- Extension cable for motor control

Part No 46171

- Sweep signal meter (e.g. Woelke ME
102)
or

- Wave analyzer

— Selective filter 3.33Hz and 6.67 Hz

Part No 46150

— Test record REVOX Part No 46 010

Les tensions de Hall sontamplifiées dans|C
6 etcommandentlesbobinesparl'intermé-
diaire des transistors Q4 ... Q7.

Remarque:

Dans le service aprés vente, le moteur d’en-
tralnement de plateau ne devrait étre rem-
placé que sous forme d’unité compléte. Le
remplacement des générateurs de Hall ne
peut se faire qu'aprés avoir démonté le mo-
teur. A cette occasion onn’utilisera gue des
générateurs de Hall portant les mémes re-
péres de couleur.
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Réglage

Remarque:

Les designations de pieces inscrites entre
crochets dans le texte suivant se rapportent
au B795.

Schémas

Voir section 4

MOTOR CONTROL UNIT B791 1.179.192
MOTOR CONTROL UNIT [B795]1.179.252

Accessoires et appareils de mesure

— Support pour le chassis démonté.
Pour ménager au mieux I'appareil dé-
monté lors des manipulations, nous vous
recommandons de réaliser un support
pour le chassis du plateau. Celui-ci peut
se faire a I'aide de 4 blocs de bois d’envi-
ron 10 cm de haut, fixés sur un panneau,
sur lesquels reposeront les 4 coins de la
platine. Lappareil peut aussi étre utilisé
avec le chassis séparé du boitier, ce qui
facilite les travaux de réglage et de mesu-
re sur les circuits de commande. Il estim-
portant que le support maintienne le
chassis de niveau et soit stable.

- Cable rallonge pour la commande du
moteur No. 46171

— Scintillométre (par ex.: Wolke ME 102)
ou

- Analyseur d'onde

— Filtres sélectifs 3,33Hz et 6,67 Hz

No. 46150
- Disque de mesure REVOX  No. 46010
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Hinweis

Die Plattenspielermotoren werden werk-
seitig in einer speziellen Vorrichtung unter
Fremdantrieb abgeglichen.

Die fir einen hochwertigen Plattenspieler
notwendigen geringen Wobbelwerte wer-
dennurerreicht, wenn beide Spulenstrome
identisch sind und einen Phasenwinkel von
90 Grad auweisen.

Sollte, nach dem Ausbau eines Motors, kei-
ne Moglichkeit zur werkseitigen Nachfuh-
rung der Abgleicharbeiten bestehen, ist
nach folgendem (behelfsmé&ssigem) Ein-
stellablauf vorzugehen:

Note:

Allplatter motors are adjusted at the factory
with the aid of a special device which turns
the motor. The low wobble rate, a prerequi-
site for high-quality turntables, can only be
achieved if both coil currents are identical
and have a phase angle of 90°. If the original
factory settings cannot be reestablished af-
ter a motor has been removed, the follow-
ing adjustments are recommended as a
temporary expedient:

Important

Les moteurs des tables de lecture sont
préajustés en usine a I'aide d'un dispositif
spécial a entrainement externe.

Les caractéristiques de pleurage que l'on
exige d'une table de lecture de haute clas-
se, ne sont atteintes que si les courants des
deux bobines présententla méme valeur et
un angle de déphasage de 90°.

Si aprés un démontage de moteur vous
n'avez pas la possibilité de le régler fagon

~"usine, nous vous conseillons de suivre la
Jprocédure ci-dessous.

I mrl

Fig. 3.1

1. Vor-Einstellen des Motorregel-
kreises

- Potentiometer R73 und R74 [R57 und
R58] in Mittelstellung drehen.

- Fig. 3.1: Beide Einstellschrauben (1) des
Antriebsmotors so einstellen, dass zwi-
schen Schraube und Hall-Element (2) ein
Luftspalt (X) von 0,6 mm entsteht.

- Motor wieder einbauen.

- Plattenspieler mit Hilfe der Verldnge-
rungskabel (46171) so aufstellen, dass
die Einstellpotentiometer frei zugénglich
sind.

- Auf 45U/min starten.

- Trimmpotentiometer R15[R10] so einstel-
len, dass die SpannunganlC 8[IC 3],Pin1
+2.8..2,9V betragt.

- Nach diesen Einstellungen ist das Dreh-
moment zu kontrollieren:
Anlaufdrehmoment: etwa 8 Ncm, die
Hochlaufzeit sollte ca. 2,4 s betragen.

Die Einstellungen miissen bei ordnungsge-

massem Synchronlauf erfolgen. Die ent-

sprechende LED am Bedienungsfeld muss
konstant leuchten. Bei 33.33 U/min erfolgt
dieser Abgleich mit R14 [R9].

2. Abgleich von Antriebsmotor und
-steuerung

- Messplatte auflegen und im Abschnitt 6
(3160 Hz) abspielen.

1. Preadjusting the motor control
circuit

- Turn potentiometers R73 and R74 [R57
and R568] to their center position.

- Fig. 3.1: Adjust both set screws (1) of the
platter motor in such a manner thatan air
gap (X) of 0.6 mm is obtained between
the screws and the Hall element (2).

- Reinstall motor.

- Set-up turntable with the aid of an exten-
sion cable (46171) in such a manner that
the trimmer potentiometers are readily
accessible.

- Start turntable at 46 RPM.

- Adjust trimmer potentiometer R15 [R10]
toobtain+2.8...2.9VonIC8[IC 3], pin1

- Check torque after these adjustments
have been made:

Starting torque: approximately 8 Ncm,
the acceleration time should be approxi-
mately 2.4s.

These adjustments should only be made

with a synchronously running motor. The

corresponding LED on the operating rail

should light up continuously. For 33.33

RPM this adjustment is made with R14 [R9]-

2. Adjusting the platter motor and
control

- Mount test record and play section 6
(3150 Hz).

1. Préajustage du circuit de réglage
du moteur

- Amenez les potentiomeétres R73 et R74
[R57 et R58] en position médiane.

- Fig. 3.1: Ajustez les vis de réglage (1) du
moteur d’entrainement de facon a obte-
nir un jeu (X) de 0,5mm entre la vis et
I'élément Hall (2).

- Remontez le moteur.

- Alaide du céble rallonge (46171), placez
latable de lecture de sorte que vous puis-
siez accéder librement aux potentiome-
tres.

- Démarrez le plateau sur 45 t/min.

- Régler le potentiometre R15 [R10] de fa-
conacequelatensionsurlC8[IC 3], bro-
chel1s'éléevea+2,8..29V.

- Aprés avoir effectué les réglages, contro-
lez le couple:

Couple de démarrage:~8Ncm, letemps
de montée en vitesse devrait étre de 2,4 s.
Lesréglages doivent se faire en casde mar-
che synchrone correcte. La diode LED cor-
respondante doit rester allumée en perma-
nence. A 33,33t/min le réglage s'effectue
avec R14 [R9].

2. Ajustages du moteur d'entraine-
ment et de la commande

- Posez le disque de mesure et écoutez la
section 6 (3160 Hz).
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- Die Exzentrizitats-Wobbelpomponente

messen (0,65 Hz bei 33,33U/min).
Sie darf £0,1% nicht Uberschreiten Bei
Uberschreitung dieser Toleranz muss die
Platte auf dem Plattenteller exaktzentriert
werden; notigenfalls das Zentrierloch
vergrossem.

- Dem Wobbelmessgeréat ein Filter ein-
schlaufen und die 6,67 Hz Komponente
herausfiltern.

- Fig. 3.1: Durch Verstellen der Einstell-
schrauben (1) der Hallelemente (2) die-
sen Anteil auf weniger als £0,02 % ein-
stellen.

- 3,33Hz Komponente herausfiltern und
mit den beiden Trimmpotentiometer R73
und R74 [R57 und R58] auf weniger als
0,02 % Anteil einstellen.

- Gesamtwobbel messen:

Grenzwert: 0,05 % bewertet
+0.1 % unbewertet

314

Testprodukte mit typischen Signal-
~ formen bei korrekter Motorsynchro-

nisation

- Measure the eccentricity wobble com-
ponent (0.65Hz at 33.33RPM).

It should not exceed +0.1%, otherwise

- the record must be centered exactly on
the platter; if necessary by enlarging the
center hole.

— Connect a filter to the input of the sweep
signal meter and filter out the 6.67 Hz
component.

- Fig. 3.1: Reduce this content to less than
+0.02% by adjusting the set screws (1)
of the Hall elements (2).

— Filter out the 3.33Hz component and ad-
just with the two trimmer potentiometers
R73 and R74 [R57 and R58] to a value of
less than 10.02 %.

— Measure overall wobble:

Limit: 0.05 %, weighted
40.1 %, unweighted

314

Test points yielding typical
signal shapes with correct motor
synchronization

B 791 B 795
1.179.192 1.179.252

. |Test- . [Test-
IC | Pin bunkt IC | Pin punkt

Tacho| 9 7 2 4 7

2 6 1 6
2 9 1 9
5 8 2 1
8 7 3 7
2 6 1 6

Ref. | 14 | 12 | 1 2 5

15 | 7 8 7

o
e
R i

- Mesurez la composante de pleurage
(0,6bHz a 33,33t/min).

- Sielle estsupérieure a + ou - 0,1%, il faut
chercher un parfait centrage du disque.
Sinécessaire, agrandissez le trou central.

- Branchez un filtre en amont du scintillo-
métre et filtrez la composante 6,67 Hz.

- Fig. 3.1: Réduire ce taux & une valeur infé-
rieure & + ou — 0,02 % en agissant sur les
vis de réglage (1) des éléments Hall (2).

- Filtrezlacomposante 3,33 Hz etréduisez-
la & untauxinférieura+ou-0,02%al ai-
de des potentiométres R73 et R74 [R57
et R58].

— Mesurez la fluctuation totale:

Valeur limite: 20,05 % ponérée
+0,1 % non pondérée

314

Allure des signaux en différents points
de contrdle d'un moteur correctement
synchronisé
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TONARM-NACHSTEUERUNG TONE ARM FOLLOW-UP COMMANDE DU BRAS DE LECTURE
Hinweis: Note: Important:

Im nachfolgenden Text in [Eckklammern]
gesetzte Bauteile-Bezeichnungen beziehen
sich auf das Schaltbild 1.179.250 (mltEl\/IK-
PCB 1.179.251).

Siehe auch Section 4:

BLOCK DIAGRAM B791/7956
BLOCK DIAGRAM B795
Schaltbild ARM ELECTRONIC PCB
1179.190

Schaltbild ARM ELECTRONIC PCB
[1179.250]

3.21
Funktionsbeschreibung

Die Armsteuerelektronik besteht aus zwei
Teilen: einem digitalen Teil, der die Logik der
Schaltung enthalt, sowie einen Analogteil,
der die Signale fir den Nachstellmotor lie-
fert.

Der digitale Teil weist folgende Eingang-
spegel auf:

- Mikro-Schalter Arm (Arm Switch):
0V, wenn der Arm nicht in Betriebsstel-
lung steht

- Mikro-Schalter R-LS (Right Limit Switch):
0V, wenn der Schlitten den rechten An-
schlag (Stellung Plattenanfang) erreicht
hat

- Mikro-Schalter L-LS (Left Limit Switch):
0V, wenn der Schlitten den linken An-
schlag (Stellung Plattenende) erreichthat

- Taste Lowering/Lifting VA (Play Switch):
0V bei Betatigung der Taste

- Taste Fast Inward <l (Advance Switch):
0V bei Betétigung der Taste

- Taste Fast Outward B> (Return Switch):
OV bei Betatigung der Taste

Die Schaltung weist drei verschiedene Si-
gnalspeicher auf, den Motorsteuer-Flip-
Flop (IC 3,Pin 6,12), der den Antriebsmotor
steuert, den Ricklauf-Flip-Flop (IC 1, Pin 8
bis 13) und denBetriebs-Flip-Flop (IC1, Pin1
bis 6), der als D-Flip-Flop geschaltetist. Der
Motorsteuer-Flip-Flop weistauf beiden Sei-
ten dynamische und statische Eingénge
auf. Ausschwenken der Tonarmflhrung,
Ansprechen der Auslaufrillen-Erkennung
oder des inneren Endschalters L-LS blok-

The components subsequently identified in
[square brackets] refer to the circuit dia-
gram 1.179.250 (with EMK-PCB 1.179.251).

Also refer to Section 4:

BLOCK DIAGRAM B791/795

BLOCK DIAGRAM B795 '

Circuit diagram ARM ELECTRONICS PCB
1179190

Circuit diagram ARM ELECTRONICS PCB

[1179.250]

3.2.1
Principle of operation

The tone arm servo electronics consists of
two sections: a digital section comprising
all logic circuits and an analog section

which supplies the signals for the follow-up -

motor. The digital section features the fol-
lowing input levels:

— Arm microswitch:
0V, when the arm is not in play position

- Microswitch R-LS  (right-hand  limit
switch):
0V, when the carriage has reached the
right-hand limit position (beginning of a
disk)

— Microswitch L-LS (left-hand limit switch):
0V, when the carriage has reached the
left-hand limit position (end of a record)

— Push button lowering/lifting VA (play):
0V, when this switch is actuated

- Push button fast inward < (advance):
0V. when this button is actuated

- Push button fas outward P> (return):
0V, when this switch is actuated

This circuit features three different latches:
the motor control flip-flop (IC 3, pins 6, 12)
which controls the platter motor, the car-
riage return flip-flop (IC 1, pins 8 trough 13),
and the run flip-flop (IC 1, pins 1 trough (6)
which is laid out as a dual flip-flop. The mo-
tor control flip-flop features dynamic and
static inputs on both sides. When the tone
arm is swung to the rest position, upon de-
tection of the run-out groove or tripping of
the left-hand limit switch, the L-LS blocks

.- BLOCK DIAGRAM

Dans le texte suivant, les désignations de
piéces entre crochets se rapportent au
schéma 1.179.260 (avec circuit EMK
1.179.251%).

Voir aussi section 4: :

BLOCK DIAGRAM B791/795
B795

Schéma ARM ELECTRONICS PCB

1179190

Schéma ARM ELECTRONICS PCB

[1.179.250]

3.21
Descriptions des fonctions

Le circuit électronique de commande du
bras de lecture se compose de deux par-
ties: la partie digitale qui contientla logique,
et la partie analogique qui fournit les si-
gnaux au servo-moteur entrainement le
chariot.

La partie digitale estmunie des entrées sui-
vantes:

— Interrupteur miniature de bras (Arm
Switch):
0V, lorsque le bras n'est pas en position
de travail

- Interrupteur miniature de fin de course
droit R-LS (Right Limit Switch):
0V, lorsque le chariot porte-bras atteintla
butée droite (position début du disque)

- Interrupteur miniature de fin de course
gauche L-LS (Left Limit Switch):
0V, lorsque le chariot porte-bras atteintla
butée gauche (position fin de disque)

- Touche Lowering/Lifting VA (descente/
montée) Play Switch):
0V en appuyant sur la touche

- Touche Fast Inward < (avance rapide)
(Advance Switch):
0V en appuyant sur la touche

— Touche Fast Qutward > (retour rapide)
(Return Switch):
0V en appuyant sur la touche

Le circuit présente trois sortes de mémoires
de signaux: le multivibrateur bistable (IC 3,
broches 6, 12) qui commande le moteur
d'entrainement, le multivibrateur bistable
de retour du bras (IC 1, broches 8...13) etle
multivibrateur bistable de service (IC1, bro-
ches 1 ... 6) monté en double bistable. Le
multivibrateur bistable de commande du
moteur d'entrainement présente sur les
deux cotés des entrées dynamiques et sta-
tiques.
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kiert den Antriebsmotor statisch. Ein-
schwenken der Tonarmfuhrung startet den
Motor dynamisch.

Beim Schalten des rechten Endschalters
(R-LS) stoppt der Antriebsmotor dyna-
misch, beim Abfallen dieses Schalters star-
tet der Motor statisch. Der Antriebsmotor
wird in Play-Funktion oder bei Betétigen
der Vorlauftaste ebenfalls statisch gestar-
tet.

Der Riicklauf-Flip-Flop wird dynamisch bei
Netzeinschaltung tiber IC 5, Pin 1 (L-LS) und
statisch beim Ansprechen des Armschal-
ters, des linken Endschalters oder der Aus-
laufrillen-Erkennung (IC 7) ausgeldst. Sei-
ne Ruckstellung erfolgt entweder beim An-
sprechen des rechten Endschalters oder
beim Betétigen der Vorlauftaste.

Beim Betriebs-Flip-Flop wird der Taktein-
gang (IC1, Pin 3) ausgenutzt, der die Stufein
den einen oder anderen Zustand bringt.
Gleichzeitigwird derRickstelleingang (IC1.
Pin 1) verwendet, der normalerweise bei
Ansprechen des Rucklauf-Flip-Flops oder
bei Betatigen der Vorlauf- oder Rucklaufta-
ste benutztwird. Inden Gattern|C 5, Pin8ei-
nerseits, IC 2, Pin 10 anderseits, werden die
Vorschubsignale fiir den Stellmotor noch
verkniipft und den Impulsformerstufen Q9
bzw. Q11 zugefuhrt. Der Transistor Q2 wird
vom Betriebs-Flip-Flop angesteuert und
beeinflusst den Absenkmagneten sowie
die Leuchtdiode fur die Stellmotor-Nach-
steuerung. Mit den Transistoren Q5 und Q6
wird der Magnet zu Beginn mit einem Im-
puls doppelter Betriebsspannung ange-
sprochen. In den Ruhepausen leitet Q5 und
ladt den Kondensator Cb auf die Betriebs-
spannung auf. Bei der Aktivierung der Ma-

gneten wird Q6 leitend und schaltet den

aufgeladenen Kondensator in Serie zu der
+24V Speisung (Spannungsverdoppe-
lung). Der Transistor Q3 steuert das
Stummschalterrelais K1, dessen Anzugs-

zeit um etwa 1 Sekunde verzdgert ist, des-.

sen Abfallzeit aber wegen der Diode D4
und der Zenerdiode D8 schnell verlduft. Die
Transistoren Q1 und Q4 schalten die Be-
leuchtung, wobei die Lichtquelle nur bei
laufendem Antriebsmotor und nicht erreg-
tem Stummschaltrelais (= Stummschal-
tung) eingeschaltet ist.

Der Analogteil umfasstzurHauptsache den
Fotozellenverstérker (IC 6, Pin 7) sowie den

the platter motor statically. The motor starts
dynamically when the tone arm is swung
over the platter.

When the right-hand limit switch (R-LS) is
tripped, the platter motor stops dynamical-
ly but when this switch is released, the
motor starts statically. Inthe play functionor
when the fast inward button is pressed, the
platter motor is also started statically.

The carriage return flip-flop is triggered dy-
namically via IC 5, pin 1 (L-LS) when AC
power is applied to the turntable. Triggering
is static when the arm switch or the left-
hand limit switch is tripped or when the run-
out groove is detected (IC 7). It is reset ei-
ther by tripping the right-hand limit switch
or by operating the fast inward button.

The run flip-flop takes advantage of the
clock input IC 1, pin 3 to set this stage into
one or the other state. At the same time, the
reset input (IC 1, pin 1) is selected which is
normally used when the carriage returnflip-
flop is triggered or either the fast outward or
the fast inward push button is pressed. The
carriage advance signals are gated through

~IC 5, pin8ontheoneside,|C 2, pin10onthe

other, before they reach the pulse shapers
Q9 orQ11respectively. Transistor Q2 is con-
trolled by the run flip-flop and acts on the
cartridge lowering solenoid as well as the
LED for automatic tone arm follow-up. With
transistors Qb and Q6, the solenoid be-
comesenergized by a startimpulse of twice
the normal operating voltage. During rest
periods, transistor Q5 is conducting, there-
by charging the capacitor Cb to the operat-
ing potential. When the solenoid is ener-
gized, Q6 becomes conductive and con-
nects the charged capacitor in series to the
+24V supply (voltage doubling). Transistor
Q3 controls the muting relay K1. It picks up
with a delay of approximately 1 second,
however, it drops out instantly because of
diode D4 and Zener diode D8. The stylusiil-
lumination is controlled by transistors Q1
and Q4 in such a manner that the light
source is switched on only when the platter
motor is running and as long as the muting
relay is not energized (= muting on).

The analog section comprises mainly the
photocell amplifier (IC 6, pin 7) and the

La mise en position de repos du pont porte-
bras, I'apparation dusillondefin, oulacom-
mutation de l'interrupteur de butés de fin L-
LS bloguent statiquement le moteur d’en-
trailnement. La mise en position de travail
du pont porte-bras provoque le démarrage
dynamique du moteur d'entrainement.

Le moteur d'entrainement s’arréte dynami-
quement lorsque l'interrupteur de fin de
course droit (R-LS) entre en action. Lorsque
cet interrupteur n’est plus actionné, le mo-
teur démarre statiguement. Le moteur d’en-
trainement démarre aussi statiquement en
fonction Play (lecture) ouenappuyantsurla
touche d'avance rapide.

Le multivibrateur bistable de retour est dé-
clenché dynamiguement par I'intermédiai-
red'IC b, broche1(L-LS) lorsde la mise sous
tension de la table de lecture, et statique-
mentlors de I'entrée en action de l'interrup-
teur de bras, de l'interrupteur de fin de cour-
se gauche ou en cas de reconnaissance de
lafin dusillon (IC 7). Le retour s’effectue par
entrée en action de l'interrupteur de fin de
course droit ou en appuyant sur la touche
d'avance rapide.

Sur le multivibrateur bistable de service, on
utilise I'entrée (IC 1, broche 3) de signal d'-
horloge, qui amene I'étage dans 'un ou
I'autre état. En méme temps, on emploie
I'entrée de remise azéro (Reset) IC1, broche
1) que I'on utilise généralement lors de I'en-
trée en action du multivibrateur bistable de
retour ou lorsqu’'on appuie sur la touche
d'avance rapide ou sur celle de retour rapi-
de. Les signaux d'avance du servo-moteur
sont combinés entre eux dans les portes IC
5, broche 8 et IC 2, broche 10, et amenés
aux étages formeurs d'impulsion Q9 ... Q11.
Le transistor Q2 estcommandé par le multi-
vibrateur de service etinfluenceI'électro-ai-
mant de descent du bras ainsi que la LED
pour la commande du servo-moteur. Par
I'intermédiaire des transistors Qb et Q6,
I'électro-aimant est initialement excité par
une impulsion de tension nominale double.
Dans les intervalles de repos, le transistor
Qb est conducteur et charge le condensa-
teur C5 ala tension nominale. Lors de I'acti-
vation de I'aimant, le transistor Q6 devient
conducteur et branche le condensateur
chargé en série sur I'alimentation + 24V
(doublement de tension). Le transistor Q3
commande le relais du circuit de silence K1,
dontletempsd'attractionretardée estd’en-
viron1s, mais dontle temps d'ouverture est
trés court du fait de la diode D4 et de la dio-
de Zener D8. Les transistors Q1 et Q4 en-
clenchentl'éclairage, lasource n'étantexci-
tée que si le moteur d’entrainement tourne
etsile relais du circuit de silence est ouvert.

Lapartie analogigue comprend essentielle-
ment|'amplificateur (IC 8, broche 7), ampli-
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Summierverstarker (IC 6, Pin 1) mit den
Endstufen Q7 und Q8. Die Verstérkung des
Fotozellenverstarkers wird an R48 [R47] so
eingestellt, dass 0,24mm Verschiebung
der Nadelspitze eine Spannungsénderung
von 2,0V am Testpunkt TP1 ergibt. Diese
Einstellung kompensiert die Toleranzen der
Leuchtdiode und der Fotozelle. Wenn die
Verstarkung zu gross ist, lauft beim Abspie-
len einer Platte der Vorschubmotor ruckar-
tig, wobei Rumpelstdrungen auftreten.
Wenn die Verstarkung zu gering ist, kann
der Schlitten der Auslaufrille nicht folgen,
und die Nadel springt aus der Rille.

Die Arbeitsstellung der Tonzelle liegt bei
-1V an TP1, wobei sich beim Abspielen ei-
ner Schallplatte mit normaler Exzentrizitat
von 0,1 mm ein periodischer Spannungs-
hub von etwa =1V an TP1 ergibt.

Fur das Weiterleiten des Fotozellensignales
an den Summierverstarker stehen zwei
Wege mit verschiedenen Zeitkonstanten
und unterschiedlichen Ubertragungsfakto-
ren zur Verfigung. Kleine negative Signale
an TP1, wie diese wahrend normalem Plat-
tenvorschub auftreten, werden Uber die
Diode D18 [D17] und den Ladewiderstand
R52 [R50] in C19 [C20] hinzugefugt und
treiben den Vorschubmotor mit konstanter
Geschwindigkeit.

Bei positiven SignalenU>3,5V, dieam En-
de von langen Kennrillen auftreten kdnnen,
wenn der Kondensator C19 [C20] negativ
geladen ist, und der Schlitten einige Rillen
zu weit lauft, wird der Integrationskonden-
sator C19 [C20] Uber die Zenerdiode D18
[D17] entladen.

Bisweilen ist auch ein geringer Ricklauf
des Schlittens zu beobachten.

Wenn grossere Vorschibe verlangt wer-
den, wie sie beim Einlauf in die Auslaufrille
auftreten, wird die grosse Zeitkonstante
(RB2 [R50], C19 [C20]) durch einen direk-
tenZweig (D16[D15], D17 [D16], R45[R44])
Uberbrickt.

Der Summierverstarker IC 6, Pin1 fasst alle
Vorschubsignale zusammen. Auch die
Strommitkopplung, die zur Verringerung
der Wirkung des Ankerwiderstandes dient
und damit die Anlaufspannung des Motors
verringert, wird dem addierenden Eingang
eingekoppelt.

Der IC 7, Pin 6 erkennt die Auslaufrille, in-
dem die am Vorschub liegende Spannung
miteinem festeinstellbarenWert(ca.0,9V)
verglichen wird. Die Auslaufrillen-Abstel-
lung ist nur im Betriebsmotor aktivierbar
(Q12).

summing amplifier (IC 6, pin 1) with its out-
put stages Q7 and Q8. The gain of the pho-
tocell amplifier is adjustable with potentio-
meter R48[47] to obtain a voltage variation
on testpoint TP1 of 2.0V for an advance of
0.24mm. This adjustment compensates
forthe manufacturing tolerances inthe LED
and the photocell. If the gainis too high, the
carriage motor runs with a jerking motion
when a record is being played, causing
rumble noise. If the gain is too low, the car-

riage is unable to follow the run-out groove .
: - . produit un ronflement désagréable. Si le

and the stylus jumps out.

The normal operating position of the car-

tridge should result in a potential of =1V on
TP1. When a record with normal eccentric-
ity of 20.1mm is played, a periodic voltage
deviation of approximately £1V appearson
TP1.

Two circuit paths with different time con-
stants and differenttransmission character-
iscs are available for conducting the signal
from the photocell to the summing amplifi-
er. Small negative signals on TP1 such as
occur from normal groove pitch, are added
inC19[C20] viadiode D18[D17] and the se-
ries resistor R52 [R50], and drive the carri-
age motor at constant speed.

With positive signals U >3.5V which may
appear at the end of a rapid groove ad-
vance (between selections), ifthe capacitor
C19 [C20] has a negative charge and if the
carriage is transported a few grooves too
far, the integration capacitor C19 [C20] will
be discharged via the Zener diode D18
[D17]. Occasionally, a brief return move-
ment of the carriage may also occur.
Ifalong inward movementis required, such
as when entering the run-out groove, the
large time constant (R52 [R50], C19 [C20])
is bridged by the directpath (D16 [D15],D17
[D16], R45 [R44]).

The summing amplifierIC 6, pin1combines
all carriage advance signals. The positive
currentfeedback which helpsto reduce the
effect of the armature resistance and there-
by reduces the motor starting voltage, is
also coupled to the adding input.

IC 7, pin 6 detects the run-out groove by
comparing the voltage on the carriage mo-
tor with a preset value (approx. 0.9V). The
run-out switch responds only in normal
operating mode (Q12).

fiant les signaux venant des photo-diodes
ainsi que I'amplificateur (IC 6, broche 1) ef-
fectuantlasomme, etles étagesfinalsQ7 et
Q8. Le gain de I'ampilificateur a photo-dio-
des se régle au moyen de R48 [R47] de fa-
con a obtenir une modification de 2,0V au
pointde teste TP1lorsque la pointe de lectu-
re se déplace de 0,24mm. Cet ajustage
permet de compenser les tolérances de la
LED et des photo-diodes. Si le gain est trop
élevé, le servo-moteur du bras avance par
saccades lors de la lecture du disque, et

gain esttrop faible, le chariot n'arrive plus &
suivre la fin du sillon, et 'aiguille en sort.

La position de travail du phonocapteur se
situea -1V aupointdeteste TP1, ce quidon-
ne un écart périodique de tension d’environ
+1V & cas de lecture d'un disque d'excen-
tricité normale de 0,1 mm. Pour transmet-
tre le signal des photodiodes a I'ampilifica-
teur effectuant la somme, on dispose de
deux voies a différentes constantes de
temps et a différents coefficients de trans-
fert. De faibles signaux négatifs sur TP1 tels
qu’ils se produisentlors de I'avance norma-
le du plateau sont injectés a C19 [C20] par
I'intermé&diaire de ladiode D18[D17] etdela
résistance de charge R52 [R50].

lls entrainement le servo-moteur a vitesse
constante.

Dans le cas de signaux positifs supérieurs a
3.6V pouvant se produire & la fin de longs
sillons de reconnaissance lorsque le con-
densateur C19 [C20] est chargé négative-
ment et que le chariot va trop loin, le con-
densateur d'intégration C19 [C20] se dé-
charge a travers la diode Zener D18 [D17].
De temps a autre, on assiste a un léger re-
tour du chariot.

Lorsqu'on exige de plus grandes avances,
notammant lorsque la pointe de lecture ar-
rive a fin du sillon, on court-circuite la plus
grandes des deux constantes de temps
R52 [R60], C19 [C20] par la voie directe
(D16 [D15], D17 [D16], R45 [R44]).

Lamplificateur IC 6, broche 1 qui effectue la
somme, réunit tous les signaux d’avance.
De méme le couplage de courant qui serta
dimuner 'effet de la résistance rotorique et
par conséquent a réduire la tension de dé-
marrage du moteur, est injecté a l'entrée
somme. '

La broche 6 de I'lC 7 reconnait la fin du sil-
lonparcomparaisondelatensiond’avance
avec une valeur fixe d'environ 0,9 V. Larrét
en fin de disque ne peut étre activé qu'en
mode d'exploitation (Q12).
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Damit die Auslaufrillenabschaltung unab-
hangig von der Reibung des Schlittens und
Getriebes ausgeldst wird, wird der Motor-
strom an R55 [R63] gemessen, inIC 7[IC1,
Zusatzprint 1.179.251] verstarkt und von ei-
nem, von der Motorspannung abhéngigen
Messwert abgezogen (R47 und R44 [R46
und R3]). Dieses Kombinationssignal ent-
spricht genau der Motordrehzah! und wird
miteinem fest eingestellten Wert(ca.0.8V)
verglichen. Die Auslaufabschaltung ist nur
im Betriebsmodus aktivierbar (Q12).

3.2.2
Funktionskontrolle der Tonarm-
Steuerung

START
Arm einschwenken

ZIEL

Plattenteller startet,
Beleuchtung schaltet
ein.

Schilitten fahrt nach
links.

Zelle senkt sich,
Beleuchtung schaltet
aus.

Zelle hebt sich,
Schlitten fahrt nach
rechts,

Beleuchtung schaltet
ein.

Beim linken Anschlag
wird der Riicklauf des
Schlittens ausgeldst,
Plattenteller bleibt
stehen, Beleuchtung
schaltet aus.
Rucklauf wird abge-
brochen,
Plattenteller |&uft,
Beleuchtung schaltet
ein.

Plattenteller stoppt,

Vorlauf <

Absenken V

Racklauf B>

Vorlauf < bis An-
schlag

Vorlauf <

Armfiihrung
ausschwenken
tens, Beleuchtung
schaltet aus. '
Beim rechten An-
schlag bleibt Platten-
teller stehen,
Beleuchtung aus.

Armflihrung
einschwenken/
Vorlauf < und
Racklauf B>

Absenken V Plattenteller startet,

Beleuchtung aus.

Ricklauf B> bis beim rechten An-

Anschlag schlag bleibt Platten-
teller stehen,
Beleuchtung aus.

Vorlauf < Plattenteller startet,

Beleuchtung ein.

Riicklauf des Schlit-

To ensure that the run-out switch is tripped
independently of carriage and gear friction,
the motor current is measured across Rb5
[R53], amplified in IC 7 [IC 1, auxiliary PCB
1179.251], and deducted from a motor-
voltage-independent measured value (R47
and R44 [R46 and R3]). This combined sig-
nal corresponds exactly to the motor speed
andis compared with a fixed reference volt-
age (approx. 0.8V). The run-out switch can
only be actuated in normaly operating
mode (Q12).

3.2.2
Functional check of the tone arm
controll

ACTION RESULT

Swing arm Platter starts to

over platter rotate, stylus illumi-
nation switches on.

Press < Carriage moves to

(Fast inward) the left.

Press V Stylus sets down on

(Lowering) record, stylus illumi-
nation switches off.

Press D> Stylus lifts off, car-

riage moves to the
right, — stylus illumi-
nation switches on.

(Rapid return)

When the left-hand
limit switch is reach-
ed, a rapid return is
initiated, the platter
stops, stylus illumi-
nation switches off.
Carriage return is
interrupted, platter
starts to rotate, stylus
illumination switches
on.

Platter stops,
carriage returns to
start, stylus illumina-
tion switches off.
After carriage has
reached the right-

Press <1 until stop

Press < again
(Fast foreward)

Swing arm to rest
position

Swing arm over
platter, press <

then > hand stop, the platter
stops and the stylus
illumination switches
off.

Press V Platter starts to

(Lowering) rotate, illumination

switches off.
Platter stops when
the right-hand limit
switch is reached,
stylus illumination
switches off.
Platter starts to
rotate, stylus illumi-
nation switches on.

Press D> until stop

Press <
(Fast inward)

Afin d'éviter une remontée intempestive du
phonocapteur, due aux frottements du sup-
port du bras etdu démultiplicateur de vites-
se, le courant du moteur est mesurée sur
R55 [RB3]. Cette valeur estamplifiée par IC
7 [IC 1, circuit supplémentaire 1.179.251] et
soustraite a la tension du moteur (R47 et
R44 [R46 et R3)). Le nombre de tours du
moteur correspond exactement a ce signal
combiné, qui est comparé a une valeur fixe
(0,8V environ). La remontée enfindesillon
n'est activée gu'en mode opérationnel (Q12).

3.2.2
Contréle de fonctionnement de la
commande du bras de lecture

DEPART (cause) ARRIVEE (effet)

Bras en position Le plateau se met &
tourner; 'éclairage
s'allume.

Le chariot se déplace
vers la gauche.

La cellule phono-
captrice descend,
I'éclairage s'éteint.
La cellule phono-
captrice monte, le
chariot se déplace
vers la droite; I'éclai-
rage s'allume.

La butée gauche dé-
clenche le retour du
chariot, extinction de
la lampe, arréte du
plateau.

Avance rapide <

Descente V

Retour rapide >

Avance < jusqu’a
butée

Interruption de retour,
allumage de lalampe
et le plateau se met
a tourner.

Avance rapide <

Le plateau s'arréte,
retour du chariot,
I'éclairage s'éteint.

Pont porte-bras en
position de repos

En butée a droite le
plateau s'arréte,
I'éclairage s'éteint.

Pont porte-bras en
position de travail/
avance < et
retour rapides >

Le plateau se met a
tourner, I'éclairage
s'éteint.

En butée & droite le
plateau s'arréte,
I'éclairage s'éteint.

Descente V

Retour > jusqu'a
la butée

Le plateau se met a
tourner, I'éclairage
s'éteint.

Avance rapide <
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3.2.3
Einstellung der Tonabnehmer-Nach-
fiithrung

Voraussetzungen

- Alle mechanischen Einstellungen, insbe-
sondere die Tonabnehmer-Absenktiefe
und die Tonabnehmer-Auflagekraft,
mussen nach Kapitel
2 MECHANISCHE EINSTELLUNGEN
UND KONTROLLEN
korrekt ausgefiihrt sein.

- Waéhrend den Einstellvorgdngen muss
das Plattenteller-Chassis genau waag-
recht, auf einer standfesten Unterlage
aufgestelltsein. (Siehe auch Kapitel 3.1.3,
Abschnitt Hilfsmittel.)

- Motorsteuerkabel  von  Steuerprint
1.179.190 [1.179.250] trennen.

- Antriebssaite zu Tonabnehmerschlitten
aushangen (Spiralfeder 16sen).

Messgerédte und Hilfsmittel
- Universal-Messgerat (mit Vorteil Digital-
Voltmeter) mit DC-Messbereich 20 V.
- Einstellehre Best.-Nr. 46173
oder
- STUDER Einstellhilfsplatte WST-2-A mit
einem Vorschub von 80 um im Rumpel-
teil. Best.-Nr. 46 010
oder
jede Platte mit konstantem und bekann-
tem Rillenabstand.
DasVerwenden einer Platte liefert nur dann
genaue Resultate, wenn das Verstellen
durch ganzzahlige Plattenumdrehungen er-
zeugt wird, das die Plattenexzentrizitat we-
sentlich grosser als der Rillenvorschub sein
kann.

Messpunkte (siehe Section 4)
-TP1

ARM ELECTRONICS PCB  1.179.190
[1179.250]
- POWER SUPPLY PCB 1179.259

Anschlusstecker zu Erdlitze (Bezeich-
nung OV)

Hinweis:

Wahrend Einstellungen sind die Fotodio-
den der Tonabnehmer-Lichtschranke vor
Fremdlichteinfall abzuschirmen.

3.23
Adjusting the tone arm follow-up

Prerequisites:

- All mechanical adjustments, especially
the cartridge lowering depth and the sty-
lus force must be correctas described in:
2 MECHANICAL ADJUSTMENTS AND
CHECKS

— The turntable chassis should be posi-
tioned exactly horizontally on a firm sup-
port (also refer to Section 3.1.3, "Aids”)..

- Disconnect motor cable from™ control
PCB 1.179.190 [1.179.250].

- Unhook carriage drive string (at spring).

Measuring instruments and aids
- Multimeter (preferably digital voltmeter)
with DC measuring range of 20V.
- Alignment gauge Part No 46173
or
- Alignment disk STUDER WST-2-A with a
groove pitch of 80 um in the rumble sec-
tion Part No 46 010
or
any other disk with a constantand known
groove pitch.
When using a disk, exact alignment is only
possible when by adjusting the follow-up to
complete disk revolutions because the disk
eccentricity may considerably exceed the
groove pitch.

Test points (refer to Section 4)
-TP1

ARM ELECTRONICSPCB  1.179.190
[1179.250]

-0V
POWER SUPPLY PCB 1179.259

Connector for ground cable (labelled
oV)

Note:

Shield the photodiodes of the cartridge op-
toswitch against external stray light when
peforming these adjustments.

3.2.3
Réglage du déplacement du bras de
lecture

Préliminaire

- Tous les réglages mécaniques doivent
été exécutés correctement selon le cha-
pitre 2 CONTROLES ET AJUSTAGES
MECANIQUES, en particulier le réglage
de la descente et de la force d'appui.

- Pendant les opérations de réglage, le
chéssis du plateau doit reposer sur un
support stable et de niveau (Voir aussi
chapitre 3.1.3, parie (Accessoires et ap-
pareils de mesurey).

- Retirez du circuit 1.179.190[1.179.250] le
cable d'alimentation du moteur.

- Décrochez le céble d'entrainement du
bras (libérez le ressort).

Accessoires et appareils de mesure

- Controleur universel (de préférence volt-
métre numérique), gamme 20V continu.

- Gabarit de réglage No. 46173

ou

- disque de référence WST-2-A avec un
pasd'avance de 80 um dans la partie ron-
flement No. 46010

ou

- n'importe quel disque avec un pas
d'avance connu et constant.

Lutilisation d'un disque ne donne de bons

résultats que sile réglage s'effectue sur des

tours complets du disque, du fait que I'ex-

centricité du disque est bien supérieure ala

distance entre deux sillons.

Points de mesure (Voir section 4)
- TP1

ARM ELECTRONICS PCB 1179190
[1179.250]

-0V
POWER SUPPLY PCB 1179.259

Cosse du fil de mise a terre (indique 0V)

Remarque:

Pendant des réglages, éloignez toute sour-
ce lumineuse étrangére des photo-diodes
du bras de lecture.
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1. Vorgehen mit Einstellhilfsplatte
WST-2-A

— DC-Voltmeter an TP1 (+) und Masse OV
(=) anschliessen.

- Einstellhilfsplatte auflegen.

— Tonarm in den Bereich des konstanten
Rillenvorschubes (Rumpel-Messteil) fah-
ren und absenken.

Wihrend des Absenkens muss die an
TP1 gemessene Spannung zwischen
-0,5und +0,6V liegen.

~ Einstellhilfsplatte drehen, bis das Voltme-
ter OV zeigt.

- Die Einstellhilfsplatte von Hand 3 volle
Umdrehungen im Gegenuhrzeigersinn
drehen (0,24 mm). Potentiometer R46
[R47] so einstellen, dass das Voltmeter
eine Spannung von ca. 2V anzeigt.

— Falls eine Platte miteinem anderenRillen-
vorschub verwendet wird, ist der Span-
nungswert entsprechend umzurechnen:
ca. 2,0V/0,24 mm Vorschub.

2. Vorgehen mit Einstellehre Nr. 46173

Achtung:

Tonarmfuhrung nur dann Gber die Einstell-
lehre schwenken, wenn sich der Tonabneh-
mer in der Startstellung befindet.

Die Einstellehre erlaubt ein Verschieben

des Tonabnehmers um 0,24 mm.

— DC-Voltmeter an TP1 (+) und Masse OV
(=) anschliessen.

- Nadeltrager in der Mitte des bewegli-
chen Schiebers aufsetzen.

Hinweis:

Um wahrend der Einstellung ein seitli-
ches Verschieben der Nadel auf der Leh-
re auszuschliessen, ist die Partie der Leh-
re, auf welche die Nadel aufsetzt (lber
Markierungslinien), mit einem Stiick Kle-
beband mit rauher Oberflache (zB.
Krepp- oder Textilband) zu versehen.

- Beim Betatigen des Schiebers der Ein-
stellehre und entsprechender Einstellung
des Potentiometers R46 [R47] muss sich
eine Spannungsabweichung von ca. 2V
ergeben.

1. Procedures when using the align-
ment disk WST-2-A

— Connect DC voltmeter to TP1 (+) and
ground OV (-).

— Place alignment disk on platter.

— Advance tone arm over the area with
constant groove pitch (rumble section)
and lower cartridge.

During the lowering cycle the voltage ap-
pearing to TP1 should measure between
-0.5and +0.5V.

- Rotate alignment disk until voltmeter in-
dicates OV.

- Rotate alignment disk by hand 3 com-
plete turns in the counterclockwise direc-
tion (0.24mm). Adjust potentiometer
R46 [R47] to obtain a voltmeter reading
of approximately 2.0V.

— If a disk with a different groove pitch is
used, convert the voltage reading:
approx. 2.0V correspondto 0.24 mm ad-
vance. ’

2. Procedures with alignment gauge
No 46173

Caution:

Only swing the tone arm support over the
alignment gauge when the cartridge is in
the start position!

With the alignment gauge it is possible to

advance the cartridge by exactly 0.24 mm.

— Connect DC voltmeter to TP1 (+) and
ground OV (-).

— Lower the stylus onto the movable lever.

Note:
To prevent the stylus from shifting lateral-
ly across the gauge, affix a piece of adhe-
sive tape with a rough surface (e.g. crepe
ribbon or textile ribbon) on that section of
the gauge, on which the stylus sets down
(engraved lines).

- When moving the gauge lever andwitha
corresponding setting of potentiometer
R46 [R47], a potential of approximately
2.0V should appear.

1. Procédure a suivre avec le disque
de référence WST-2-A

— Branchez le voltmétre a courantcontinua
TP1etalamasse OV (-).

— Posez le disque spécial.

— Amenez le bras de lecture dans la zone
ou les sillons ont un pas constant (partie
mesure du ronronnement), et faites-le
descendre. Au cours de la descente, la
tension mesurée a TP1doit se situer entre
-0,6et+05V.

_ Tournez ensuite a la main le disque de ré-
férence de trois tours complets dans le
sense inverse des aiguilles d'une montre
(0,24 mm). Réglez le potentiometre R46
[R47] de fagon & obtenir une tension de
2V au voltmetre.

— Sivous utilisez un disque avec un pas dif-
férent, vous devez alors corriger la ten-
sion en conséquence: 2,0V/0,24mm
d'avance (pas).

2. Procédure a suivre le gabarit de
réglage No. 46173

Attention:

Ne pivotez le pont porte-bras de lecture au-
dessus du gabaritque silapointe de lecture
se trouve en position de départ.

Le gabarit permet de déplacer le bras de

lecture de 0,24 mm.

- Branchez également le voltmétre a cou-
rantcontinua TP1(+) etalamasse OV ().

- Placez la pointe de lecture au milieu du
poussoir mobile.

Important:

Pour éviter pendant le réglage le glisse-
ment de la pointe de lecture sur le pous-
soir mobile du gabarit, collez a I'endroit
ol repose la pointe (sur les marques) de
la toile isolante ou du ruban crépé.

- En agissant sur le poussoir du gabarit, le
potentiométre R46 [R47] étant correcte-
mentréglé, on doit obtenir une tensionde
2V.
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3.24 3.24 3.2.4

Einstellung des Abtastprints Adjusting the support PCB Ajustage du circuit support des
(1.179.118.00) (1179.118.00) photo-diodes (1.179.118.00)

Diese Einstellung bestimmtdie Position des
Tonabnehmers relativ zum Tonabnehmer-
Schlitten und beeinflusst den vertikalen
Spurwinkel.

Der elektrische Arbeitspunkt muss mitdem
mechanischen Rastpunkt bei abgehobe-
nem Tonabnehmer Ubereinstimmen (defi-
niert durch die Tonabnehmer-Héhenein-
stellschraube und der V-formigen Zentrie-
rung im Tonabnehmertréger).

Voraussetzungen _

- Alle Einstellungen der Tonarmmechanik
missen nach Kapitel 2 abgeschlossen
sein.

- Wahrend der Einstellvorgdnge muss das
Plattentellerchassis genau waagrecht
auf einer standfesten Unterlage aufge-
stellt sein (siehe Kapitel 3.1.3, Abschnitt
(Hilfsmittel).

- DieEinstellung der Tonarm-Nachfiihrung
muss nach Kapitel 3.2.3 ausgefuhrt sein.

- Die Beruhigungs-Blattfeder am Schilitten
muss genau parallel zur vorderen Schlit-
tenflihrung ausgerichtet sein und darf die
freihangende Lage des Tonabnehmers
wahrend der Abhebebewegung nicht
beeinflussen.

(Bei Bedarf mit Pinzette richten).

Messgerét

- DC-Voltmeter, Bereich =2,6V
(vorzugsweise Analoganzeige mit Mit-
tenausschlag).

Messpunkte
-TP1
ARM ELECTRONIC PCB 1.179.190
[1179.260]
-0V
POWER SUPPLY PCB 1179.2569

Anschlussstecker zu Erdlitze (Bezeich-
nung 0V)

Vorbereitungen

- Gummiauflage von Plattenteller entfer-
nen, — Tonarmabdeckung abheben.

- Tonarmfiihrung  in  Betriebsposition
schwenken.

- Tonarmschlitten in Mitte Tonarmfuhrung
positionieren.

- Voltmeter an Messpunkte anschliessen.

The following adjustments determines the
position of the cartridge relative to the carri-
age and influences the vertical tracking
angle. The electric operating point should
coincide with the mechanical detent point
when the cartridge is lifted (determined by
cartridge height set screw and the V-
shaped centering in the cartridge support).

Prerequisites

- Ensure that all mechanical tone arm ad-
justments described in Section 2 are cor-
rect.

- The turntable chassis should be posi-
tioned exactly horizontally on a firm sup-
port while these adjustments are being
made (refer to Section 3.1.3, “Aids”).

— Thetone armfollow-up should have been
adjusted according to Section 3.2.3.

- The prestabilizing leaf spring on the carri-
age must be aligned exactly parallel to
the front carriage guide and should not
influence the floating cartridge position
during the lifting cycle.

(Align with tweezers, if required).

Measuring instrument

- DC voltmeter, measuring range £2.5V
(preferably analog type with center de-
flection).

Test points
- TP1
ARM ELECTRONICS PCB 1179190
[1.179.250]
-0V
POWER SUPPLY PCB 1179.259

Connector of ground wired (labelled 0 V)

Preparatory steps

- Remove platter mat, remove tone arm
cover.

- Swing tone arm into play position.

- Position carriage approximately half way.

— Connect voltmeter to testpoints.

Leréglage détermine la position du bras par
rapport au chariot et influence I'angle de
piste vertical.

Le point de travail électronigue doit coinci-
der avec le point de repos mécanique du
bras relevé (défini pour la vis de réglage de
hauteur et le centrage en forme de V du

~support de cellule).

Préliminaire

"~ Tous les réglages mécaniques doivent

&tre faites selon le chapitre 2.

- Pendant les opérations de réglage, le
chassis du plateau doit reposer sur un
support stable et de niveau (Voir aussi
chapitre 3.1.3, partie <Accessoires et ap-
pareils de mesurey).

- Réalisez les réglages du déplacement du
bras de lecturer selon le chapitre 3.2.3.

- Le ressort plat d’amortissement du cha-
riot doit &tre paralléle aux glissiéres et ne
doit pas influencer la libre suspension du
bras pendant la remontée de la celulle.

(Sinécessaire ajustez-le avec une pincette).

Appareils de mesure

- Voltmetre a courant continu, gamme
+25V (de préférence avec cadran a
point milieu).

Points de mesure
-TP1

- ARM ELECTRONIC PCB 1179190
[1179.250]

-0V
POWER SUPPLY PCB 1179.259

Cosse du fil de mise a terre (indique 0V)

Préparations

- Enlevezle couvre-plateau en caoutchouc
et le capot du pont porte-bras.

- Tournez le pont porte-bras en position de
travail.

- Avancez le chariot du bras de lecture au
milieu du pont.

— Connectez le voltmétre aux points de me-
sure.
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Kontrolle:

Hinweis:

Wahrend Messvorgdngen sind die Foto-
dioden der Tonabnehmer-Lichtschranke
vor Fremdlichteinfall abzuschirmen.

- Wihrend der Tonabnehmer durch Betati-
gung derentsprechendenBedienungsta-
ste abgesenkt wird, ist die sich am Volt-
meter ergebende Spannung zu beobach-
ten:

Siemussinnerhalb derToleranzvonQV ...
+1V[-06V .. +0,6V] bleiben.

Korrektur
.. durch entsprechendes horizontales
Schieben des Abtastprints (1.179.118.00),
nach dem Ldsen der beiden Befestigungs-
schrauben zum Schlitten. Dies bewirkt eine
Positionsanderung der Schlizblende im
Lichtschrankenbereich.
— Schieben des Prints nach rechts:
Spannung wird negativer
— Schieben des Prints nach links:
Spannung wird positiver
Nach der Einstellung Print wieder ange-
messen festziehen.

3.2.5
Vorgehen beim Ersetzen der Infrarot-
LED

Hinweis:

Anstelle der LED (TIL32) konventioneller
Bauform tritt bei neueren Geréaten die Dop-
pel-LED (CQX47) mit grosserer Lichtaus-
beute.

Auch der Ersatz eines vorgangigen LED-
Typs soll immer durch die neue Doppel-
LED erfolgen. Ihr Einbau gestaltet sich ein-

facher und bedarf keiner grosserer Justier-

arbeiten.
Beim Einbau einer neuen LED sind folgen-
de Punkte zu beachten:
— Einbauhohe: Distanz LED-K&rper-Fuss-
kante bis Printebene =
45 ..5mm
— LED vor dem Verltten beidseitig genau
senkrecht ausrichten.
— Kontrolle nach der Einstellung der Tonab-
nehmer-Absenktiefe:
Die LED darf die Beruhigungs-Blattfeder
am Tonabnehmer-Trager nicht streifen.

Nachfolgend ist die Einstellung des Abtast-
prints nach Kapitel 3.2.4 auszufihren.

Checks:

Note:

Shield the photodiodes of the cartridge op-
toswitch against interfering stray light.

- While the cartridge is being lowered by
pressing the corresponding front-panel
control, check that the following reading
is obtained on the voltmeter:
it must be remain between the tolerance
range OV .. +1V [-0.56V ... +0.5V].

Correction
... by a corresponding horizontal shift of the
support PCB (1.179.118.00) after the two
carriage mounting screws have been un-
fastened. This causes a shiftin the aperture
slot in the optoswitch area.
- Shifting the PCB to the right:

voltage becomes more negative
- Shifting the PCB to the left:

voltage becomes more positive
Retighten the PCB after these adjustments
have been made.

3.25
Procedures for replacing the infrared
LED

Note:

In newer units, the conventional LED
(TIL32) has been replaced by a twin LED
(CQX47) whichyields more light. Defective
old-style LEDsitshould always be replaced
by a new twin LED which is easier to install
and requires no major adjustments.
Observe the following points when instal-
ling the new LED:

— Mounting height: distance between LED
body base to PCB sur-
face =45 ..5mm.

— Align LED vertically on both sides before

soldering it in.

- To be checked after adjusting the car-

tridge lowering depth:
The LED mustnottouchthe prestabilizing
leaf string on the cartridge support.

Carry outthe supportPCB adjustments des-
cribed in Section 3.2.4.

Vérifications:

Impotant:

Pendantles opérations de réglage, éloignez
toute source lumineuse étrangére des pho-
to-diodes du bras de lecture.

- Activez la touche de descente et obser-
vez la tension sur le voltmétre au cours la
descente de la cellule:

Latension doitresterdanslatolérence de
OV ..1V[-05V .. +0,6V].

Correction
... par un léger déplacement horizontal du
circuit de support des photo-diodes apres
avoir libéré les 2 vis le fixant sur le chariot.
Cela provoquera le changement de posi-
tion de la fente dans la barriére lumineuse.
- Déplacement du circuit vers la droite:
La tension devient négative
- Déplacement du circuit vers la gauche:
La tension devient positive
Controlez le réglage et resserrez les deux
vis.

3.25
Echange des diodes LED infra-rouges

Important:

Les diodes de forme convertionnelles
(TIL32) sont remplacées sur les nouveaux
appareils par une double diode (CQX47)
ayant une plus forte émission de lumiére.
Un ancien type doit toujours étre remplacé
par un nouveau.

Leur montage est plus simple etne nécessi-
te pas d'ajustement important. Il faut ce-
pendant respecter les points suivants:

- Hauteur: distance de la surface du circuit
au bord du corps de la diode =
45 ..5mm
- Avant de souder les deux pattes, orientez
la diode perpendiculairement au circuit.
- Contrélez, apres avoir réglé la descente
dubras, que ladiode netouche pasleres-
sort de stabilisation.

Ensuite il est nécessaire de régler le circuit
des photo-diodes selon le chapitre 3.2.4.
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STUDER REVOX B795 SECTION 4/6

BLOCKDIAGRAM / MOTOR CONTROL

FROM ARM
ELECTRONICS

FREQUENCY TO VOLTAGE CONVERTER

TP2
55,55/75 Hz

ica.2
ONE SHOT ONE SHOT T AMPLIFIER
€12 < 1C14 < < LIMITER
Ic4.1

SYNC SAMPLE

=~ - DISPLAY
b - DRIVER < DETECTOR <G— AND HOLD 4
s 02,03 ic11 Ic32
3, : ? a
et REFERENCE
- §®‘_______ ‘ - VOLTAGE
. - , ¢ L 1 TACHO (100 POLE)
e v
— - =
] B e PROGRAMMABLE RAMP SAMPLE VOLTAGE MOTOR DRIVER PLATTER
45 | ‘ 5 > DIVIDER »|  GENERATOR > AND HOLD > I |  COMPARATOR > >< > 1C10.1,2 MOTOR
; p = | IC5, IC6, IC7 Ic8.2 1c3.1 | 8.1 N Q4,5.6,7 1.021.500
SWITCH PCB T PHASE COMPARATOR
SPEED 1.179.245
- S s it
- Y e _H:”_ b MOTOR CONTROL PCB 1.179.252

12.80




STUDER REVOX B791/B795 SECTION 4/7
POWER SUPPLY UNIT
MAINS CONNECTION PCB 1.179.160
MAINS TRANSFORMER 1.179.257
POWER SUPPLY PCB 1.179.259-81
N o
|8 | &
2 2
= =
|
2 %
13 '8
2 2
I3 e
z -
| 8 [
pr)
AINS ) - - - - - - - - - & ;
MAIN | - 4313, [ z
IT::SZQ;)RMER t‘ | D1/2/5...8 = IN4OO1 KEY 2 <
e 1 RI /2320 i !
ht | "
| w :'/'./.' leﬂ J1/7
| PTC ' +12.0 org
- POSITIV VOLTAGE REGULATOR VARIABLE | X
[ A D6 !
: Ic1 23 60 gn /6
N
1 '
_ | ' .
| Jalz 6.0 arn ! J3/5
| C1
Co D %E = A os % v |
VH44
| 280V 6A 22000 Toim 3212 ! |
|
100...120V = 400 mAT | J J1
4 J2/4 /4
200 ... 240V = 200mAT blk NG 400 blk
= 'T N '
I _jé +00 bl s
\ - " + Lclt. *tles | !
I_ - | = '=L Aps ' .
—— P3 o B | 2‘:30,: 10p lejl -60 blu Ji2
blu blu L
- < e S
| ! 1C! N N > 13 13 st§ : ' 193/7
| | . = . > 2 SRR ic2 J3/ﬂ -60 by ! —
brn P4 Ofu  PS| brn N X Q 8 |~ | LM 337
-_ > > 3 |
L . I .
D7 '
MAINS [ MAINS CONNECTION PCB __ 1.179.160, v NEGATIV VOLTAGE REGULATOR VARIABLE 2 217 i !
£10% L | ) -12.0 yel ‘
2 R2 /23
L wht ' JV‘/‘V & POSITIV VOLTAGE REGULATOR VARIABLE p] J/3
L [ A +00 KEY 1J3/6
ary 5 | R3 /234 ic3 Jﬁ e  NEY
LM 317 \ ¢ e KEY
| PTC )
o B 240 red | Jan
T
| ! & ) .
| Ja/s, J3/4
o . D4 +lcs e L _— e
L L L ; BY159/50 :E E X j | /
| 35V 0,8A 10004 oty !
| 40V ! '
: J2/5 ary gls !
' -
| DRIVE
oty E | Jg/ﬂ INHIBIT ary | J3/2
r R !
d ' ‘ '

lAPowzn SUPPLY PCB _ 1.179.259-84  LAYOUT A478,259-43

]

27.05.81




STUDER REVOX

B791/B795

SECTION 4/8

POWER SUPPLY UNIT

12

e
o
brn G
N
[©
o
blu
0
|
uy udy

ary 2

13[114] 115[ 16|

||

ary 1

ary

x
w
o
K]
P
»

]

MAINS TRANSFORMER 1.179.257

POWER SWITCH 1.011.230

SWITCH PCB / SPEED 1.179.245

MAINS CONNECTION PCB 1.179.160

wht 6 wht5

| _— wht

_’,,,’—vvht

W M\G

WIRE JUMPER blk 3
14-15

POWER SUPPLY PCB 1.179.259-81

R4
ci
+
PTC
ceé
c2
D2
PTC 5
<
- 0 @
4 © o ©
@ | || &3
©
O @ |
IND.  PCS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o INC.  PCS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
59.25.3222 2200 uF -20%, EL"
59.32.3104 0.1 uF -20%, CER
5942544100 10 uF -20%, EL
59.25.3222 2200 uF -20%, EL
59.25.5102 1000 uF -20%, EL
Cueenet 5943243104 0.1 uf -20%, CER
50.04.0122 1N4001 50v, 1A Si .
50.04.0122 1N4001 sov, 1A S
70.01.0227 VH 447 280Vy 6&A SI
70.C1.0222 BY 159 35V, 0.8A Si
50.01.0222 1N40C1 50V, 1A s
50.01.0222 1N4001 50V, 1A si
50.01.0222 1N400L 50Vs 1A Si
50.01.0222 1N400L 50vy 1A Si
50.10.0104 LM 317 Pos. VRege vars Ny TI
50.10.0105 LM 337 Neg. VRege. vare Ny TI
50.10.0104 LM 317 Pos. VReg. vare Ny TI
544010214 6-Pole cr1s
54.01.0289 8-Pole cIs
54.01.0218 7-Pole cIs
57.99.0210 2.3 ohm  PTC P
57.99.0210 2.3 Ohm  PTC P
57.99.0210 2.3 Ohm PTC P
574113511 510 Ohm 1%y 0.25Wy MF
57.11.3912 9.1 kOhm 1% 0.25Ws MF
57.11.3431 430 Ohm 1%y 0e25Wy MF
57.11.3162 1.6 kOhm 1%y 0.25Ws MF EL=Electrolytic, CER=Ceramicy
57.11.3162 le6 kOhm 1%y De25Wy MF PE=Polyesters Si=Silicony
5741143431 430 Ohm 1%y 0.25W, MF FE=vetal Film
VANUFACTURER:F=Fairchild, N=Nationals P=Philips
TI=Texas Instruments
CRIG 81/C5/27
STUCER 81/06/02 FB POWER SUPPLY PC 1.179.259.81 PAGE 1 STUCER 81/06/02 FB POWER SUPPLY PC 1.179.259.81 PAGE 2

27.05.81




215 ary g/s !

DRIVE

STUDER REVOX B795 SECTION 4/9
POWER SUPPLY UNIT
MAINS CONNECTION PCB 1.179.160
MAINS TRANSFORMER 1.179.257
POWER SUPPLY PCB 1.179.259—00
FE:
>
' § i E
o g
@ . s
13 2
o Q
<) r4
‘ E &
z -
| 8 ' g
4
—_—— e — o - - - - - - - - - '3 w
MAINS l . 1313 ‘ g z
TRANSFORMER " KEY g <
1.179.257 '
| wht h | RT1/23 : |
[l JpTc 28 L0 org gﬂ
1
: POSITIV VOLTAGE REGULATOR +6V OSA W | .
l ic1 ) JZ/}I 160 L
! II 78M06 N
| + 32 60 arn | s
\ []
: D4 2G4 c1 1ot s2n
! VH447 KEY
| 280V €A 20oH 0,22y  [IN40O! 3212 : !
| KEY
100...120V = 400 mAT | - J {
4 J2/4 /4
200 ... 240V = 200mAT blk Nt e 100 LI
- e S .
| 9344 L00(4) blk Qs
I\_ B Col +|cs 2 4 ?2 S .
- [ -r 1 N '
U " ol - | o RO oY o we "
S < L N S
T | L ke B s B
1 br \,%4 Touw F'_§|_> brn N I SR [ 79M06 ) T | r
| — . [ . |
MAINS | MAINS CONNECTION BOARD _ 1.179.160 v NEGATIV VOLTAGE REGULATOR -6V O5A '
+10% L | J@ -12.0 yel g“
2 RT2/23
wht ! WA POSITIV VOLTAGE REGULATOR +24V OSA ) J/3 ’
1 i A4
L | PTC +00 KEY 1J3/6
ary E ! RT3/23 ic3 218 we  REY
' NC EY
(| Jere 78M24 \! K
[ B3N L +240 red ] Jan
| ) '
7 ' !
|
- o oo s ] :D3 B5 .o0 blk i J3/4
L L L BY159/50 = W |
| 35V 0,8A Tiooou 022u  |'N40O! .
| 40V !
I
o
|
(3

ary

Jg/ﬂ INHIBIT

2

|
I‘POWER_SUPPLY BOARD 1.179.259~00 LAYOUT 4,478,253-12

|
) ]
J |

2,7.79




STUDER REVOX

B795 SECTION 4/10

POWER SUPPLY UNIT

wht 6 wht5

STUDER
1.479257

HEHH

MAINS TRANSFORMER
1.179.257

WIRE JUMPER blk 3
14-15

6
th bl|k|gry
wht  gry
POWER SWITCH
1.011.230
wi
€
NS
e e e | .
===
SWITCH BOARD/
¢_ nia SPEED 1.179.245

MAINS CONNECTION BOARD 1.179.160

POWER SUPPLY PCB 1.179.259

IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR
col| 59.31.1224 0,22 U| 20% 100V MPETP
c 02 | 59.25.4100 . 10 uj-10% 25v EL
c o3 59.31.1224 0,22 U| 20% 100V MPETP
coa| 59.25.3222 2,2 M|-10% 16v EL
c o5 | 59.25.3222 2,2 m|-10% 16v EL
c 06| 59.25.5102 1000 U|-10% 40v EL
DOl | 50.04.0122 184001 sov_ 1A si
D 02 | 50.04.0122 184001
D 03 | 50.04.0122 1N§4001
D 04 70.01.0227 " VH447 280V 6A
D 05 70.01.0222 BY159/5 35V 0,8A
IC. 0l 50.05.0259 pA78MO6 Positiv Volt.Reg. +6V,0,5A
1c 02| 50.10.06103 pnA79MO6 | Negativ Volt.Reg. -6V,0,5A
IC 03 50.10.0102 uA78M24 Positiv Volt.Reg. +24V,0,5A
J ol | 54.01.0214 6-Pole| CIS_Plug
J 02 | 54.01.0289 8-Pole
J 03 54.01.0218 7-Pole
RT Ol 57.99.0210 2,30 PTC-Resistor Ph
RT 02 57.99.0210 2,3 Q
RT O3 57.99.0210 2,30
IND| DATE NAME
@ Ph = Philips
®
@
®
O 2.7.79 Schn./gv
STUDER | power Supply PC 1.179.259 ]:AGE 10F1

2.7.79




-5

STUDER REVOX B791 SECTION 4/11

MOTOR CONTROL UNIT

MOTOR CONTROL PCB 1.179.192 DISPLAY UNIT 1.179.185
MOTOR PCB 1.021.502 DISCO START KIT 1.179.184 POWER SUPPLY BOARD O SEE MOTOR CONTROL DIAGRAMS SECTION 4/14
SWITCH PCB/SPEED 1.179.245 ; ,i i i |; i

C15§4220p a9
s MOTOR CONTROL PCB  1.179.192| _."__ J— !
' | Rzg‘:m [ . ‘o
P2 +6,0V +6,0V ? H 2
| 1427 & .
. L cn o [
ILL +12,0V P =
H | et +6,0V R3 +6,0V +6,0V . S
| +120V 100k 0,068 0,068 e N ]
TACHO brn il 220p u @ &
-120V -60V +60V 4120V +24,0V 4 8
| 3 14 13 : g
H .o H . S
ol co g " co o R4 ar g g
Q B a 9 5
r 1c2.1 1Ic2.2 T.B a o
40p il 3ams B RSS aMe >t o o
| 2oV 47k c| |3 ! 'z s
12, 3 y -
| -12,0V 4 12 2\ < <
. /s . J3/6 J2/5 v J3r2
J 1224 > il o
R69
. } 3 + 14 .
4,7k
1 3l |a “12,0v
h g2 !
ca
=1 +60V £ o7y \
J 10y
+60V
1 1

R8
R44 I 1
[]s‘“ 9 " \ |732 | brn |—7 Y-STOP
wf, >t S
D1S 8 s l I I I
24 | L | oIS
s | I i I I I | S!I'Agg

TP

e
= 24,0V
&7 4 eﬁ +24,0V

RS53
4,7k

i
14
SWITCH PCB (SPEED) 1.179.245

68k
6 E 1 6 L ' 6 la
L PE 03 L PE Q3 L PE
1 Yeu 1c19 ic16 1c14 1c7
Q3|14 4 oP 12 DP. 12 R73
R2 R1_G2 Q1_QO Inh 10 CF MR O Inh 0 _CF MR O] ¢ Inh DPIDPO MR O +8,0V 60V MOTOR DRIVER
15 AR A 2 s v |5 uJ:o 4 2 e n |5 |3 |0 4 i1 [5 10 12 +120V 10k
Yoo a7 Ré1 i<
Aok D14
olis |13 |2 |11 R39 czol|[|¢
Inh,Dis C B A 5 0K +60V ool
" R47 o1
6 2?7 14 |13 |6 a6 6.8k >t
xS T,P G2 G3 CL 120V
60V 6|2 2103
+12,0v 100k
n T e
D6 R R60 D18
T e c18 Xt cr 6.8k -
2 n C31 ffi+ 1<c 201
x2 b2 \y 00p8 U :
xa k2 Ol R72 AN
47k
xa | 2 1o a8 -, £ -120v
2 Q0 a1 K B of  [r20v 6oV -6,0V
INCEEA3 " . 10k
: c23
21 w6ov R75 O |—|
© 4| 4704 - i ] i MOTOR PCB_1.021.502
- T 7 12 2
Js5 LE |45
| +60V 7 |16 |15 e 19 13 |1 Jofo |22 fo3 5 | oara | DISPLAY UNIT 1,175,188
: | @8 Q7 Q6 Q5 A10 Q4 Q3 G2 Q1 A9 A8 A e F21 8 grn o - - D1,D3...01,D13...010 = IN 4448
L o D2 = IN3595
bik 3 Y5 4 21 en Ny bly b D12= 6,2V
CS A7 A6 AS A4 A3 A2 A1 AO 10, c A
T 3 4 5 [6 |7 [& e ot e —0 Q1 = BC307
! mlzol‘ 2 R16 51k 2 1 5 red d 02...05,014 = BC 2378
4 » . 06,08 = BD136-16
n R17 100k | o |2 n i e 0705 - BD135-16
6 RI8 200k 3 ¢ e 6 org [ Q10...Q13 = BC337-25
H 13[ 12 R19 —) 300K 15 7, yel Qj IC1 = 4003B
0 R20 —— 620k | Ocs I 1L _M._'V. 8x 150 000 T CO Ic2 = 45388
€3 = 4018
6 | [0 [8 |7 |
s 12 IC4 = 40018
' +6,0V 8] o wht IC5 = 40668
I ic6 = 40818
orn 3 ]2 14 1" Ia 2 |14 fn |6 +60V ez brn IC7,1C14,IC16 = 45268
4,12, B 12,13 Ic8 = TLO72A
T e 3 34 1C9,IC 15, 1C20,1C22 = RC4559
X 22n red
' m:r Ic10 ic13 T . IC10,IC13 = 45168
7 5 7 c29& an N c1 = 2716/4.47Q. 192.01
—{Cirpe_ci Coutr CLUPIO PE _Cin M +60V +60V 15 org IC12 = 40358
M [~ Tis Tro ln 15 Jio [t |5 )010 1 N IC17 = MC14499
N IC18 = 4512B
I . L 1y IC19 = 45208
R6 a2 . - .
© e 47k ! = 100k = Ic21 = 4069UB
c16 3 IC1,1C3,1C4,1C5,1C6,1C21: PIN7 = 0,0 V GND

Tor

4 Q14 '
R63 220 |18 el
Pl %4 E—r‘j PIN4 = +12,0 V

DISPLAY UNIT  1.179.185

17.056.82
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STUDER REVOX B791 SECTION 4/12
IND.  POS.ND. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF « IND.  POS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
C..0001 5943644109 1 uF 20%, 25V, Ta 1€.0022 50.09.0107 RC 4559 Dual OpAmp RasNEC
C..0002 5943644109 1 uF 20%, 25V, Ta
C..0003 5943203103 10 oF 40V, Cer 54.01.0306 J 8 pol CIS st
C..0004 5942248479 4.7 UuF -20%,  25Vs E) 544010241 J 4 pol CIS st
(02)  C..0005 59.11.3682 6.8 nF 5% 63V, PC 54.01.0218 J 7 pol CIS st
C..0006 59.02.5333 33 nF 5%y 100V, PC 5440140291 J 11 pol CIS st
C.+.0007 59.02.2154 0.15uF 5%, 100V, PC 54.01.0296 J 18 pol CIS st
C..0008 5941244103 10 nF 5%y 100Vy PE - ac 307 oe 557 By PNP
594990205 68 nF 63V, Cer <03, ,
5949940205 68 nF 63V, Cer 504030436 BC 237 B BC 547 By NPN
59.99.0205 68 nf 63V, Cer 50.03.0436 BC 237 B BC 547 By NPN
59.25.3221 220 uF -20%, 16Vs EL 5040340436 BC 237 B BC 547 By NPN
5942246100 10 uF -20%, 25Vs El 5040340436 BC 237 B BC 547 By NPN
59.22.6100 10 uF -20%, 25Vy El 50.03.0510 BD 136-16 PNP
59.32.0221 220 pF 20%, 100V, Cer 5040340495 BD 135-16 NPN
59.32.3103 10 nf 40V, Cer 5040340510 BD 136-16 PNP
5943243103 10 nF 40V, Cer 5040320495 8D 135-16 NPN
59.02.5333 33 nF 5%, 100V, PC 50.03.0340 BC 337-25 NPN
59.1146332 3.3 nf 5%y 100Vs PC 5040340340 BC 337-25 NPN
593041101 100 uF 20%,  3Vy Ta 52.3;.3;«3 :g 33;—;2 x:x
59.12.4103 10 nf 5%y 100Vy PE 50.03.034 337-
5941244103 10 nF 5%, 100V, PE 504030436 BC 237 B BC 547 By NPN
en 5?.25.14;‘17 :13 ui _gg:' 225' E% 5741144222 2.2 kOhm 5%y 0.25Wy CF
59.22.84 Tu -20%, ’ elle . v 0425y
59.99.0205 68 nF -20%, 63Vy Cer 5741144224 220 kOhm 5%y 0.25Wy CF
57.11.3104 100 kOhm 1%y 0.25Ws MF
5943444560 56 pF 5%y 50V, Cer 571144472 4.7 kOhm 5%y 0.25Ws CF
5943444560 56 pF 5%y 50V, Cer 5741144221 220 Ohm 5%y 0e25Wy CF
5943644109 1 uF 20%, 25Vy Ta 573948452 84.5 kOhm 1%y 0.25Ws MF
5942246100 10 uF -20%, 25Vy El 57+1144221 220 Ohm 5%y 0425Wy CF
59.3041101 100 uF -20%y  3Vy Ta 574114103 10 kOhm 5%y 0.25Ws CF
on PRERSSERE RS T 47 kona % ouzows cF SWITCH PCB / SPEED 1.179.245
elle v 0e25Hy . .
500440125 1N4448 Si 57.11.4102 1 kOhm 5%y 0e25Ws CF
5040440134 1N3595 FOH 300 Si IRmaxs1nAa125V FcoSes 57411.4102 1 l‘:ﬂhm 5:. 0.25Ws CF
D..0003 5040440125 1N4448 Si 5741144222 2.2 kOhm 5%y 0425Ws CF
0..0004 5040440125 1N4448 si R..0014 58.02.5103 10 KOhm 20%y 0a1 Wy PCF lin
STUDER B82/05/25 AST MOTOR CONTROL PC 1.179.192.00 PAGE 1 STUDER B82/05/25 AST MOTOR CONTROL PC 1.179.192.00 PAGE 3
IND.  POS.ND. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o IND.  POS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF « IND.  POS.NO. PART NO« VALUE SPECIFICATIONS 7 EQUIVALENT MANUF o INDe  PDSWNO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
5040440125 1N4448 Si R..0015 580245223 22 kohm 20%y Ol Wy PCF lin R..0052 5741144331 330  Ohm 5%y 0.25Wy CF
5040440125 1N4448 Si R..0016 5741143513 51 kOhm 1%y 0425Ws MF R.+0053 5741144472 4.7 kOhm 5%y 0425Wy CF
5040440125 1N4448 Res0017 5741143104 100 kOhm 1%y 0425Ws MF (01)  R..0054 57.11.4683 68  Kkohm 5%y 0425Wy CF
50.04.0125 IN4448 R..0018 5741143204 200 kohm 1%y 0425Ws MF Re40055 5741144472 447 kOhm 5%y 0425Wy CF
50.04.0125 1N4448 Re20019 57114394 390 kOhm 5%y 0.25Ws CF Res0056 5741143332 3.3 kOhm 1%y 0.25Wy MF
50.04.0125 1N4448 R++0020 57411.4824 820 kOhm 5%y 0.25Ws CF R..0057 5741143332 3.3 kOhm 1%y 0.25Wy MF
50.04.0125 1N4448 (02)  Re.0021 571143512 5¢1 kOhm 2%y 0425Ws CF R..0058 571143332 3.3 kohm 1%y 0e25Ws MF
5040420118 7 6s2V 0.4W Re+0022 57.39.4022 4042 kOhm 1%y 0.25Ws MF R..0059 5741143332 3.3 kOhm 1%, 0.25Ws MF
50.0440125 1N4448 Ree0023 5741144472 4e7 KOhM 5%y 0.25Ws CF R.+0060 57.11.4682 6.8 kOhm 5%y 0.25Ws CF
5040440125 1N4448 Rea0024 57.11.4103 10  kOhm 5%y 0.25Ws CF Res0061 571144473 47 KOhm 5%y 0.25Wy CF
5040440125 1N4448 R+40025 5741144105 1 MOhm 5%y 0.25Ws CF Re+0062 5741144221 220  Ohm 5%y 0425Wy CF
50.04.0125 1N4448 R..0026 5741144472 447 kOhm 5%y 0e25Ws CF Re20063 571144221 220 Ohm 5%y 0e25Ws CF
5040440125 1N4448 R..0027 57.11.4103 10 kOhm 5%y 0.25Ws CF R.40064 5741144152 1.5 kOhm 5%y 0425Ws CF
500440125 IN4448 R..0028 5741144105 1 MOhm 5%y 0.25Ws CF R.+0065 5741144565 5.6 MOhm 5%y 0.25Ws CF
5040440125 1N4448 R440029 5741144102 1 kOhm 5%y 0.25Ws CF R..0066 5741144473 47  kOhm 5%y 0425Wy CF
R.40030 57114221 220  Ohm 5%y 0425Ws CF Res0067 574113682 6.8 kOhm 1%y 0425Ws MF
1C.0001 50.07.0008 40938 Quad 2-Input NAND Schmitt MotsPh 5741144221 220 Ohm 5%y 0.25Wy CF Ree0068 574113682 6.8 kOhm 1%y 0425Wy MF
1€.0002 5040740538 45388 Dual retr. monost. Multivibre MoteNS 574114472 4.7 kOhm 5%y 0425Ws CF Ree0069 5741144472 4.7  KOhm 5%y 0.25Wy CF
1€.0003 50.07.0011 40118 Quad 2-Input NAND MotsNS 57.11.4103 10 kOhm 5%y 0.25Wy CF R..0070 57.11.3104 100  kohm 1%y 0.25Wy MF
1C.0004 50.07.0006 40018 Quad 2-Input NOR Mot NS 5743948452 8445 kOhm 1%y 0.25Ws MF Res0071 57.11.3104 100  kohm 1%y 0425Wy MF
1.0005 5040740066 40668 QUAD AMALOG SHITCH Mot yRCA 57114221 220 ohm 5%y 0.25Ws CF Res0072 57.11.4472 47 KOhm 5%y 0.25Ws CF
50.07.0081 40815 Quad 2-Input AND Mot NS 5741144103 10 kOhm 5%y 0425Wy CF R..0073 580244103 10 kOhm 20% 0s1 Wy PCF lin
50.07.0526 45268 Progr. divide-by-N Counter Mot NS 574114472 4.7  kOhm 5%y 025Ws CF Res0074 5840244103 10 xOhm 20%y Oel Wy PCF lin
5040940101 TL 072A LF 353 N ,Dual BiFET-OpAmp NS TT 2;.“.:?@ «I; :3::.\ ::. g.igu. gz (01)  R..0075 57.11.4100 10 ohm 5%y 0.25Wy CF
50.09.0107 RC 4559 Oual UOpAmp RayNEC elle m s 0.25Wy
50.07.0009 45168 Binary Up/Down Counter Mot sNS 57.11.4183 18 kohm 5%y 0425Wy CF RZ.0001 57.8843151 8%150 Ohm 2%y 1.5 W DIL16 AByBM
141794192401 2716 ROM 2048%8 st 57.11.4103 10 kOhm 5%y 0425Ws CF
50.07.0007 40358 4-Bit Shift Register Mot NS 5741144105 1 MOhm 5%y CF Y..0001 89.01.0552.  3.072 MHz RSmax+300 Ohm st EL=Electrolyticy Cer=Ceramic,Ta=Tantal
140013 5040740009 45168 Binary Up/Down Counter MOt NS 57.11.4332 3.3 kOhm 5% CF PE=Polyesters PC=Polycarbonat
1C.0014 50.07.0526 45268 Progre divide-by-N Counter Mot +NS 5741124682 6.8 kOhm 5% CF Si=Silicony CF=Carbon Film
1C.0015 50.09.0107 RC 4559 Dual OpAmp RayNEC 5741143104 100  kOhm 1%y MF MANUFACTURER :Mot=Motorolas NS=Nationals Ph=Philips
1C.0016 50.07.0526 45268 Progr. divide-by-N Counter MotsNS 574113104 100 kOhm 1% MF Ra=RaytheonsTI=Texas Instrumentsy
1€.0017 50.07.0010 MC 14499 ;—éeq- lp:‘ay Dic;/nriver Ho; onl‘z 21.}1.233 g.g tg:m g:, E; F;=F?:rchilo'ISes=Sescosem. St=Studers
1C.0018 50.07.0512 45128 -Channel Data Selector ot ¢ elle . m ’ AB=Allen Bradleys Bm=Beckmany
1€.0019 5040740520 45208 Oual Up Counters Ph only 57114222 2.2 kOhm 5%y CF RCA=Radio Corp.of Americay NEC=Nippon Electric Compe
1C.0020 50.09.0107 RC 4559 Dual OpAmp RayNEC 5741144102 1 kohm 5%y 0425We CF
1€.0021 5040741069 4069U8 Hex Inverter NS4Ph 5741144331 330 Ohm 5%y 0.25We CF ORIG B1/09/22  (O1) 82/01/18  (02) 82/05/17
S TUDER 82/05/25 AST MOTCR CONTROL PC 1.179.192.00 PAGE 2 82/05/25 AST MOTOR CONTROL PC 1.179.192.00 PAGE 4 S TUDER 82/05/25 AST MOTOR CONTROL PC 1.179.192.00 PAGE 5 S TUDER 82/05/25 AST MOTOR CONTROL PC 1.179.192.00 PAGE 6




STUDER REVOX B791/B795 SECTION 4/13

MOTOR CONTROL UNIT

grn

S
\:%
MOTOR BOARD 1.021.502
’ brn blk
_ red wht
org gry
ot - blk yel vio
.q: —grn grn blu
ﬁ @=f—m —0rg / / 1
@ — V0
@pmmey — ply EARLIER
@y —- QT ? VERSION
s — W
@ — DI'N q 1
Gy —yel
TO MOTOR
CONTROL PCB
1.179.252 (J3)

23.9.80



STUDER REVOX B791/B795 SECTION 4/14

MOTOR CONTROL UNIT MOTOR CONTROL DIAGRAMS (VALID FOR 33 RPM)

@ 200 mV 5mS @ 2V 5mS

ov_|, ov._|
. - -

@ 1v 5mS @ 2v 5mS

A N N i

N NOTT T -

X O V o R e
ov

@ 2V 5mS @ 2v/2v 100 mS

I oV Ak / \ /\L / \k
AANED \WAR\VARVAR\
L/ y, B

ov._ / ov . }( J( 4( 4

@+®
5V / 5V 5mS
ov]
oV i

24.3.80




STUDER REVOX B795 SECTION 4/15

MOTOR CONTROL UNIT

MOTOR CONTROL PCB 1.179.252
MOTOR PCB 1.021.502
SWITCH PCB/SPEED 1.179.245

4‘ . FREQUENCY TO VOLTAGE CONVERTER (SAMPLE AND HOLD) +60 l
MOTOR BOARD 55,55/75Hz SYNC DETECTOR !
1.021.502 ! X P2
.021. T 6,
‘ ‘ AMPLIFIER LIMITER 80 *80 iy @ e ‘E’?(?Z* 20
R18 R1S <LR13 lne
‘ 1 AV AW @ S5k 3100k * i
|
WA
2 Js % 13 FREQUENCY TO VOLTAGE 47k
G5} ) R1 CONVERTER (SAMPLE AND HOLD) I
5 3 1| _lo a1 |
B ONE SHOT Q oNE sHor @ Wy - 3;?5’0
111 ic1.2 3 2 +12,0
i N < a
; 40 us gl 3ms oHC ::szl'o L | a | ! 74
A A 10 o—Jn | ! EE ! g
/ 1 % 15 2 RS2 S o
_I cs _“m_‘ Ses ic2  Sé A 2 o
i 33 S 47k =
[> 800 0,033y Tsx.sut > o 1z 8
= l .- fag o«
2 i o |5 c8
{ E’zzk i s 'R =
.._f| LOW LEAKAGE e o
27 ; iN 3595 ‘ g ‘ =
8
l 2 3&%“* c2 c3 SRz START: L ' e < ARM IN
. v .
| (L S402k Gl o 3 6.8k STOP : W ! ' POSITION
6 015 001 Ju/s) y3se v2rs 372
b
L { W L(‘ 22— jm—mg” S A DRIVE INHIBIT
RO
s ﬁ ] o
2 10k RS - -
| I :Eggo 10k '
et cmtum <> g
| DISPLAY ENABLE }
bl Io.ow
| ; VOLTAGE COMPARATOR
R28 !
. 5555 /75 Hz RAMP GENERATOR eas ,—vw—{ g’;
PWR ON arn TP1O 5_7 10k Ol
. % ;
' 10K PHASE COMPARATOR
o 4 - 3
33 g — o o (SAMPLE AND HOLD) <
- €2 s2 .
I R20 - 18
A
' | 10k 2 < ) 3R
45 DISPLAY C14
yel 162 5 ..,L FET INP| IC 3.1
DRIVER R2!
S ANA 3300___2
[ P
| ‘ w60 &0 22k
q s org
Tz 6 10 2 3 2T13 sfis i - ) B - T n Ny
ENI Q3 EN2 DP4 PE DP4/CF DPY/3  DP2 RS7 MOTOR BOARD 1.021.502
'SwITCH BOARD | 1 a3, [ L] P asll ] by b -60  MOTOR DRIVER R31 J
(SPEED) ‘ [ ! '
Ic7 Ic & Ic 5 D8 ‘
LS ; o | s ’ N gm [ wl [S¢
- 1256 INH 5 PE 6 801356 ><
48 »
5 R cL2 CF__DPI3_ MR INH MR gecIs T
A 715 g ERE N ) % 10 e whe !
R4S | .J., _L 1216/160 as <R33 LS '
i 3,072MHz 5K BD136-16 > 68k 2107
’ -12,0 1 Pt
o I I LgD11 :
C2L. xTaL S22 | PROGRAMMABLE DIVIDER — +12,0 - » ul
35416 > 6.8k
567) Yt = - 120 BD1 S, >< |
! p +12,0 +6,0 ;I]+czs T L
- s flhoou .
| 2 R55 o
cs E izzo,u e7 as P q
1 BD136-16 5 §012
'_—Il ll__. -12,0 T :
00684 0068 w R58 Yi,l '
! +6,0 -6,0 9
cey7 c4 10k !
E bk |
0068u 0,068 !

!MOTOR CONTROL BOARD

g
T
|

L

_1
|
|
|
|
|
|

wre2s2 N AT NS AR N -
ol 2 o oj =) old
Sl 5 o =3 ° g D1 = IN3595 IC 1= MC145388 IC 10 = RC 4559 R 9= TIME CONSTANT ADJ. 33
o + + T
o5 e - 5 _ls D2..D12 = IN4448 IC 2 = MC 14066B IC 11 = RC 45589
S = = a !]z JC 3 =TLO72/LF353 R10 = TIME CONSTANT ADJ. 45
- - - = = - IC 4 = RC45592
TV TV T Y T T T TV -
’ J2/8 J2/3 J2/4 J2/6 J2/7 h :((:: 2 - mg :222266% RS7 } MIN. WOW AND FLUTTER
; _ ‘ IC 7 = MC 145208 Rr5g J 33Hz COMPONENT
! CheCk for UnItS belOW S/n 2000 | POWER SUPPLY BOARD 1.179.259 IC 8 =RC 4550
i ] =
t I_ _ _ _ - | IC 9 = MC 14011UB * = 1% MF RESISTOR

24.3.80



sSTUDER REVOX

B795

SECTION 4/16

MOTOR CONTROL UNIT

R 41
R12

2.

R34
R 3%

5

@{R54 |

For units below
ser. no. 2000,
check:

C1->33nF
D1 -> 1N3595
R41->120 k
R49 -> 1.5k

MOTOR CONTROL PCB 1.179.252
[ I
|
o 9
blu brn

org brn

yel blk

grn red

SWITCH BOARD / SPEED 1.179.245

IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR
c ol| 59.02.5333 0,033 U| 5% MpC
c 02| 59.02.2154 0,15 U
c 03| 59.12.4103 0,01 Ul 5% MPETP
Cc 04 59.99.0205 0,068 U CER
c 05| 59.99.0205 0,068 U
c 06| 59.99.0205 0,068 U]
c 07| 59.99.0205 0,068 U

4|cos| 59.11.3682 6800 P| 5% mpC
c 09| 59.25.3221 220 | 50% 16V EL
c 10| 59.36.3100 10 vl 20% 16v A
c 11| 59.36.3100 10 U
c 12| 59.32.4102 1000 P| 20% CER
c 13| 59.02.5333 0,033 U 5% MPC
c 14| 59.11.6332 3300 P| 5% MPC
c 15| 59.30.1101 100 Ul 20% 3v TA
c 16| 59.12.4103 0,00 Ul 5% MPETP
c 17| 59.99.0205 0,068 U] CER
c 18| 59.12.4103 0,00 Ul 5% MPETP
c 19| 59.36.2479 4,7 Ul 20% 10v T
c 20| 59.32.3103 0,01 U CER
c 21| 59.34.4560 56 P| 5% CER
c 22| 59.34.4560 56 P
c 23| 59.36.2479 4,7 Ul 20% 1ov TA
c 24| 59.36.3100 10 vl 20% 16V ™A
c 25| 59.30.1101 100 Ul 20% 3v A

(D| b 01| 50.04.0134 1N3595 | Si low leakage FDH 300,1N3595 |F,S
D 02| 50.04.0125 1N4448
D 03| 50.04.0125 1N4448
D 04| 50.04.0125 1N4448

IND| DATE | NAME

@[ 17.5.82 |ay. 4L |F = raircnila

®|11.12.81  |Hgl. A% |S = Sescosem

@|9.9.80 Hgl. At

®| 24.3.80 | 7 Bt

Ol 21.6.79 Brodbeck/g

STUDER Motor Control Board 1.179.252 PAGE loOF 5

IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFEHMEUIQLFHI, R MFR_
D 05 50.04.0125 1N4448 | Si R 27| 57.11.4103 10 k 5% L25W _ cF
D 06 | | R 28| 57.11.4103 10 k R I
D 07 R 29| 57.11.4105 1M
D 08 R 30| 57.11.4332 33k |
D 09 R 31| 57.39.1003 100 X 1% MF__ S
D 10 R 32| 57.39.1003 100 k ]
D 11 R 33| 57.11.4682 6,8k ]| 5 CF B
D 12 50.04.0125 1N4448 | si R 34| 57.11.4471 470 ]
R 35| 57.11.4471 470 o
IC 01| 50.07.0538 MC14538B [pual Monostable Multivibr. 4538B M,F,S R 36| 57.11.4221 220 ]
IC 02| 50.07.0066 MC14066B Quad Analog Switch M,F,Ng R 37| 57.39.1002 10 k 1% MF N
Ic 03| 50.09.0101 TL 072 [Bi_Fet Op Amp LF 353 ['I,NS R 38| 57.39.1002 10 k I
\®|1c 04| 50.09.0107 RC4559  [Dual Op Amp IrT,R R 39| 57.39.1002 10 k -
IC 05 50.07.0526 MC145268 |[Progr.Divide-by-N Counter 4526B ,F.NY R 40 57.11.4472 4,7 k 5% CF I
IC 06| 50.07.0526 MC14526B 1l R 41| 57.11.4124 120 k -
1c 07| 50.07.0520 MC14520B [Dual Binary Up Counter 4520B R 42| 57.11.4472 4,7 *
(®|1c 08| 50.09.0107 RC4559 |Dual Op Amp rT,R R 43| 57.39.3321 3,32 % 1 MF |
Ic 09| 50.07.1011 MC14011UHQuad 2-Input NAND Gate 40l11UBE §S,MRCj R 44| 57.39.3321 3,32 N
@ Ic 10 50.09.0107 RC4559 [Dual Op Amp R 45 57.39.3321 3,32 k
@|1c 11| 50.09.0107 RC4559 R 46| 57.39.3321 3,32 k
R 47| 57.11.4682 6.8 k 5% CF
J ol 54.01.0306 g-Pole | CIS-Plug R 48| 57.11.4565 5,6 M
J 02 54.01.0244 7-Pole 2| R 49| 57.11.4152 1,5 k
J 03 54.01.0215 11-Pole R 50| 57.11.4102 1k
R 51| 57.39.1002 10 k 1% MF
Q ol 50.03.0318 BC252B | PNP R 52| 57.11.4472 4,7k 5% CF
Q 02 50.03.0438 BC238B | NPN R 53| 57.39.1003 100 k 1% MF
Q 03 50.03.0438 BC238B NPN R 54 57.39.1003 100 k
Q 04 50.03.0510 BD136-16 | PNP R 55| 57.11.4473 47 k 5% CF
Q 05 50.03.0495 BD135-16 | NPN R 56| 57.11.4473 47 x
IND| DATE NAME IND| DATE NAME
@[17.5.82 AR M = Motorola @| 17.5.82 4|
®l11.12.81 |Hel. A g z Eii§§h§i§Ce Scientific Oh1.12.81 Hgl. Af
®| 9.9.80 |Hgl. Ayt NS = National Sem. @] 9.9.80 Hgl. Py,
®|24.3.80 | % Broat 2 ;{:;‘:;ei:s“' ®| 24.3.80 | 5 oot
Ol21.6.79 Brodbeck/gv| Ol 21.6.79 rodbeck/gv
STUDER | Motor Control Board 1.179.252 PAGE 20F 5 STUDER Motor Control Board 1.179.252 PAGE 40F 5
IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR_| IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR
Q 06| 50.03.0510 BD136-16 | PNP R 57| 58.02.4103 10 k 20% AW PCF
Q 07 50.03.0495 BD135-16 NPN R 58 58.02.4103 10 k
R Ol| 57.11.4472 4,7 k 5% -25W CF Y 01| 89.01.0552 Quartz 3,072 MHz stud
R 02| 57.39.4022 40,2 k 1% MF
R 03| 57.39.8452 84,5 k N
R 04| 57.11.4221 220 5% CF
R 05| 57.11.4103 10 k
R 06| 57.11.4102 1k
R 07| 57.11.4472 4,7
R 08| 57.39.1003 100 k 1% MF )
R 09| 58.02.5103 10 k | 20% AW PCF
R 10| 58.02.5223 22 k S
R 11 57.11.4222 2,2 k 5% .25W CF
R 12| 57.11.4222 2,2 k
4| R 13| 57.11.3512 5,1 k
R 14| 57.11.4103 10 k
R 15| 57.11.4105 1M
R 16| 57.11.4472 4,7
R 17| 57.11.4103 10 k
R 18| 57.11.4105 1M
R 19| 57.11.4102 1K
R 20| 57.11.4103 10 k
R 21| 57.11.4223 22
R 22| 57.11.4682 6,8 k
R 23| 57.39.8452 84,5 k 1% MF
R 24| 57.11.4221 220 5% CF
R 25| 57.11.4221 220
R 26| 57.11.4221 220
IND| DATE NAME IND| DATE NAME
@| 17.5.82 |pg K | @[ 17.5.82
@] 11.12.81  |Hgl. A @[11.12.81  |Hgl. A
@| 9.9.80 |Hgl. An. @[ 9.9.80 |Hgl. by, |
@| 24.3.80 | J Bron# ®| 24.3.80 | 7 oot/
OJ 21.6.79  prodbeck/gv O| 21.6.79  [Brodbeck/gv
STUDER | Motor Control Board 1.179.252 PAGE JOF 5 STUDER | Motor Control Board 1.179.252 PAGE SOF 5

x

24.3.80




STUDER REVOX B791/B795 SECTION 4/17

ARM ELECTRONICS UNIT

ARM ELECTRONICS PCB 1.179.190 ,
SWITCH PCB/ARM 1.179.247 !
| POWER SUPPLY BOARD 1.179.259 I
. .
kﬁ.l. 1
—_———— N - _ _ _ - ok 8§ B 8 8§ 8 - o — B
q — .
| ARM supPORT | +5,0 +50 - 1{54 013 f 1
| I t >} +50 +50
| I»—\ L <R3 l IN4OO1 ia _ke _127 o — Lo;»ﬁséne
J1] L < SaTk :.R23 <SR 134 1 Lt
: ARM SWITCH f N S:ijk She 2\ o +24,0 -60 +60 |zz,, ]opeamosa,u Sa7x 3im s '
yel 3] 5
ARM N S+ - _ 13 12 AMA- 1of ¢ w50 <—2s P E 2 1 [ (2] | red
POSITION | I & - S L/ 3302 Jen IHoors f ;
| brn > I . 1c54 RETURN FF PLAY FF co 1624 L (I '
- - SR25 |
| | ' : e 470 1c1.2 Ic1 I)ow 333k | | |
+5,0 7 13 . 1 _ 2 JL 1 1
| { ‘ ! . I"‘ +50 cup 3 Ra P | X
| R-LS | X : 9 12 8  +]ci0 5 6 IC1 = SN74LS74 13 bk +0,0
< R27 R26 R24| -
RiGHT LmiT | | E I 34 LA jc34 22K N ]:m } :g; : z:';itzc‘)g ! ‘
| NC i !
SWITCH | } > {%m :7|c 2.3 |o6 = SNT4LSDO A !
| | [ ' 6 IC5= SN74LS11 I | exont
L . +50 14 '
| SR21 Srse IC6 = RC4559
| o Py ’ I 9% 347k IC7 = RC4559 :<- KEv l
" ﬁ 4
. R32 | | FAST INWARD
| s| \e 47k |
| | | g b ' (ADVANCE)
| | | 1C5.2 12 org
[ 1223 H T
! ] ! LOI\ h I} 1 X
I | ‘ | MOTOR FF B 1 ¢ e 50 :
| . ol )8 o] & ,CI% L
| [ | [ 2 : \ ‘
|
| ! ‘ | 1c2.4 1€5.3 . R33 i
| LLs | | s 47 [ FAST OUTWARD
b 0 ! ,  (RETURN)
LEFT LMIT | | | P |
SWITCH | ik 12 - 1Y b
i
| R17 [
| | . 240 R30 pAdg ! '
| | ‘ | WV 22k +60 SWITCH -
2,2k T ' BOARD/ARM
| | I : o2 END OF RECORD RS9 60 +60 l 1.179.247 J
- IN4 448 SENSE AMP 39 "
| soLt | og s “ 6 b 6.0 b\%
34 !
RS7,
| [ r I éf‘ B8C327-[25 R DB e </
D3 c1 Q3 A g
LOWERING | | T i SRi4 S »—@ Sea27-25 MG oy B8C2388 o1 o ue o1
SOLENOID P laall R AT 79 i< Pt
| oLz | o bl | Rio D7 ING448 ha/ 2xB8C2388 \ &’ ING448 '
W
f . ¢ p: 10k IN4448 =
| ( | R6! +]C25 C26]4, 020 D15 C1747n
| I o R — IN4448
O .
| L c24] 015 0,22
< fozza
| | ‘ ! Sre |oo fos | p: RSO L
| | S3Y A < | ™ ADVANCE R53 € gR37 RETURN
| | 'L | | Texiifesss p: | ELECTRONICS 100k 3 3100k ELECTRONICS
R.
| LED-0 grn 7, D R2 H 4 ' R48 SET FOR A SENSITIVITY OF
i Y20 - - R47 < 12k 2V FOR 0.24mm (TP1)
FOLLOW UP | oo | r | meise 120 Jaz o4 Va : MUTING 220k 3
LED M leon | o 8] ) et s P | RELAY c23§ 100w ) cief joor
| | +6.0 2R 27V | LI ! R57 SENSITIVITY OF END-OF-
[ | ( | BC337-25 0,0 <10k 1C2.2 | R49  R48S ol DI R4S R30 RECORD TRIGGER
R
| bik 09, Q1 | —AM——AWN {4—>\ : A ooy
-6,0 - 47% 220k IN444B 39V 82k
cARTRIDGE | N | [ 1) o3 ' < R e 42
ILLUMI - | oma | | 6BV | o PRE AMP L oTe1 X T‘o'u A .
NATION blk i BC337-25 R3 | AAA 6 ~ 680k
| n 2.2k B D18 RS2 Ré44 220k
L ] ———— -~ IC 6.2 —4— W\ VWA 4>
_—— — — ! 100k R43 \
! a0 a7k 1c6. .
) * } P1228 314 SERVO AMP ‘
’ STIey : R34, , , 10k
| CURRENT )
1
|
_i.
} 2pzce \
1
| l
T A, " L.~ — 17 [~ ] "
92 ;\|2 A AL _ . R 2 . ARM %LECTRO!«JC BOARE) 1.179.190_11
>
%
x
%
(‘ -
AF-L

11.12.81



STUDER REVOX

B791/B795

SECTION 4/18

ARM ELECTRONICS UNIT

s

)N

-

i

>

B
L

L

g

o

. oo S 4
il el

sl

e

R

©25) @) |

ARM ELECTRONICS PCB 1.179.190

red
brn

)

D\

@
A

SWITCH PCB/ARM 1.179.247

IND.  POSeNO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o IND.  POS-NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF «
5942245220 22 uF -10%, 25Vy FL Qeeesl2 50.03.0438 BC2388 NPN BC5488
59.32.3103 10 nF 40V, CER
R 5741144109 1 Ohm 5%y 0.25Ws CF
R 57«11le4121 120 Ohm 5%y 0.25Wy CF
5942544102 1000 uf -20%, 25Vy EL R 57+11.4103 10 kOhm 5%y 0425Ws CF
59.99.0205 68 nF 63V, CER Re 57.11.4103 10 kOhm 5%y 0.25Wy CF
5949940205 68 nF 63V, CER R 57+11.4473 47 kOhm 5%y 0e25Ws CF
5942245220 22 uF -20%, 16V, EL R 574114472 4.7 kOhm 5%y 0.25Ws CF
59432.4102 1 nF 20%y 50V, CER R 57.11.4103 10 kOhm 5%y 0e25Ws CF
59.22+5220 22 uF -20%, 16V, FEL R 57e1l+4472 47 kOhm 5%y 0.25Wy CF
5942248479 4.7 uf -20%y 16Vy FEL R 57.11.4473 47 kOhm 5%y 0.25Wy CF
59432.4102 1 nF 20%, 50V, CER R 57.11.4103 10 kOhm 5%y 0e25Ws CF
59.32.3103 10 nF 40V, CER R 57411.4103 10 kOhm 5%y 0425Wy CF
59422.6100 10 uF -20%, 16V, EL R 57a11e4472 4.7 kOhm 5%y 0.25Wy CF
5942243470 47 uF -20%, 10V, EL R 57+11.4332 3.3 kOhm 5%y 0e25Ws CF
59.32.3103 10 nf 40Vy CER R 57.11.4472 447 kOhm 5%y 0.25Wy CF
5943642479 4.7 uF 20%, 10V, TA R 57.11.4470 47 Ohm 5%y 0e25Wy CF
59.31.1224 0.22 uF 20%, 100Vy MPETP R 57411.4333 33 kCOhm 5%y 0e25Wy CF
59.22.3101 100 uF -20%y 10Vs EL R 57+11.4223 22 kOhm 5%y 0.25Wy CF
5942246100 10 uF -20%, 16Vy EL R 5741144472 4«7 kOhm 5%y 0.25Wy CF
59.99.0205 68 nF 63V, CER R 5Tellet472 447 kOhm 5%y 0e25Ws CF
59.99.0205 68 nF 63V, CER R 57114105 1 MOhm 5%y 0+25Ws CF
59.32.3103 10 nF 40V, CER R S5Telle4221 220 Ohm 5%y 0e25Wy CF
5943141154 0.15 uf 20%, 100Vy MPETP R 571144331 330 Ohm 5%y 0.25Wy CF
593643100 10 uF 20%, 16Vy TA R 57114472 447 kOhm 5%s 0425Ws CF
5943642479 4.7 UF 20%, 10Vy TA R 57e11.4222 2.2 kOhm 5%y 0e25Wy CF
R 571144333 33 kOhm 5%y 0e25Wy CF
5004.0125 1N4448 Si R 5Twlle4472 4«7 kOhm 5%y 0e25Wy CF
50.0440125 1N4448 Si Ree 5Ta11e4472 4+7 kOhm 5%y 0.25Wy CF
50040125 1N4448 Si Ress 5741144333 33 kOhm 5%y 0+25Wy CF
5040441106 7 2.7V 5%, 0e4Ws Si 3 57+11.4102 1 kOhm 5%y 0.25Wy CF
50+0440125 1N4448 Si R 5T«1144222 2.2 kOhm 5%y 0+25Wy CF
5040441102 7 6.8V 5%y Os4Wy Si R 57114472 4.7 kOhm 5%y 0s25Ws CF
5040440125 IN4448 Si R 5741144472 4.7 kOhm 5%y 0.25Ws CF
5040440125 1N4448 Si R 57411.4472 447 kOhm 5%y 0.25Wy CF
5040440125 1N4448 Si R 57.11.4103 10 kOhm 5%y 0.25We CF
5040440125 1N4448 Si R 57.11.4102 1 kOhm 5%y 0.25Wy CF
STUDER 82/05/26 AST TONE ARM CONTROL PC 1.179.190.00 PAGE 1 STUDER 82/05/26 AST TONE ARM CONTROL PC 1.179.190.00 PAGE 3
IND.  POS.NO. PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o IND.  POS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
De 50.04.0125 1N4448 Re 57«1144123 12 kOhm 5%y 0.25Ws CF
0. 5040441119 z 15V 5%y Oedly Re 57411+4104 100 kOhm 5%y 0e25Ws CF
50.04.0122 1N4001 Re 5Telle4224 220 kOhm 5%y 0.25Wy CF
50.04+0125 1N4448 Re 57411.4104 100 kOhm 5%s 0.25Wy CF
1N4448 R 5Telle44Tl 470 Ohm 5% 0425Ws CF
IN4448 Re 57elle4471 470 Ohm 5%y 0e25Wy CF
7 3.9V 5%y OebWy R 57e1le4684 680 kOhm 5%y 0e25Wy CF
7 3.9V 5% Oe4Wy R 571144472 447 kOhm 5%y 0s25Ws CF
5040440125 1IN4448 R 5Te11.4224 220 kOhm 5%y 0425Wy CF
50.04.0125 1N4448 R 57e11+4823 82 KOhm 5%y 0+25Ws CF
R 57+1144332 3.3 kOhm 5%y 0e25Ws CF
50.06+0074 T4LST4 Dual D Flip Flop Ny TI R 5T7e11e4224 220 kOhm 5%s 0.25Ws CF
50.06+0004 T4LS04 Hex Inverter Ny TI R 5840245224 220 kOhm 20%y+ O«l1Wy PCF lin
504060010 741510 Triple 3-Input NAND Gate Ny TI R 5Te11e4473 47 kohm 5%y 0.25Ws CF
5040640000 74LS00 Quad 2-Input NAND Gate Ny TI R 57+11.4105 1 MOhm 5%y 0s25Ws CF
5040640011 74LS11 Triple 3-Input AND Gate Ny TI R 57e11.4222 2.2 kOhm 5%y 0425Wy CF
(o1) 50.09.0107 RC4559 DUAL OP. AMP. RAy NEC [3 5741144104 100 kdhm 5%y 0e25Wy CF
(o1) 50409.0107 RC4559 DUAL OP. AMP. RAy NEC 3 57Te11e4104 100 kOhm 5%y 0425Ws CF
R 57+11+4123 12 kOhm 5%y 0425Wy CF
5440140248 20-Pole cI1s R 5741144339 3.3 Ohm 5%y 0+25Ws CF
54.01.0305 5-Pqle cIs R 5Telle4224 220 kOhm 5%y 0e25Wy CF
544010218 7-Pole cIs R 5840245472 4+7 kOhm 20%y O.lWy PCF lin
54.01.0288 5-Pole CcIs R 57s11e4472 4T kOhm 5%y 0254y CF
o3 R 5741144393 39 kOhm 5%y 0.25Wy CF
56+04.0161 24v OC G2v-2  2C Aq/Au ‘ Sos R 571144224 220 kOhm 5%y 0e25Ws CF
. R 57411646472 4.7 kOhm 5%y 0.25Ws CF
50.03.0340 BC337-25 NPN 2N4401
50.03.0340 BC337-25 NPN 2N4401
50.03.0351 BC327-25 PNP 2N4403
5040340438 BC238B NPN BCS5488
50.03.0340 BC337-25 NPN 2N440L EL=Electrolytic, CER=CeramicyTA=Tantal
50403.0351 BC327-25 PNP 2N4403 PE=Polyestery Si=Silicons
50.03.0340 BC337-25 NPN 2N4401 CF=Carbon Film
504030351 BC327-25 PNP 2N4403 ¥ANUFACTURER :Ra=Raytheons N=Nationaly TI=Texas Instruments
50.03.0438 BC2388 NPN BC548B Td=Teledyney SDS=Cmron, ITTs NEC=Nippon Electric Compe
50.03.0329 P1228E PDFET SPF316 MyTd
50.03.0438 BC238B NPN PCS54AB ORIG 81705727 (01) 81/12/11
STUDER 82/05/26 AST TONE ARM CONTROL PC 1.179.190.00 PAGE 2 STUDER B82/05/26 AST TONE ARM CONTROL PC 14179.190.00 PAGE 4

11.12.81




STUDER REVOX B795 SECTION 4/19

ARM ELECTRONICS UNIT

ARM ELECTRONICS PCB 1.179.250 ' ‘
EMK PCB 1.1 79.251 ‘ POWER SUPPLY BOARD 1.179.259 ’ . M Od ifi Cati o n
SWITCH PCB/ARM 1.179.247 ]
[P [, RN U I R S ]
T (i (o tattey i 2t
3 - . 2 =
T 177 ® IR modificati
I odification
22 g 3| 3 g ¢ ¢
=] + ¥ 7 v +
r—— — — 7 - - - o Sulldmsrh W - - ¥ JmpRNimmi B Smmmpst S oS o= i - '_V_' - - '—_"—"—'—'”’_‘—“'—_‘l —- == .
| am srronr | B s I O 2 w0 " ] » Arm lift error
| L) +5, +3,
| | N4001 L |ca _IEG l°.7 — LOWERING
11 X SR20 <R3 14 ‘ LIFTING
I ARM SWITCH l <R30 SR29 +24,0 -80  +60 224  |00884 [0,068u S47k S ! !
| | Sk a7k Rig 9 J
J S
ARM IN | | - > AN~ Ofs +50 a—2s af 2 @ Jiggfm l = ‘
| !
POSITION | | brn (7 | ien RETURN FF PLAY FF _Jgs e ﬂ' | i
3 3 <R22 |
l vl T 1C1.2 et 1000p 333k |
| | o {
| 1 g o2 jL 1 l
| | @ cup & a | |
| R-LS | . 5 uiz |8 s]cio B 3 IC1 = SN74LS74 13 bl +0.0
| I = ) IC2= SN74LS04 0 !
RIGHT LIMIT | E : 5 I" 50 IC3 = SN74LS10 |
SWITCH ! : > & Jces IC4 = SN74LS00 [ X
l Oy 6 IC5= SN74LS1 I
| | SR RY7 2rss IC6 = RC4559 50 !
3220 47k 3a IC7 = LM 301 !
+0,0 ! |
| —— ﬁ o R33 | FAST INWARD
: I 1 } ! 47k l (ADVANCE)
| |
| I
I| | . ic33 X
| | MOTOR FF 1 g8
| | 9| +5,0
| |
| | ! '
| [ ‘ i 1C2.4 IC5.3 . R34
L-LS | 2 s 47% FAST OUTWARD
| : . : :l }3 10 + (RETURN)
LEFT LIMIT U
SwiTcH : ok & ' IC4. 1C2.6 Ic4a3 ‘
| | ol +240 Fvrd ) } !
[ | : Wy +60 | SWITCH -
' BOARD/ARM
| | o , ‘ 1.179.247
| - . (1.179.287
| SoL1 | org u5 | ‘>§B7k g X
| 25 )
| | R1 D8 1] Emk PcB
LOWERING | ( b e a3 WA—P} 1179:c1
| [ PN — 8C327-25 10k 1N4448 o 79251 | D18
SOLENOID TH 18V[220 INSTEAD 2 <
| { RI0 D7 448 1
[ SOL2 org &‘ . <R9 AM——P>} 5| OF IC7 Tass
| i r&— S4%k 10k IN4448
| w2 Aon . _J
| | v v ING44|8 % ,
| | oc [T~ f
| L b: |
| | ! [ Wy 2 :Lns N A4 : 3 s ADVANCE es1 R:E gnsr RETURN
| : | 'N“MBJL 2 x thlhssn 47k i ELECTRONICS T $io0 EL;:g:STRomcs vio
LED-O rn 7, Dbt R2 i < !
| | } i mﬁbs ‘:‘zv‘c\)f a2 = : - 20k E; 12k
FOLLOW UP -+ MUTING ]
E e 1w g S <SPG T gy P cspjou -
+6,0 27V
| [ BC337-25 3T \J ! v R38 |
| o 00 ic2.2 l gie  my] o o ! g
19 | M o v v
| l o S -60 2L D6 | 47k L2706 | Nasss 39V _]221 824 100k
CARTRIDGE o | | ) A X ) -
ILLUMI - 1 88V PRE AMP b—0 TP1 "X o, ANA— .
| 19oma | 2 | R49 -
NATION X Bk 20 R1 BC3s7-25 R3 | AA s 680k
| ] WA —\Wy 1 2,2k \7 D17 RSO R43 220k 2
| 10k Ic62 T AAA o—AAA
L 3 - p a4 A ‘ EMK PCB 1.179.251
010 Sa7k . 1C6. ' PLUGGED INTO SOCKET FROM IC7 (1.179.250)
1 Pi228
C20 l
ﬁ)o ‘;?251(2 SERVO AMP ' IND|POS NP PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR
! N 553 21 | 8F 27 9224 | 220 42| 5%
5088 144 vio +0 EMKPCB 22 | 52 77. 4702 | 70 4| 5%
\ bk 1179.251 | 2z 87 77 4702 | 7 t2| %
‘ Ry | 87 17 4705 | 7 me| $%
H 1
R47 SET FOR A SENSITIVITY OF Go Avn — — 7~ " T T T T 8 ‘l ARM ELECTRONIC BOARD 1.1794250—114] ® )
2V FOR 0.24mm (TP1) 8 A — — - - }__1\————— e —- 7z 7| §0. 09. 0107 |c 4559 | Op. -Amp.
[ CONNECTOR BOARD 1179.100-13 ' :
RS54 SENSITIVITY OF END-OF- B ) - .
RECORD TRIGGER IND DATE NAME
—— — — — — — —7 - [O)
| (€
ARM SUPPORT |
| D|77.72.87 | A Ukt 4
; AFL AFR _ CARTRIDGE __ FOLLOW UP PHOTODIODES  _ _ _ FOUOWUPMOTOR Ol 3.2.97 | #H4
STUDER | €7k - Frnd [PL]7 779 257 00eace 70r 7

25.05.82



STUDER REVOX

B795

SECTION 4/20

ARM ELECTRONICS UNIT

Mod.: C1 -> 22 uF
R46 -> 220 k
+ install EMK PCB

IR Mod.: Replace
IC2 by 74LS14

Error: Tone arm remains lifted
-> check R15, C5, Q5, Q6

H 5 R15

EMK PCB
1.179.251

ARM ELECTRONICS PCB 1.179.250

org

blk

red

brn

®

k‘

> @ )

SWITCH BOARD / ARM 1.179.247

IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR
@0 01]59.22.6220 | 22.F| 25V, -10+50% EL
C 02| 49.32.3403 | qoduF| 40V, KER
C 03
C 04
C 051 59.25. 4402 | A000uF| 25V, -40r50% FEL
C 06| 59.99.0205 | 0968.F| 63V, KER
(07| 59.99.0905 | QusBuF| 63V, KER
COB|359.02.6220 | 22.F| 40V, -#W+30% EL
C09| 59.32. 4402 | AplpF| 50V, 20%  KER
C40 | 89.30. 4220 RuF| A6V, -20t50% TA
CA47] 59.30.4339 33uF A6V, -20t50% TAH
C 42| 59.32.4402 | 4000xF| 50V, 20% KER
C 43| 59.30.3330 3BuF| AV, 20+50% TH
14| 59.32.3403 | Q0 #F| 40V, HER
C 45| 59.30,4400 AQuF| A6V, -20+80% TAH
(16| 59.30.3330 33uF| WOV, 20+50% TA
CA7| 59:32.3403 | 401 4F| 40V, KER
C A8 59.30.3479 | 4FuF| A0V, -20t50% TA
C 19 89.34.1224 | q1lut| 10V, 0%
C 20| $9.22.3401 | M0 uf NV, -W50% EL
c21] 59.30.4490 A0 uF| MY, 20t505 TA
C 22| 59.99.0205 | QU8 .F| 63V KER
23| 59.99.0205 | 0068 uF
Co%| 59.32.3403 | aoduF| 40V, KER
®
26| 39.34.1224 | Q22 LF| W0V, 20 %
C 2F| 59.30.4100 MW uF| A6V, 2050 % 1A
2 08| 59.30.3479 | 4FuF| A0V, 20450 % TA
IND| DATE NAME
®[25. 5.82 |APN Y| TA = Tantal
Qlrr12.91 |aw AL | EL = Flectrolytic
@|24. 4. 81 % A% KER=Ceramic
®[18.2. 91 het [ [ ]
Ol 779 | 4l Gl | |
STUDER | Arm £lectroric Goard }/.//79, 250. 4&19,«:5 7 o0r%

IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR
D04| 50.04.0425 | AN 4448 7V, AWmA S
D 02| 50.04.0125 |1N 4448
D 03| 50.04.0125 |1N4448
D04 | 50. 04,4106 27V 5% o4 W S
D05 | 50.04.0425 |1N9448 7BV, 400 mA S
D06 50. 04,4402 68V 5% o4 w S/
DO7 | 850.04.,0425 |1N4448 75V, 400 mA 3
D08 50.04.0125 [1N 4448
D09 | 50.04. 0125 |1IN 4448
D10 | 50.0%,0125 | 1N 4448
DM | 50.04.0425 |1V 4448
D121 50.04.4449 15V 5% 04w S/
D 13| 50.04.0422 |IN 4901 50V, i S
D14 50.04.0425 |1/ 4448 BV, 40mH S/
D45 50.04.0425 |IN 4448
DI 50.04.4404 | 393V | 5% 04w S
D17 50.04.4404 39V
D18 50.04.0125 AN 4448 HV,  A400mA S

@|D19]| 50. 0% 0125 |IN 4448

D[D20| 50. 0% 0125 AN 4448
1C01)| 50.06.007% [N 741S?| Dual Flip-Flop
JC02| £0.06.0004 (K #1504 Hex Inverter
1C03| 50.06.0010 \W741510 |  Triple 3-lno. NGVD
1C 04| 50.06.0000 |N74:500| 4 % 2-Input NAND
1C05| 50.06.0044 SN74LS+#1|  Triple 3-Inp. RVD

S|/IC08| 50.08.0107 |RC 43558 |  Dval Op-HAmp

D

IND| DATE NAME

@| 2c. 5.9 |At | S = Silicon

®|17.12.91 |A-ot 4L

@[ 24.4 81 | AU

o 528 | hir I

Ol 5.7 79 | % @l 58092 | |
STUDER | fFrm £lectronic Soard }/,479.2547,// pPAGE 2 OF 5

IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR
R08| S7.11.4472 | 47K | &% 025W CF
RO | 57 . 41. 4473 47 K
R0 | 5F.41.4403 10K
M| SF A1 4403 | 10K
R12 | SF.71.4472 47K
R 13| 5F.11.4332 33K
R 14| 5. 41, 4472 47K
R 15| 5F. 41. 4470 47 0
R416 | 5F. 44, 4333 33K
RAF| 57.41. 4472 47K
RA8 | 57.11.4221 220 n.

R A9 | 57.41. 4471 | 470 %
R20| 57.41. 4472 | 47K
R21| 57.11.4222 2,2k
R22|5F.11.4333 33K
R23| 5F.11. 4472 4FK
R24 | 5F.11.4102 40K
Ro5| 57.41.4472 | 47K
R26| 57.11. 4333 33K
R2F| 57.41.4102 | 40K
R2B| 57.41.4222 | 22K
R29| 57 . 11. 4472 4,7K
R30| 57.41.4472 47K
R31| 5F.11.4105 | 40M
R 32| 57.11. 4472 47K
R 33| 5F.41.4472 47K
R34 | 57.11. 4472 47K
R 35| 5F.41.4423 12 K
R36| 57F.41.4224 | 220K
R 37| 57.41. 4404 | 40K

IND| DATE NAME

@] 95. 5.82 h@ Y| CF - Carbon Film

Q71281 |a YL

@|2ukst  |# ap

o| 18281 s [ [ ]

O| 6.7 79 | Mo /s s3] |
STUDER | Arm Flectronic Board }/.//75.250.00 PAGE 4 OF5

IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR
D 01| 5%4.04.0248 | 20-pole| C/S- Plug
T 02| 54.04.0305 | S-pole| CIS-Plug
J03| 54.04.0218 | F-pole| ClS-Plug
T 04| 54 .04,0288 | S-pole| CIS- Plug
3k 01] 56.04. 0443 24Vl Relay 2C Re/Av Rysly
Q01| 50.03.0340 |BC 33725 NPV 2N 4401
Q02| 50.03.0340 |B¢ 337-25]
Q 03| 50.03.0354 |BC3272%| PNP 204423
@ O%| 50.03.0438 |BC238 B| NPK BL 5485
Q05| 450.03.0340 |5C 337-25| NPN 2N 4491
QR 06| 50.03.0354 3C 327-25| PNP 2N 4403
QR 07| 50.03.0340 |3C 337-25| NPN 2N 4891
R 08| 50.03.0354 |BC327-25|  PNP 2N 4403
R 09| 50.03.0436 |BC238 B| NPN BL 548 4
Q40| 50.03.0329 |P1228 £| P-Chan. FET SPF316\ M
Q4| 50.03.0438 |BL238 B| NPV B 543 B
Q42| £0.03.0438 |BL238 B
RUM|57.44.4409 | 40 n 5% QI5W CF
RO2| 57.44. 4421 | 120 a
203 57.41. 4403 | 1) K
RO4| 5F. 4. 4403 | 4 K
RO5| 57,41 4473 | 47K
RO6| 57 .41, 4472 | 47K
RO0Z| 5F. 1. 4403 | 10K
IND| DATE NAME
®[15 5.80 |AW A | SDS = Natworal, Omron, Zetler
®l17.12.31 a0 L M = Motorola
@ 20481 | hg CF = Carbon Film
®| 8. 281 | B | ]
o677 | A lolzinm] |
STUDER | 9rmn Electronic Soard l/ A7, 250, 50| eace 2 oF S
IND| POS NO PART NO VALUE SPECIFICATIONS/EQUIVALENT MFR
R 38| 57.41. 44104 | MK 5% qg25W  oF
R39| E7 41.44H | 4702
R 40| 87.41. 447 | 47 n
R4 | 57 .11.4684 680K
R 42| 5F.11. 4472 47K
R 43| 5F.41.4224 | 220K
R 44| 57. 41,4823 B2K
R 45| 57.41.4332 33K
D|R 46| 5F.41. 4224 220 Ka.
R4F| 58.02.5224 | 220K 20% Lin. 91 C
R 48| 57.17.4473 47K 5% 925w CF
R 49| 57 .44.4222 22K
R 50| 57 .44. 4404 | 40K
R | 57 . 41,4404 | 410 K
RE5E| 5F. 41.4423 12 K
R 53| 57.41.4339 330
R 54| 58.02.5472 47K | 208 Lin, W C
R 55| 5F.41.4472 47K 529250 CF
R56| 57.11. 4223 | 22 K
R5F7| 57.41.4224 | 220K
R58| 57.11.4222 | 22K
IND)| DATE NAME
®@[25.5.92 [pw W | CF = Carbon Film
®l77,12.81 AG Y| C = Carbon
Q24481 [H h@
o|B281 |[Al [ | |
ol 6779 | 4. ©| s a.0092 | |
STUDER |Arm Electronic Board }'/. 179 .250. 00|pace 5 oF 5

25.05.82




STUDER REVOX B791/B795 SECTION 4/21
TONE ARM UNIT 1.179.200
PICKUP PCB 1.179.117
SUPPORT PCB 1.179.118
DETECTOR PCB 1.179.119
CONNECTOR PCB 1.179.100
——_——_—e——_——_ - - - 0_-- - -—-—— - - - = - _— - _ - — —— — — — = T T T T 7
| ARM IN ARM SUPPORT [
| POSITION MOT 2 |
l yel +/- |
l |
| _— FOLLOW UP |
MOTOR |
l RIGHT LIMIT |
| SWITCH
| MOT 1+ |
| N blu I
| |
|
| LEFTCLIMIT |
SWITCH ———- B . — .
: + DP blu i _]' I
| A brn LED-H yol L | |
i - |
| | [ —— )
' 34
| LOWERING NE-L wht - wht I | |
SOLENOID a .
| org SOL 1 ‘r ' |
- screen A blu = |LED 1 ! |
| Ez R T W o
| 1 T o] e o] | L
| CARTRIDGE | |_ o ) ) ) J 34 | :
| ILLUMINATION \ '
LED- O o) | |
| (5 wom o ) \ R
| bk i 9 1179.118 ) N N . 1.179.119 __I |
|
| SUPPORT BOARD PICKUP BOARD 1.179.117 DETECTOR BOARD |

I U S — 4 4 44 — |4
é (+0.0) blk i

screen
screen

¢ x| — o | O OF x| O x| 5] €| O cl=ie °

== szl o=z =|=| =|e

HEEBEEBEENEEESRERE 2
S 1P 901 ey ®

TO ARM ELECTRONICS PCB
1.179.190/250  (J1)

|CONNECTOR BOARD 1.179.100—13

02.83




STUDER REVOX B791/B795 SECTION 4/22

TONE ARM UNIT 1.179.200

SUPPORT PCB 1.179.118

I =

50.99.0132
50.04.2425

LA
= — NA TOP VIEW

N\Z

INES T E PRV B

blue_point SUPPORT PCB 1.179.118

. (cathode)

[~ |
$ . —— .

e —

4479 .416-02

|

AAA
4

il
DP2 DP \ ‘
DETECTOR PCB 1.179.119

A

1 BOTOM VIEW
PICKUP PCB 1.179.117

DETECTOR PCB 1.179.119
PICKUP PCB 1.179.117
=——CONNECTOR PCB 1.179.100

02.83




STUDER REVOX B791/B795 SECTION 5/1

SPARE PARTS TURNTABLE

e TONE ARM DETAILS
SEE SECTION 5/4

it
el
=H{kslUE
AN
S llSSSSS
L




STUDER REVOX

B791/B795

SECTION 5/2

SPARE PARTS TURNTABLE

INDEX

p———— t— = — 4

[P S NP SO U S A —

+

QTY |ARTICLE NUMBER
|B791|B795]|
—-——f————* --------------
1 1 | 1e179.001.01
—m e - ——— - - -
1 1 | 1e179.020.32
e e e —————————————
1 11 | 161790020624
e e ——— o ——— ———————
1 1 | 1.021500.00
4 3 4 | 230012043
4 1 4 | 2461601040
4 1 4 | 2153.0456
——e e ————————————
1 | 179.020.28
HR S| 179.020.34
1 179.020.28
e o o e e e e e
3003
3 13 | 1.179.020.29
3 13 | 14179.020.26
3 13 | 2441643060
3 1 3 | 1.0104063.37
3 473 2201604001
e = o o o
1. 11 | 1¢179.001.03
e o o o e
1 11 | 1.179.001.08
e o o
1 ! 1 | 1.179.200.00
X : X | 1062030003
X 1 X | 1.0624300.04
3 13 | 23.01.2032
3 473 240161030
3 1+ 3 | 1e010.018.21
- = o o
1 | 141794180400
HED | 161790241.00
- o o e e
2 12 | 14179.165.02
4 3 4 | 220018030
4 4 | 240161030
| 230012032
4 4 | 2102660371
Py g g
6 | 6 | 37.01.0103
———— o o = e o
4 7 4 | 230012043
e
2 12 | 161794242400
e - - - ———— -
2 1 2 | 1.010.039.37
e s
2 12 | 22.99.0116
e e ——— -
1 1 | 1.0670307.00
1 1 | 1e067+308.00
e rc e e c e ——————
1 1 | 1e1790140.05
o o o = e o o
1 {1 | 1.179.259.81
4 ' 4 | 2062267155
e cmfemem e —— e - ————-————
) B | 161790190.00
t1 | 161790250600
v 1 | 16179019000
4 T 4 | 2002247155
——m— e et —c e e ——————
1 | 141794192.00
Pl | 14179425200
4 1 4 | 2042247155
e = = o -
4 ' 4 | 1e179+140.04
0 1

f e e e e e m o o fm e b p o b o o p o

PART NAME

Motor comple.
Washer

Lock washer
Screw Mé4xl4

Chassis
Serie-Noe. < 19 027
Serie-No. > 19 028

Transport securing
Pressure ring

Ad justing screw
Shaft lock
Pressure spring
Crown washer

Tone arm comple

Spacer shim O9lmm
Spacer shim O¢3mm
Washer

Lock washer
Screw M3xl4

Bottom comple
Bottom comple

Hinge support
Hex nut M3
Locking Washer
Washer

Screw M3x14

Power cord EUR
Power cord USA

Audio cable

Power supply PCB comple

Screw Diame 9%995

Tone arm control PCB comple

< Serie-Noe. 30 249
> Serie-No. 30 250
Screw Diame 299%x995

Motor control PCB comple
Motor control PCB comple

Screw Diame 299%9¢5

Spring cap




STUDER REVOX

B791/B795

SECTION 5/3

SPARE PARTS TURNTABLE

INCEX| QTY |ARTICLE NUMBER
|B791|B795]

1617925700
2401601040
220018040

1010001621

1179016000
2062267155

53.03.0114%

53.03.0115

51010110

51010113
16179024500

2062247155
10116230400
1011201605
1.011202.07
lel790143611
1011202609
16011202408
1:011220.01
1011220602
1011220003
106179624700

2002207155
16011201605
1011203607
1e1790143611
1601120306
1011203407
10116220401
10116220002
16011220003
16179010602
16179002002

2401601030

213800355

11790020034
1617902030
16179020034

161790185.00

2002207155
16011201605
16011201607
161790143611
10011201602
16011201403
16011220601
1601122002
10011220603
161790186600

73.01.0121

JTu "0 anTo

e e e e e e e e e e § o $ e e $ m f o . $ o = e e o o = $ e o o p o = = = — =
= NN N -

meccctcccacscccccccccccccs $ oo $occcce $ oo $oceccnce $oCccceccecceccsccccc $eccccocescccsaccccccnae $ononcace o poasee focccconn $ oo b oo ¢ o=

e S P T S T T S il il Al il Sl St St o

PART NAME

Special spring

Mains transformer comple
Lock washer

Hex nut M4

Screw M4x10

Mains distribution PCB
Screw Diame 299x995

Fuse holder

Fuse holder cap

Fuse 200mA slow blowing (220V)
Fuse 400mA slow blowina (110V)
Motor push button unit
Screw Diame 299%x9+95

Mains switch

Push button (grey)

Push button box

Angle

Pressure spring
Insolating Strip

Bolt

Rubber mat

Bolt

Tone arm push button unit
Screw Diame 299%995

Push button (grey)

Push button box

Angle )

Pressure Spring
Insolating Strip

Bolt

Rubber mat

Bolt

Style strip

Style strip

Lock washer

Screw M3x8

Damping spring
Serie-Noe.< 19 027
Serie-Noe.> 19 028

Cisplay unit comple
Screw Diame 299x9595
Push button (grey)
Push button box
Angle

Pressure spring
Insolating strip
Bolt

Rubber mat

Bolt

Display Board
LED-Display
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SPARE PARTS TURNTABLE

INDEX
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QTY  |ARTICLE NUMBER
IB791(B795}

-—_-1._———1, ______________
1 {1 | 1¢179.200.05
S S
1 {1 | 1¢010.027023
- - ——— ——— - - -
1 ! 1 | 141794120403
e mmmpmmo—olllZIZIIL
1 11 |  41.99.0117
o - - - ——
1 11 | 1e179.200.21
- = o o e
1 11 | 161794205400
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1 1 | 1.179.115.05
1 11 | lel790115.06
1 !l | 161796115407
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1 11 | 11794121402
S S e
1 1 | 11794115609
e - = — - ————
1 1 | 55.01.0135
4 1 4 | 23.01.1022
2 12 | 21.01.0206
S S S
1 1 | 21.26.0353
S S
1 ¢ 1 | 1.179.100.01
SO S S
1 ¢ 1 | 89.01.0349
1 {1 | 89.01.0001
2 12 | 21.13.0280
1 {1 | 161794100431
1 !'1 | 141794100620
SO S S
1 1 | 89.01.0350
1 !'1 | 89.01.0002
2 12 | 21413.0286
1 11 | 161794100433
- - - - - —— -
1 1 | 1e1794115.08
1 11 | 1.179.115.15
S S
1 11 | 1179120401
S S
2 12 | 50.99.0132
e mmmge—ollllllIlICL
1 1 | 55.01.0135
2 12 | 23.01.1022
2 12 | 21.01.0206
S S
1 1 | 55.01.0134
2 12 | 23.01.1022
2 12 | 21.01.0206
2 12 | 241641020
2 12 | 1.081.010.20
S P S
1 11 | 1e1794125.07
SO G S
1 1 | 51.02.0153
[ (S U S S L g
1 11 | 53.04e0117
S S S
1 1 | 14179203400
1 ¢ 1 | lel79.125.14
SO U G
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PART NAME

Counterweight adjustable
Counterweight for cardridge < 5p
Counterweight for cardridge 5eee7p

Microswitch
Washer
Screw M2x1l0

Pick-up REVOX P20MDR
Stylus PD20

Screw M245x8

Distance piece 1mm
Distance piece pick-up 1lmm
Pick-upe SHURE TRACER
Stylus TXE-SR

Screw M245x20

Cistance piece 3mm

Slider

Distance sleeve

Microswitch

Wwasher

Screw M2x10

Microswitch

Washer

Screw M2x10

Lock washer

Tapped plate

Lamp 5 Vs 06115 A

Piston damper comple MK II
Plate spring

Excentric bolt
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SPARE PARTS TURNTABLE
INDEX]| QTY JARTICLE NUMBER| PART NAME
1B791|B795| |
---- et St DS Dottt bt St
26 | 2 v 2 2165905351 | Threaded pin
————— e mm e e e ———— . ———_— . —— e m e S S S ===
27 11 ! 1 | 1014082000 | Arm l1ift solenoid
————— o mmfmmm— e — e e - e m e — e — s — o s eSS S s e s
28 11 1 | 16179620004 | Shield (right)
| 2 s | 219900159 | Screw M3x8 black
----- i et ittt
29 |1 ' 1 | 101004937 | Pressure spring
----- e e e m e m——m e —— e e e — —— s o Se s Ssm——— S
30 | 1 ' 1 | le014820.07 | Plunger
----- e e et
31 |1 D | 319900122 | Sealing ring
————— e e m e — e m——— - - —— e ———— o — S e s e
32 |1 ' 1 | 1.014.820.08 | Guide cap
————— e e e e S — S S = =
33 |1 HED ! | 24616.3050 | Retaining clip
----- fmm e ———fmm—————— — - - - e e — s s —— S ——oss—s S — e
34 | 1 HED Y | 16179010002 | Motor pulley
————— e m—— e m——— e mm e - - e — e — - e m— - —————e— s — e
35 |1 ¢+ 1 | 21.01.0127 | Screw M1 6x4
————— o m e ——— e —— o ——— e S S S =
36 | 1 HED | 1e1790100.20 | Spring washer
----- e mmfem e m e m—————— - — e — S -
37 11 1 31990124 | Sealing ring
————— e m—fm e m e e m =S S m =
38 | 1 ''1 | 16179410004 | Motor (tone arm)
----- fomm e me e ——————— e — - - — S ————— - oS S sSo oS ss S s S
39 |1 HEn ! | 101011037 | Tension spring
----- fmm e m e —— e — e e - — e — e o o —ssSms S mm e
40 | 1 ' 1 | 11790125600 | Pulley cord
----- fmmm e —— e — e m—————— - — - - mm——— s ———so S —s s ss s
41 1 1 HED | 2409900130 | Circlips outside
----- o mm e m———————— e e - m— - s o — oSS s — S e S me e e
42 11 ' 1 | 1e179.100.21 | Saddle washer
————— o o o e e o - S
43 |1 1 | 1601001923 | Washer
----- +--—-+-—--4-——---———-f——-+----—-——————-----——-—-—--——-——————-——-
44 |1 D} | 500402125 | LED CQX 47 (IR)
————— G e e e S
45 | 2 v 2 | 2102600353 | Screw M3x5
| 2 v 2 2401601030 | Lock washer
————— e e e m——————— e —————— - - ———————— e —— S se =
46 | 1 ' 1 | lel79e125.06 | Cable-through
----- e m e —————— = - - — e e - m e S S ==
47 |1 ' 1 | 1el1790118.12 | Support PCB
] 1 ! 1 | 1lel790119.11 | Detector PCB
] H L |
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6 ZUBEHOR

TONABNEHMER-MONTAGE KIT
Nr. 05790

enthélt:
- je zwei Schrauben
M 2,6x8/x10/x12/x14/x 20
- 2U-Scheiben 2,5/5 0,5
- Zwischenlagen
- Gegengewicht 5p/7p
- 1 Pick-Up Einstellehre
- 1 Schraubendreher

EINSTELLEHRE
Nr. 46173

EINSTELLHILFSPLATTE
WST-2-A Nr. 46010

6 ACCESSORIES

PICK-UP ASSEMBLY KIT

No. 07590

contains:
- two each screws
M 2.5 x8/x10/x12/x14/x 20
- 2 Washers 2.5/5 0.5
- Spacers
- Counterweight 5p/7/p
- 1Pick-Up alignment gauge
- 1 Screwdriver

ALIGNMENT GAUGE
No. 46173

ALIGNMENT DISK
WST-2-A Nr. 46010

6 ACCESSOIRS

KIT DE MONTAGE D'UN
PHONOCAPTEUR

No. 07590

contient:
- deux vis de chaque type
M 2,5x8/x10/x12/x14/x 20
- 2 Rondelles d'épaisseur 2,5/5 0,5
- Entretoises
- Contre-poids 5p/7p
— 1 Gabarit pour le phonocapteur
- 1 Tournevis

GABARIT
No. 46173

DISQUE DE REFERENCE
WST-2-A Nr. 46010
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DISCO (REGLER) START FUR B791
PLATTENSPIELER

Fur den Einsatz des Plattenspielers B791in
Diskotheken etc. ist in der Motor-Elektronik
bereits eine Schaltung vorhanden, die es
ermoglicht, den zentralen Antriebsmotor
bei abgesenktem Tonarm zu stoppen, um
so eine Platte exakt auf den Anfang eines
Musikstiickes einstellen zu kénnen. Wird
diese Schaltung mit einer geeigneten Kon-
taktanordnung am zugeordneten Regler
des Mischpults verbunden, so startet der
Plattenspieler mit dem Offnen dieses Reg-
lers.

Um die hier beschriebene Moglichkeit nut-
zenzu kdnnen, istderBausatz1.179.184 ein-
zubauen, der aus einer kurzen, dreiadrigen
Verbindung mit der Chassis-Buchse und
Print-Stecker, sowie dem dazugehdrigen
Montagematerial besteht.

Einbau

- Plattenspieler vom Lichtnetz trennen

- Gummimatte und Plattenteller abneh-
men, wobei letzterer sorgféltig von der
Motorachse abzuheben ist

- Alle 3 Transportsicherungsschrauben
voll ausdrehen, dann die Seeger-Siche-
rungen an jeder Schraube entfernen

- Danach das Chassis aus dem Geh&use
heben )

- Die 9-polige Buchse im runden Loch, na-
he des rechten hinteren Fusses, mittels
der mitgelieferten Schrauben und Mut-
tern montieren

- Den 3-poligen Stecker am anderen

Kabelende in die freie Steckerleiste am

Motor-Regelprint einstecken [1]
- Zusammenbau des Plattenspielers durch
Umkehrung der obigen Reihenfolge

FADER (DISCO) START FOR B791
TURNTABLE

For use of the B791 turntable in Discos a
convenientfeature has been provided mak-
ingitpossible to cue arecord, thenstopping
the platter with the stylus in the groove, fol-
lowed by automatic starting the platter dri-
ve, for example with the opening of a fader
on the mixing console.

To utilize the described feature, the kit
1178.184 is required, it consists of a short
3-whire cable run with plug and socketand
the required mounting screws and wash-
ers.

Installation

- Disconnectthe turntable fromthe electric
power outlet

- Remove rubber mat and platter by care-
fully lifting the latter from the motor shaft

- Loosen all 3 transport locking screws
then remove the lock washers on each
screw, thereby enabling one to

- Liftthe chassis away from the turntable’s
base ,

- Install the 9 pole chassis receptacle inthe
round opening provided near the right-
hand rear foot of the base by using the
hardware supplied

- Insert the cable’s 3 pin plug into the un-
used socket on the motor. control circuit
board [1]

- Reassemble the turntable by retracing
the steps described above.

DISCO START POUR TABLE DE
LECTURE B791

Pour I'utilisation en discothéque, un dispo-
sitif a été prévu permettant|'arrétdu plateau
en position abaissée du phonocapteur. Ce-
ci permet le repérage exact du début d'un
morceau de musigue. Le contact de butée
d'un potentiométre linéaire de pupitre de
mélange raccordé a cetdispositif permetle
démarrage en (ouvranty le potentiometre.

Pour bénéficier de ces possibilités, il suffit
de monterdans latable de lecture ce dispo-
sitif sous forme de prét-a-monter 1.179.184.

Montage

- Débranchezlatable de lecture du secteur

- Envelez le disque de caoutchouc, et puis
le plateau en prenantsoin de I'axe dumo-
teur

- Dévissez complétements les 3 vis de sé-
curité, puis enlevez les clips de chacune
des vis

- Déposez le chassis

- Montez la prise 9 pbles dans le trou rond
prévu a I'arriere du boitier avec les vis et
écrous inclus

- Raccordez la fiche 3 pdles de l'autre
cable au connecteurlibre du circuitde ré-
gulation du moteur [1]

- Effectuez le remontage complet de la
table de lecture

0
SockeT | O
| o |

MOTOR CONTROL
BOARD 1.179.192

24v

START

+24
7J Y-STOP

‘ﬂ oV

red

LL 1]

brn

— blk
CABLE DISCO
START 1.179.184
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Schaltungsbeschreibung und
Bedienung

Uber die Anschliisse 7/braun und 4/
schwarz der 9-poligen Disco-Start-Buchse
kann der zentrale Antriebsmotor gestoppt
werden, ohne dass der Tonarm von der
Platte abhebt. Im praktischen Anwen-
dungsfall geschieht dies durch einen exter-
nen Kontakt, der Ublicherweise Teil des
dem Plattenspieler zugeordneten Reglers
am Mischpultist. Es ist somit moglich, den
Plattenspieler mitdem Schliessen desReg-
lers zu stoppen, wahrend er mitdem Offnen
desselben wieder anlduft. Zur Anzeige des
Betriebszustandes kann Gber Anschluss 8/
rot eine 24 Volt-Signallampe angeschlos-
sen werden.

Wenn ein Vorabhorweg, zum Abhoren der
Platte bei geschlossenem Regler, vorgese-
hen ist, so bedarf es eines weiteren separat
zu bedienenden Aus-/Einschalters, wel-
cher mit den hier gezeigten in Reihe zu ver-
drahten ist. Damit kann der Zentralmotor
auch bei geschlossenem Regler einge-
schaltet werden.

Die Einstellung der Platte erfolgt durch Be-
tatigen (Offnen) dieses Zusatzschalters
(kein STOP Signal an IC1 Stift 9). Durch
Schliessen dieses Schalters beim Einset-
zender Musik wird derZentralmotor strom-
los, der Diamant bleibt jedoch in der Rille.
Platte und Plattenspieler sind nun im Ge-
genuhrzeigersinn um etwa eine Umdre-
hung vor dem Startpunkt einzustellen, dies
um einwandfreien Hochlauf auf die Nenn-
drehzahlzu gewéhrleisten. Die Platte istnun
startbereit.

Gleichzeitig mit dem Offnen des Reglers
beginnt der Plattenteller mit der gewéhlten
Geschwindigkeit zu drehen.

Description du circuit et de son
emploi

La connexion desfils brun/7 etnoire/4 dela
prise a 9 poles stoppe le moteur d’entraine-
ment du plateau sans que le phonocapteur
se reléve. En pratique ce contact externe
se fait sur le pupitre de mélange au niveau
du potentiometre linéaire correspondant.
Ainsi le plateau s'arréte en fermanty le po-
tentiometre et redémarre en I'couvranty &

nouveau. ll estpossible d'indiquerI'arrétdu
plateau par une lampe de 24V racgordée -

au fil rouge/8 et brun/7. Pour la pré-écoute
lorsque le potentiomeétre est (fermé il est
nécessaire, si I'on veut faire tourner le dis-

que électriqguement, de monter un deuxié-

me interrupteur en série avec celui du po-
tentiométre linéaire du pupitre de mélange.

Le recherche du début d'un morceau de
musique s'effectue en ouvrantle contactde
I'interrupteur secondaire (pas de signal
STOP arlC1, point 9). En fermant cet inter-
rupteur le moteur n'est plus alimenté et le
phonocapteur reste abaissé. Aprés le repé-
rage du morceau de musique, il est néces-
saire derevenir d'environ untourde plateau
dans le sens contraire des aiguilles d'une
montre, pour assurer la vitesse nominale
dés les premieres notes de musique.

Le disque est ainsi prét pour I'écoute.
En ouvrant le potentiométre du pupitre de

mélange, le plateau se met & tourner & la
vitesse choisie.

Circuit description and operation

Via pins 7/brown and 4/black of the fader-
start socket, a stop of the platter motor can
be effected without lifting the stylus from
the groove and without audio muting. In
practice, this is achieved with an external
contact, which usually is part of the turn-
table assigned fader on a mixing console.
Thismeans, the platter stops with closing of
the fader and it starts to rotate again when
opening the fader. A 24 Volt signal lamp
may suitably be wired to pin 8/red to indi-
cate the operation status.

If a prelistening path is provided for the
cueing of the record while the fader is clo-
sed, a second independent ON/OFF switch
will have to be wired in series with the one
shown here, making it possible to effect ro-
tation of the platter, even with the fader
closed.

Cueing is performed while that second
switch is open (no stop signal on pin 9 of
IC1). The closing of that switch, as soon as
the cueing pointis reached, will turn off the
platter motor, yet the stylus remains in the
groove. Now turnthe record and platter one
revolution counterclockwise ahead of the
cueing point to allow for runup to speed.

The record is now ready for fader start.
Simultaneously with the opening of the

fader the turntable will start to run at the se-
lected speed.
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Worldwide Distribution

REVOX ELA AG

CH-8105 Regensdorf/Switzerland
Althardstrasse 146




	Revox B791 / B795 Service Instructions
	Contents
	1 - General
	1.1 - Operator Controls
	1.2 - Dimensions
	1.3 - Technical Specs B791
	1.4 - Technical Specs B795
	1.5 - Phono Cartrigdges
	1.5.1 - Compatible Cartridges

	1.6 - Disassembly

	2 - Mechanical Adjustments / Checks
	2.1 - Tangential Tracking
	2.2 - Cartridge Lowering Depth
	2.3 - Stylus Force
	2.4 - Limit Switch Trip Points
	2.5 - Arm Position Switch
	2.6 - Drive String

	3 - Electrical Adjustments
	3.1 - Platter Motor
	3.1.1 - Functional Description B791
	3.1.2 - Functional Description B795
	3.1.3 - Adjustments
	3.1.4 - Test Points

	3.2 - Tone Arm Control
	3.2.1 - Principle of Operation
	3.2.2 - Function Check
	3.2.3 - Adjustment
	3.2.4 - Support PCB
	3.2.5 - IR LED Replacement


	4 - Diagrams
	B791 PCB Location
	B795 PCB Location
	Block Diagrams
	Supply / Arm Electronics
	B791 Motor Control
	B795 Motor Control

	Power Supply Unit
	B791/B795
	B795

	Motor Cotnrol Unit
	B791
	B791/B795
	B795

	Arm Electronics Unit
	B791/B795
	B795

	Tone Arm Unit

	5 - Spare Parts
	6 - Accessories
	B791 Fader Start




