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Behandlung von MOS-Bauteilen

MOS-Bausteine sind besonders empfind-
lich auf elektrostatische Ladungen. Folgen-
des ist daher zu beachten:

—_

.Elektrostatisch empfindliche Bauteile
werden in Schutzverpackungen gelagert
und transportiert. Auf der Schutzverpak-
kung wird untenstehende Etikette ange-
bracht.

2. Jeglicher Kontakt der Elementanschlis-
se mit Kunststofftiten und -folien aus
Styropor oder ahnlichen elektrostatisch
aufladbaren Materialien ist unter allen
Umstanden zu vermeiden.

3. Anschliisse nicht beriihren oder nur

dann, wenn das Handgelenk geerdet ist.

4. Als Arbeitsunterlage eine geerdete, lei-
tende Matte verwenden.

5. Printkarten nichtunter Spannung heraus-
ziehen oder einstecken.

Handling MOS components

MOS components are extremely sensitive
to static charges. Please observe therefore
the following regulations:

1. Components sensitive to static charges
are stored and shipped in protective
packages. On the package you find the
subsequent symbol.

2. Avoid any contact of connector pins with
foam packages and -foils made of styro-
por or similar chargeable package mate-
rial.

3.Don’t touch the connector pins when
your wrist is not grounded with a con-
ducting wristlet.

4.Use a grounded conducting mat when
working with sensitive components.

5. Never plug or unplug PCBs containing
sensitive components when the ma-
chine is switched on.

Manipulation des composants MOS

Les composants MOS sont extrémement
sensibles & l'électricité statique. Veuillez
donc suivre les conseils suivants:

1. Les composants sensibles & I'électricité
statique sont stockés et transportés dans
des emballages protecteurs. Sur cesem-
ballages est représenté le symbole sui-
vant:

2. Evitez tout contact entre les broches des
circuits et les sacs en plastiques, feuilles
de styropor ou tout autre matériau sus-
ceptible de porter une charge électrosta-
tique.

3. Netouchezpaslesbrochesdes circuits si
votre poignet n‘est pas relié a la terre par
un braclet conducteur.

4. Utilisezuntapis conducteurrelié alaterre
quand vous travaillez avec des compo-
sants sensibles.

5. Ne jamais enficher ou retirer des circuits
imprimés contenant des composants
sensibles si I'appareil est sous tension.

Prepared and edited by
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1.

ALLGEMEINES

[10] (9]

(1

(8]

[7] [6] [S] [4] [3] [2] (L]

[12] [1|3] [14] [1|5] [16] [25] [26] [27] [28] [29]
I | I
[171 [18] [19] [20] [30] [31]
[21] [22] [23] [24] [32] [33] [34] [35]
1.1 BEDIENUNGSELEMENTE LAUFWERK 1.2 BEDIENUNGSELEMENTE FUR WIEDERGABE UND AUFNAHME
11 Ein/Standby-Taste (101 Anzeige fur Aussteuerung und Rickmeldungen
£21 Aufnahme-Taste [171 manuelle Bandsortenwahl
€31 Stopp-Taste (181 Umschaltung Dolby B, Dolby C, Dolby aus
(4] Wiedergabe-Taste [211 Anschluss fur Kopfhorer
[5] Vorspul-Taste [221023) Lautstédrke Kopfhorer -/+
(61 Rickspul-Taste [24] Umschaltung Vor- Hinterbandkontrolle
71 Pausen-Taste
[111 Anzeige fur Echtzeit in Minuten/Sekunden und Ruck-
meldungen
[12] IR-Sensor und Standby-Anzeige 1.3 BEDIENUNGSELEMENTE NUR FUR AUFNAKME
[26] Schleifenbetrieb ein (LOOP)
[271 Abfrage-Taste fiur Speicher LOC1 und LOC2, sowie £81 Automatisches Ein— Ausblenden, ohne Bandstopp
Pegelsteller 91 Taste Pegelmessung aktiv
[28] Adressspeicher 1 [131014] manuelle Pegeleinstellung -/+
291 Adressspeicher 2 1510161 Balance-Einstellung L/R
[301 Loschtaste fur Adressspeicher (191 Multiplexfilter ein/aus
311 Speichertaste fur Adressspeicher [201 Anwahl Einmessdaten—-Speicherplatz,
[32] Betriebsmodus speichern und Start Einmessen
[331 Cassetten-Spieldauer: C46, C60, €90, €120
[34] Minuteneingabetaste fir Adressspeicher
[35] Sekundeneingabetaste fir Adressspeicher
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1.6 GERATERUCKSEITE

e PREVENIS LN Coor
Oy e &

5O
3!
5t

BOLE
HONAL
2‘3[’5&%‘% ek F VOR OFENEN DES BEAATES NETZSTECKER SIEHEN
oA LE DS . : S VOROFFNEN DES BERRTRS GRER ZIEHEN
" G VDR FEUCHTICKEIT SCHUTZEN.

P

SERIAL LINK

REMOTE CONTROL

[44] [43] [42] [41] [40]
[401 Anschluss fir serielle Fernbedienung SERIAL LINK
(411 Netzanschluss
(421 Spannungswahler
[43] Tonsignal—Ausgang
[44] Tonsignal-Eingang

Steckerbelegung Serial Link:

GND

GND (floating)
serial I/0

+ 5V (floating)

+ 5V (max. 150 mA)
n.c.

oOUVHEWN =

1.5 PFLEGE UND WARTUNG

Die Wartung der Cassetten-Tonbandmaschine B215 be-
schrinkt sich auf die regelmdssige Reinigung der Tonwel-
Len, Andruckrollen, Tonképfe und der Bandfilhrung, sowie
das gelegentliche Entmagnetisieren aller bandberihrenden
Metallteile.
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2. AUSBAU

2.1 ENTFERNEN DES OBEREN DECKBLECHES

e auf der Gerdteoberseite zwei Schrauben entfernen

a an der Geraterlckseite vier Schrauben entfernen

® Deckblech an der Geraterlickseite Leicht anheben, nach
hinten wegziehen

2.2 ENTFERNEN DER SEITLICHEN ABDECKUNGEN

® seitlich beide Schrauben entfernen
e seitliche Abdeckung abnehmen

2.3 ENTFERNEN DER UNTEREN LAUFWERKABDECKUNG

nn
| —— E Lo
T -
0
C ]
BEBE é (.
T—E DB 0 g
u]
I
[ |
H--
N = \im'a

Fig. 2.2

2.5.2 SYSTEM CONTROL 1.721.220

®m an der Gerateunterseite drei Schrauben (Bl (Fig. 2.1)
entfernen
m Abdeckung nach hinten abziehen

[]
L0 o/
® [8] ®
© . . O
® ® L

Fig. 2.1

2.4 DISPLAYBELEUCHTUNG AUSBAUEN

Das Display wird mit vier Glassockellampen beleuchtet.
Diese sind auf einer eigenen Platine in Stecksockeln an-
gebracht, diese befindet sich hinter der Linken Seiten-
blende.

8 Linke Seitenblende demontieren
a Platine oben rechts herausziehen

2.5 PLATINEN AUSBAUEN

Alle Platinen, bis auf die der Bedienungseinheit,
kénnen nach Demontage des Deckbleches ausgebaut werden.
Anordnung der Platinen siehe Section 6/2

2.5.1 C-MOTOR CONTROL 1.721.260

m zwei Stecker abziehen, Schraube [E] (Fig. 2.2) entfer-
nen und von SYSTEM CONTROL abziehen

@ C-MOTOR CONTROL ausbauen

s sechs Stecker abziehen

s Flexprint vorsichtig aus Stecker ziehen

s drei Schrauben [A, B, C] (Fig. 2.2) entfernen

® den Kunststoff-Schnadpper entriegeln und Platine aus-
rasten

s Platine hinten anheben und nach ruckwarts herausziehen

2.5.3 NR-SYSTEM 1.721.290

s von der INPUT/QUTPUT Platine nach oben abziehen, dabei
die INPUT/OUTPUT mittig gegenhalten, um das Durchbiegen
zu verhindern

2.5.4 RECORD-CONTROL 1.721.300

s einen Stecker abziehen
® von INPUT/OQUTPUT Platine abziehen, dabei INPUT/QUTPUT
mittig gegenhalten, um das Durchbiegen zu verhindern

2.5.5 INPUT/OUTPUT 1.721.270

@ NR-SYSTEM und RECORD-CONTROL ausbauen

@ vier Stecker abziehen

s Schraube (F] (Fig. 2.2) und auf der
Schraube [C) (Fig. 2.1) entfernen

s zwei Kunststoff-Schndpper entriegeln und Platine nach
oben herausheben

Gerdteunterseite

2.6 BEDIENUNGS—-CHASSIS AUSBAUEN

@ Deckblech, Seitenteile und untere Abdeckung demontieren

‘@ RECORD CONTROL ausbauen

m vier Kabelbinder, am Chassis vor dem Transformator, ab-
trennen

s Stecker fur Kopfhorerausgang von INPUT/OUTPUT abziehen

@ Stecker fur KEYBOARD LEFT von SYSTEM CONTROL abziehen
und den Kabelbaum aus den funf Kunststoffnasen an der
Frontplattenrlickseite herausnehmen

m Stecker fur KEYBOARD RIGHT von SYSTEM CONTROL abziehen

s Stecker fir LC-DISPLAY von SYSTEM CONTROL abziehen

a8 Gerdt auf die Ruckseite stellen und zwei Schrauben [A]
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(Fig. 2.1) auf der Unterseite entfernen

s auf der Gerdteoberseite zwei Schrauben (D, 61
(Fig. 2.2) mit Zahnscheiben entfernen und Erdungsfedern
abnehmen

s Bedienungs-Chassis an der Unterseite anheben und beide
dahinterliegende Erdungsanschlisse abziehen

ACHTUNG Cassettenflihlhebel nicht beschadigen
® Bedienungs-Chassis abheben

Beim Einbau unbedingt Kabelbaum (KEYBOARD LEFT) wieder in
die funf Kunststoffnasen einhdngen.

2.6.1 Bedienungs—-Chassis demontieren

s Bedienungs-Chassis ausbauen

KEYBOARD LEFT ausbauen

8 sieben Kunststoffschnipper entriegeln, Platine abheben

KEYBOARD RIGHT ausbauen

® 17 Kunststoffschnapper entriegeln, PlLatine abheben

LC-DISPLAY ausbauen

vier Schrauben entfernen

Blende abnehmen

LAMP BOARD abziehen

die von der Bedienungsseite erreichbaren drei Kunst-
stoffschndpper entriegeln, Anzeige herausheben

2.7 KOMPLETTE LAUFWERKEINHEIT AUSBAUEN

Falls das Laufwerk ausgebaut werden muss, beachten sie

bitte folgende Punkte:

s das Laufwerk darf nicht an den Tonmotor-Rotoren angeho-
ben werden

® das Laufwerk darf nicht auf die Rotoren gelegt werden

8 beide Rotoren sind hochst prédzise Bauteile. Unsachge-
miasse Behandlung ergibt schlechte Gleichlaufeigenschaf-
ten.

s die Tonmotoren sind wartungsfrei und sollten nicht zer-
Legt werden.

Das Laufwerk kann in seiner normalen Betriebslage auf den
Arbeitstisch gestellt werden. FUr Einstellarbeiten am ak-
tiven Laufwerk ausserhalb des Geradtes, ist eine spez.
Halterung (Best. Nr. 46166) erhdltlich. Diese erlaubt,
das Laufwerk in drei Positionen zu betreiben (Verlange-
rungskabel sind erforderlich).

ACHTUNG auf den Flexprint

s Flexprint und den Stecker fir die Wickelmotoren von
SYSTEM CONTROL abziehen

® Flexprint hinter das Laufwerk biegen (Vorsicht Flex—
print nicht beschadigen)

s die beiden Stecker fir die Capstanmotoren von C-MOTOR
CONTROL abziehen. Beim Einbau Capstananschlisse nicht
vertauschen! Rechter Motor = rechter Anschluss.

s Stecker fir Wiedergabekopf von INPUT/QUTPUT abziehen

s Stecker fir Losch- und Aufnahmekopf von RECORD CONTROL
abziehen

s Gerdt auf die Oberseite lLegen

e vier Bundschrauben mit Druckfedern entfernen

® Laufwerkeinheit nach hinten schieben und vorsichtig
herausheben
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3. LAUFWERKEINSTELLUNG

3.1.2 Andruckrollen-Arme kontrollieren

3.1 MECHANISCHE LAUFWERKEINSTELLUNG

spez. Werkzeuge:

Doppelschraubendreher (Best. Nr. 46161)
Federwaage 0-500 gr. (Best. Nr. 46177)
Einstell-Lehre Tonkopf (Best. Nr. 46172)
spez. 8mm Gabelschlissel (Best. Nr. 46210)
StUtzen Laufwerk Service (Best. Nr. 46166)
Spiegel-Cassette (Best. Nr. 46040)

3.1.1 Einstellen der Andruckrollen

Die Andruckrollen besitzen ein wartungsfreies Sinterla-
ger, welches nicht geschmiert werden darf.

8 komplette Laufwerkseinheit ausbauen (2.7)
das Axialspiel muss 0,1 mm betragen
s die Andruckrollen missen sauber und ohne Beschadigung
seimn
e sie missen Leichtgdngig drehen
s die Andruckkraft der Andruckrollen ist in eingeschwenk-—
tem Zustand des Schwenktrdgers einzustellen
s mit einer Draht- oder Fadenschlaufe eine Federwaage an
den Andruckrollenachsen einhdngen und daran ziehen, bis
sich zwischen Capstanachse und der Andruckrolle ein
Luftspalt bildet (Fig. 3.1)
® durch Verstellen der Vierkantmutter [M] (Fig. 3.1) die
Andruckkraft auf folgende Werte einstellen:
Linke Andruckrolle 3,0 N £0,2
rechte Andruckrolle 4,8 N 0,2

]

% M 2 ™
E b
3.0 02N .3 02N

Der Hebelarm der Andruckarme ist unterschiedlich; Links
1:1, rechts 0,7:1.

Fig. 3.1

Das axiale Spiel der Andruckrollen und -Arme wird durch
nach oben/unten Verschieben des Seegerringes eingestellt.
Das Spiel muss 0,1 mm betragen.

Hinweis:

Fur diese Einstellung muss eine Seegerringzange mit An-
schlag verwendet werden, um die Seegerringe nicht zu de-
formieren.

die beiden Lagerstellen der Andruckrollenarme missen
mit PDP 65 Leicht eingedlt sein

die Andruckrollen—-Arme dirfen wdhrend dem Einschwenken
nicht klemmen

.1.3 Position des Zentrierbolzens kontrollieren

der Zentrierbolzen muss auf die Hohe von 16 mm = 0,2 mm
eingestellt sein

die Anfrasungen [A] missen horizontal justiert sein
(Fig. 3.2)

CAPSTAN (LEFT)

16mm * 0.2mm

CAPSTAN (LEFT)

Fig. 3.2

3.

1.4 Einstellen des Schwenktragers

Der Schwenktrager sollte nach Moglichkeit weder ausge-

baut noch die Eintauchtiefe verandert werden. Kopfe und
Andruckrollen etc. konnen ohne Ausbau des Schwenktrégers
ersetzt werden.

Der Schwenktrager ist Uber eine Erdungslitze neben der
Rickzugsfeder geerdet (Fig. 3.3, Ansicht von unten)

komplette Laufwerkseinheit ausbauen (2.7)
kontrollieren, ob die beiden Gewindestifte an den Dreh-
punkten des Schwenktragers so eingestellt sind, dass
auf beiden Seiten der Abstand [F] Schwenktrdger - Dop-
pelcapstantrager gleich gross ist (Fig. 3.3).

Der Schwenktrdger muss sich spielfrei und leichtgdngig
in den Drehpunkten bewegen. Falls ndétig, die Gewinde-
stifte entsprechend verstellen. Hierzu mit dem Spezial-
schraubendreher (Best. Nr. 46161) die Schlitzmutter auf
den Gewindestiften zuerst Ldsen, nach der Einstellung
wieder festdrehen.

werden die Gewindestifte neu eingestellt muss an-
schliessend die Zentrierschraube [G] (Fig. 3.4) im Dop-
pelcapstantrager geldst werden.

Den Schwenktrager nach oben dricken, bis die Spitze des
Gewindestiftes [H] (Fig. 3.3) in die Zentrierschraube
eintaucht, und diesen dadurch neu zentriert.
Zentrierschraube durch Festdrehen der Mutter in dieser
Position sichern

Einstell-Lehre-Tonkopf (Best. Nr. 46172) [1] einlegen
den Mess-Schieber fir die Eintauchtiefe [2] mit dem
rechtwinkligen Ende gegen die Tonkdpfe auflegen (siehe
Fig. 3.5

die Eintauchtiefe wird mit der Einstellschraube [H]
(Fig. 3.3) so eingestellt, dass das andere Ende des
Mess-Schiebers sich im Bereich der eingefrdsten Mar-
kierung befindet
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8 bei eingeschwenktem Schwenktrager die Andruckrollen ab- 3.1.5 Andruckmagnet und Kolbendadmpfer einstellen
heben, bis ein Luftspalt zwischen Capstanachse und An—
druckrolle entsteht Diese Einstellung darf nur bei kaltem (Raumtemperatur) .

s Feinabgleich mit Schraube [H], bis die Andruckrolle zu Andruckmagneten erfolgen! %
der Capstanachse genau parallel steht (beide Rollen Das Verschieben des Andruckmagneten darf nur durch Druck
kontrollieren) auf den Anker geschehen. Auf keinen Fall am Umlenkhebel! !

8 nach beendeter Einstellarbeit wird die Einstellschraube Dies wirde eine falsche Einstellung ergeben. i
durch Festdrehen der Schlitzmutter fixiert (spez.

Schraubendreher Best. Nr. 46161) s beide Befestigungsschrauben (3 mm Innensechskant) des |

Andruckmagneten Ldsen, jedoch nicht herausdrehen

s Sechskantmutter am Anker festziehen

Steckanschlisse vom Andruckmagnet abziehen

s 16,5 V am Andruckmagnet anlegen (wegen Freilaufdiode
Polaritat beachten)

s Sechskantmutter am Anker um 90° L&sen

m durch Dricken auf die Sechskantmutter des Ankers, den
Magneten in den hinteren Anschlag schieben und beide
Befestigungsschrauben anziehen

e Spannung 16,5 V vom Magneten trennen und Sechskantmut-—
ter am Anker festziehen. Der resultierende Luftspalt
betragt nun 0,18 mm

s Prifspannung von 16,5 V noch einmal anlegen, der
Schwenktrédger muss nun die PLAY-Position einnehmen

8 Prifspannung entfernen, Steckanschlisse wieder anbrin-
gen

® wechselweise Taste PLAY und STOP dricken und die Bewe-
gung des Schwenktragers beobachten. Durch Drehen der
Sechskantmutter [B] am Kolbenddmpfer* (Fig. 3.6) die
Dampfung so einstellen, dass sich der Schwenktrager
kontinuierlich wund nicht ruckartig in die PLAY- oder
STOP-Position begibt

Fig. 3.3
CAPSTAN (LEFT)
B —c¢
\ !
Tl—
I
\ |
= - =
I !
G )
-]
b |5
CAPSTAN (LEFT)
Fig. 3.4
Fig. 3.6
—© S
O 3.1.6 Kolbendampfer prifen
Der Kolbenddmpfer muss so eingestellt sein, dass sich
@ES der Schwenktrager (Cassette eingelegt) beim Dricken der
Tasten PLAY und STOP schnell aber ohne ein zu starkes An-
3 (:) schlaggerdusch in die jeweilige Position bewegt.
Dieser Vorgang muss innerhalb von 0,5 bis 0,8 s ausge-
fuhrt sein. Bei zeitweisem Blockieren des Schwenktragers
N, ist die Dampfungspumpe [D] (Fig. 3.6) und die Achse [C]
) auf Leichtgdngigkeit zu prifen.
o 2o Der Kolbenddmpfer® wird mit Schraube [B] eingestellt. Die
Einstellung muss bei Betriebstemperatur des Andruckmagne-
! : ten erfolgen.
! *H' ige
inweis:
Ab Seriennr. 7301 wird ein Kolbenddmpfer verwendet der
Fig. 3.5 keine Einstellung bendtigt. Als Ersatzteil wird nur noch

dieser neue Kolbendampfer geliefert.
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3.1.7 Einstellen des Tonkopfes und der Andruckrollen

3.2 ELEKTRISCHE LAUFWERKEINSTELLUNGEN

Bei korrekt eingestelltem Schwenktrdger sind die Ein-

stellungen im eingebauten Zustand moéglich. Hierzu die
beiden Schrauben der Abdeckung Ldésen und die Abdeckung
abnehmen.

die HOhe des Tonkopfes ist mit den Schrauben [A], [B]
und [C] auf 5 mm einzustellen (Fig. 3.7)

die HoOhe ist mit den Schrauben [(B] und [C] so einzu-
stellen, dass bei eingelegter Lehre der Schieber [2],
ohne seitlich zu streifen durch die Bandflhrung (rechts
des Tonkopfes) geschoben werden kann (Fig. 3.5).

die Kopfbihne ist mit Schraube [B] (Fig. 3.8) so einzu-
stellen, dass der Tonkopf auf Spalthdhe rechtwinklig zu
der Kopftrdgerlehre steht. (Dies kann mit dem Schieber
[2] (Fig. 3.5) kontrolliert werden. Wenn die angefréaste

- Seite gegen den Wiedergabekopf zeigt, muss  der

Luftspalt zwischen Kopf und Schieber parallel verlaufen)
nach dieser Einstellung die HOohe des Tonkopfes nochmals
prifen und eventuell die Einstellung korrigieren

die Einstellschrauben missen nun mit Loctite 221 ge-
sichert werden

Fig. 3.7

Fig. 3.8

3.1.8 Einstellen des Ldschkopfes

Einstell-Lehre-Tonkopf (Best. Nr.
(Fig. 3.5)

mit Schieber [3] optisch prifen, ob Ldschkopf in der
Hoheneinstellung auf Mitte. Korrektur mit L&schkopf-
untertagen 0,1 mm Best.Nr. 1.710.122.02

46172) [1] einlegen

Anmerkung:
Die Rechtwinkligkeit des LOschkopfes kann nicht verstellt
werden; die Herstellertoleranz betragt + 1,5 Grad.

Lage der Einstellelemente siehe Section 6/2

3.2.1 Einstellen der Lichtschranke

Bei Cassetten mit einer Magnetschicht, die stark durch-
L4dssig ist und einem Vorspannband, das schwach durchlds-
sig ist, muss symmetrisch zur Schaltschwelle (2,5 V) ein-

gestellt werden.

Wir empfehlen deshalb mit einer Dichtekassette
arbeiten (Best. Nr. 46038).

@ Messpunkt: IC 7 Pin 6 (SYSTEM CONTROL)
a Messwerte: Magnetschicht <1V
Vorspannband >4V
8 Einstellen an R63 (SYSTEM CONTROL)
m Cassette an den Anfang zurickspulen.
Das Gerat muss beim Erreichen des Vorspannbandes

Stopp gehen. Anschliessend muss es bis an den Anfang
des Magnetbandes vorspulen, auf Stopp gehen und den

Zahler auf Null setzen.
s Cassette vorspulen. Das Gerdt muss beim Erreichen
Vorspannbandes stoppen

3.2.2 Bandlaufkontrolle

Hilfsmittel:
Spiegel-Cassette (Best. Nr. 46040) oder
Cassette A (Cr0p/IECII, €C90) nach Fig. 3.9 bearbeiten.
Cassette B (CrO/IECII, C60) nach Fig. 3.10 bearbeiten.

O O
[El EK\A

[

CUT OUT THESE PARTS

Fig. 3.9

O O
\/Oﬂ OO\J

CUT OUT THIS PART

Fig. 3.10
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s Laufwerk reinigen und Spiegel-Cassette einlegen

e mit der Spiegel-Cassette Ldsst sich der Bandlauf gut
beobachten. Das Band darf weder an den Bandfllhrungen
streifen noch sonst irgendwie deformiert werden. Durch
die Spiegeloberfldche des Bandes ist dies sofort er-
sichtlich.

a Cassette B einlegen

e im Wiedergabebetrieb mit einem kleinen Schraubendreher
eine Schlaufe wvon ca. 5 mm Lange aus der Cassette
ziehen. Da der Durchmesser der rechten Tonmotorachse
geringfligig grosser ist, muss die Bandschlaufe nach
spatestens 100 s verschwunden sein.

3.2.3 Tachosignalverstarker einstellen

Mit Oszilloskop messen und im Umspulbetrieb auf mbg-
Lichst symmetrisches Rechtecksignal einstellen (SYSTEM
CONTROL) .

a Messpunkt einstellen mit

Ic 10, Pin 2 R 15
IC 10, Pin 1 R 16
IC 10, Pin 14 R 17
IC 10, Pin 13 R 18

3.2.4 Echtzeitanzeige justieren

Die Echtzeitanzeige kann auf die tatsiachliche Spiel-
dauer der verwendeten Cassetten justiert werden.

m Hilfsschaltung nach Fig. 3.11 am Stecker Jé von SYSTEM
CONTROL anschliessen

m zurickgespulte Cassette der entsprechenden Spieldauer
einlegen

8 mit PLAY TIME die Cassettenlange wéhlen

8 in PLAY die "tatsachliche’ Spieldauer mit Stoppuhr er-
mitteln und mit der Anzeige vergleichen

m Differenz aus tatsdchlicher Zeit und Anzeige durch
Schrittweite dividieren. Anzeige mit der erforderlichen
Schrittzahl berichtigen

C-46 ca. 1,3 sec/Schritt
C-60 ca. 1,8 sec/Schritt
c-90 ca. 2,7 sec/Schritt
c-120 ca. 3,6 sec/Schritt
—F3 L 2 SET-UP
=77 on
a7 D
D 4 +5V
org !
¢4k7 : !
:J+ﬂ L —1 SET-DN
DOWN wht! :
ﬂ% 4 L——=3 GND
bk |
-
Fig. 3.11
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4, SCHALTUNGSBESCHREIBUNG

4.1 BEDIENUNGS-CHASSIS

Die Frontpartie des Gerdtes besteht aus einem Kunst-
stoff-Chassis in dem alle Bedienungselemente montiert
und folgende Baugruppen eingerastet sind:

] KEYBOARD LEFT 1.721.230
L] KEYBOARD RIGHT 1.721.240
] LC-DISPLAY 1.721.250
[ LAMP BOARD 1.721.310

Alle Bedienungselemente sind Tipptasten und in einer 6x6é
Matrix verdrahtet. Vom Mikroprozessor (IC 9 von SYSTEM
CONTROL) wird diese Matrix Laufend abgefragt. Die
Kontaktgabe der Tipptasten erfolgt mittels Leitgummi und
vergoldeten, kammartigen Leiterbahnen.

Die beiden LC-Anzeigen werden Uber je einen Decoder (IC 1
und 2) im Duplex-Betrieb vom I2C-BUS (SYSTEM CONTROL) an-
gesteuert.

Die Beleuchtung erfolgt Uber eine separate, von aussen

Leicht zugdngliche, Platine (LAMP BOARD) auf der sich
vier Glassockel-Lampen befinden.

4.2 LAUFWERK-EINHEIT 1.721.120

An jedem der beiden Wickelmotoren befinden sich zwei
Tachosensoren, die zwei um 90° zueinander phasenverscho-
bene Rechtecksignale erzeugen. Diese werden zur Echtzeit-
berechnung fir die Zahleranzeige bendtigt. Diese vier
Tachosignale, die Information des Bandendschalters, sowie
die Schaltzustande der Abtasterschalter fir Aufnahmesper-
re, Bandsortenerkennung sowie Erkennung fir eingelegte
Cassette werden Uber eine flexible gedruckte Schaltung
der SYSTEM CONTROL Platine zugefihrt.

Die Ansteuersignale fir die beiden Wickelmotoren und dem
Zugmagneten sind separat Uber einen Kabelbund und Stecker
gefihrt.

Der Schwenktrager wird im Betrieb PLAY oder RECORD mecha-
nisch verriegelt.

4.3 SYSTEM CONTROL 1.721.220

Die Platine beinhaltet die gesamte Gerdtesteuerung und
zwar sowohl fir das Laufwerk als auch fir die Koordina-
tion aller Audiosignale. Drei Mikrocomputer (MPU) mit je
4 KByte ROM und 128 Byte RAM arbeiten gemeinsam in
serieller Kommunikation Uber den I2C-BUS. Die Taktfre-
quenz (6 MHz) ist fur alle MPU's gemeinsam. Sie wird bei
IC 5 generiert und gepuffert bei IC 8 und IC 9 einge-
speist.

IC 9 Liest und verarbeitet die Matrix beider Keyboards
und decodiert das seriell ankommende Signal vom IR-
Empfanger IC 11. Ausserdem verarbeitet es den Datenver-
kehr von und zur seriellen Schnittstelle SERIAL LINK.
Diese 1ist gegen aussen vollkommen galvanisch getrennt,
mittels den drei Optokopplern IC 1, 2 und 14. Die Versor-
gungsspannung wird erst bei aktiver Benutzung (Einstecken
eines entsprechend verdrahteten Steckers) von aussen be-
werkstelligt. Bei jeglicher externer Benltzung der
seriellen Schnittstelle wird das interne IR-Empfangssig-
nal von IC 11, Pin 8 unterdrickt.

Die zweite MPU (IC 8) wertet die vier Tachosignale der
Wickelmotoren aus (errechnen der gespielten Zeit bei ge-
gebener Cassettenspieldauer) und gibt die Regelsignale in
serieller Form an die Decoder IC 12 und 13 fir die

Wickelmotoransteuerung. IC 12/13 bildet mit den ent-
sprechenden Widerstanden einen D/A-Wandler zur Ansteue-
rung des Regeltransistors Q@ 14/15 des jeweiligen Wickel-
motors. Ferner werden von IC 8 Uber IC 12 das Ansteuer-
signal fur den Zugmagneten des Schwenktrdgers sowie die
Daten auf den I2C-BUS fUr den Decoder der numerischen
Anzeige ausgegeben.

Die dritte MPU (IC 5) ist fur die Steuerung aller Audio-
Funktionen zwischen INPUT/OQUTPUT und der RECORD CONTROL
zustandig. Die gesamte Information, die Uber den I2C-BUS
Lauft, wird auf den Audio-Platinen in mehreren
Seriell/Parallel-Wandlern entweder zu parallelen Daten-
bussen (8 bit fUr die D/A-Stellglieder bei Input Level
und Bias) oder in einzelne Steuersignale der verschie-
denen Audio-Schalter umgeformt.

IC 5 realisiert ausserdem die Funktion der Aussteueran-—
zeige (Uber 8 bit D/A-Wandler IC 6 und Komparator IC 7)
und gibt die seriellen Daten auf den I2C-BUS fir den De-
coder der Bar-Graph-Anzeige. Schliesslich wird noch das
Lesen/Abspeichern der notwendigen Daten im EEPROM (IC &)
besorgt.

Auf dieser Platine erfolgen auch Gleichrichtung, Siebung
und Stabilisierung aller folgenden Betriebsspannungen:

+ 22 V unstab. fir Wickelmotoren und Magnet

+ 15 V stab. fUr Audio-Elektronik / Tonmotoren
+ 5V stab. fir Logik

+ 10 V unstab. fir Relais

+ 25 V stab. flir EEPROM-Programmierung

- 20 V stab. fur Beleuchtung Anzeige

Im Standby-Betrieb werden die nicht bendtigten Spannungen
mit dem Relais K 1 abgeschaltet.

4.4 C-MOTOR CONTROL 1.721.260

FOr die beiden nach dem MDD-Prinzip aufgebauten Ton-
motoren werden separate Regelkreise verwendet. Ihre Re-
ferenzfrequenz von 375 Hz erhalten sie von einem Quarz-
oszillator (IC 6, Y 1) und dem nachgeschalteten Bindrtei-
ler IC 2. Je eine Halfte von IC 4 bzw. IC 8 bilden die
Verstarker/Begrenzer fir das jeweilige Tachosignal. IC 3
bzw. IC 7 sind die Phasenkomparatoren. Ihre Ausgangssig-
nale (Pin 9/15) steuern Uber Tragerfilter mit Kompen-
sationsnetzwerken (IC 4, IC 8) die beiden Transistoren
Q@ 1 bzw. @ 3 an. Diese Liefern nun den Steuerstrom fir
die Kommutierungstransistoren Q 1 bis Q 4 auf den Ton-
motoren.

4.5 INPUT/OUTPUT 1.721.270

Das Line-Input Signal gelangt nach dem Verstarker
(IC 1) mit hochohmigem Eingang auf den elektronischen
Eingangssteller. Dieser besteht aus einem invertierenden
Verstdrker IC 3 und den D/A-Wandlern IC 2/4. Mit den D/A-
Wandlern kann IC 3 verstarkend oder abschwdchend einge-
stellt werden. Soweit es der D/A-Wandler erlaubt, wurde
eine Stufung von 1 dB gewahlt, im untersten Bereich ist
sie entsprechend grosser.

Mit dem Monitorschalter (IC 8) wird zwischen Source- und
Tape-Signal ausgewdhlt. Nach dem Aufholverstédrker (IC 9)
wird das Signal zur Kopfhorerstufe (IC 16) deren Ver-
starkung mittels IC 14/15 in acht Stufen wdhlbar ist, zum
Line~Ausgang mit den Muting-Transistoren (Q8/9) und zur
Auswerteschaltung der Aussteueranzeige gegeben. Je nach
Stellung des Schalters IC 24 arbeitet die Auswerte-
schaltung mit einer HOohenanhebung bei der Aufnahme mit
Eisenoxid- und Chromdioxidbandern (nur bei 70 ps) sowie
bei der automatischen Einmessung mit grdsserer Ver-
stdrkung und Hoéhenanhebung. Mit dem Schalter IC 19 wird
der Gleichrichter als Peakmeter (Normalbetrieb) oder als
VU-Meter (Einmessbetrieb) umgeschaltet. Die DC-Werte des
Linken/rechten Kanals an C64/65 werden abwechselnd vom
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Mikroprozessor ADP (IC 5) Uber IC 20 abgefragt, indem das
Signal von dem Komparator (IC 23) mit dem Referenzwert
(REF) verglichen wird. Der Referenzwert wird auf der SYS-
TEM CONTROL Platine mittels dem A/D-Wandler (IC 6) ge-
wonnen.

IC 23 dient ferner als Rechteckgenerator bei der auto-
matfschen Einmessung. Das Testsignal wird in Bursts von
ca. 120 ms Lange getaktet, damit wird ein Ubersprechen
zwischen Aufnahme- und Wiedergabekopf bei hohen Frequen-
zen verhindert. Der Schalter IC 19 wird mit der Inhibit-
Leitung gedffnet (Wert bleibt erhalten), anschliessend
wird das Aufnahmesignal auf der RECORD CONTROL Platine
bei IC 14 fir 120ms stummgeschaltet und somit sicherge-
stellt, dass nur das Signal Uber Band gemessen und ausge-
wertet wird. FUr alle anderen Messungen ist sowohl der
getaktete Betrieb (gesteuert Uber Pin 12, IC 5) abge-
schaltet als auch der Aufnahmezweig und die Aussteue-
rungsanzeige durchgeschaltet.

IC 6 und IC 7 bilden zusammen den auf drei verschiedenen
Audio-Frequenzen (ca. 500 Hz, & kHz, 17 kHz) ansteuer-
baren Sinus—=Testoszillator.

Die gesamte Steuerinformation von der SYSTEM CONTROL Pla-
tine wird in serieller Form Uber den 1I2C-BUS {bergeben
und mittels Schieberegister (IC 12; 13 und IC 5) in die
Steuersignale decodiert.

Der Wiedergabeverstarker besteht aus einer diskret aufge-
bauten Linearen Verstarkerstufe und dem IC 11 mit den ex-—
ternen Komponenten fiur die Entzerrungsglieder 70/120 ps
und 3180 ps. Mit R36/81 wird der Wiedergabepegel, mit
R39/82 die Verstarkung der hdchsten Frequenzen einge-
stellt.

4.6 NR-SYSTEM 1.721.290

Das verwendete Gerauschverminderungssystem DOLBY B/C
basiert auf dem IC HA 12058. Dieses bietet eine elek-
tronische Umschaltung zwischen Dolby B und Dolby C, sowie
die Abschaltung mittels einer einzigen Steuerleitung
durch drei Signal-Pegel. Der Steueranschluss ist Pin 27.
Ein elektronischer Umschalter (IC 1) vor den Encoderein-
gadngen (IC 5/4) ermobglicht die Umschaltung zwischen: NF-
Signal direkt, NF-Signal Uber MPX-Filter und Testton beim
automatischen Einmessen. Das Ausgangssignal SRC von
Pin 24 (IC 5/4) wird zum Monitorschalter (auf INPUT/OUT-
PUT) gegeben. Das Signal EQ-IN nach dem Dolby-Encoder
(IC 5/4 Pin 14) wird dem Aufnahme-Entzerrer (RECORD CONT-
ROL) zugeflhrt. Analog zum Encoder wird im Decoder
(IC 3/2) das vom Band kommende Signal TAPE decodiert und
das Signal DEC-OUT (IC 3/2 Pin 24) ebenfalls zum Monitor-
schalter (auf INPUT/OUTPUT) geleitet. Unterschiede in der
Gesamtverstadrkung der beiden Kandle Llinks/rechts im
Source-Zweig werden mit dem Trimmpotentiometer R 42 aus-—
geglichen.

4.7 RECORD CONTROL 1.721.300

Das NF-Signal EQ-IN, vom Dolby-Encoder (NR-SYSTEM),
wird vom D/A-Wandler (IC 2/8) entsprechend der Kopf- und
Bandempfindlichkeit abgeschwédcht. Der Schalter IC 14
dient zur Umschaltung zwischen 70 ys und 120 ps. Mit
Ic 17 wird das weiche Ein/Ausblenden (FADE IN/OUT)
durchgefihrt. Hierzu wird vom IC 13 ein Steuerstrom an
Pin 1/16 (IC 17), dessen Potential konstant auf -14 V
bleibt, geliefert. @ 14 dient der Anndherung einer
Llogarithmischen Kennlinie. IC 11 wund IC 15 bilden den
vierstufigen Entzerrer, der die Frequenzen im Bereich um
4 kHz beeinflusst. Der genaue Wert wird bei der automa-
tischen Einmessung ermittelt.

Die HOhenanhebung erfolgt mittels zweier in Reihe ge-
schalteter Bandpassen (IC 4, IC 12). Die Trimmpotentiome-—
ter fir die HOheneinstellung der Bandsorten werden vom
IC 18, je nach Bandsortenwahl, in den Signalweg geschal-
tet und auf den invertierenden Eingang von IC 19 gegeben.
Mit den Trimmpotentiometern R 150/151 kdénnen die hdchsten
Frequenzen kanalweise beeinflusst werden. Die tiefen Fre-
quenzen gelangen direkt Uber R 4/68 an den nicht inver-
tierenden Eingang von IC 19. Das Ausgangssignal wird nun
{iber den HF-Sperrkreis und dem HF-Einkopplungstransforma-
tor in den Aufnahmekopf eingespeist. Mit dem FET-Schalter
Q 16/15 wird ein knacksfreies Ein-/Ausschalten des NF-
Signales erreicht.

Der HF-Oszillator (f = 105 kHz) wird ebenfalls weich ein-
/ausgeschaltet, indem seine Versorgungsspannung langsam
veradndert wird. Gleichzeitig wird das NF-Signal Uber die
Inhibit-Leitung IC 14 freigegeben.

‘Die Vormagnetisierung wird Uber den HX-PRO-Regelkreis
nachgeregelt. Zwei D/A-Wandler liefern hierzu als Soll-
wert eine Gleichspannung. Diese wird mit dem gleichge-
richteten Istwert, vom Aufnahmekopf, durch das IC 6 ver-
glichen. Uber den stromgesteuerten Verstarker IC 7 wird
der Istwert nachgeregelt bis der Sollwert erreicht ist.
Der korrekte Vormagnetisierungsstrom wird bei der automa-
tischen Einmessung ermittelt. Um beim optimalen Arbeits-
punkt die richtige Hohenentzerrung einzustellen, kann
diese manuell mittels externer Beschaltung an der
Steckerleiste J1 verandert werden.
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5. AUDIOEINSTELLUNGEN 5.3 AZIMUT DES TONKOPFES EINSTELLEN
Voraussetzung fir diese Einstellungen ist ein korrekt 8 Gerit ausschalten
eingestelltes Laufwerk. 8 Bandberihrende Teile mit einem feuchten Filzstab (im
REVOX-Reinigungs—-Set enthalten) reinigen und anschlies-

Lage der Einstellelemente und Stecker siehe Section 6/2. send entmagnetisieren

8 Bezugscassette IEC I im Abschnitt "Spalteinstellung
Bei relativen Pegelangaben gilt: 0O dB am Peak Meter ent- 10 kHz" auf Wiedergabe starten
sprechen 200 nWb/m = Dolby-Pegel / 580 mV an TP1/2 auf s die Ausgangsspannung am LINE OUTPUT muss ca. -9 dBu be-
NR-SYSTEM = 0,775 V an Line Output. tragen

s mit Schraube [X] (Fig. 5.2) auf minimalen Phasenfehler
Messgerdte und Hilfsmittel: abgleichen

NF-Generator Ri < 600 Ohm

NF-Millivoltmeter (0,3 mv - 30 vV, Ri > 100 kOhm)
Oszilloskop

Frequenzzahler (bis 10 MHz)
DC-Universalinstrument (> 20 kOhm/V)
Entmagnetisierungsdrossel

Bandpassfilter 1 kHz bzw. 1,5 kHz
Bezugscassette IEC I 120 ps (Best. Nr. 46034)
Bezugscassette IEC II 70 pus (Best. Nr. 46031)
ESE-Arbeitsplatz (Best. Nr. 46200)

BIAS Einstellgerat (Best. Nr. 46211)

5.1 MPX-FILTER

s Geradt auf SOURCE, Inputsteller auf +10 dB

@ 19 kHz 20 Hz an AUDIO INPUT mit ca. 50 mV einspeisen Fig. 5.2
/ s Dolby NR und MPX-Filter einschalten
I s Induktivitaten L2 und L4, auf Platine NR-SYSTEM, auf
! minimale Spannung am Ausgang abgleichen. Dampfung muss

> 30 dB betragen (Fig. 5.1) 5.4 KONTROLLE DES WIEDERGABEFREQUENZGANGES

{ HINWEIS: um die beiden Induktivitdten bequemer abgleichen s Gerat ausschalten und bandberihrende Teile entmagneti-
i zu kénnen, kann die RECORD CONTROL entfernt werden sieren

a Wiedergabe-Bezugsband Cassette einlegen und auf Pegel-
tonteil starten

| s bei Pegelton (250 nW/m) mit Trimmpotentiometer R36 bzw.

[ | R81 (Level) auf INPUT/QUTPUT auf eine Ausgangsspannung

P von +2 dBu (0,97 V) einstellen (Fig. 5.3)

) ® Azimuteinstellung auf minimalen Phasenfehler

s mit Trimmpotentiometer R39 bzw. R82 (Treble) bei 16 kHz

= © @
% g LJJ UL E? = o auf geraden Wiedergabe-Frequenzgang einstellen
e z3 53 = AU ke i
g @ i (F'lg. 5.3)
| . :0
i £ ) *
2§ 888338 8% oy op
H ] ~ a— 3
f % o ‘iﬂ: = 2 TREBLE
a :§ 1
| g NTER
! E § ‘ k ] ° LEVEL ggsmon
-1 i; RIGHT
-2
! v >
] Fig. 5.1 LT TREBLE
RIGHT
! IR T I I O I
T 1 | IR 1
1 2 3 4 5 10 20 [kHz]
i 5.2 AUSSTEUERUNGSANZEIGE EINSTELLEN
: s Gerdt auf SOURCE, Inputsteller +10 dB Fig. 5.3
! ® 500 Hz mit ca. 50 mV an beide Eingdnge AUDIO INPUT an-
Legen und Pegel verandern bis am linken Ausgang 0,775 V
gemessen werden
e mit dem Trimmpotentiometer R42 (auf der Platine NR- 5.5 KONTROLLE DER OSZILLATORFREQUENZ
; SYSTEM) Ausgangspegel des rechten Kanals auf den Wert
: des linken Kanals einstellen (Fig. 5.1) m Cassette einlegen und Gerédt auf REC+PAUSE schalten
: s Anzeige mit Trimmpotentiometer R26 (auf der Platine s Frequenz an Messpunkt P3 oder P4 messen und mit der

SYSTEM CONTROL) auf O dB einstellen (Fig. 5.1) Oszillatorspule T3 auf 105 kHz abgleichen (Fig. 5.4)
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Fig. 5.4 24
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5.6 GRUNDEINSTELLUNG EQUALIZER/TREBLE
a Bias-Einstellgerdt (Schema siehe SECTION 7) an RECORD
CONTROL bei J1 anstecken Fig. 5.6
8 10 kHz mit -20 dB unter 200 nWb/m = ca. 5 mV einspeisen
s Dolby NR auf OFF
s Gerdt in Aufnahme starten
® mit Bias-Einstellgerdt maximalen Ausgangspegel suchen 5.7 MESSEN VERSCHIEDENER KENNDATEN
und diesen notieren
m im Uhrzeigersinn gemdss Fig. 5.5 Uber das Maximum dre-
hen
@ 500 Hz mit ca. 5 mV einspeisen und in Aufnahme starten
8 Ausgangspegel notieren 5.7.1 Klirrfaktor k3 von 333Hz
8 10 kHz und 18 kHz aufzeichnen und mit Equalizer und
Treble Trimmpotentiometer (auf der RECORD CONTROL) auf @ DOLBY-NR auf ON (B oder C)
gleichen Pegel wie bei 500 Hz einstellen, damit ein a Gerdt auf SOURCE, Inputsteller +10 dB
moéglichst linearer Frequenzgang erreicht wird s 333 Hz mit ca. 50 mV an beide Eingdnge AUDIO INPUT an-
(Fig. 5.6). Der absolute Pegel ist hierbei ohne Be- Legen und Pegel verandern bis am Ausgang 0,775 V gemes-—
deutung sen werden (0 dB Aussteuerung)
m Bias-Einstellgerdt ausschalten und automatischen Ein- ® Messwerte bei 1000 Hz:
messvorgang starten IEC I < 0,8%
® Frequenzgang kontrollieren IEC II < 1,5%
IEC IV < 1,0%
Hinweis:
Bestimmte Kopfchargen kdénnen eine Frequenzganguber-

héhung bei ca. 10 bis 12 kHz verursachen. Dies wirkt sich
besonders bei Dolby-C aus.

In einem solchen Fall muss je ein Kondensator (3,3 nF)
vom Verbindungspunkt R4/68 bzw. R7/69 gegen Masse ge-
schaltet werden. Dies geschieht zweckmassigerweise auf
der Lotseite.
Bandsorte AU
Uoyut 10kHZ
A IEC I
TDK AD-X ca. 6.5 dB
MAX. Maxell XL I-S ca. 6.5 dB
© BASF LH-M I ca. 6.5 dB
oo
IEC II
BASF CR-S II ca. 6 dB
TDK SA ca. 7 dB
TDK SA-X ca. 6 dB
Sony UCX-S ca. 7 dB
IEC IV
' & Revox Metal ca. 5 dB
BIAS BASF Metal IV  ca. 5 dB
Sony Metallic ca. 6 dB

Fig. 5.5

.7.2 Gerdusch-/Fremdspannungsabstand "iber Band”

Bezogen auf Vollaussteuerung k3 = 3%

Band bewertet IEC-A unbewertet
(Gerdusch) (Fremd)

Dolby B polby C Dolby B Dolby C
IEC I > 64 dB > 70 dB > 56 dB > 58 dB
IEC II > 63 dB > 72 dB > 56 dB > 58 dB
IEC IV > 65 dB > 72 dB > 56 dB > 58 dB
Die angegebenen Werte beziehen sich auf Vollaussteuerung
k3= 3% in Wiedergabe gemessen. Falls sie nicht erreicht
werden, sind als erste Massnahmen die bandberiihrenden

Metallteile (Kopfe,
netisieren.

Achsen, etc.) sorgfdltig zu entmag-
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5.7.3 Loschddmpfung und Kanalibersprechen

Diese beiden Messungen mussen mit einem selektiven
Voltmeter (Bandbreite < 100 Hz) ausgefihrt werden.

Loschdampfung von 1000 Hz bezogen auf Vollpegel:

neue oder geldschte Cassette Bandtyp IEC IV einlegen
Schalter DOLBY NR auf ON, B-TYPE stellen

1000 Hz-Ton aufzeichnen, Pegel +6 dB

Cassette zurlickspulen (Taste LOC1) und das Eingangsig-
nal abschalten

s Gerat auf Aufnahme starten, der Messwert muss 2 -70 dB
sein

Durch die Messung mit dem Bandtyp IEC IV ist gewdhr-
Lleistet, dass bei Erreichen des angegebenen Wertes die
geforderte Loéschdampfung mit Sicherheit auch bei allen
anderen Bandsorten erreicht wird.

Falls der Loschkopf ausgewechselt wurde, muss die
Oszillatorfrequenz kontrolliert bzw. eingestellt werden.

KanallUbersprechen:

Gemessen wird am Ausgang des nicht ausgesteuerten Kanals,

der andere Kanal ist mit <10 kQ abzuschliessen.

8 Messfrequenz 1000 Hz +0 dB aufzeichnen

s der Messwert des nicht ausgesteuerten Kanals muss
2 -40 dB sein

5.7.4 TonhShenschwankungen

Die in den Technischen Daten spezifizierten Gleichlauf-
werte sind mit einem TonhShenschwankungs-Messgerdt nach
IEC 386 (DIN 45507) in Stellung "bewertet” gemessen (ge-
prift mit Wobbel-Cassette 3150Hz).

Werte bewertet Linear
(B = 200 Hz2)
< 0,1% < 0,2%
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1.

GENERAL

(11 [10] [9]

(8]

[7] (6] [S] [4] [3] [2] L)

[12] [1|3] [1|4] [1|5] [116] [25] [26] [27] [28] [29]
|
[17]1 18] [19] [20] [30] [31]

[21] [22] [23] [24] [32] [33] [34] [35]
1.1 TAPE TRANSPORT CONTROLS 1.2 PLAYBACK/RECORD CONTROLS
11 ON/standby button £101 Display for indicating Peak Level and feedback
[21 Record key messages
[31 Stop key [171 Manual tape type selector
[4] Play key [181 Changeover Dolby B, Dolby C ON/OFF
[51 Fast forward key 211 Headphones socket
[6] Rewind key [22]1 (23] Headphones volume control -/+
[71 Pause key [24] Tape/source selector
[111 Display for real time in minutes/seconds and

feedback messages
121 IR sensor and standby indicator
[261 LOOP mode ON 1.3 CONTROLS FOR RECORD FUNCTION ONLY
[27] Readout button for memory LOC1 and LOC2 as well as
for Level controller [81 Automatic fade in / fade out without tape stop

[28] Address memory 1 [91 Button for activating Level measurement
[29] Address memory 2 [13]1 [14] Manual Llevel control —/+
301 Reset button for address memory {151 [16] Adjust balance L/R
[31] Enter button address memory [191 Multiplex filter ON/OFF
[32] Store operating mode [20] Selection of calibration data memory and
[33] Cassette playing time: C46, C60, €90, C120 calibration start
[34] Minutes input button for address memory
[35]1 Seconds input button for address memory
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1.4 REAR PANEL

R RN e

W EANG mm):.um&u Wusv‘ AN %:«%q 3’3 8L %&T&zu -
G RNROL AR MDEMWS I DOLEY LABORATORES

LICENSING CORPORATION

.

m_@@

[44] [43] [42] [41]
[401 Socket for SERIAL LINK remote control
[41] Power inlet
[421 Voltage selector
[43] Audio signal output
[44] Audio signal input

Pin assignment of SERIAL LINK

GND

GND (floating)
Serial I/0

+5V (floating)
+5V (max. 150 mA)
Unassigned

OCOWUVNHEWN =

1.5 CARE AND MAINTENANCE

Maintenance of the B215 cassette recorder is Limited to
regular cleaning of the capstan shafts, pinch rollers,
soundheads as well as occasional demagnetization of all
metallic parts that come in contact with the tape.

NOR OFFNEN (58 (‘E}%‘A}'&S X‘&?Yi‘ﬂ'&@{sﬁ EIEHEN.
VOR FEUCHTIRREIT SOHUTZEY

FEMOTE CONTROL

[40]
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2. DISASSEMBLY nn
=
2.1 REMOVING THE TOP COVER -~ -
= O
8 Unfasten two screws on the top g
5o 9
8 Remove four screws on the rear panel b
s Lightly Lift the rear of the top cover and .slide it - a
out toward the back - a g
-
AgggﬁAﬂfﬂr
2.2 REMOVING THE SIDE PANELS e
s Unfasten both screws on each side K
s Remove side panel Fig. 2.2
2.3 REMOVING THE BOTTOM COVER 2.5.2 SYSTEM CONTROL 1.721.220
s Unfasten three screws [B] on the underside of the wunit s Remove C-MOTOR CONTROL
(Fig. 2.1 a8 Unplug six connectors
® Pull cover off toward the back s Carefully slide flexboard out of the connector
® Unfasten three screws [A, B, C] (Fig. 2.2)
s Release the plastic catch and unlatch the circuit board
e Lift back of circuit board and slide it out toward the
k( [ e » }J rear
A<> CDA
3 2.5.3 NR SYSTEM 1.721.290
= Detach from the INPUT/QUPUT circuit board toward the
P top while applying counterpressure against middle of
° ° the INPUT/QUTPUT in order to prevent bending of the
Latter.
@
@ R o c @) 2.5.4 RECORD CONTROL 1.721.300
°© « | - ® Unplug one connector
® Detach from INTPUT/OUTPUT circuit board while applying
Fig. 2.1 counterpressure against the middle of the INPUT/QUTPUT
in order to prevent bending of the latter.
2.4 REMOVING THE DISPLAY ILLUMINATION
2.5.5 INPUT/OUTPUT 1.721.270
The display is illuminated with four Lamps mounted in
glass bases that are fixed to a separate circuit board s Remove NR SYSTEM and RECORD CONTROL
Located behind the Left—hand side panel. @ Unplug four connectors
s Remove left-hand side panel s Unfasten screw [F] (Fig. 2.2) and on the underside of
@ Slide circuit board out toward the top the unit and remove also screw [C] (Fig. 2.1)
® Release two plastic catches and withdraw board toward
the top.
2.5 REMOVING THE CIRCUIT BOARDS
Except for the operating module, all circuit boards can 2.6 REMOVING THE OPERATING CHASSIS

removed. The
described in

be unplugged after the top cover has been
arrangement of the circuit boards is
Section 6/2

2.5.1 C-MOTOR CONTROL 1.721.260

s Unplug two connectors, unfasten screw [E] (Fig. 2.2)

and detach module from SYSTEM CONTROL

Remove top cover, side panels, and bottom cover

Remove RECORD CONTROL

Detach four cable ties on the chassis in front of the
transformer

Unplug headphones output connector from INPUT/OQUTPUT
Unplug KEYBOARD LEFT connector from SYSTEM CONTROL and
unhook the cable harness from the five plastic Lugs on
the back of the front panel

Unplug KEYBOARD RIGHT connector from SYSTEM CONTROL
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8 Unplug LC DISPLAY connector from SYSTEM CONTROL
s Set recorder upright and unfasten two screws [A]
(Fig. 2.1) on the underside

s Remove two screws [D, G] with toothed lLock washers on

the top of the unit (Fig. 2.2) and remove grounding
springs

e Lift operating chassis on its underside and detach both
grounding connections on the back of the unit.

IMPORTANT: Do not damage lever of cassette sensor
e Lift out operating chassis

When reinstalling the unit it is essential to hook the

cable harness (KEYBOARD LEFT) back into the five plastic
Lugs.

2.6.1 Detaching the operating chassis

2.7 REMOVING THE COMPLETE TAPE TRANSPORT ASSEMBLY

® Operating chassis removing

Removing the KEYBOARD LEFT

® Release seven plastic catches, Lift off circuit board

Removing the KEYBOARD RIGHT

@ Release 17 plastic catches, Lift off circuit board

Removing the LC display

Unfasten four screws

Remove filler panel

Pull off LAMP BOARD

Release the three plastic catches accessible from the
operating side, remove display

Please observe the following instructions in case the

tape transport needs to be removed:

s The tape transport may not be Lifted on the capstan
motor rotors

e The tape transport may not be placed on the capstan
motor rotors

s Both rotors are high-precision components. Improper
handling will result in excess wow and flutter.

® The capstan motors require no maintenance and should
not be disassembled.

The tape transport can be placed on the bench in its
normal operating position. A special holder (part No.
46166) 1is available for making adjustments to an active
tape transport outside the recorder. With this holder it
is possible to operate the tape transport in three
positions (extension cables required).

CAUTION! Do not damage flexboard

s Detach flexboard and the spooling motor connector from
the SYSTEM CONTROL

® Bend flexboard behind the tape transport (careful, do
not damage flexboard!)

@ Detach both capstan motor connectors from the C-MOTOR
CONTROL . Do not confuse connectors on subsequent
reinstallation!

® Detach reproduce head connector from the INPUT/OUTPUT

s Detach for erase and record head connector from RECORD
CONTROL

m Place the recorder upside down

s Remove four collar screws with helical compression
springs

m Slide tape transport toward the rear and Lift it out
carefully
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3. TAPE TRANSPORT ADJUSTMENTS

.1.2 Checking the pinch roller arms

3.1 MECHANICAL TAPE TRANSPORT ADJUSTMENTS

Special tools:

Double-end screw driver (Part No. 46161)
Spring dynamometer 0-500 g (Part No. 46177)
Soundhead alignment gauge (Part No. 46172)
Special 8 mm open—end wrench (Part No. 46210)
Support for tape transport service (Part No. 46166)
Mirror cassette (Part No. 46040)

3.1.1 Adjusting the pinch rollers

The pinch rollers are equipped with a maintenance-free
sintered sleeve bearing which must not be Lubricated.

Remove complete tape transport assembly (2.7)
The axial play should be 0.1 mm
The pinch rollers must be clean and undamaged
They should rotate freely
The pinching force of the rollers is to be adjusted
when the pivoting carrier is in the engaged position
8 Use a piece of wire or thread to hook a spring
dynamometer to the pinch roller shafts and pull until
an air gap is obtained between the capstan shaft and
the pinch roller
® Adjust the square nut [M] to obtain the following pinch
rotler forces:
Lteft-hand pinch roller 3.
right-hand pinch roller &.

ON=xO0.2N
8 Nx0.2N

H K

30t 0.2N

Fig. 3.1

The Leverage of the pinch roller arms differs, it is 1:1
on the left and 0.7:1 on the right.

The axial plLay of the pinch rollers and pinch roller arms
can be adjusted by moving the snap ring upward or down-—
ward. The play should be 0.1 mm.

Note:
Snap ring pliers with a stop must be used in order to
prevent damage to the snap rings.

The two bearings of the pinch roller arms should be
Lightly Llubricated with PDP 65.
The pinch rollter arms should not bind when they engage

.1.3 Checking the position of the centering pin

The centering pin should be adjusted for a height of
16 mm + 0.2 mm

The millings [A]l should be aligned horizontally
(Fig. 3.2)

CAPSTAN (LEFT)

16mm * 0.2mm

CAPSTAN (LEFT)

Fig. 3.2

3.1.46 Adjusting the pivoting carrier

If at all possible, the pivoting carrier should neither

be removed nor should the engaged lLength be altered.
Heads and pinch rollers etc. can be replaced without re-
moving the pivoting carrier.

The pivoting carrier 1is connected to ground via a
stranded ground wire next to the retraction spring (E]
(Fig. 3.3, bottom view).

Remove complete tape transport assembly

Check that the two slotted set screws are adjusted on
the pivot of the carrier in such a way that the
distance between pivoting carrier and double capstan
carrier [F1 is identical (Fig. 3.3).

The pivoting carrier should turn freely in the pivots
and without play. Adjust the set screws, if necessary.
Use the special screwdriver (part No. 46161) to first
Loosen the slotted round nut on the set screws and
retighten the nut after the adjustment.

If the set screws are readjusted, it is necessary to
subsequently Lloosen the centering screw [G] in the
double capstan carrier (Fig. 3.4).

Push the pivoting carrier up until the cone point of
the set screw [H] (Fig. 3.3) plunges into the
centering pin and thus recenters the latter.

Secure the centering pin by tightening the nut in this
position

Insert soundhead alignment gauge (part No. 46172) (1]
(Fig. 3.5

Place slide for measuring the engaged lLength [2] with
the square end against the soundheads (see Fig. 3.5)
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s Adjust the engaged Length with the adjusting screw [H] 3.1.5 Adjusting the pinch roller solenoid and the dashpot
(Fig. 3.3) in such a way that the opposite end of the
measuring slide is Located in the range of the milled These adjustments should only be made when the pinch
markings roller solenoid is cold ! (room temperature)

s With the pivoting carrier engaged, Llift the pinch The pinch roller solenoid should only be shifted by
roller until an air gap is obtained between the capstan pushing on the armature and never on the shift Lever!
shaft and the pinch roller This would result in an incorrect adjustment.

® Fineadjust with screw [H] until the pinch roller is
‘exactly parallel to the capstan shaft (check both ® Loosen but do not completely turn out both mounting
rollers) screws (3 mm hexagon socket)

» After the adjustments have been made, secure the a Tighten hexagon nut on armature
adjusting screw by tightening the slotted round nut 8 Detach plug connections of pinch roller solenoid
(special screwdriver part No. 46161) s Apply 16.5 V to pinch roller solenoid (check polarity

because of free-wheeling diode)

e Loosen hexagon nut on armature by 90°

@ Press against hexagon nut of the armature in order to
slide the magnet to the rear stop, and fasten both
mounting screws.

s Disconnect 16.5 V from the solenoid and retighten hexa-
gon nut on the armature. The resulting air gap is now
0.18 mm

® Reapply 16.5 V test voltage: the pivoting carrier
should now move to the PLAY position.

@ Remove test voltage and restore plug connections

8 Alternately press PLAY and STOP keys and observe the
movement of the pivoting carrier. By turning the hexa-
gon nut [B] on the dashpot (Fig. 3.6). adjust the
damping action in such a way that the pivoting carrier
moves steadily and without jerking into the PLAY or
STOP position.

Fig. 3.3
B F—c
\ |
CAPSTAN (LEFT) \ T
|
|
0 = °
1 |
M i
G b
CAPSTAN (LEFT) F i g . 3 . 6
Fig. 3.4

3.1.6 Checking the dashpot

The dashpot should be adjusted in such a way that the
(:) pivoting carrier (cassette inserted) moves quickly but
without excess stopping noise into the corresponding
position when the PLAY and STOP keys are pressed.

This movement should be completed within 0.5 to 0.8 s. If
the pivoting carrier blocks occasionally, the freedom of
movement of the dashpot [D] (Fig. 3.6) and the shaft [C]
should be checked.

The dashpot can be adjusted with screw [Bl. The adjust-
ment should be made when the pinch roller solenoid is at
s room temperature.

Note:

Starting with serial number 7301, a dashpot is used that
needs no adjustment. This new dashpot is automatically
shipped on corresponding parts orders.

Fig. 3.5
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3.1.7 Aligning the soundhead and the pinch rollers

3.2 ELECTRICAL TAPE TRANSPORT ADJUSTMENTS

When the pivoting carrier is correctly adjusted, the
alignments can be made in the installed condition by
unfastening the two screws of the cover and by removing
the cover.

8 The azimuth of the soundhead can be adjusted with the
screws [A]l, [B], and [C] to 5 mm (Fig. 3.7).

8 Adjust the height with the screws [B] and [C] in such a
way that the stide [2] of the inserted gauge can be
pushed through the tape guide (on the right of the
soundhead) without Lateral contact (Fig. 3.5).

8 The movable headblock assembly is to be adjusted with
screw [B] (Fig. 3.8) in such a way that the soundhead
at the gap is perpendicular to the headblock gauge.
(This can be checked with the slide [2] (Fig. 3.5).
When the milled side faces the reproduce head, the air
gap between the head and the slide should run parallel).

e The azimuth of the soundhead should be rechecked after
this adjustment and the adjustment procedure repeated,
if necessary.

s The adjusting screws should now be secured with
Loctite 221.

Fig. 3.7

Fig. 3.8

3.1.8 Aligning the erase head

8 Insert soundhead alignment gauge (part No. 46172)
(Fig. 3.5).

s Visually check with slide [3] that the erase head is in
the center of the azimuth alignment. Correct with erase
head shims 0.1 mm part No. 1.710.122.02

Note:
The perpendicularity of the erase head cannot be
adjusted. The manufacturing tolerance is + 1.5 degrees.

For location of adjusting elements refer to Section 6/2

3.2.1 Adjusting the Light barrier

On cassettes with a magnetic film that is fairly trans-

parent and a leader that transmits Little Light, the
adjustment must be made symmetrically to the switching
threshold (2.5).

Using a density cassette (part No. 46038) is, therefore,
recommended.

Test point: IC 7 pin 6 (SYSTEM CONTROL)
Measured values: magnetic coating <1 V

Leader >4V
Adjust on R63 (SYSTEM CONTROL)
Rewind cassette to the beginning.
The recorder should enter STOP mode when the Leader is
reached. It then should spool forward to the start of
the magnetic coating, enter STOP mode and reset the
counter to zero.
Spool cassette forward. The recorder should stop when
the trailer is reached.

3.2.2 Checking the tape guidance

Aids:

Set up mirror cassette (part No. 46040) or
Cassette A (CrOp/IEC II, C90) according to Fig. 3.9.
Cassette B (Cr0p/IEC II, C60) according to Fig. 3.10

O O
NRSESA

\ 1

CUT OUT THESE PARTS

Fig. 3.9

O O
\ /Oﬂ DO\

CUT OUT THIS PART

Fig. 3.10
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e Clean tape transport and insert mirror cassette

s The tape movement can be easily observed with the

mirror cassette. The tape should neither scrape against

the tape guidance elements nor become deformed in any

way. The mirror surface of the tape makes this readily

visible.

Insert cassette B

@ With the aid of a small screwdriver pull a Loop with a
Length of approximately 5 mm out of the cassette in
PLAY mode. Since the diameter of the capstan shaft is
stightly Llarger, the tape Loop should disappear after
100 s at the Latest.

3.2.3 Aligning the tacho signal amplifier

Measure with oscilloscope and align to the best square-
wave shape possible (SYSTEM CONTROL).

s Test point adjust with

1¢ 10, pin 2 R15
IC 10, pin 1 R16
IC 10, pin 14 R17
IC 10, pin 13 R18

3.2.4 Adjusting the real-time indication

The indicated real time can be adjusted to the actual
playing time of the cassette being used.

s Connect auxiliary circuit to connector J6 of SYSTEM
CONTROL as illustrated in Fig. 3.11

s Insert rewound cassette of the corresponding playing
time

8 Set cassette tape lLength with PLAYING TIME

8 Determine the actual playing time in PLAY mode by means
of a stopwatch and compare with the indicated time

e Divide the difference between the actual time and the
indicated time by the step width. Correct display with
the required number of steps

C-46 approx. 1.3 sec/step
c-60 approx. 1.8 sec/step
c-90 approx. 2.7 sec/step
c-120 approx. 3.6 sec/step

‘*ﬂo__4ﬂ =2 SET-UP
a7 Vo
K3 L 4 +5V
™~ org 5
4k7 : !
1
L -
I-Doml ‘PI] wht! ! 1 SET-DN
: =3 GnD
]

Fig. 3.1
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4. CIRCUIT DESCRIPTION

4.1 OPERATING CHASSIS

The front of the recorder is a plastic chassis in which
all controls are mounted and the following assemblies are
engaged:

8 KEYBOARD LEFT 1.721.230
L] KEYBOARD RIGHT 1.721.240
L] LC-DISPLAY 1.721.250
® LAMP BOARD 1.721.310

ALL controls are implemented with soft touch keys and
wired in a 6xé matrix. This matrix is continuously
scanned by the microprocessor (IC 9 of SYSTEM CONTROL).
The soft touch keys make contact by means of conductive
rubber and gold-plated, comb-shaped conductor tracks.

The two LC displays are controlled by one decoder each

(IC 1 and 2) in duplex mode from the I2C BUS (SYSTEM
CONTROL) .
The display is illuminated by a separate, externally

accessible PCB (LAMP BOARD) on which four glas socket
Lamps are mounted.

4.2 TAPE TRANSPORT MODULE 1.721.120

Each of the two spooling motors is equipped with two
tacho sensors that produce square-wave signals, the phase
of which is mutually offset by 90°. These signals are
required for computing and displaying the real time.
These four tacho signals together with the information of
the tape end sensors and the states of the scanning
switches for record inhibition, recognition of tape type
and tape presence are conducted through printed circuits
to the SYSTEM CONTROL board.

The control signals for the two spooling motors and the
tension magnet are conducted separately through a cable
harness and connectors.

The pivoting carrier is Locked in PLAY or in RECORD mode.

4.3 SYSTEM CONTROL 1.721.220

motors. IC 12/13 together with corresponding resistors
constitute a D/A converter for driving the control
transistors Q 14/15 of the corresponding spooling motor.
The control signal for the tension magnet of the pivoting
carrier as well as the data on the I2C BUS for the
decoder of the numeric display are output by IC 8 via
IC 12.

The third MPU (IC 5) is responsible for controlling all
audio functions between the INPUT/OUTPUT and the RECORD
CONTROL. ALL signals conducted over the I2C BUS are
reshaped on the audio boards by several serial/parallel
converters either into parallel data (8 bits for D/A
control elements for input Level and bias) or into
individual control signals of the various audio switches.
IC 5 also implements the function of the peak program
meter (via 8-bit D/A converter IC é and comparator IC 7)
and places the serial data on the I2C BUS for the decoder
of the bar graph disptay. This MPU also reads and stores
the necessry EEPROM data /IC 4).

The following operating voltages are also rectified,
filtered, and stabilized on this circuit board:

+ 22 V unstab. for spooling motors and solenoid

+ 15 V stab. for audio electronics / capstan motors
+ 5V stab. for Logic

+ 10 V unstab. for relays

+ 25 V stab. for EEPROM programming

- 20 V stab. for display illumination

In standby mode,
are not required.

relay K 1 disconnects the voltages that

4.4 C-MOTOR CONTROL 1.721.260

Separate control circuits are used for the two capstan
motors operating according to the MDD principle. They
receive their reference frequency of 375 Hz from a quartz
oscillator (IC 6, Y 1) and the subsequent binary divider
IC 2. One half each of IC 4 and IC 8 respectively
constitute the amplifiers/Limiters for the corresponding
tacho signal. IC 3 and IC 7 respectively are the phase
comparators. Their output signals (pin 9/15 control the
two transistors Q1 and @ 3 via carrier filters with
compensation networks (IC 4, IC 8).

These supply only the control current for the commutating
transistors @ 1 to Q@ 4 on the capstan motors.

4.5 INPUT/OUTPUT 1.721.270

This circuit board comprises the complete recorder
control, i.e. not only for the tape transport but also
for the coordination of all audio signals. Three micro-
computers (MPUs) with & K-bytes ROM and 128 bytes RAM
each are coordinated through serial communication over

the I2C BUS. The clock frequency (6 MHz) is the same for
all MPUs. It is generated by IC 5, buffered in IC 8 and
fed to IC 9.

IC 9 reads and processes the matrix of both keyboards and
decodes the serial signals arriving from the IR receiver
IC 11. It also processes the data traffic from and to the
SERIAL LINK. The Latter is completely isolated from other
components by means of the three optocouplers IC 1, 2,
and 14. The supply voltage is externally only when the
serial Llink is wused actively (plugging in a corres-
pondingly wired connector). Whenever the serial Link is
used externally, the internal IR receive signal from IC
11, pin 8 is suppressed.

The second MPU (IC 8) interprets the four tacho signals
of the spooling motors (computation of the elapsed
playing time for a given cassette playing time) and
supplies the control signals in serial form to the
decoders IC 12 and 13 for controlling the spooling

After the amplifier (IC 1) the Line input signal is
taken with high impedance to the electronic input
controller. The Latter consists of an inverting amplifier
I¢ 3 and the D/A converters IC 2/4. By means of the D/A
converters the IC 3 can be set to increase or decrease

the gain. As far as the D/A permits a gradation of 1 dB
has been selected; it is correspondingly Larger at the
Low end.

The source or tape signal can be selected with the
monitor switch (IC 8). After the booster amplifier (IC 9)

the signal for the headphones stage (IC 16), the gain of
which can be adjusted by means of IC 14/15 in eight
steps, is taken to the line output with the muting
transistors (Q8/9) and to the decoding circuit of the

output meter display. Depending on the setting of switch
IC 24, the decoding circuit operates with a treble boost
when recordings are made with ferric oxide and chromium
dioxide tapes (onty for 70 us), and with greater
amplification and treble boost during the automatic
calibration phase. The rectifier can be changed over bet-
ween peak program meter (normal operation) or VU meter
(calibration mode) by means of switch IC 19. The DC
values of the Left-hand/right—-hand channel on C64/65 are
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alternately scanned by the microprocessor ADP (IC 5) via
IC 20 by comparing the signal from the comparator (IC 23)
with the reference value (REF). The reference value is
obtained on the SYSTEM CONTROL BOARD by means of the A/D
converter (IC 6).

IC 23 also serves as a square-wave generator during the
automatic calibration. The test signal is switched in
bursts of approximately 120 ms duration to prevent cross-—
talk between the record and the reproduce head at high
frequencies. The switch IC 19 is opened with the inhibit
Line (value is retained), the recording signal is muted
on the RECORD CONTROL board at IC 14 to ensure that the
signal is only measured and interpreted via tape. For all
other measurements the switched mode (controlled via pin
12, IC 5) is disabled but the record branch and the meter
display are through-connected.

IC 6 and IC 7 together constitute the sine-wave test
oscillator that can be controlled at three different
audio frequencies (approx. 500 Hz, & kHz, 17 kHz).

The complete control information from the SYSTEM CONTROL
board is transferred in serial form via the I2C BUS and
decoded into control signals by means of the shift
register (IC 12; 13 and IC 5).

The reproduce amplifier consists of a discrete Llinear
amplifier stage and IC 11 with the external components
for the equalizers for 70/120 upus and 3180 us. The
reproduce level is set with R36/81, the gain of the high-
end frequencies with R39/82.

4.6 NR SYSTEM 1.721.290

The DOLBY B/C noise reduction system is based on the IC
HA 12058. This system permits electronic changeover bet-
ween Dolby B and Dolby C, as well as deactivation via a
single control Line by means of three signal Levels. The
control terminal is pin 27. An electronic selector (IC 1)
at the encoder inputs (IC 5/4) permits changeover bet~
ween: AF signal direct, AF signal via MPX filter, and
test tone for automatic calibration. The output signal
SRC of pin 24 (IC 5/4) is applied to the monitor switch
(on INPUT/OUTPUT). The EQ-IN signal after the Dolby
encoder (IC 5/4 pin 14) is taken to the record equalizer
(RECORD CONTROL). Analogously to the encoder, the TAPE
signal is processed in the decoder and the DEC-OUT signal
(IC 3/2 pin 24) is also taken to the monitor switch (on
INPUT/OUTPUT). Differences in the overall amplification
of the two channels Left/right in the source branch are
compensated with the trimmer potentiometer R 42.

6.7 RECORD CONTROL 1.721.300

The audio signal EQ-IN from the Dolby encoder (NR-
SYSTEM) is attenuated by the D/A converter (IC 2/8) as a
function of the head and tape sensitivity. The switch IC
14 is used for changing over between 70 ps and 120 wps.
FADE IN/OUT is performed with IC 17. For this purpose a
control current is supplied by IC 13 to pin 1/16 (IC 17),
the potential of which is stabilized to -14 V. Q@ 14 is
used for approximating a logarithmic characteristic. IC
11 and IC 15 are a 4-stage equalizer that influences the
frequencies around 4 kHz. The exact value is determined
during the automatic calibration.

The treble is boosted with two series connected band-pass
filters (IC &, IC 12). The trimmer potentiometers for the
treble alignment of the tape types are connected into the
signal path by IC 18, depending on the selected tape
type, and applied to the inverting input of IC 19. The
high-end frequencies can be influenced separately for
each channel by means of the trimmer potentiometers
R150/151. The low-end frequencies are taken directly via
R 4/68 to the noninverting input of IC 19. The output
signal is now fed via the RF bias trap and the RF
coupling transformer to the record head. Click-free
ON/OFF-switching of the audio signal is accomplished with
the FET switch @ 16/15.

The RF oscillator (f = 105 kHz) is also switched ON or
OFF gradually by slowly changing its supply voltage. The
audio signal is enabled at the same time via the inhibit
Line IC 14.

The bias is readjusted by means of the HX-PRO control
circuit. Two D/A converters supply the required reference
signal in the form of a DC voltage. This reference signal
is compared by IC é with the rectified actual value from
the record head.

The actual value is readjusted via the current-controlled
amplifier IC 7 until the reference value is attained. The
correct bias current is determined during the automatic
calibration. To correct the treble equalization at the
optimum bias point, the equalization can be varied by
means of external wiring on the multipoint connector J1.
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5. AUDIO ALIGNMENTS

5.3 ALIGNING THE AZIMUTH OF THE SOUNDHEAD

The tape transport must be correctly adjusted before
these alignments are made.
The position of the adjusting controls and connectors is
illustrated in Section 6/2.

The following applies to relative Level indications: 0 dB
on the peak program meter corresponds to 200 nWb/m =

" Dolby Level / 580 mV on TP 1/2 on NR-SYSTEM = 0.775 V on

Line output.

Measuring instruments and aids:

AF generator Ri < 600 ohms

AF millivoltmeter (0.3 mvV - 30 V, Ri > 100 kohms)
Oscilloscope

Frequency counter (up to 10 MHz)

DC multimeter (2 20 kohm/V)

Demagnetizing choke

Band-pass filter 1 kHz or 1.5 kHz respectively
Reference cassette IEC I 120 pus (part No. 46034)
Reference cassette IEC II 70 us (part No. 46031)
ESE workstation kit (part No. 46200)

BIAS adjuster (part No. 46211)

wvi

.1 MPX FILTER

Recorder in SOURCE mode, input controller to + 10 dB
Feed 19 kHz #20 Hz to AUDIO INPUT with approx. 50 mV
Switch on Dolby NR and MPX filter

Align inductors L2 and L4 on NR SYSTEM board to minimum
voltage on the output. The attenuation should be
2 30 dB (Fig. 5.1)

NOTE: The RECORD CONTROL can be removed to make it easier
to align the two inductors.
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Fig. 5.1

5.2 ADJUSTING THE OUTPUT METER READING

s Recorder in SOURCE mode, input controller to +10 dB

s Feed 500 Hz with approximately 50 mV to both AUDIO
INPUTs and vary the level until 0.775 V are measured on
the Left-hand output.

s With the trimmer potentiometer R42 (on the NR SYSTEM
board) adjust the output Level of the right-hand
channel to the value of the Left-hand channel
(Fig. 5.1).

s Adjust the display with trimmer potentiometer R26 (on
the SYSTEM CONTROL board) to O dB (Fig. 5.1).

e Switch recorder off

8 With a moist felt swab (included in the REVOX cleaning
kit) clean all components that come in contact with the
tape and subsequently demagnetize them.

e Play "azimuth alignment section 10 kHz " of IEC I
reference cassette.

® The output voltage on the LINE OUTPUT should be
approximately -9 dBu

a8 Align to minimum phase error with screw [X] (Fig. 5.2)

Fig. 5.2
48]
3
2 TREBLE
1
0 CENTER
LEVEL POSITION
-1 LEFT  RIGHT
-2 ‘h l‘
-3
LEFT
TREBLE
RIGHT
| A T T T I A
T L B R
1 2 3 45 1 20 [kHz)
Fig. 5.3

5.4 CHECKING THE REPRODUCE FREQUENCY RESPONSE

s Switch recorder OFF and demagnetize all metallic parts
that come in contact with the tape.

s Mount reproduce reference cassette and start it in
Llevel tone section.

e At Llevel tone (250 nWb/m) adjust to an output voltage
of +2 dBu (0.97 V) with the trimmer potentiometer R36
or R81 (Level) on the INPUT/OUTPUT board (Fig. 5.3).

s Azimuth alignment to minimum phase error

s With trimmer potentiometer R39 or R82 (treble) adjust
to a Llinear reproduce frequency response at 16 kHz
(Fig. 5.3).

5.5 CHECKING THE OSCILLATOR FREQUENCY

@ Mount cassette and switch recorder to REC+PAUSE
@ Measure frequency on test point P3 or P4 and align to
105 kHz with the oscillator coil
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5.6  BASIC EQUALIZER/TREBLE ALIGNMENT vt e v miem
a Plug bias adjuster (for diagram refer to SECTION 7) to
the RECORD CONTROL at J1 Fig. 5.6

Feed 10 kHz with -20 dB below 200 nWb/m = approx. 5 mV
Dolby NR in OFF position

Start unit in RECORD mode

With bias adjuster search for maximum output level and
note the Level

Turn clockwise past the maximum according to Fig. 5.5

® Feed 500 Hz with approx. 5 mV and start machine in
RECORD mode

» Note output Level

@ Record 10 kHz and 18 kHz and align with equalizer and
trimmer potentiometer (on the RECORD CONTROL board) to
the same Level as at 500 Hz so that the frequency
response will be as linear as possible (Fig. 5.6). The
absolute Level is not important in this case

m Switch off bias adjuster and start the automatic
calibration process

s Check frequency response

Note:

Certain batches of heads can cause frequency response

peaks at approximately 10 to 12 kHz. This is particularly
noticeable in conjunction with Dolby C.

If this is the case, one capacitor each (3.3 nF) must be
connected to ground from the connecting point R4/68 and
R7/69 respectively. This is best done on the solder side.

Tape type AU
out 10kHz IEC I
A TDK AD-X approx. 6.5 dB
Maxell XL I-S approx. 6.5 dB
MAX. BASF LH-M I approx. 6.5 dB
boo
IEC II
BASF CR-S II approx. 6 dB
TDK SA approx. 7 dB
TDK SA-X approx. 6 dB
Sony UCX-S approx. 7 dB
_ IEC IV
sas  Revox Metal approx. 5 dB
BASF Metal IV approx. 5 dB
Sony Metallic approx. 6 dB

Fig. 5.5

5.7 MEASUREMENT OF VARIOUS SPECIFICATIONS

5.7.1 Harmonic distortion k3 of 333 Hz

DOLBY-NR (B or C) switched ON
Recorder in SOURCE mode, input controller at +10 dB
Feed 333 Hz with approximately 50 mV into both AUDIO
INPUTs and vary the Level until 0.775 mV are measured
at the output (0O dB Level)
Measured values at 1000 Hz:

IEC I < 0,8%

IEC II < 1,5%

IEC IV < 1,0%

.7.2 Linear/weighted signal-to-noise ratio via tape

Relative to peak saturation k3 = 3%

Tape weighted IEC-A Linear

Dolby B Dolby C Dolby B Dolby C
IEC I > 64 dB8 > 70 dB > 56 dB > 58 dB
IEC II >63d8 > 72 dB > 56 dB > 58 dB
IEC IV > 65 dB8 > 72 dB > 56 dB > 58 dB
The specified values relate to peak saturation k3 = 3%

measured in reproduce mode. Should these values not be
attainable, all metallic parts that come in contact with
the tape <(heads, shafts, etc.) are to be carefully
demagnetized as a first remedial step.
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5.7.3 Erase depth and stereo crosstalk

These two measurements must be performed with a selec-
tive voltmeter (bandwidth £ 100 Hz).

Erase depth of 1000 Hz relative to maximum Level:

Mount new or erased cassette type IECé4

Set DOLBY NR switch to ON position, B-TYPE

Record 1000 Hz tone, level + 6 dB

Rewind cassette (LOC1 key) and disconnect the input
signal

8 Start machine in RECORD mode, the measured value should
be 2 -70 dB

Measuring with tape type IEC IV ensures that when the
specified value is attained, the required erase depth is
also reliably achieved with all other tape types.

If the erase head has been replaced, the oscillator
frequency must be checked or adjusted.

Stereo crosstalk:

The measurement is taken on the non-driven channel, the

other channel is to be terminated with <10 kQ.

@ Record measuring frequency 1000 Hz + O dB

a The measured value of the non-driven channel should be
2 -40 dB

5.7.64 Wow and flutter

The wow and flutter specified in the technical data has
been measured (tested with wobble cassette 3150 Hz) by
means of a wow-and-flutter meter according to IEC 386
(DIN 45507).

Values weighted Linear
(B = 200 H2)
< 0,1% < 0,2%
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GENERALITES

[ [10] (9]

12] [1|3] [1|4]

n |5] [1|6]

(171 N8} 9] [20]

[21] [22] [23] [24]

1.1 ELEMENTS DE COMMANDE DU MECANISME

11 Touche de mise en marche/standby

[21 Touche d’'enregistrement

[3] Touche d’arrét

[41] Touche de reproduction

[51 Touche d"avance rapide

[61 Touche de rebobinage

7l Touche de pause

[111 Affichage en temps réel en minutes/secondes et
rétrosignaux

[121 Palpeur infrarouge et affichage "standby”
(attente)

[26] Connexion du mode d’exploitation en boucle (LOOP)

[271 Touche d’interrogation pour mémoire LOC 1 et
LOC 2, et réglage de niveau

[281 Mémoire adressable 1

[291 Mémoire adressable 2

[301] Touche d’effacement pour mémoire adressable

[31] Touche de mémoire pour mémoire adressable

[321] Mode d’'exploitation "mémorisation”

[33] Durée de reproduction des cassettes: C&46, C60,
€90, c120

[34] Touche d'entrée des minutes pour mémoire
adressable

[35] Touche d’entrée des secondes pour mémoire

adressable

(8]

[71 (6] [S] [4] [3] [2] (L]

[25] [26] [27] [28] [29]
[30] [31]
[32] [33] [34] [35]
1.2 ELEMENTS DE COMMANDE POUR REPRODUCTION ET
ENREGISTREMENT
[101 Affichage du contrble de niveau et des
rétrosignaux
[171 Sélection manuelle de La sorte de bande
[181 Commutation Dolby B, Dolby C marche/arrét
[211 Prise pour casque
[221023] volume de casque —-/+
[24] Commutation signal/monitor
1.3 ELEMENTS DE  COMMANDE POUR  ENREGISTREMENT
SEULEMENT
(81 Mixage progressif -automatique, sans arrét de la
bande
[91 Touche d’activation de La mesure du niveau
[131014] Réglage manuel du niveau -/+
[151016] Réglage de La balance L/R (gauche/droite)
[191 Enclenchement/déclenchement du filtre multiplex
[201 Sélection de L "adresse de mémoire pour Les

données de mesure, et début de La mesure
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1.4 PANNEAU ARRIERE DE L APPAREIL

BEDUCTION AND HEADROGM EXTERSION
B0 UNOER LICEASE FROM

4 OUIRSEN “DOLEY" 1

AEIOL AHE TRADIEVIARKS CF DOLBY

CENSING CORPORATION.

BERIAL LMK

REMOTE CONTROL

[44] [43] [42] [41] | [40] S

[401 Raccord pour télécommande série SERIAL LINK l
[41] Raccordement du réseau i
[421 Sélecteur de tension !
[43] Sortie du singal audi é
[44] Entrée du signal audio |

Occupation des pOles de La fiche Serial Link:

GND (terre)

GND (floating) [Terre (flottante)l
Série 1/0

+ 5V (flottant)

+ 5V (max. 150 mA)

n.c.

oV WN =

1.5 SOINS ET ENTRETIEN

L entretien du magnétophone a cassette B 215 se limite
au nettoyage régulier des cabestans, des galets
presseurs, des tétes magnétiques et du guidage de La
bande, ainsi qu’3 Lla démagnétisation occasionnelle de
toutes les parties métalliques en contact avec la bande.
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2. DEMONTAGE

2.1 ENLEVEMENT DE LA TETE DE PROTECTION SUPERIEURE

s Enlever deux vis & la partie supérieure de L' appareil

8 Enlever 4 vis sur Le panneau arriére de L’ appareil

s Soulever Légérement La tOle de protection supérieure a
L arriére de L appareil, et L enlever en La tirant vers

L arriére.

2.2 ENLEVEMENT DES PROTECTIONS LATERALES

a Enlever les deux vis se trouvant sur le cOté
s Enlever La protection latérale

2.3 ENLEVEMENT DE LA PROTECTION INFERIEURE DU

MECANISME
® Enlever trois vis ([B] au-dessous de L appareil
(Fig. 2.1
s Enlever la protection en La tirant vers le bas
q s pl—__{/#
@ )
ACD <>A
B
@ LM @
®
@ ® ® c @
® ® i
|mpe)
Fig. 2.1

2.4 DEMONTAGE DE L' ECLAIRAGE DE L°AFFICHAGE

L affichage est éclairé a L'aide de quatre Lampes a
tige de verre. Celles-ci sont logées dans des douilles
d’enfichage sur une platine propre se situant derriére le
panneau latéral de gauche.

a Démonter le panneau latéral de gauche
s Retirer La platine en haut a droite

2.5 DEMONTAGE DES PLATINES

démontées apres
3 L'exception de
disposition des

Toutes Les
enlévement de
celle de L'unité de commande.
platines, voir section 6/2

platines peuvent @&tre
La tble de protection,
Pour La

2.5.1 C-MOTOR CONTROL 1.721.260

@ Retirer deux fiches, enlever La vis [E] (Fig. 2.2) et
retirer du SYSTEM CONTROL.

Mar
R
= —A i F/ﬁ
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O |
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ig. 2.2

.5.2 SYSTEM CONTROL 1.721.220

Démonter La commande du moteur "C" (C-MOTOR CONTROL)
Retirer six fiches

Retirer avec précaution Le Flexprint de son connecteur
Enlever Les trois vis [A, B, C] (Fig. 2.2)
Déverrouiller Les fixations & déclic en matiére synthé-
tique et dégager la platine

Soulever Lla platine par L'arriére et
tirant vers Larriére

L"enlever en

.5.3 SYSTEM "NR" 1.721.290

Tirer vers Le haut & partir de La platine INPUT/OUTPUT,
en retenant au centre L INPUT/OUTPUT, afin d'éviter un
fléchissement.

.5.4 RECORD CONTROL 1.721.300

Enlever une fiche

Tirer vers Lle haut & partir de La platine INPUT/OQUTPUT,
en retenant au centre L' INPUT/OUTPUT, afin d éviter un
fléchissement.

.5.5 INPUT/OUTPUT 1.721.270

Démonter Le SYSTEM NR et RECORD CONTROL
Enlever quatre fiches

Enlever Lla vis [F] (Fig. 2.2)
L appareil, La vis [C] (Fig. 2.1
Déverrouiller deux fixations & déclic en matiére
synthétique et enlever lLa platine en La soulevant

et, au-dessous de

.6 DEMONTAGE DU CHASSIS DE SERVICE

Démonter La tble de protection supérieure, Les
protections latérales et la protection inférieure
Démonter Le RECORD CONTROL

Détacher quatre Liens de cadbles se
chdssis en amont du transformateur
Enlever de L INPUT/OUTPUT La fiche de La sortie pour
casque

Enlever du SYSTEM CONTROL Lla fiche du KEYBOARD LEFT et
retirer Lle faisceau de cadbles des cinq griffes en
matiére synthétique au dos du panneau avant

Enlever du SYSTEM CONTROL La fiche du KEYBOARD RIGHT
Enlever du SYSTEM CONTROL La fiche du LC-DISPLAY

Placer Lappareil sur le dos et enlever deux vis [A]

trouvant sur Lle
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(Fig. 2.1) de La partie inférieure 2.7 DEMONTAGE DU MECANISME COMPLET
@ Enlever de Lla partie supérieure deux vis [D, 6]
(Fig. 2.2) avec rondelles dentelées et enlever Lles Si Lle mécanisme doit é&tre démonté, veuillez observer
ressorts de mise a lLa terre Les points suivants:
a Soulever Lle chassis de service & la partie inférieure s Ne pas soulever lLe mécanisme par Les cabestans
et retirer Les deux raccordements de mise & La terre s Ne pas poser le mécanisme sur Les cabestans
qui se trouvent derriére celui-ci CE e Les deux cabestans sont des piéces de trés grande
précision. Une manipulation non appropriée aboutit & de
ATTENTION, veiller & ne pas endommager Le doigt palpeur mauvais résultats en ce qui concerne la régularité de
de cassette marche.
8 Enlever en Le soulevant le chassis de commande s Les cabestans ne requiérent aucun entretien et ne

Lors du montage, il faut absolument raccrocher Lle
faisceau de cables (KEYBOARD LEFT) dans lLe cing griffes
en matiére synthétique.

2.6.1 Démontage du chdssis de commande

s Démonter le chdssis de commande

Démonter Le KEYBOARD LEFT

a Déverrouiller Lles cing fixations a déclic en matiére
synthétique, enlever la platine en La soulevant

Démonter Le KEYBOARD RIGHT

® Déverrouiller 17 fixations a déclic en matiere

synthétique, enlever la platine en La soulevant
Démontage du LC-DISPLAY

@ Enlever quatre vis

s Démonter le panneau

@ Enlever La platine LAMP BOARD

® Déverrouiller Les trois fixations en matiére
synthétique pouvant &tre atteintes du cdté commande,

enlever L'affichage en le soulevant

doivent pas étre démontés.

Le mécanisme peut étre posé sur lLa table de travail dans
sa position normale de fonctionnement. Un support spécial
est Livrable (No de commande 46166) qui permet
d’effectuer des travaux de réglage sur Le mécanisme en

fonctionnement en dehors de L appareil. Il est ainsi
possible de faire fonctionner le mécanisme dans trois
positions différentes (des cables de prolongation sont

toutefois nécessaires).
PRECAUTIONS concernant le Flexprint

e Enlever du SYSTEM CONTROL Le Flexprint et la fiche des
moteurs de rebobinage

s Plier Lle Flexprint derriére Le mécanisme (agir
ménagement pour ne pas endommager Le Flexprint)

s Retirer Les deux fiches des moteurs des cabestans du C-
MOTOR CONTROL. Lors du remontage, ne pas intervertir
Les raccordements des cabestans! Moteur de Droite =
raccordement de droite.

avec

® Retirer de L'INPUT/OUTPUT La fiche de Lla téte de
reproduction
e Retirer du RECORD CONTROL Lles fiches des tétes

d’effacement et d enregistrement

m Placer L appareil sur sa partie supérieure

s Enlever quatre vis d’"assemblage avec
pression

s Faire glisser Le mécanisme vers L arrieére et Le retirer
en Le soulevant avec précaution

ressorts a
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3. REGLAGE DU MECANISME

3.

1.2 Vérification des bras des galets presseurs

3.1 REGLAGE MECANIQUE

Outils spéciaux:

Tourne-vis double (No de commande 46161)
Balance & ressort, 0 & 500 g (No de commande 46177)
Calibre de réglage téte

magnétique (No de commande 46172)
CLé & fourche spéciale 8 mm (No de commande 46210)
Support pour mécanisme (No de commande 4£6166)
Cassette a miroir (No de commande 46040)

3.1.1 Réglage des galets presseurs

Les galets presseurs sont pourvus d'un coussinet fritté
qui ne peut pas étre graissé.

a Démonter Le mécanisme complet (2.7)
Le jeu axial doit étre de 0,1 mm
w Les galets presseurs doivent é&tre propres et non
endommagés
8 Ils doivent tourner facilement sur Leur axe
s La force d appui des galets presseurs doit étre réglée
lorsque Lles supports pivotants sont en position de
travail
8 A L'aide d'une boucle faite d'un fil de fer ou textile,
accrocher une balance a ressort & L’axe du galet
presseur et tirer jusqu'a lLa formation d'un jeu entre
L"axe du cabestan et Le galet presseur
@ Régler Lla force d'appui sur Les valeurs suivantes en
agissent sur L"écrou carré [M]:
galet presseur de gauche 3,0 N =
galet presseur de droite 4,8 N £

3.0%t0.2N 481 02N

Fig. 3.1

Le bras de Levier du bras d’appui est différent, & gauche
1:1, & droite 0,7:1.

Le jeu axial des galets et bras d'appui se régle en
déplagant vers Le haut ou vers Lle bas L'anneau de
retenue. Le jeu doit étre de 0,1 mm.

Remarque:

Pour éffectuer ce réglage, il faut utiliser une pince a
anneau de retenue avec butée, afin de ne pas déformer Lles
anneaux de retenue.

3.

Les deux points d appui des bras des galets presseurs
doivent &tre Légérement huilé avec du PDP 65

IL ne faut pas que les bras des galets presseurs se
coincent en cours de pivotement.

1.3 Vérifier La position du boulon de centrage

Le boulon de centrage doit é&tre réglé a La hauteur de
16 mm = 0,2 mm .

Les fraisages [A] doivent étre ajustés horizontalement
[Fig. 3.21

16mm % 0.2mm

CAPSTAN (LEFT)

Fig. 3.2

3.1.4 Réglage du support pivotant

Autant que possible, il ne faut ni démonter Le support

pivotant, ni en modifier La profondeur de plongée. Il est
possible de remplacer aussi bien Les té&tes sonores que
les galets presseurs, etc., sans démonter Le support
pivotant. Le support pivotant est rélié a La terre par

L

intermédiaired’une tresse de mise a la terre, a cOté du

ressort de rappel [E] (Fig. 3.3, vue du dessous).

Démonter Le mécanisme complet (2.7)

Vérifier si les deux vis sans téte aux points de
contact du support pivotant sont réglées de telle fagon
que des deux cOtés La distance support pivotant -
support du double cabestan [F] soit égale (Fig. 3.3).
IL faut que le support pivotant puisse se mouvoir sans
jeu et facilement sur ses points de contact. Si
nécessaire, modifier en conséquence lLa position des vis
sans téte. A cet effet, desserrer tout d abord L'écrou
a fente sur Les vis sans téte & L'aide du tourne-vis
spécial (No de commande 46161), et Le resserrer ensuite
a fond aprés réglage.

Si les vis sans téte sont nouvellement réglées, il faut
ensuite desserrer La vis de centrage [G] du support du
double cabestan (Fig. 3.4).

Exercer une pression vers lLe haut & L"aide du support
pivotant jusqu'a ce que la pointe de lLa vis sans téte
[H1 (Fig. 3.3) plonge dans la vis de centrage et de
cette fagon recentre celle-ci.

Bloquer Lla vis de centrage dans cette position en
serrant a8 fond L’"écrou

Mettre en place Lle calibre de réglage de Lla téte
magnétique (No de commande 46172) [1] (Fig. 3.5)

Placer Le pied & coulisse pour La profondeur de plongée
[2] avec son extrémité 3 angle droit centre les tétes
magnétiques (Voir Fig. 3.5)

La profondeur de plongée est réglée a L'aide de La vis
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de réglage [H] (Fig. 3.3) de fagon que L autre
extrémité du pied & coulisse se trouve & portée du
repére fraisé

® Le support pivotant étant en place, soulever les galets
presseurs jusqu'a L’ apparition d’'un jour entre L axe du
cabestan et Les galets presseurs

@ Ajustage fin a L aide de la vis [H] jusqu'a ce que Lle
galet presseur soit exactement paralléle & L'axe du
cabestan (vérifier ainsi Les deux galets)

8 Lorsque les travaux de réglage sont terminés, la vis de
réglage est fixée en serrant & fond L'écrou & fente
(Tourne-vis spécial, no de commande 46161).

Fig. 3.3

CAPSTAN (LEFT)

CAPSTAN (LEFT)

Fig. 3.4

Fig. 3.5

3.1.5 Réglage de L'électro-aimant et de L amortisseur &
piston .

Ce réglage ne peut s'effectuer que lorsque les électro-
aimants sont froids (température ambiente):
Le déplacement de L électro—aimant presseur ne peut
s’effectuer que par pression sur L"ancre. En aucun cas
sur Lle levier renvoi! Ceci aurait pour résultat un faux
réglage.

a Desserrer Les deux vis de fixation (& 6 pans creux de
3 mm) de L électro—aimant presseur, sans toutefois Lles
enlever

s Serrer & fond L écrou & six pans de L ancre

s Enlever Lles raccords & fiche de L"électro-aimant
presseur

® Appliquer une tension de 16,5 Volts sur L électro-
aimant presseur (respecter lLa polarité a cause de Lla
diode de "roue Libre")

® Desserrer de 90° L"écrou & six pans de L ancre

s En exergant une pression sur L"écrou & six pans de
L'ancre, repousser les aimants contre la butée arriére
et serrer Lles deux vis de fixation.

s Retirer des électro-aimants la tension de 16,5 Volts et
serrer & fond L "écrou & six pans de L ancre. Le jour
qui en résulte est maintenant de 0,18 mm

s Appliquer & nouveau la tension d'essai de 16,5 Volts,
Lle support pivotant doit maintenant adopter La position
"PLAY"

s Enlever La tension d'essai, brancher & nouveau Lles
raccords a fiche

a Appyer tour & tour sur les touches PLAY et STOP et
observer les mouvements du support pivotant. En
tournant L°écrou 4 six pans [B] de L amortisseur a
piston (Fig. 3.6), régler L amortissement de fagon que
Le support pivotant passe de fagon continue et sans
secousses sur Les positions PLAY ou STOP.

F—c
|

H% u
E;g EZ!; D _LL]

| @

oo
—

b |

Fig. 3.6

3.1.6 Vérification de L amortisseur & piston

L amortisseur A piston doit étre réglé de telle fagon
que Lle support pivotant (la cassette étant en place) se
déplace & chaque fois rapidement mais sans un bruit trop
prononcé de butée vers la position choisie Lorsque L’on
appuie sur Les touches PLAY et STOP.

Cette manoeuvre doit s’exécuterdans un délai de 0,5 a 0,8
seconde. Si le support pivotant se bloque par moments, il
faut vérifier Lle fonctionnement aisé de La pompe
d’amortissement [D] (Fig. 3.6) et de L'axe [C].

L amortisseur & piston se reégle & L'aide d'une vis [B].
Ce réglage doit &tre effectué lorsque L'électro-aimant
presseur est & sa température de fonctionnement.
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Remarque:

A partir du No de série 7301, tous lLes appareils sont
équipés d'un amortisseur & piston qui ne requiert plus
aucun réglage. Seul ce nouvel amortisseur & piston est
Livré Lors des commandes de piéces de rechange.

3.1.7 Réglage des tétes magnétiques et des galets-
presseurs

Lorsque le support pivotant est correctment réglé, ces
réglages sont possibles sans démontage. A cet effet,
desserrer lLes deux vis du couvercle et enlever celui-ci.

s La hauteur de La téte magnétique doit é&tre réglée sur
5 mm au moyen des vis [Al, [B] et [C] (Fig. 3.7)

® La hauteur doit étre réglée 3 L aide des vis [B] et [C]
de fagon que lorsque lLe calibre est mis en place La
coulisse [21] puisse é&tre glissée au travers du guidage
de bande (3 droite de Lla téte magnétique) sans
effleurer Latéralement (Fig. 3.5).

® Le portique des tétes magnétiques doit étre réglé a
L'aidede Lla vis [B] (Fig. 3.8) de fagon que La téte
magnétique se trouve & hauteur de La fente & angle
droit avec le calibre du support de téte. (Ceci peut
étre contrélé a L'aide du pied & coulisse [21
(Fig. 3.5). Lorsque le cbté fraisé se trouve contre lLa
téte de lecture, Lle jpur entre La téte et lLe pied a
coulisse doit &tre parallele).

@ Aprés ce réglage, vérifier une nouvelle fois la hauteur
de Lla téte magnétique et éventuellement corriger Lles
réglages.

s Les vis de réglage doivent maintenant étre assurée 3
L'aide de Loctite 221.

Fig. 3.7

3.1.8 Réglage de La téte d'effacement

e Mettre en place le calibre de réglage téte magnétique
(No de commande 46172) [1] (Fig. 3.5)

8 Vérifier optiquement 3 L'aide du pied & coulisse [3] si
Lla téte d'effacement se trouve au milieu dans Le
réglage de La hauteur. Effectuer les corrections &
L'aide de L’ intercalaire de La téte d'effacement
0,1 mm, No de commande 1.721.122.02

Remarque:

La verticalité de La téte d'effacement ne peut pas étre

modifiée, La tolérance du fabricant est de + 1,5 degrés.

3.2 REGLAGES ELECTRIQUES DU MECANISME

Situation des éléments de réglage: Voir section 6/2.

3.2.1 Réglage des barriéres lumineuses

Avec Lles cassettes dont La couche magnétique est
difficilement traversée par Lla lumiére et une amorce
facilement traversée par La lumiére, il faut procéder a
un réglage symétrique au seuil de commutation
(2,5 Volts).

Nous recommandons donc de travailler a L'aide d'une
cassette opaque (No de commande 46038).

8 Point de mesure: IC 7 Pin 6 (SYSTEM CONTROL)
s Valeurs de mesure: Couche magnétique < 1 V
Amorce >4V

@ Réglage sur R63 (SYSTEM CONTROL)

@ Rebobiner La cassette a son début.
Lorsque L’ appareil atteint L’amorce, il doit se mettre
sur STOP. Ensuite, il doit avancer jusqu’ au début de La
bande magnétique, se mettre sur stop et remettre Le
compteur a zéro.

s Bobinage de Lla cassette. L’appareil doit s’arréter
Lorsque L amorce est atteinte.

3.2.2 Vérification du défilement de La bande

Auxiliaire:
Cassette-miroir (No de commande 46040) ou
Cassette A (CrOp/IEC II, C90) & traiter selon Fig. 3.9
Cassette B (CrOp/IEC II, C60) a traiter selon Fig. 3.10

O O
[T

\ I

CUT OUT THESE PARTS

Fig. 3.8

Fig. 3.9
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CUT OUT THIS PART

Fig. 3.10

@ Nettoyer le mécanisme et introduire La cassette-miroir

@ A L'aide de La cassette-miroir, on obtient un bonne
observation du défilement de La bande. Il ne faut pas
que Lla bande s’accroche aux guides de bande ou se
déforme d'une maniére ou d'une autre. Gréce a Lla
surface spéculaire de La bande, toute déformation est
immédiatement déclée.

® Introduire La cassette B

e En mode de lecture, retirer de La cassette & L aide
d’un petit tourne-vis une boucle d'env. 5 mm de
longueur. Etant donné que Le diamétre du cabestan de
droite est lLégérement plus grand, La boucle doit étre
résorbée aprés un délai de marche d’environ
100 secondes.

3.2.3 Réglage de L'amplificateur du signal du tachométre

3.2.4 Ajustage de L'affichage du temps réel

L affichage du temps réel peut étre réglé sur La durée

effective de lecture de la cassette utilisée.

Brancher Lle circuit auxiliaire selon Fig. 3.11 sur Lla
fiche J6 du SYSTEM CONTROL

Introduire une cassette rebobinée d'une durée de
Llecture correspondante

Sélectionner La longuer de La cassette au moyen du PLAY
TIME

En mode PLAY, déterminer la durée effective de Lecture
a L'aide d'un chronographe, et comparer celle-ci a
L"indication affichée.

Diviser par un pas de progression La différence entre
le temps effectif et La valeur affiché. Corriger
L"affichage du nombre de pas nécessaire.

C46 env. 1,3 seconde/pas
c60 env. 1,8 seconde/pas
c90 env. 2,7 secondes/pas
c120 env. 3,6 secondes/pas

=
—KJ —=—2 SET-UP
E =
a7 -
K . 4 +5V
™~ org 1
4k7 : :
1
! 1 SET-DN
DOWN 44 whti |
: =3 GND
]

Mesurer & L'aide de L'oscilloscope et, en mode de
rebobinage, régler de fagon a obtenir des signaux carrés
aussi symétriques que possible (SYSTEM CONTROL).

s Point de mesure régler & L'aide de
1€ 10, Pin 2 R 15
IC 10, Pin 1 R 16
1€ 10, Pin 14 R 17

IC 10, Pin 13 R 18

Fig. 3.1
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4. DESCRIPTION DES CIRCUITS

4.1 CHASSIS DE COMMANDE

La partie frontale de L appareilt se compose d’un
chassis en matiére synthétique dans Llequel tous Les
éléments de commande sont montés, et dans lequel aussi
sont enfichés Les sous—emsembles suivants:

s KEYBOARD LEFT 1.721.230
s KEYBOARD RIGHT 1.721.240
8 LC-DISPLAY 1.721.250
L] 1.721.310

LAMP BOARD

Tous Lles éléments de commande sont des touches &
impulsion et sont cablés dans une matrice de 6 x 6. Cette
matrice est constamment interrogée par Lle micro—
processeur (IC 9 du SYSTEM CONTROL). Le contact des
touches & impulsion s'effectue au moyen de caoutchouc
conducteur et de pistes condutrices plaquées ou en forme
de peignes.

Les deux affichages a cristaux Lliquides sont excités
chacun par L'intermédiaire d'un décodeur (IC 1 et 2) en
duplex & partir du bus I2C (SYSTEM CONTROL).

L"éclairage s’'effectue par L intermédiaire d'une platine
séparée (LAMP  BOARD), facilement accessible de
L"extérieur, sur Laquelle se trouvent quatre Lampes a
tige de verre.

4.2 MECANISME 1.721.120

Sur chacun des deux moteurs de rebobinage se trouve
deux palpeurs tachymétriques produisant deux signaux
carrés ayant entre eux un décalage de phase de 90°. Ils
sont nécessaires pour Lle calcul du temps réel pour
L'affichage des compteurs. Ces quatres  signaux
tachymétriques qui vehiculent des informations provenant
des fins de course de bande, ainsi que les états de
commutation des commutateurs d’exploration pour Le
verouillage de L enregistrement, lLa détection de La sorte
de bande ainsi que L'identification de La cassette
introduite, sont amenées 3 la platine du SYSTEM CONTROL
par L' intermédiaire d'un circuit imprimé flexible.

Les signaux d'excitation des deux moteurs de bobinage et
de L'électro-aimant de traction sont amenés séparément
par un faisceau de cables avec fiche.

Le support pivotant est verrouillé mécaniquement soit en
mode d'exploitation PLAY, soit en mode RECORD.

4.3 SYSTEM CONTROL 1.721.220

Cette platine comprend La totalité des commandes de
L"appareil, et cela aussi bien pour Le mécanisme Lui-méme
que pour La coordination de tous les signaux audio. Trois
microprocesseurs (MPU) comprenant chacun 4 koctets de MEM
et 128 octets de MEV travaillent en commun en échangeant
des informations par communication en série par Lle bus
I2C. La fréquence d"horloge (6 MHz) est commune & toutes
les MPU. Elle est engendrée par L'IC 5 et est ensuite
injectée en étant amortie par IC 8 et IC 9.

IC 9 Lit et traite la matrice des deux claviers et décode
Le signal série arrivant du récepteur 3 infrarouge IC 11.
En outre, il traite Le trafic de données en provenance de
L"interface série SERIAL LINK et dirigé vers celle-ci.
Cette derniére est complétement séparée galvaniquement
par rapport a L'extérieur au moyen des trois coupleurs

optiques IC 1, 2 et 14. La tension d'alimentaion n’est
mise en oeuvre de L'extérieur qu'en cas d’'utilisation
active (Enfichage d’une fiche cablée en conséquence).
Lors de toute utilisation extérieure de L interface
série, Lle signal interne de réception & infrarouge de
L"IC 11, Pin 8, ets affaibli.

La seconde MPU (IC 8) analyse Lles quatre signaux
tachymétrides moteurs de bobinage (calcul de lLa durée de
Llecture écoulée pour une donnée de Lecture donnée de La
cassette) et fournit Lles signaux de régulation aux
décodeurs IC 12 et 13 sous forme série pour La
commande des moteurs de bobinage. L°IC 12/13 forme avec
Les résistances appropriées un convertisseur
continu/alternatif pour La commande du transistor de
régulation Q 14/15 du moteur de bobinage concerné. En
outre, L'IC 8 fournit par L' intermédiaire de L'IC 12 Lle
signal de commande des électro-aimants de traction du
support pivotant ainsi que lLes données sur le bus I2C
pour le décodeur des affichages numériques.

La troisiéme MPU (IC 5) est chargée de La commande de
toutes Lles fonctions audio entre INPUT/QUTPUT et Le
RECORDCONTROL. La totalité de L' information qui passe par
le bus I2C est transformée sur les platines audio dans
plusieurs convertisseurs série/paralléle soit vers Les
bus de données paralléles (8 bits)pour Les organes finaux
continu/alternatif par le niveau d'entrée et Le "bias")
ou dans Lles différentes signaux de commande des
différentes commutateurs audio.

L'IC 5 remplit en outre La fonction de L affichage de
L amortigage (par L’ intermédiaire du convertisseur 8 bits
continu/alternatif IC 6 et du comparateur IC 7) et
fournit Les données série sur Le bus IC pour Le décodeur
de L'affichage "bar-graph”. Enfin, Lla Lecture et La
mémorisation en EEPROM (IC 4) des données nécessaires est
assurée.

Sur cette platine s'effectue encore lLe redressement, Le
filtrage et la stabilisation de toutes lLes tensions de
service suivante:

+ 22 V non stab. pour moteurs de bobinage et électro-

aimant

+ 15 V stabilisé pour électronique audio/moteurs de
cabestan

+ 5 V stabilisé pour Logique

+ 10 V non stab. pour relais

+ 25 V stabilisé pour programmation EEPROM

- 20 V stabilisé pour éclairage de L affichage

En mode d’exploitation "standby", Les tensions non
requises sont déclenchées par le relais 1.

b.b C-MOTOR CONTROL 1.721.260

Pour Les deux moteurs de cabestan construits selon Le

principe MDD, des circuits de régulation séparés sont
utilisés. Ils regoivent Leur fréquence de référence de
375 Hz d'un oscillateur & quartz (IC 6, Y1) et du
diviseur binaire IC 2. Une moitié de L'IC 4 et une moitié
de L'IC 8 forment L amplificateur/limiteur du signal
tachométrique correspondant.
L'IC 3 ou L'IC 7 sont Les comparateurs de phase. Leurs
signaux de sortie (Pin 9/15) commandent par
L' intermédiaire de filtres de porteuse & réseaux de
compensation (IC 4, IC 8) les deux transistors @ 1 ou Q
3. Ceux—-ci fournissent & Leur tour le courant de commande
pour les transistors de commutation @ 1 & @ 4 des moteurs
de cabestan.
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4.5 INPUT/OUTPUT 1.721.270

Aprés passage dans L amplificateur (IC 1) & entrée a
haute impédance, Le signal "line-input” parvient a
L’unité d'entrée électronique. Celle-ci se compose d’'un
amplificateur inverseur IC 3 et des convertisseurs
continu/alternatif IC 2/4. A L'aide des convertisseurs
continu/alternatif, L'IC 3 peut étre réglé de fagon a
amplifier ou atténuer. Dans la mesure ou Le permet Le
convertisseur continu/alternatif, une graduation de 1 dB
a été choisie, qui est plus grande en conséquence en bas
de gamme.

Le commutateur de monitoring (IC 8) permet le choix entre
Le signal de provenance de Lla source et celui en
provenance de Lla bande. En- aval de L amplificateur
d"entrée (IC 9), Lle signal est distribué & L'étage du
casque (IC 16) dont L amplification peut é&tre choisie
entre 8 niveaux différents & L"aide des IC 14/15, & La
sortie Ligne avec les transistors de muting (Q 8/9) et au
circuit d"analyse de L affichage du niveau.

Selon la position du commutateur IC 24, Lla commutation
d’analyse travaille avec un renforcement des aigues lors
de L'enregistrement sur des bandes & L oxyde de fer et au
bioxyde de chrome (seulement pour 70 ps) ainsi que Llors
de La mesure automatique avec une amplification et une
accentuation plus forte des aigues. A L'aide du
commutateur IC 19, Lle redresseur est branché comme
"peakmeter” (utilisation normale) ou comme VU-métre
(étalonnage). Les valeurs de courant continu du canal, de
gauche et du canal de droite en C64/65 sont interrogées
alternativementpar Le microprocesseur ADP (IC 5) par
L"intermédiaire d'un IC 20, Lle signal provenant du
comparateur (IC 23) étant comparé avec Lla valeur de
référence (REF). La valeur de référence est obtenue sur
La platine SYSTEM CONTROL & L"aide du convertisseur
atternatif/continu (IC 6). L"IC 23 sert en outre de
générateur de signaux carrés Llors de L"étalonnage
automatique. Le signal test est synchronisé en giclées de
signaux d'env. 120 ms, ce qui évite un effet de diaphonie
entre La téte d'enregistrement et La téte de lecture aux
fréquence élevées. Le commutateur IC 19 est ouvert avec
La conduite de blocage (la valeur est conservée), Le
signal d’enregistrement sur La platine RECORD CONTROL est
commuté de fagon silencieuse par L'IC 14, ce qui garantit
que seul Le signal es mesuré et évalué par
L"intermédiaire de La bande. Pour toutes Lles autres
mesures, Lle fonctionnement synchronisé (commandé par
L"intermédiaire de L"IC 5, Pin 12) est déclenché, de méme
que sont reliés entre eux La partie enregistrement et
t"affichage de contrdle de niveau. L'IC 6 et L'IC 7
forment ensemble L’oscillateur test sinusoidal excitable
sur trois fréquences audio différentes (soit env. 500 Hz,
4 kHz et 17 kHz).

La totalité des informations de commande de La platine
SYSTEM CONTROL est transmise sous forme sériée par
L"intermédiaire du bus I2C, pour étre décodée dnas Les
signaux de commande & L’'aide des registres a curseur (IC
12; 13 et IC 5). L’'amplificateur de lecture se compose
d’un  étage d’amplification Linéaire de conception
discréte et de L'IC 11 avec Les composants externes des
circuits d’égalisation 70/120 ps et 3180 ps. Le niveau
est réglé & L'aide de R36/81, et L'amplification des
fréquences les plus élevées & L'aide de R39/82.

4.6 SYSTEM "NR" 1.721.290

Le systéme de réduction de bruit DOLBY B/C utilisé est
fondé sur L"IC HA 12058. Ce dernier offre une commutation
électronique entre le Dolby B et Le Dolby C, ainsi qu’une
mise hors circuit au moyen d'une seule conduite de
commande, par trois niveaux de signal. Le branchement de
commande correspond & Pin 27. Un commutateur électronique
(IC 1) en amont des entrées codées (IC 5/4) permet La
commutation entre: signal A.F. direct, signal A.F. par

L intermédiaire du filtre MPX et ton pilote lLors de La
mesure automatique. Le signal de sortie SRC de Pin 24 (IC
5/4) est transmis au commutateur de monitoring (sur
INPUT/OUTPUT). Le signal EQ-IN en aval du codeur Dolby
(IC 5/4, Pin 14) est amné au correcteur d’enregistrement
(RECORD CONTROL). Comme pour le codeur, dans le décodeur
(IC 3/2) Le signal TAPE en provenance de La bande est
décodé et Le signal DEC-0UT (IC 3/2, Pin 24) est
également amené au commutateur de monitoring (sur
INPUT/OUTPUT). Les différences dans Le niveau géneral
d"amplification des deux canaux gauche/droite dans Lle -
circuit (source) sont compensées a L aide du
potentiométre d"équilibrage R 42.

4.7 RECORD CONTROL 1.721.300

Le signal R.F. EQ-IN provenant du codeur Dolby (NR-
SYSTEM) est atténué par Lle convertisseur
continu/alternatif (IC 2/8) en fonction de la sensibilité
de Lla téte magnétique et de La bande. Le commutateur IC
14 assure la commutation entre 70 ps et 120 pus. L'IC 17
sert a effectuer en douceur le mélange d’ouverture et de
fermeture (FADE IN/OUT). A cet effet, un courant de
commande est fourni par L'IC 13 sur Pin 1/16 (IC 17),
dont Le potentiel reste constant a -14 V. Q 14 sert a
approcher une courbe caractéristique logarithmique. L'IC
11 et L'ICX 15 constituent le correcteur a quatre étages
qui influence les fréquences dans lLa zone des 4 kHz. La
valeur exacte est déterminée Llors de La mesure
automatique. L'augmentation des aigues est obtenue &
L'aide de deux passe-bande branchés en série (IC 4, 1IC
12). Les potentiométres d’"équilibrage pour Lle réglage des
ajgues des sortes de bandes sont commutés par L"IC 18,
selon lLa sélection de sorte de bande, dans Le parcours du
signal et réliés a L entrée inverseuse de L'IC 19. A
L"aide des potentiométres d’équilibrage R 150/151, il est
possible d influencer séparément par canaux Les
fréquences Les plus élevées. Les fréquences basses
parviennent directement par R 4/68 & L'entrée non
inverseuse de L'IC 19. Le signal de sortie est alors
injecté dans La téte d'enregistrement par Lle circuit
bouchon R.F. et le transformateur de modulation R.F. Le
commutateur FET Q 16/15 permet de réaliser un
enclenchementet un déclenchement silencieux du signal
audiofréquence.

L’oscillateur R.F. (f = 105 kHz) est également enclenché
et déclenché en douceur, sa tension d’alimentation étant
modifiée Lentement. Simultanément, Lle signal
audiofréquence est Libéré par la Lligne de blocage IC 14.
La prémagnétisation est ajustée par le circuit de réglage
HX-PRO. Deux convertisseura continu/alternatif
fournissent & cet effet une tension continue en tant que
valeur prescrite. Celle-ci est comparée par Lla téte
d’enregistrement & la valeur effective redressé, par L'IC
6. La valeur effective est ajustée par L’ intermédiaire de
L amplificateur IC 7 excité par courant de source,
jusqu'a@ ce que La valeur prescrite aoit atteinte. La
courant de prémangétisation correct est déterminé par Lla
mesure automatique. Pour régler L alignement correct des
aigues au point de travail optimal, un ajustage manuel
est possible & L’aide d'une commutation externe sur Lle
panneau des prises J1.
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5. REGLAGES AUDIO

5.3 AZIMUTAGE DE LA TETE MAGNETIQUE

Avant d'effectuer ces réglages, il faut que Lle
mécanisme soit correctement régleé.
En ce qui concerne L emplacement des éléments de réglages
et des connecteurs, voir Section 6/2.

Pour des indications de niveau relatives, Lla régle
suivante est applicable: 0 dB sur Le "Peak-meter”
correspond & 200 nWb/m = niveau Dolby / 580 mv TP 1/2 sur
NR-SYSTEM = 0,775 V sur Line output.

Appareils de mesure er auxiliaires:

Générateur audiofréquence Ri < 600 Ohms

Minivoltmetre audiofréquence 0,3 mv & 30 v,
Ri > 100 kOhms)

Oscilloscope

Compteur de fréquence (jusqu'a 10 MHz)

Contrbéleur universel c. continu (2 20 kOhms/V)

Bobine de démagnétisation

Filtre passe-bande 1 kHz, ou 1,5 kHz

Cassettes de référence IEC I 120 ps (No de commande
46034) et IEC II 70 us (No de commande 46031)

Place de travail ESE (No de commande 46200)

Appareil & régler la polarisation (No de commande 46211)

5.1 FILTRE MPX

s Appareil sur SOURCE, réglage d’entrée sur + 10 dB

e Injecter 19 kHz + 20 Hz sur AUDIO INPUT, avec une
tension d'env. 50 mV.

8 Enclencher Le systéme de réduction de bruit Dolby et Le
filtre MPX

e Ajuster Lles inductivités L2 et L4, sur La platine NR-
SYSTEM, sur La tension minimale sur Lla sortie.
L amortissement doit &tre 2 & 30 dB (Fig. 5.1)

REMARQUE: Pour Les deux inductivités puissent é&tre

réglées plus facilement, on peut enlever Le RECORD
CONTROL .

)
il 38 e
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Fig. 5.1

5.2 REGLAGE DE L AFFICHAGE DU CONTROLE DE NIVEAU

s Appareil sur SOURCE, réglage d’entrée sur + 10 dB

@ Injecter 500 Hz sous une tension d’env. 50 mV sur Lles
deux entrées AUDIO INPUT et modifier le niveau jusqu’'a
ce que L'on puisse mesurer 0,775 V sur la sortie de
gauche

s A L'aide du potentiomeétre d’équilibrage R42 (sur la
platine NR-SYSTEM) ajuster Le niveau de sortie du canal
de droite sur la valeur du canal de gauche (Fig. 5.1)

® Déconnecter L appareil du réseau

@ Nettoyer & L aide d’un batonnet garni de feutre humide
(faisant partie du set de nettoyage REVOX) les parties
en contact avec lLa bande, puis démagnétiser.

s Mettre en marche sur Lecture la cassette de référence
IEC I dans sa section "Réglage de L’entrefer 10 kHz"

s La tension de sortie sur LINE OUTPUT doit étre d'env.
-9 dBu

s En agissent sur La vis [X] (Fig. 5.2), ajuster sur le
déphasage minimal

Fig. 5.2

14B)
TREBLE

CENTER

LEVEL POSITION

i; RIGHT
:

5
L TREBLE T

N o o o

| 1] | |
I T [ I
1 2 3 45 10 20 [kHz]

Fig. 5.3

5.4 CONTROLE DE LA COURBE DE REPONSE DE LECTURE

® Déconnecter L appareil du réseau et démagnétiser Lles
parties entrant en contact avec la bande.

® Introduire Lla cassette de référence et La mettre en
marche dans sa section de son de référence. ‘

s Pour Lle son de référence (250 nW/m), régler sur une
tension de sortie de + 2 dBu (097 V) & L aide du
potentiométre d"équilibrage R36 ou R81 (niveau
(Fig. 5.3)

8 Azimutage sur le déphasage minimal

®m A L'aide du potentiométre d’équilibrage R39 ou R82
(treble), pour 16 kHz, régler sur une courbe de réponse
de lecture Linéaire (Fig. 5.3)

5.5 CONTROLE DE LA FREQUENCE AVEC L' OSCILLATEUR

® Introduire Lla cassette et enclencher L’'appareil sur REC
+ PAUSE

s Mesurer Lla fréquence au point de mesure P3 ou P& et
L aligner sur 105 kHz avec la bobine de L oscillateur
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5.6 REGLAGE DE BASE EQUALIZER/TREBLE

s Brancher L appareil de réglage de La polarisation en J1
sur RECORD CONTROL (Schéma, voir SECTION 7)

® Injecter 10 kHz avec - 20 dB sous 200 nWb/m O env. 5 mV

® Réducter de bruit Dolby dur OFF

s Mettre L appareil en marche sur enregistrement

s A L aide de L appareil de réglage de La polarisation,
rechercher Lle niveau de sortie maximal et de prendre
note

s Tourner au-deld du maximum dans Le sens des aiguilles

d’une montre, selon Fig. 5.5

e Injecter 500 Hz sous env.
enregistrement

a Noter le niveau de sortie

@ Enregistrer 10 kHz et 18 kHz et & L'aide des
potentiométres d’équilibrage "Equalizer" et "Treble”
(sur RECORD CONTROL) régler sur Le méme niveau que pour
500 Hz, afin d'obtenir une courbe de réponse aussi
Linéaire que possible (Fig. 5.6). ’
Le niveau absolu est ici sans importance.

s Déconnecter L’ appareil de réglage de La polarisation et
commencer le processus de mesure automatique

@ Vérifier La courbe lLe réponse

et mettre en marche sur

Remarque:

Certaines charges de La téte magnétique peuvent entrainer
une surélévation de La courbe de réponse vers 10 a 12
kHz. Ceci est particuliérement ressenti avec le Dolby C.
En pareil cas, il y a lieu d"intercaler un condensateur
(3,3 nF) entre Le point de Liaison R4/48 et R7/69 et La
masse. Cette transformation se fera plus rationnellement
du cdté soudure.

Ugyt 10kHz Sorte de bande AU
A IEC I
TDK AD-X env. 6.5 dB
MAX. Maxell XL I-S env. 6.5 dB
/'\ t ,u BASF LH-M I env. 6.5 dB
IEC II
BASF CR-S II env. 6 dB
TDK SA env. 7 dB
TDK SA-X env. 6 dB
Sony UCX-S env. 7 dB
» LEC IV
I81AS Revox Metal env. 5 dB
BASF Metal IV env. 5 dB
Sony Metallic env. 6 dB

Fig. 5.5
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5.7 MESURES DIFFERENTES CARACTERISTIQUES

5.7.1 Facteur de distorsion k3 de 333 Hz

Réducteur de bruit Dolby sur ON (B ou C)

Appareil sur SOURCE, réglage d"input + 10 dB .

Injecter 333 Hz sous env. 50 mV sur les deux entrées
AUDIO INPUT et modifier Le niveau jusqu’'a ce que soit
mesuré 0,775 mV sur La sortie (contrdle de niveau O dB)

Valeurs de mesure pour 1000 Hz:

IEC I < 0,8%
IEC II < 1,5%
IEC IV < 1,0%
5.7.2 Rapport signal/bruit pondéré et non pondéré "sur
bande”

Rapporté a une modulation maximale k3 = 3%

Bande pondéré IEC-A non pondéré

Dolby B Dolby C Dolby B Dolby C
IEC I > 64 dB > 70 dB > 56 dB > 58 dB
IEC II > 63 dB > 72 dB > 56 dB > 58 dB
IEC IV > 65 dB > 72 dB > 56 dB > 58 dB

Les valeurs indiquées correspondant & une modulation
maximale k3 =3% mesurée en lecture. Si elles ne sont pas
atteintes, La premiére mesure & prendre est de

démagnétiser  soigneusement les parties métalliques
entrant en contact avec La bande (tétes magnétiques,
axes, etc.).

5.7.3 Rapport signal/niveau résiduel d'effacement et

diaphonie

Ces deux mesures doivent étre effectuées a L'aide d’'un
voltmetre sélectif (bande passante < 100 Hz).
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Rapport signal/niveau résiduel d'effacement de 1000 Hz
rapporté au niveau maximal:

s Introduire une cassette vierge ou effacée, type de
bande IEC IV

® Placer Lle commutateur du réducteur de bruit DOLBY sur
ON, type B

@ Enregistrer La tonalité de 1000 Hz, niveau + 6 dB

8 Rebobiner La cassette (Touche LOC 1) et débrancher Le
signal d’entrée

s Faire fonctionner L’ appareil en mode lLecture, lLa valeur
mesurée doit étre 2 -70 dB

En effectuent La mesure avec le type de bande IEC IV, on
a la certitude que si Lles valeurs indiquées sont
atteintes, le rapport exigé signal/niveau résiduel
effacement sera également atteint pour toutes les autres
sortes de bandes.

Si la téte d'effacement a été remplacée, Lla fréquence de
L'oscillateur doit étre contrblée ou réglée.

Diaphonie:
La mesure s effectuent & La sortie du canal non modulé,
L’ autre canal étant branché sur < 10 kHz.

s Enregistrement La fréquence de mesure 1000 kHz + O dB

m La valeur de mesure du canal non modulé doit étre
2 -40 dB

5.7.4 Pleurage et scintillement

Les valeurs d absence de pleurage et de scintillement
spécifiées dans les caractéristiques se mesurent a L aide
d’un variométre de tonalité selon IEC 386 (DIN 45507),
L appareil étant branché en position "pondéré” (contrblé
4 L’aide d'une cassette de vobulation 3150 Hz)

Valeurs pondéré Linéaire
(B = 200 Hz)
< 0,1% < 0,2%
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LAMP BOARD 1.721.310.00 AND
LC-DISPLAY 1.721.250.00 “ESE”

IND.  POSNO. PART NO. VALUE  SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
8..0001 5120200142 Lamp 24-30Ve LW os
B220002 51.02.0142  Lamp 24-30Vs 1M 0s
B220003 51.02.0142 Lamp 24-30Ve 1M os
8220004 51.02.0142  Lamp 24-30vs 1N os
MP.0001  1s721310411 LAMP BOARD PCB st
P..0001 54.01.0227  2-Pole CIS Pin-Strip AMP
XB8.0001 Lamphol der
XB.0002 Lampholder
XB.0003 Lampholder
X8.0004 Lampholder

MP 4 XBi...4

MANUFACTURER: AMP=AMP Incey Os=0Osrame St=Studer

ORIG 84/04/18

io (1) ‘tooo’%‘&ol |

MP3 Receeed 57.11.4471 470 Ohm 5%, 0.25Ws
i3 > / / ) Weseoel 147214250493 wire List
EYITY (1) ...‘“‘.’...“.’.“.‘&'\.“.' ;
]

1 mpa

Cer=Ceramic, PE=Polyester
MF=Metal Films

STUDER (00) 84/04/18 LU LAHMP BOARD 1.721.310.00 PAGE 1
——
IND.  POS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EGUIVALENT MANUF «
590640103 10 n 10%,  50Ve PE
59.32.2681 680 p 10%, 50V, Cer
6 ) ‘ - @8 @ .“S e66e L) 2 ICeessl 504160116 PCF 85777  LCO-DRIVER Ph
B N . S e — p ® ICesee2 50.16.0116 PCF 85TTT LCD-DRIVER Ph
- = . q ./»....4__..‘ /__._J / &) 1.010.012.5% 2-Pole CIS Socket-Strip Aup
- - g / #
P SR e N . S S - paa— 1.721.250.01 LC-Display vi
. B 127210250402 LC-Display vi
P i ,——————l A 1.721.250.11 LC-DISPLAY PCB st
tin ey MP 2 35.03.0109 TY-RAP, Plastic
! O |y ICH | i L iz « SEr-4 35.03.0109 TY-RAPy Plastic
i3 b Ir_ = 54201.0233 6-Pole CIS Pin-Strip AvP
i i [i—02 § f §§ 57.11-4181 18C  Ohm 5%y 0e25Ws MF
PHND ﬁiiilfii i 5721124105 1 MOhm S%e 0.25Ws MF
H : £
i i “
AN s

1.721.250.00 PAGE L

MP1
HH MANUFACTURER: AMP=AMP Inc.s Ph=Philips/Valvo, St=Studers Vi=Videlec
AAAAAAAAALAAAADSAAMAALAAA A AAAAAAAAAAAAAAAAAALAAAAAALAAAAAAADAAA / ” ”“ ORIG 84/04/17
— il 4]
r | I HEEH STUDER (00) 84/04/17 LU LC-DISPLAY
e £°9
=) ® ©
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1.721.230.00 AND
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STUDER REVOX B215 SECTION 6/8

KEYBOARD RIGHT 1.721.240.00
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STUDER REVOX

B215

SECTION 6/9

KEYBOARD LEFT 1.721.230.00

SOLDERED ON COMPONENT SIDE
AS WELL AS ON SOLDER SIDE

MANUF o
st
AMP

IND.  POS<NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT
MP.000L  1e7210230e11 KEYBOARD LEFT PCB
MP.0002 5440140232 9-pole Cis Pin Case
MP.0003 35.03.0109 TY-RAP
MP.0004 35.03.0109 TY-RAP
Wee0001 14721230493 Wiring List st
/
> l —_ @
w2l =
MANUFACTURER: AMP=AMP Inces St=Studer o|ol> ©
ORIG 84/05/07 o [ ©
4 - )
STUDER (00) 84/05/07 LU KEYBOARD LEFT 1e721.230.00  PAGE 1 > o 1
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SECTION 6/11

B215
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STUDER REVOX

Qo oSy r ot/

. e e —E— e —— — — — — — IIJ |
_ - 7 —  ssvI-S
_ N 7z — NI -S
_ g W | = | e Z 93-S
2 3 N N o 4IW-S
| < 9 N _
_ NI
S/ ) 3w !
| e e Y | S
_ N\\_H, Hw02-s | §
] »
Q T Wyi-d0 | R
_ o]
P A ¥L-d9 | ¥
a | 77— vii-oe | |
X o _ JT gu-do |
Yy Fu | \\U ONT -dO M
N " N
¥ ~ X
S ~! 4s6 on oy 4 | &
. FQ -- Qa1 |r-|- - X
“._v | < ] o “©
_ 1 ) 0 | 49D ﬂ
|
" YOSNIS FdVL 4O VT Lo 1.4 cvo o
| P——
I buo ) -—
| 00§ JdO0 =5 LdO wory |~
| 094 JO = 5"+ 70 N s
e - - - — T SYOSMIS FAok/ — T — — T T — _
— )
Aser | Q
Ziom -7 A | X
P A A BN
e iR TRV N
gr2 E y-pIVL-A | R
5 .. AFN M
(N}
r= X
21 '_ Aset Q
7SR 774 R
pr '_ LOKN A f.c
7 O9-WIVL A
7W3I T J-HIVLA | N
5 = A3X4 | @
v . —
9 om .Q_'. N-THWAM m
Y vt s o -THM m
M (I i\
Lo 3
. pra e R LY m
N & 77 807 27 FohL H N
x . - 1|
£z :
m y dVIST | ¥HM WA o %_l_ WM «Ml
& “ N o4t 902 #ym v_'_ $$3Yd - m
5 & = ey |
RY :
[ ¥ T Azz# w
W 14 ot - K
ﬂ ~ J - L A .l L
avIH | X m | M Ty “ ll mw_\QN|M\J m
ISVyT U J _ O A3X | X o
- nlg . w o
<+ +— W
_llvm_ u\ S 7-93YH | S
avar _ [ mn ons | & T
ay0r7 w a1 = ny | &
v | _ = S y-3yH | D
| | P4 —R
! I Lozt st SN g | §
e Yar LoLTL 88 % (THIEN AR
4 ‘ i) N
avaH _ 7 = TS R HdI3A w N
700597 | w a1 PH . ans | S X
~ 7 = o B 7-yg3 K | §
- 9 -
K/ +H S
— R




SECTION 6/13

B215

STUDER REVOX

C-MOTOR CONTROL 1.721.260.00 “ESE"”
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STUDER REVOX ' B215 SECTION 6/14 |

C—MOTOR CONTROL 1.721.260.00 “ESE” ' |

INY.  POs.NO. PART ND. VALUE  SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF . IND.  POS.NO. PART NO. VALUE  SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
59.34.4331 330 pF 10%, 25V,  Cer 57.11.4563 56 kOhm 5%, 0.25We MF i
5943444331 330 pF 10%, 25Ve  Cer 57.11.4563 56 kohm 5%y 0.25He MF
5923444560 56 pF 25vy  Cer 57.1104152 1.5 koha 5%, 0.25Ws F
59.22.6100 10 uF 25ve  EL 57.11.4563 56 kOhm S%s 0.25Ws MF
59.06.0104 100 nF 25v,  PE 57.11.4103 10 kOhm 5%, 0.25We “F
5943004229 2.2 uF 16V, Ta 57.11.4152 1.5 kuhm 5%e 0.25Hs HF
59.0005224 220 nF 25ve  PE
59.00.5153 15 nF 25v,  PE 89.01.0552 3.072MHz +/- 40 ppM Ph i
5940645473 47 nf 25vs  PE
592228109 1 uF 25ve  EL
59.22.5220 22 uf 25ve  EL
59.34.4331 330 pF 25ve  Cer
5923424560 56 pF 25V, Cer
59.22.6100 10 uF 25ve  EL i
59.22.8229 2.2 uF 25ve  EL i
5923404560 56 pF 25ve  Cer
593404560 56 pF 25ve  Cer
590025224 220 nF 25vs  PE
59230.4479 4eT uF 16Vy Ta
59.06.5153 15 nf 25ve  PE i
59.06+5473 47 nF 25v,  PE
59.22.8109 1 uF -20%y 25Vs  EL
(02) 5943404560 56 pF 5%, 25Ve  Cer
(02) 59+34.4560 56 pF 5%y 25Vs Cer i
50.04-0125 14448 Vo
5040421120 1 4e3v 5%s 0.2W
50.04.0125 1N4448 i
5040441120 Z 4.3V 5%, 0e2W (01) 03.09.8¢ Increased drive current in run-up phase i
(a1) 5040441114 7 10v 5%, 0.2W (02) 17.01.85 Modif. of trigger pulse shape for HEF 4001 I
(o1) 50.04.1114 z 1ov 5%, 0.2 Cer= EL=Electrolytics PE=Polyesters Ta=Tantalum
CF=Carbon Film
50.07.0006 40018 Quad 2-Input NOR Mot eFcoNS '
50.07+0029 40208 14-Stage Binary Counter Mot sFCoNS MANUFACTURER:Fc=Fairchild, Mot=Motorolas, NS=National Semicondes i
T 50.07.0007 40358 4-8it Shift Register Mot sFcoNS TI=Texas Instrumentss St=Studer
. 50.05.0232  RC 4136 Quad Op Amp TIs Ra Lo
P2 CI—0a88 1N FlEouUTS Y1 50.07.0006 40018 Quad z?[nput NOR Mot oFco NS ORIG 84/04/19  (01) 84/09/03  (02) B5/01/17 P
N T sTuoD 85/01/17 LU C-MOTOR CONTROL 1.721.260.00 PAGE 1 STUDER (02) 85/01/17 LU C-HOTOR CONTROL 1.721.260.00 PAGE 4 [
[—— MM i
‘
e i
d i
4 ® o :
=38 C2 Yo IND.  POS.ND. PART NO. VALUE  SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o P
R Lo
(-4 o
R3 cd5 R4 : o 5040741069 4069UB Hex Inverter Mot sFco NS !
Rid _‘ 50.07.0007 40358 4-Bit Shift Register MotsFceNS 1
R 36 R - 50.05.0232 RC 4136 Quad Op Amp TIs Ra
o 5 b 54.01.0216 6-Pole CIS Socket-Strip AWp
5 c10 54.01.0216 6-Pole CIS Socket-Strip AMP
H
‘4 D4jfq (00) 107214260011 C-MOTOR CONTROL PCB st i
4 1 3 R53 (o1) 1e721.260412 C-MOTOR CONTROL PCB st
R 1 =72 |0 1.769.280.01 PCB-Holder st
4 2842121450 Tubular Rivet D 321340 st
S 02 | Y R 3 RE1LG 54.01.0227 3-Pole ANP
- bR B 54.01.0227 3-Pole AMP
« 5402.0320 Test Pin AMP
3 5 | ‘_ 4 = 54.02.0320 Test Pin AMP
0 . R2. 54.02.0320 Test Pin Amp
D R s 5440240320 Test Pin ANP
R 2} 3 50.03.0340  BC 337-25 2N4401
50.03.0436 BC 237
c1 8 LN 1 50.03.0340  BC 337-25 2n4401
P4 R Q T 57.11.6472 4.7 KOhm 5%, 0.25Ws MF
8 © 574114102 1 kOhm 5%y 0.25Ws MF
N 57.11.4223 22 kOhm 5%, 0.25Ws MF :
x|x 572114103 10 kOhm 5%y 0.25Ws MF ;
] < 57.11.4472 4e7 kOhm 5%, 0.25Ws MF ki
20 57.11.4102 1 kOhm 5%y 0.25We MF !
g MP4 57.11.4105 1 Mohm STy 0.25We MF |
- o —_— 57.11.4103 10 kDhm 5%, 0.25Ws MF !
- — 57.11.4103 10 kOhm 5%, 0.25We MF
R 57.11.4105 1 Mohm 5%y 0.25Ws MF i
19 @ 5T7Telle4223 22 kOhm 5%y 0.25Ws MF
1 28 57.11.4102 1 kOhm 5% 0.25Ws MF
78 A (00) 57.11.4220 22 ohm 5%s 0.25Ws MF
/ » (o1) 57.11.4470 47 Ohm 5% 0.25we MF
i f MP2 STUDER (02) 85/01/17 LU C-MOTOR CONTROL 1.721.260.00 PAGE 2
© . _MP3
IND.  POS.NO. PART NO. VALUE  SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.
Reeeald 5721104102 1 kOhm 5e 0.25Hs MF
Reseel 57.11.4223 22 kohm 5%y 0.25Ws MF
(on) 57.11.4100 10 Ohm 0e25Ws MF
(o1) 57.11.4829 8.2 Ohm 0.25Ws MF .
5741144100 10 ohm 0.25Ws MF
10 kOhm 0.25Ws MF
56 kOhm 0.25Ws MF
56 kohm 0.25Ws MF
56 kOhm 0.25Ws MF
1.5 kOhm 0.25Ws MF
56 kGhm
10 kOhm
1.5 kOhm
10 kOhm
- 10 kOhm
4e7 kOhm
1 kOhm
57.11.4102 1 kohm
57.11.4105 L MOhm
57.11.4103 10 kOhm
57.11.4103 10 kOhm i
57.11.4105 1 MOhm i
57e11.4223 22 kOhm i
57a11.4472 47 kOhm
57elle4l04 100 kOhm
5Te11.44T4 470 kOhm
57e11:4565 Se6 MOhm
57.11.4152 1.5 kOhm
57.11.4563 56 kOhm
57.11.4102 1 kohm i
5T7-11.4223 22 kOhm '
(00) 57.11.4220 22 ohm
o1) 57-11.4470 47 Ohm
. 57.11.4102 1 kohm
(on) 5721144100 10 Ohm
(o1) 57.11.4829 8.2 Ohm
57.11.4109 10 0Ohm 0e25Ws
STUDER (02) 85/91/17 LU C-MOTOR CONTROL 1.721.260.00 PAGE 3
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STUDER REVOX B215 SECTION 6/17
SYSTEM CONTROL 1.721.220.00 “ESE” .
INDe POSeNODe PART NOe VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o INDe POS<NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
590225220 —=20%y 25Ve EL 1721220.03 Cooler St
59022.6100 ~20%y 25Vs EL 172122004 Shielding Cap St
5902205220 -20%9 25Ve EL 167210220405 Thermoplastic st
~20%e 25Vs EL (00) 35.03.0132 PCB-Spacer
10%e 25Ve PE (02) not used
5%y 25Vs Cer 500202003 T0-220 Mounting Clip
5%y 25V Cer 500202003 T0-220 Mounting Clip
5%y 25Ve Cer 5002042003 T0-220 Mounting Clip
10%s 25Ve PE 502002003 T0-220 Mounting Clip
~20%y 25Ve EL 5002002003 T0-220 Moun i
=20%y 16Ve EL 5002002003 T0-220 Mounting Clip
"=20%y 40Ve EL 2102640353 M3 =5 Screw
5902505222 =20%y 40Ve EL 212620353 M3 =5 Screw
59.06.0104 10%y 25Vs PE 212620353 M3 =S Screw
5902202221 -20%s 6Ve EL (o1) 1e7692330.01 IR-Diode Socket St
5906 10%e 25Ve PE
59.22.6100 ~20%y 25Vse EL 50.03.0351 BC 327-25 PNP 2N4403
5903202122 20%y 25Vy Cer 50003.0436 B8C 2378 NPN BC 5478
59.06.0103 10%e 25Ve PE 50.03.0436 BC 2378 NPN BC 5478
590226100 =20%s 25Ve EL 50.03.0436 BC 2378 NPN BC 5478
59.06.0104 10%y 25Vs PE 5000300436 BC 2378 NPN BC 5478
592205220 -20%y 25V EL 50.03.0436 BC 2378 NPN BC 5478
59.06.0104 10%e 25Ve PE 50.03.0340 BC 337-25 NPN 2N4401
59.22e -20%y 6Vo EL 50.03.0436 BC 2378 NPN BC 5478
59.06.0104 10%y 25Ve PE 5000300340 BC 337-25 NPN 2N4401
59.06.0104 10%y 25Ve PE 50.03.0436 BC 2378 NPN BC 5478
59022.6100 =20%e 25Vs EL 50.03.0515 BC 307B PNP BC 2518
590224 -20%y 25Ve EL 50.03.0458 BD 798 PNP
59022.6100 -20%y 25Ve EL 5000300436 BC 2378 NPN BC 5478
5902226100 —-20%y 25Vy EL 50.03.0776 2 SC 2238 NPN To
59.22.6100 ~20%y 25Vs EL 50003.0776 2 SC 2238 NPN To
59022 -20%y 25Ve EL 50.03.0436 BC 2378 NPN BC 5478
59.06.0103 10Xy 25Vy PE 50.03.0504 BD 679 NPN Darlington
59.06.0103 10Xy 25V PE
5Telle4l22 1e2 kOhm 5 X9 «25Hy MF
50.04.0125 IN 4448 5Te114101 100 Ohm 5 Ty «25Hy MF
50.04.0125 IN 4448 57114821 820 Ohm 5 X9 «25We MF
STUDER (05) 85/04/10 LU SYSTEM CONTROL 1e721.220.00 PAGE 1 STUDER (05) 85/04/10 LU SYSTEM CONTROL 1.721.220.00 PAGE 4
IND. POS<NO. PART NOe VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o IND. POSeNOe PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
"] 500401119 Z 15v 5%y Oe2W Ressook 5Telle4223 22 kOhm 5 «25We MF
D. 500041114 Z 10v 5%¢ 0e2W S 57114821 820 Ohm S «25He MF
D 50.04.0125 1IN 4448 5Te11e4223 22 kOhm S «25We MF
D 50.04.0125 IN 4448 5T7e11e4103 10 kOhm 5 025We MF
D 5000400125 IN 4448 572114105 1 MOhm 5 «25He MF
[ 50.04.0125 IN 4448 5TelletT2 4e7 kKOhm 5 «25Wy MF
D 50.04.0125 IN 4448 57e114683 68 kDhm 5 «25Wy MF
0 500420125 IN 4448 57e11e4103 10 kOhm 5 ©«25We MF
0 5000420125 IN 4448 57«11.4103 10 kOhm 5 «25Wy MF
0 5000420125 IN 4448 5Telle4222 2¢2 kOhm 5 025We MF
'] 5000400125 IN 4448 5Telle4473 4T kOhm S «25We MF
D 5000420125 IN 4448 584024473 47 kOhm 20 «10Wy PCFyLINe
D 500040125 IN 4448 584024473 47 kOhm 20 «l0Wy PCFyLING
D 5000440125 IN 4448 58.02.4473 47 kOhm 20 «10Wy PCFoLING
D 50040122 IN 4001 5800244473 47 kOhm 20 «lOWy PCFeLING
D 50040122 1IN 4001 5Telle4332 3.3 kOhm 5 «25Wy MF
D 500440122 IN 4001 5Telle4473 47 kOhm S5 «25We MF
0. 500400122 1IN 4001 57e11e4103 10 kOhm S e25We MF
D 500441109 7 20v 5% 0e2W 5Telle4682 608 kOhm 5 «25Wy MF
D 500441119 Z 15v 5%y 0.2W 5Telle4l52 1«5 kOhm 5 «25We MF
0 50004.0125 1IN 4448 5T7e11.4223 22 kOhm 5 «25We MF
D 50040125 1IN 4448 5Telle4103 10 kOhm S5 «25We MF
] 500401119 Z 15V 5% 0e2W 5800204102 1 kOhm 20 «lOWy PCFoLINe
5Telle4l22 le2 kOhm 5 «25We MF
DLee 500042119 MV 5T124 LEDy red GI 5Telle4l24 120 kOhm 5 «25Wy MF
5Telle4222 22 kOhm 5 «25We MF
DPeceel 50e0402136 BPH 50 Photodiode IR Ph 5Telle4222 2e2 kOhm 5 «25We MF
5Telle4222 202 kOhm 5 «25Wy MF
70.01.0235 B 40 C 2200 5Telle4474 470 kOhm 5 e25Ws MF
T70.01.0235 B 40 C 2200 33 5Telleé4T4 470 kOhm 5 025Wy MF
o34 5Tellak4T4 470 kOhm 5 «25We MF
50.99.0126 4N26 Photocoupler Mot 35 57«114103 10 kOhm 5 «25We MF
50099.0126 4N26 Photocoupler Mot 6 5Telle4l03 10 kOhm 5 «25We MF
50.11.0122 TLTT05 Reset Generator TI Reesad? 5Telle44T4 470 kOhm 5 «25We MF
(00) 501440126 MCM2802 EEPROM 32%32 bit Mot Re 38 5Telle4l03 10 kOhm 5 «25We MF
(o1) ICeaoek 102502730 MCM2802 EEPROM 32%32 bite programmed Mot 5Telle4223 22 kOhm 5 «25Wy MF
ICeeeeS 17212220401 MAB 8440 Microcomputer Unit ADP Ph 5Telle4l03 10 kOhm 5 «25Wy MF
STUDER (05) 85/04/10 LU SYSTEM CONTROL 1e721.220.00 PAGE 2 STUDER (05) 85/04/10 LU SYSTEM CONTROL 1e721220.00 PAGE 5
IND« POSNO. PART NOe VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF .o IND. POSeNOe PAKRT NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
) 50.07.0002 AD 7524 D/A-Converter B-bit ADI ookl 57elle4223 22 kOhm S Xy «25We MF
50.09.0107 RC 4559 Dual OpeAmpe RaeTI 5Telle4223 22 kOhm 5 %y «25We MF
1e721.220.02 MAB 8440 Microcomputer Unit KOP Ph 57114103 10 kOhm 5 %o «25We MF
172122006 MAB 8440 Microcomputer Unit IFP Ph 5Telle’222 242 kOhm 5 %y «25We MF
50.11.0104 LM 339 N Quad Comparator NSoFc 5Telle4473 47 kOhm 5 Yo «25He MF
50.11.0121 TBA 2800 IR-Receiver T 5T7elle4l03 10 kOhm 5 Xy «25We MF
50.07.0018 MC 14094 Shift Register Mot sRCA 5Telle4122 le2 kOhm 5 Xy «25We MF
50.07.0018 MC 14094 Shift Register Mot yRCA 4222 22 kOhm 5 Xy «25We MF
50.99.0126 4N26 Photocoupler Mot R 5Te11e4223 22 kOhm 5 X9 «25We MF
500100104 LM 317 pose Volte.Rege vare NSeTI R 5Telle%223 22 kOhm 5 X9 «25We MF
50.10.0104 LM 317 pos. Volt«Rege vare NSeTI R 5Telle4l03 10 kOhm 5 %y «25We UF
50.10.0105 LM 337 nege Volte.Rege vare NSeTI R 57114332 3e3 kOhm 5 %s «25We MF
50.09.0107 RC 4559 Dual OpeAmpe RasTI R 5Talle%332 3.3 kOhm 5 Xv «25We MF
50.09.0107 RC 4559 Dual OpeAmpe RaeTI R 5Telle4223 22 kOhm 5 %9 «25We MF
R 5Telle4331 330 Ohm 5 Xy «25We MF
54.01.0287 3-Pole CIS Socket-Strip AMP (00) R 5Telleb4T4 470 kOhm 5 %y «25We MF
54.01.0292 13-Pole CIS Socket-Strip AMP (03) R not used
540010217 9-Pole C1S Socket-Strip AMP R 5Telle44T3 47 kOhm 5 Xy «25Wy MF
544103012 12-Pole Flex PCB Socket Strip AMP R 57¢11.4103 10 kOhm 5 %y «25We MF
54.01.0216 6~Pole CIS Socket-Strip AMP R 5Telle4l03 10 kOhm 5 %9 «25We MF
54.01.0241 4-Pole CIS Socket-Strip AMP R 5T7elle4l0?d 10 kohm 5 %y «25We MF
54.01.0293 14~Pole CIS Socket-Strip AMP R 5T7elle4103 10 kOhm 5 %y «25Wy MF
54.01.0287 3-Pole CIS Socket-Strip ANMP R 5Telle4331 330 Ohm 5 X9 «25We MF
54001.0218 T-Pole CIS Socket-Strip AMP R 580205473 47 kOhm 20 %o «lOWy PCFeLINe
5402042001 6-Pole DIN Socket (00) R 5Telle4222 202 kOhm 5 X9 «25We MF
54.01.0289 8-Pole CIS Socket-Strip AMP (05) R not used
R 5Telle4l53 15 kOhm 2 %o «25We MF
54.11.0128 2-Pole Bridging Jack R 5T7e113303 30 kOhm 2 %9 «25We MF
R 5Telle3623 62 kOhm 2 %9 «25We MF
S54e11.0126 Jumper Pin (3x) R 5Telle4l24 120 kOhm 2 %y «25Wy MF
R 5Telleld244 240 kOhm 2 %y «25Wy MF
566010117 2 %A Beeel3Vy/ 270 Ohm R 57e1le4153 15 kOhm 2 Xy «25We MF
R 5T7e113303 30 kOhm 2 %y «25We MF
62.01.0115 Wide-Band Inductance R 5T7elle3623 62 kOhm 2 Xy «25We MF
62.01.0115 Wide-Band Inductance R 5Telle4l24 120 kOhm 2 %y «25He MF
R 5Telle3244 240 kOhm 2 %o «25Wy MF
MPoesel leT721e220e11 SYSTEM CONTROL PCB St L3 5Telle4l0l 100 Ohm 5 Xo «25We MF
STUDER (05) 85/04/10 LU SYSTEM CONTROL 172122000 PAGE 3 STUDER (05) 85/04/10 LU SYSTEM CONTROL 1e721e220.00 PAGE 6
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STUDER REVOX
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SECTION 6/18

SYSTEM CONTROL 1.721.220.00 “ESE"

(CONTINUED)
IND.  POS.NO. PART NO. VALUE  SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. IND.  POSoNO. PART NO- VALUE  SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF .
572114682 6.8 kOhm 5 %o <25He MF RZeeeol 57.88.4104 82100 kOhm 5 v <10Ws MF
5701104561 560 Ohm 5 %o <25Ws MF
57.11.3132 1.3 kohm 2 %o o25We MF (05)  Weessel 127210220493 Wire List
5721144103 10 kOhm 5 Xy o25We MF
57e11.4272 2.7 koOhm 5 Xy <25Hs MF XICeasl 53.03.0167 14-Pin 1C-Socket
5721104183 18 kOhm 5 XICaee2 53.03.0173 IC-Socket
57.11.4124 120 kOhm 5 XICeoo3 53.03.0173 IC-Socket
5721144103 10 kOhm 5 XICaost 53.03.0173 IC-Socket
57.11.4153 15 kohm 5
5Te11.4479 4.7 Ohm 5 Yeeoool 89.01.0551 62000HHZ ©/-100 ppM Ph
5721124479 4.7 Ohm 5
57411.4103 10 kOhm 5
5701124153 15 kOhm 5
57.11.4183 18 kOhm 5
57e11.4124 120 kOhm 5
5Te11.4272 2.7 kOhm s
57a11.4472 4e7 kOhm 5
57.1104152 1.5 kOhm 5
5Telle44T2 4eT kOhm 5
5721143431 430 Ohm 2
57.11.4222 2.2 kOhm 5
57.11.4121 120 Ohm s (01) 15.05.84 Supplementary components and updating before production
570114392 3.9 kOhm s (02) 08.08.84 Discharge resistor for programming voltage added
57alla <2 kOhm 5 (03) 05.02.85 Omission of R 56 for increased gain of IC 7
5Telle4392 3.9 kOhm 5 {04) 26.02.85 Increased drive current for Q 17
57.11.4103 10 kOhm s (05) 10.04.85 Circuit modification due to thermal instability
5Tall04122 1.2 kOhm 5
elle «2 kOhm 5 Cer=Ceramicy EL=Electrolyticy PE=Polyestery
5741104103 10 kohm 5
57.11.4392 3.9 kOhm 5 MF=Metal Films PCF=Pot.Meter Carbon Film
57el1le4122 le2 kOhm 5
57.11.4392 3.9 kOhm 5 MANUFACTURER:Fc=Fairchilds Mot=Motorolas NS=National Semicondes
57.11.4103 10 kohm 5 Ph=Philipss Ra=Raytheons ITT=Intermetall, TI=Texas Instre
(00) 57211.4103 10 kohm 5 To=Toshiba, St=Studer, ADI=Analog Devices Inc.
(04) 5701144472 4o7 kohm 5
(02) 57e11.4473 47 kOhm 5 ORIG 84/05/15  (O1) 84/05/15  (02) B4/08/08  (03) 85/02/05  (04) 85/02/26
(05) 85/04/10
STUDER (05) 85/04/10 LU SYSTEM CONTROL PAGE T STUDER (05) 85/04/10 LU SYSTEM CONTROL 1.721.220.00 PAGE 8
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SECTION 6/19*

CAPSTAN MOTOR DRIVER 1.021.516.00

+15V red [ _ _
L34 L32 L4
R2 R1
6800 6800
I L1.1 L1.2 L2.1
‘ ] @
EL17 18 ‘

- a1 >< HE2 a2 a4 >< HET
S’{._‘,—J —
1__'|= : Y- MOT vio l
2l Y
- I Q1...Q4= BD 135-16
3) i Y-HALL wht

¢
Jd .
|

TO J1, J2
C—MOTOR CONTROL
1.721.220

yel

Y- TACH

I

Y-TACHGND grn i

Kg = 40mVs/rad

L4.2

Q3

HIELTS8.Y

L=3,09mH L
T= R 92,8 ps
29,9 R=42,00
.
75POLES
.
1.021.516-12 J
INDe POSeNOe PART NDe VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
HEcooel 50.99.0136 Hall-Element S
HEseoe2 50.99.0136 Hall-Element S
120212516402 Stator-Coil S
120212516402 Stator-Coil S
120212516402 Stator-Coil S
14021516602 Stator-Coil S
50.03.0495 BD 135-16 NPN
50.03.0495 BD 135-16 NPN
5060320495 BD 135-16 NPN
50.03.0495 BD 135-16 NPN
- 5Telle3681 680 Ohm 1%y 0e25Ws MF
5Tel1e3681 680 Ohm 1%y 0e25Wy MF

MF=Metal Film
MANUFACTURER: S=STUDER

ORIG 81/03/11

STUDER (00) 81/03/11 RW

Capstan-Motor-Driver

140214516400 PAGE 1
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INPUT/OUTPUT 1.721.270.00 "ESE”
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INDe  POSeNO. PART NO. VALUE  SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. IND.  POSeNO. PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF. INO.  POSeNO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF . IND.  POS.NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
4 5942245220 22 uF -10%, 25V, E1 (00) ¢ 5922223470 47 uF -10%s, 10V, El 5040440125 1N4448 ICesall 502090107 RC 4559 Dual Op. Amp. RasTI
4 5922245220 22 uF -10%, 10V, E1 [CIS 59.22.5220 22 uF -10%, 10V, El 50.04.0125 1N4448 ICeosl2 50.07.0018 HC 14094 cHos Mot
c 5942205220 22 uF  -10%, 25V, El c 5920605472 4e7 nF 10%s 25Vs PE 5000441106 2 2.7V 10%s  0.2ws 50.07.0018  MC 14094 CHOS Mot
c 5902205220 22 uf -10%, 10V, €1 c 59.06.0222 2.2 nF 10%, 25V, PE 5040440125 IN4448 50207.0051 TP 4051BN cHoS. T
c 59.34.1100 10 pF 20%, 25Vs Cer C 59.22.3101 100 uF  -10%, 10V, El 5040420125 1N4448 5020740051 TP 4051BN CcHOS T
c 5903441100 10 pF 20%y  25Vs Cer 4 59.22.5220 22 uF -10%s 25V, El 1N4448 50.09.0107  RC 4559 Dual Op. Amp. RasTI
c 5922248479 4e7 UF  -10%, 25V, €1 c 59.22.5220 22 uF  -10%y 25V, E1 1N4448 50.09.0101 LF 353 Oual Ope Amps NS
4 5940645472 4e7 aF 10%, 25V, PE c 59.06.0104 100 nF 10%s 25Vs PE 1N4448 50.09.0107  RC 4559 Dual Ope Ampe RasTI
4 594228109 1 uF  -10%, 25V, EV c 59324681 680 pF 20%, 25V, Cer IN4448 50.07.0015  MC 14053 cHOS Mot
(00) C 5940605472 4.7 nF 5%, 25Ve PE 4 59.32.4681 680 pF 20%s 25V, Cer 1N4448 50.07.0015  MC 14053 CHOS Mot
(03) c 592127472 41 nF 1% 25Vs PS c 59.34+4101 100 pF 20%es 25Vs Cer 1N4448 50050232 RC 4136 Quad Ops Ampe RasTI
(00) c 59.0645472 4e7 nF 5%y 25V PE c 59.3404101 100 pF 20%s 25Vy Cer LN4448 50.07.1069 MC 14069U CMOS Mot
(03) c 59.12.7472 41 nF 1%y 25Ve PS C 59.06.0104 100 nF 10%s 25Vy PE LN4448 50.09.0101 LF 353 Dual Ope Ampe NS
Co 5940645472 4.7 nF 5%y 25Ve PE c 5923442270 27 pf 20%,  25Vs Cer 1N4448 50.07.0024  MC 14052 cHos Hot
c 5923404331 330 pF 5%, 25Vy Cer 4 59.22.6100 10 uF  -10%, 10V, El 1N4448
c 5942248479 4.7 UF -10%, 16V, El 5902245220 22 uF 10v, El IN4448 54.01.0215 12-Pole CIS-Socket-Strip aMp
c 59.05.2103 10 nF 2.5%, 25V, PP 5923422270 27 pF 20%, 25V Cer 1 6.2V 10%s  0o2vsy 54.01.0291 11-Pole CIS-Socket-Strip aMp
4 59.22.3101 100 uF  -10%, 10V, E1 59.22.6100 10 uF -10%, 10V, El 1N4448 54.01.0288 5-Pole CIS-Socket-Strip aMp
(09) c 5942243470 47 ufF -10%, 10V, E) (02) 59.22.5220 22 uF -10%, 10V, EV 5000440125 1N4448 54.99.0161 Cinch-Socket
(o1) C 59.22.5220 22 uF -10%, 10v,s E1 . 59.0640103 10 nF 10%, 25V PE 50.04.0125 1N4448 544010241 4-Pole CIS-Socket-Strip AMP
c 59.0605472 47 nF 10X, 25V, PE 5940640103 10 nf 10%s  25V. PE 5040440125 1N4448 54.0140289 8-Pole CIS-Socket-Strip AMP
C 59.06.0222 2.2 nF 10X, 25V, PE 5940645334 330 nF 5%, 25V, PE 5040440125 1N4448 54.01.0288 s-Pole CIS-Socket-Strip AMP
c 5943424151 150 pF 10%, 25Vs Cer 59.22.8109 1 uF -10%, 25V, EI 504040125 1N4448 5440140215 12-Pole CIS-Socket-Strip AMP
4 5923404151 150 pF 10z, 25V, Cer 59.22.8109 1 uF  -10% 25V, El 5040420125 IN4448 5420120290 10-Pole CIS-Socket-Strip AMP |
c 59.06.5474 470 nf 10%s  25Vs PE 590625474 470 nF 5%, 25V, PE (04) 5040420125 IN4448 ]
c 59.3424101 100 pF 25V, Cer 5920645474 470 nF 5%, 25Ve PE (04) 50.0420125 1N4448 56.04.0143 2%a 24v/180 Ohm
c 5903444101 100 pF 20, 25V, Cer 5940640222 2.2 nF 10%, 25V. PE
c 5923444101 100 pF 20%e 25V Cer 5920640153 15 nF 10%, 25Ve PE 50.09.0107 RC 4559 Oual Op. Ampe RasTI 62.02.3682 608 mH 10%s
c 5943444101 100 pF 20%, 25V, Cer 59.06.0222 2.2 nF 10%, 25V, PE 50.07.0026 AD 75284N Dual 8-bit D/A Converter Aol 62.02.3682 6.8 mH 10%s
c 5940605474 470 nF 10%s  25Ve PE 59.06.0153 15 nF 10%, 25V, PE 50.09.0107 RC 4559 Dual Op. Amp. Ra,TI
4 59222.5220 22 uF -10%, 10V, E1 50.07.0026 AD 7528JN Dual 8-bit D/A Converter ADI (00) 1.721.270e11 INPUT/OUTPUT PCB
4 5920620104 100 nF 10%s 25Ve PE 50004.0125 1N4448 50.07.00L8 MC 14094 CHOS Mot (o1) 1.721.270.12 INPUT/OUTPUT PCB
c 5942245220 22 uF -10%, 10V, El 5040440125 1N4448 50409.0107 RC 4559 Dual Op. Amp. RasTI (02) 1.721.270.13 INPUT/OUTPUT PCB
c 5900605472 4o7 nF 5%s 25Ve PE 5040440125 1N444B 50.07.0024 MC 14052 CHos Mot 35.03.0132 PCB Holder
4 59.34.4331 330 pF 5%, 25Ve Cer 504040125 1N4448 50.07.0015 MC 14053 cHOS Mot 35.03.0132 PCB Holder
4 59.05.2103 10 aF 2.5%, 25V, PP 5040420125 1NG448 50.09.0107 RC 4559 Dual Op. Amp. RasTL 1.721.270.01 Connector support
c 5942248479 4e7T uF -10%s 16Ve E1 50.04.0125 IN4448 50.07.0066 HC 14066 cHoS Mot 21.2640353 Screw
STUDER (04) 85/06/21 RH INPUT/QUTPUT 1.721.270.00 PAGE 1 STUDER (04) 85/06/21 RH INPUT/0UTPUT 1.721.270.00 PAGE 2 STUDER (04) 85/06/21 RH INPUT/OUTPUT 1.721.270.00 PAGE 3 STUDER (04) 85/06/21 RH INPUT /OUTPUT 1e721.270.00 PAGE 4
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SECTION 7/7

INPUT/OUTPUT 1.721.270.00 "ESE"”

INDe  POS<NO. PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o IND.  POS<NO. PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
MPocosb 2142640353 Screw 57e1144333 33 kOhm 5%y 0s25We CF
MPesaol 20023.2356 Screw 57.11.4105 1 MOhm 5%y 0025We CF

(03)  MP.B-13 2842140045 Solderable rivet 57114105 1 MOhm 5%y 0e25We CF

(04) HMPeeoléd 107210270090 Insulations sleeve 5711.4474 470 kOhm 5%s 025Wse CF

5741104472 47 KOhm 5%y 0025We CF
5040340215 2 sK170 FET To 5701104103 10 kOhm 5%y 0025We CF
5040300436 BC 237 NPN ITT,TI 57.11.4103 10 kOhm 5%y 0425We CF
Q 500030340 8C 337-25 NPN Mot 5701104683 68 kOhm 5%¢ 0.25Wy CF
Q 50203.0496  BC 560 PNP sie 57a11.4182 1.8 kOhm 5%» 0e25Wy CF
Q 506403.0215 2 sKiT0 FET To 57e11e4103 10 kOhm 5%y 0e25nWe CF
Q 50003.0215 2 K170 FET To 5701144103 10 kOhm 5%y 0425Wy CF
Q 50.03.0496 8C 560 PNP Sie 571104683 68 koOhm 5%¢ 0.25He CF
Q 50.03.0340 BC 337-25 NPN Mot 5721104182 1.8 kOhm 5%y 0025He CF
Q 5000300340 BC 337-25 NPN Mot 5Ta1144333 33 kOhm 5% 0s25Ws CF
9 500030515 BC 307 PNP ITT,TI 5741143113 11 kOhm 2%s 0425He CF
Q 50.03.0340 8C 337-25 NPN Mot 574114153 15 kOhm 2%y 0.25We CF
Q 500030351 BC 327-25 PNP Mot 57113113 11 kOhm 2%y 0.25Ws CF
Q 50.03.0515 8C 307 PNP ITToTL 574114153 15 kOhm 2%y 0025Ws CF
q 5040340351 BC 327-25 PNP Mot 5840245223 22 kOhm 20%, 0ol We PCFoLIN
Q 50003.0340 8C 337-25 NPN Mot 57.11.4103 10 kOhm 5%y 0025Ws CF
57011.4103 10 kOhm 5%y 0025ds CF
Resssal 57Ta1l04152 1+5 kOhm 2%y 0.25He CF 582025102 1 kOhm 20%y Oel Wy PCFeLIN
R 57e11e4102 1 kOhm 2%y 0e25We CF 57e11e4333 33 kOhm 5%y 0e25We CF
5701104104 100 kOhm 5%s 0e25Wy CF 5701104221 220 Ohm 5%y 0025Wo CF
R 57.11.4561 560 Ohm 5%y 0.25Hs CF 5701104822 8.2 kOhm CF
R 5741144104 100 kOhm 5Xe 0025Hs CF 571104562 5e6 kOhm
R 57114152 1.5 kOhm 5741103304 300 kOhm
R 57.11.4102 1 kOhm 5721104182 1.8 kOhm
R 574114333 33 kOhm (00) 57.11.4332 3.3 kOhm
R 57e1104561 560 Ohm (o1) 5701144103 10 KOhm
R 5721104333 33 KOhm 57e1144561 560 Ohm
R 57a1104223 22 kOhm 5Telle4472 47 kOhm
R 5721123304 300 kOhm (00) 57.11e 1.2 kOhm
R 57211.4683 68 kOhm (o1) 57+1124102 1 kOhm
Receold 574114101 100 Ohm 57e11e4224 220 kOhm
R 5721104224 220 kOhm (00) 5701124101 100  Ohm
R 57e11. 3.3 MOhm (o1) 57114121 120 Ohm 5%y 0e25Ws MF
STUDER (04) 85/06/21 RH INPUT/OUTPUT 1.721.270.00 PAGE 5 STUDER (04) 85/06/21 RH INPUT/0UTPUT 1e721.270.00 PAGE &
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INDe  POSeNO. PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUFo INDs  POSeNO. PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.
5721104109 1 Ohm 5% 0e25Ws CF 572113304 300 kOhm 2%0 0.25Hy CF
57e11¢4109 1 Ohm 5%y 0e25Ws CF 5701104182 1.8 kOhm 5%s 0.25We CF
5741144102 1 kOhm 5% 0s25Wy CF (00) 5721104332 3.3 kOhm 5% 0.25We CF
5701104102 1 kOhm 5%y 0025Wy CF (o1) 5741104103 10 kOhm 5%y 0.25We CF
5741144102 1 kOhm 5% 0.25Ws CF 571104561 560 Ohm 5%y 0e25Hy CF
5721104102 1 kOhm 5%y 0e25We CF 5721144102 1 kOhm 5%y 0.25We CF
57011.4223 22 kOhm 5%¢ 0.25Ws CF (00) 57a1104122 1e2 kOhm 5%y 0s25We MF
5Ta11.4223 22 kohm 5%y 0e25Wy CF (o1) 57e11.4102 1 kOhm 5%s 0.25Wy MF
57.11.4274 270 kOhm 5%y 0.25We CF 57114224 220 kOhm 5%y 0e25We CF
5701104683 68 kOhm 2%y 0.25He CF (00) 5741144101 100 Ohm 5%y 0025Ws MF
5701104223 22 kOhm 2%¢ 0e25We CF (o1) 57114121 120 Ohm 5%¢ 0e25Hy MF
5721144272 2.7 kOhm . 2%y 0.25Ws CF 57e11e4472 4e7 kOhm 5% 0e25We CF
57.11.4272 2.7 kOhm 2%, 0.25We CF 57e11.4122 1s2 KOhm 5%s 0425We CF
5721144103 10 kOhm 2%¢ 0.25We CF 57s1104154 150 kOhm 5%y 0025We CF
57e11.4562 5.6 KOhm 2%y 0e25Ws CF 5701104272 2.7 kOhm 5%y 0e25We CF
5701144332 3.3 kOhm 2%y 0.25We CF 5701104272 2.7 KOhm 5%y 0e25We CF
574114274 270 KOhm CF 57e11.4152 1¢5 kOhm 5%y 0.25Ws CF
5701104683 68 kohm CF 5Telle 1o5 KOhm 5%y 0.25Ws CF
5701144333 33 kOhm CF 5701124103 10 kOhm 5%y 0e25Wy CF
570114272 2.7 kOhm CF 5701104333 33 kohm 5%s 0.25Wy CF
5 10 kOhm CF 574114182 1.8 kOhm 5%y 0.25We CF

546 kOhm CF 57.11¢ 1.8 kOhm 5% 0.25Wy CF
2.7 kOhm CF 5701104152 1¢5 kOhm 5%s 0025We CF
33 kOhm CF 5701104152 1.5 kOhm 5%y 0025Wy CF
22 kohm CF 570114333 33 KkOhm 2%» 0.25Ws CF
5.6 kOhm cF 57a11e 22 xOhm 5% 0a25Ws CF
33 kOhm cF 5721124103 10 kOhm 5%y 0e25We CF
5800205223 22 kOhm PCFyLIN 57e1le4103 10 kOhm 5%y 0025We CF
5840245102 1 kOhm PCFoLIN 5721104220 22 Ohm 5%y 0s25We CF
574114152 145 kOhm CF 5721104220 22 ohm 5%y 0a25We CF
5741144182 1.8 kOhm CF 570114562 5.6 kOhm 5%y 0.25Wy CF
5721144562 5.6 kOhm CF 570114561 560 Ohm 5%y 0s25HWy CF
571104822 8.2 kOhm 2% 0e25Ws CF 5Te11+4332 3.3 kOhm 2% 0425Hy CF
57a11e4221 220 Ohm 5%s 0025Ws CF 57Ta1104223 22 kOhm 2%y 0.25Wy CF
5701144333 33 KOhm 5% 0e25Wy CF 5701144103 10 KOhm 5%s 0e25He CF
5701144105 1 MOhm 5% 0e25Ws CF 5721104103 10 kOhm 5% 0e25We CF
5721104105 1 MOhm 5%s 0e25Ws CF Rees 126 57.11.4220 22 ohm 5%s 0e25Ws CF
STUDER (04) 85/06/21 RH INPUT/QUTPUT 1.721.270.00 PAGE 7 STUDER (04) 85/06/21 RH INPUT/0UTPUT 12721.270.00 PAGE 8
IND. POSeNOe PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o INDe POSeNDe PART NOe VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
Reesl27 5741144220 22 ohm 5% 0e25Hs CF Roealbb 5701104332 3.3 kOhm 5%¢ 0e25Ws CF
Re 57s11e4221 220 Ohm 2%¢ 0.25Ws CF ReealbT 571104391 390 Ohm 5%y 0.25We CF
571104221 220 Ohm 2%y 0425Ws CF
5701104332 3.3 kOhm 2%y 025We CF
57e11.4332 3.3 kOhm 2%y 0025Wy CF
5721144223 22 KOhm 5%y 0.25We CF
5721144333 33 KOhm 5%¢ 0.25Wy CF
5Telle4562 5e6 kOhm 5%y 0025Ws CF
5701104562 5.6 kOhm 5%y 0025Ws CF
5Te11e4562 S5¢6 kOhm 5%¢ 0e25Ws CF
57e1104223 22 KOhm 5%y 0s25We CF
57e1104223 22 kOhm 2%¢ 0025Ws CF
57e11.4223 22 kOhm 2%y 0025Ws CF
57elle4154 150 kOhm 5%, 0.25We CF
5741144223 22 kOhm 2%o 0o25Ws CF
5Te11.4223 22 kohm 5%y 0e25Ws CF
571104223 22 KOhm 2%9 025We CF
57e11.4822 Be2 kOhm 5% 0.25Ws CF
5Telle5335 3.3 MOhm 10%y 0.25Ws CF
57a1104562 56 KOhm 5%y 0e25Ws CF
57¢ 114822 842 kOhm 5%¢ 0e25Ws CF
5721104333 33 KkOhm 5%y 0e25Wy CF
57114562 5.6 kOhm 5%y 0.25We CF
571144103 10 kOhm 5%s 0025Wy CF (01) 84.09.10 Supplementary components and updating before production
57.11.4123 12 kOhm 5%s 025Wy CF (02) 85.01.14 Decoupling of auxiliary supply for analog switches
571144333 33 kOhm 5%y 0e25Ws CF (03) 85.02.08 More reliable start condition for calibration oscil-
57011+4474 470 kOhm 5%e 0e25Wy CF Jator with closer tolerance of C 10y C 1le
5701144103 10 kOhm 5%, 0.25Wy CF (04) 85.06.21 Better auto adjusting
57e1le4683 68 kOhm 5% 0025We CF El=Electrolytics Cer=Ceramics PE=Polyesters PP=polyproylene
5701144562 56 kOhm 5%y 0e25Ws CF CF=Carbon Films MF=Metal Films PCF=Potemetery
57114333 33 kOhm 5% 0e25We CF
57e11.4822 8+2 KOhm 5%¢ 0e25Ws CF MANUFACTURER: Mot=MOTOROLAs TI=TEXAS INSTRUMENTS, Ra=Raytheon
5701144333 33 kOhm 5%e 0e25Ws CF Hi=Hitachis NS=National Semiconductors
5701104332 3.3 kOhm 5%y 0e25We CF nalog Devices Inces To=Toshibas Sie=Siemens
5701164391 390 Ohm 5%, 0.25Ws CF ntermetall

Roes 164 5Telle4332 3.3 kOhm 5%y 0e25Ws CF

Roes165 57.11.4332 3.3 kOhm 5%y 0025We CF ORIG 84/04/11  (O1) B4/09/10  (02) 85/01/14  (03) 85/02/08  (04) 85/06/21
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STUDER REVOX B215 SECTION 7/9
RECORD CONTROL 1.721.300.00 “ESE”
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STUDER REVOX

B215

SECTION 7/10

RECORD CONTROL 1.721.300.00 “ESE"”
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IND. POS<NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o IND. POS<NOe PART NO.o VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o INDo POS<NO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF .
59.06.5104 100 nF 20%y 25Vs PE 590625104 100 nF 5%y 25Vs PE 50.04.0125 1IN4448
59.0665152 1.5 nF 5%y 25Vy PE 5902246100 10 uF -10%, 25Vs El 50.04.0125 1N4448
5900502101 100 pF 5%y 25Vy PP 5922.6100 10 uF -10%» 25V, El 50.04.1106 Z 2.7V 10%s  Oo2Wy
59.06.5152 1.5 nF 5%y 25Ve PE 59.06+5104 100 nF 5%y 25Vs PE 500040125 1N4448
59.05.2101 100 pF 5%y 25Ve PP 5902226100 10 uF -10%y 25Vs EI 50.04.0125 1N&4448
5900625152 1.5 nF 5%y 25Vy PE 59.22.6100 10 uF -10%s 25Vs El 1122 Z 18v 10%y Oo2HWs
5900645104 100 nF 10%y 25Vs PE 590345471 470 pF 5%y 25V, Cer
5922205101 100 uF -10%y 25Vs EY 5943425471 470 pF 5%s 25Vy Cer 50.07.0018 MC 14094 cMOS Mot
C 5902225101 100 uF -10%s 25V E1 59.06.5683 68 nF 5%y 25Vs PE 50.07.0026 AD 7528JN Dual 8-bit D/A Converter ADI
c 59.065333 33 nF 10%y 25Vs PE 59.22.6220 22 uF -10%y 25V, El 50.07.0018 MC 14094 CHMOS Mot
4 59.06.0103 10 nF 10%s 25Vy PE 59.06+5473 47 nF 5%y 25Vy PE 50.09.0107 RC 4559 Dual Ope Ampe RayTI
c 5902206220 22 uF -10%s 35Vs El 59.0625104 100 nfF 10%s 25Vy PE 50.09.0101 LF 353 Dual Ope Ampe NS
c 59.06.0103 10 nF 10%s 25Ve PE 59.0645473 47 nF 5%y 25Vs PE 50.05.0232 RC 4136 Quad Ope Ampe RasTI
4 590645333 33 nF 10%s 25Vs PE 593224102 1 nF 20%y 25Vs Cer 50.09.0112 LM 13700N Dual OTA SiesNa
C 590228109 1 uF -10%, 25V, E1 59032.4102 1 nF 20%s 25Vs Cer 50.07.0026 AD 7528JN Dual 8-bit D/A Converter ADI
4 59.22.8109 1 ufF -10%y 25Vy E1 590345471 470 pF 10%s 25Vs Cer 50.09.0107 RC 4559 Dual Ope Ampe RasTI
c 59022+8109 1 uF -10%s 25V, El 592052471 470 pF 5%s 25Vs PP 50.09.0107 RC 4559 Dual Ope Amp. RasTI
4 5922208109 1 uf -10%y 25Vy E1 5940502471 470 pF 5%y 25Ve PP +07.0024 MC 14052 cMos Mot
C 59.06.0102 1 nF 10%y 25Vy PE 59+34.5471 470 pF 10%s 25Vy Cer 50.09.0107 RC 4559 Dual Ops Ampe RasTI
c 592246220 22 uF -10%s 25Vs E} 5900502471 470 pF 5% 25Vs PP 50.09.0107 RC 4559 Dual Op. Ampe. RasTI
c 59.06.0103 10 nF 102y 25Ve PE 59+34.4331 330 pF 5%y 25Vse Cer 50.07.0024 MC 14052 CMOS Mot
c 59.06.0103 10 nF 10%s 25Vy PE 59e34.4331 330 pF 5%s 25Vy Cer 50.09.0107 RC 4559 Dual Ope Ampe RasTI
4 59060103 10 nF 10%y 25Vs PE 59:05.2471 470 pF 5%y 25Vy PP 50.09.0107 RC 4559 Dual Ope Ampe RasTI
c 59+0640103 10 nF 10%y 25Vy PE 59.34.4181 180 pF 5%s 25Vs Cer 50.09.0112 LM 13700N Dual DOTa SiesNa
c 590605152 15 nF 5%s 25Ve PE 594344181 180 pF 5%y 25V Cer 50.07.0024 MC 14052 CHOS Mot
4 59.05.2101 100 pF 5%y 25V, PP {00) 5920522152 le5 nF 5%y 25Vy PP 50.09.0107 RC 4559 Dual Ope. Amp. RasTI
C 5923404151 150 pF 5%y 25Vy Cer (02) 59.05.2102 1 nF 5%y 25Ve PP
4 5923444151 150 pF 5%y - 25Vy Cer 59.05.2103 10 nF 5% 25Vy PP 54.01.0288 5-Pole CIS-Socket-Strip AMP
c 59.05.2101 100 pF 5%s 25V, PP 59.22.6100 10 uF -10%s 35V, El 544010263 7-Pole CIS-Socket-Strip AMP
c 5900605683 68 nF 5%y 25Vy PE
c 59e3404151 150 pF 5%y 25Vs Cer 5060440125 1IN4448 62.0243682 608 mH 10%s
4 593404151 150 pF 5%y 25Vs Cer 50.0440125 1N4448 62.02.3682 608 mH 10%s
C 59.22.6220 22 uF -10%s 25Vs E1 50.04.1106 7 2.7V 10%y Oe2We 620223152 1.5 mH 10%s
c 590640103 10 nF 10%y 25V, PE 50.0421106 Z 2.7V 103y Oe2Ws
4 59.06.0103 10 nF 10%s 25Vs PE 50¢04.0125 1IN4448 1721300411 RECORD CONTROL PCB St
C 592060224 220 nF 10%s 25Vs PE 50004.0125 1N4448
c 5920605104 100 nF 10%s 25Vy PE 5040420125 1N4448 Peaseol 542010270 8-Pole Pin-Strip AmMp
STUDER (02) 85/03/20 RH RECORD CONTROL 1.721.300.00 PAGE 1 STUDER (02) 85/03/20 RH RECORD CONTROL 1+721+300.00 PAGE 2 STUDER (02) 85/03/20 RH RECORD CONTROL 1.721.300.00 PAGE 3

IND. POS<NO« PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
P 54010271 10-Pole Pin-Strip AMP
P 54.02.0320 2.8%0.8mm Flat Pin
P 54.02.0320 2.8%0.8mm Flat Pin
Q 50.03.0515 BC 307 PNP T

50.03.0329 WP 146 FET Six
Q 50.03.0515 8C 307 PNP T
Q 50030515 BC 307 PNP 7T
Q 50003.0351 BC 327-25 PNP Mot
Q 50003.0340 BC 337-25 NPN Mot
Q 504030351 BC 327-25 PNP Mot

50.03.0340 BC 337-25 NPN Mot
Q 50603.0351 BC 327-25 PNP Mot
Q 50.03.0340 BC 337-25 NPN Mot
Q 50.03.0340 BC 337-25 NPN Mot
Q 5000340351 BC 327-25 PNP Mot
Q 50.03.0515 BC 307 PNP T

50.03.0216 J 111 FET Six
Q 50.03.0216 J 111 FET Six
Q 50.03.0216 J 111 FET Six
Q 50.03.0551 BC 639 NPN Mot
Q 50003.0551 BC 639 NPN Mot
Q 50.03.0340 BC 337-25 NPN Mot
R 57.11.4223 22 xOhm
R 57.11.4223 22 kOhm
R 57.11.4392 3.9 kOhm
R 572114103 10 kOhm
R 57113243 24 kOhm
R 571103243 24 kOhm
R 57.11.4273 27 kOhm
R 57.11.4392 3.9 kOhm 2%y
R 57e11.4333 33 kOhm 5%y CF
R 57e11.4223 22 kOhm 5%y CF
R 5721124392 3.9 kOhm 2% 0 CF
R 57e11.4473 47 kOhm 5% CF
R 57e11.4333 33 kOhm 5% CF

85703720 RH RECORD CONTROL 1.721.300.00 PAGE 4

IND. POS-NOe PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o

57e11.4182 1.8 kOhm 5%s 0.25Ws CF

57«1164333 33 kOhm 0e25Ws CF

57e11.4333 33 kOhm

57e11.4272 2.7 KOhm

57+11.4103 10 kOhm

57e11.4103 10 kOhm

57114183 18 kOhm

57.11.4183 18 kDhm

572115335 3.3 MOhm

57elle4472 4e7 kOhm

57.11.4223 22 kOhm

57e11.4104 100 kOhm 5%y 0.25Wy CF

572114104 100 kOhm 5%y 0.25Ws CF

57e11.4223 22 kOhm 5%y 0e25We CF

572114472 47 KOhm 5%s 0.25Ws CF

57.1165335 3.3 MOhm 10%y 0.25Ws CF

57e11.4150 15 Ohm 5%y 0.25Wy CF

57e11.4103 10 kOhm 5%¢ 0e25Ws CF

57-11.4150 15 Ohm 5% 0.25Ws CF

57+11.4103 10 kOhm 5%y 0e25We CF

5T7e11+4333 33 kOhm 5%y 0e25Ws CF

57e11.4333 33 kOhm 5%y 0.25Ws CF

57e11+4153 15 kOhm 5% 0.25Ws CF

5721124103 10 kOhm 5%y 025wy CF

57s11.4221 220 Ohm 5%¢ 0e25Ws CF

57e11.4221 220 Ohm 5%y 0.25Ws CF

57114223 22 kOhm 5%s 0+25Ws CF

57e11.4223 22 kOhm 5%» 0.25We CF

57114153 15 kOhm 5%y 0e25Wy CF

5701104473 47 kOhm 5%y 0.25Ws CF

57e11e4473 47 kOhm 5%y 0e25Ws CF

57e11.4221 220 Ohm 5%y 0e25Ws CF

57s11.4221 220 Ohm 5%y 0625Ws CF

57114333 33 kOhm 5%y 0.25Ws CF

57.11.4333 33 kOhm 5%y 0.25We CF

(00) 57e11.4222 2.2 kOhm 5%y 0e25We CF

(o1) Reess49 57.11.4332 3.3 kOhm 5%y 0e25Wy CF

STUDER (02) 85703720 RH RECORD CONTROL 1.721+300.00 PAGE 5

INDe  POSeNO. PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o

5Telle4561 560 Ohm 5%y 0e25Ws CF
57e11.4561 560 Ohm 5%y 0e25Ws CF
57114561 560 Ohm 5% 0.25Ws CF
5Te1le4472 4+7 kOhm 5% 0e25We CF
57Te11.4472 4e7 KOhm 5%y 0e25Ws CF
57+11.4153 15 kOhm 5%y 0e25We CF
57T<11.4153 15 kOhm 5%y 0e25Ws CF
57.11e4472 4+7 kOhm 5% 0e25Ws CF

elle4472 4e7 kOhm 5%y 0.25Ws CF
57«11e4153 15 kOhm 5%y 0e25We CF
57.11.4153 15 kOhm 5%y 0e25Ws CF
57.11.4472 4.7 kOhm 5%y 0.25Ws CF
5T7elle4561 560 Ohm 5%y 0e25We CF
57«11.4561 560 Ohm 5%y 0.25Wy CF
57+11e4561 560 Ohm 5%y 0e25Ws CF

(00) 57e11e4222 2.2 kOhm 5%y 0e25Ws CF

(o1) 57.11.4332 3.3 kOhm 5%y 0e25Ws CF

57e11.4472 4.7 kOhm 5%y 0.25Ws CF
57+1104392 3.9 kOhm 2%y 0e25Ws CF
S57+114103 10 kOhm 5%y 0e25Ws CF
57e11.4273 27 kOhm 5%s 0.25Ws CF
57113243 24 kOhm 2%y 0+25Ws CF
57e11.4333 33 kOhm 5% 0.25We CF
57.11.4102 1 kOhm 5%y 0e25Ws CF
57e114183 18 kOhm 5%¢ 0e25Wy CF
57+1123243 24 kOhm 2%y 0+25Ws CF
5T«11e4333 33 kOhm 5%y 0.25We CF
572114153 15 kOhm 5%y 0e25Wy CF
57114223 22 kOhm 5%y 0.25Wy CF
57«11.4684 680 kOhm 5%¢ 0e25Ws CF
57114684 680 kOhm 5% 0.25Ws CF
57114473 47 kOhm 5%y 0.25Ws CF
57e11.4331 330 Ohm 5%y 0.25We CF
57e11.4154 150 kOhm 5%y 025wy CF
57«11.4102 1 kOhm 5% 0e25We CF
57«11.4154 150 kOhm 5%y 0e25Ws CF
57e11.4102 1 kOhm 5% 0.25Ws CF
S TUDER (02) 85/03/20 RH RECORD CONTROL 1.721.300.00 PAGE 6
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STUDER REVOX B215 SECTION 7/11
'
a8 4
I RECORD CONTROL 1.721.300.00 “ESE
INDe POSeNOe PART NOe VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF .
H R 5Telle4472 47 kOhm 5%y 0.25Wy CF
I R 57114332 3.3 kOhm 5% 0e25Ws CF
4 R 5Te11.5106 10 MOhm 10%s 0.25Hy CF
° R 57e11.4150 15 Ohm 5%y 0e25We CF
R 57.114150 15 Ohm 5% F
R 5701124103 10 kOhm 5%¢
R 5Te11e4224 220 kOhm
[ R 5Te114394 390 kOhm
R 5Telle4153 15 kOhm 5%y
¥ R 57e1le4333 33 kOhm 5%s
¥ R, 5Telle4123 12 kOhm 5%
R 5Telle4474 470 kOhm 5%y
R. 57e1104222 202 kOhm 5%
R 5Te1le4222 202 kOhm 5%
R 5T7e1le4122 le2 kOhm 5%
R 5Telle3621 620 Ohm 2%
3 R 5T7e11e4272 2.7 kOhm 2%e
R 5Tel1e4272 27 kOhm 5%y
R 57.11.4821 820 Ohm 5%,
R 5Telle4472 4e7 kOhm 5%y
R 57e11.3202 2 kOhm 2%y
R 5Te11e4272 27 kOhm 2%y
R 5Tel1le4272 2.7 kOhm 5%y
R 57.11.3202 2 kOhm 2%y
R 5Telleb4l2 4eT kDhm 5
H R 57e1103621 620 Ohm 2%y
R, 57.11e4821 820 Ohm 5%y
i R 5701104103 10 kOhm 5%y
L R 5Telle4103 10 kOhm 5%y
i R 57.11.4221 220 Ohm 5%
R 5T7elle4221 220 Ohm 5%
R 5Telle4l53 15 kOhm 5%y
R 57elle4332 3¢3 kOhm 5%
R 57e114103 10 kOhm 5%y
R 5Telle4103 10 kOhm 5%¢
R 57elle4l53 15 kOhm 5%
R 57e11e4221 220 Ohm 5%
i STUDER (02) 85/03/20 RH RECORD CONTROL PAGE 7
i INDe POS«NOo PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o
|
! 5Te1lla4221 220 Ohm 5%y 0e25KWy CF
5Te 332 3¢3 kOhm 5%y 0e25HWy CF
5840244102 1 kOhm 20%s Oel We PCFoLIN
5800204102 1 kOhm 20%y Oel Wy PCFyLIN
1 5Telle4183 18 kOhm 5%y 0<25Wy CF
i 5T7elle4102 1 kOhm 5%y 0e25We CF
: 5840244102 1 kOhm 20%9 Oel Wy PCFyLIN
i 5840, 1 kOhm 20%y Oel Wy PCFyLIN
1] 5860204102 1 kOhm 20%s Oel Wy PCFyLIN
' 5Telle4472 4e7 kOhm 5%y 0e25Wy CF
5840204102 1 kOhm 20%y 0ol We PCFsLIN
57e1le4684 680 kOhm 5%s 025y CF
5T7elle%4?3 47 kOhm 5%y 0+25Ws CF
57e114392 3.9 kOhm 5%y 0e25Wy CF
| 5701104472 47 kOhm 5%s 0.25Ws CF
| 5840244103 10 kOhm 20%y Oel We PCFyLIN
580244103 10 kOhm 20%» 0ol We PCFoLIN
5Te114392 3.9 kOhm 5%y 0+25Ws CF
| ‘ 5Telle4331 330 Ohm 5%y 0e25We CF
5Telle44Tl 470 Ohm 5% 0e.25We CF
5T7e11e5106 10 MOhm 10%y De25Wy CF
57«11.5106 10 MOhm 10Xy 0e25Wy CF
5Telle4152 1«5 kOhm 5%y 0e25We CF
57115106 10 MOhm 10%y 0.25Ws CF
[} 57«115106 10 MOhm 10%y 0+25Ws CF
I 57e11e4152 15 kOhm 5%y 0e25Ws CF
5T7e11a44T1 470 Ohm 5%s 0e25Wy CF
57elle4102 1 kOhm 5%y 0e25Wy CF
I 57el1le4102 1 kOhm 5%y 0e25Wy CF
I 57elle4333 33 kOhm 5%s 0e25Wy CF
|
I 1.721.300.01 Hf-Transformator st
I 10721430001 Hf-Transformator St
1.022.226400 Oscillator-Coil B-215 st
i
i STUDER (02) 85/03/20 RH RECORD CONTROL PAGE 8
-
o
! i
{ i
j IND. POSeND. PART NO« VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUFo
(01) 84.09.10 Shifting of the equalization range
(02) 85.03.20 Lucrease of biasoscillator frequency
(- El=Electrolyticy Cer=Ceramice PE=Polyesters PP=polyproylene
11 CF=Carbon Filmy MF=Metal Films PCF=Pote.meter,
I i . MANUFACTURER: Mot=MOTOROLAy TI=TEXAS INSTRUMENTS, Ra=Raytheon
! Hi tachis NS=National Semiconductors
ADI=Analog Devices Incey T oshibay Sie=Siemens
ITT=Intermetall,Sig=Signeticsy Six=Siliconix
|
§
i
.
I
v
ORIG 84/04/16 (01) 84/09/12 (02) 85,/03/720
STUDER (02) 85/03/20 RH RECORD CONTROL PAGE 9
{
i
i
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B215

STUDER REVOX

NR—-SYSTEM 1.721.290.00 “ESE"’
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STUDER REVOX

B215

SECTION 7/14*

NR—SYSTEM 1.721.290.00 “ESE"

R29

30

-~

U
1112

e

R34
R 35

ca3
R 36
R37

s

] = +
1IN o .
| s © of I5| [~ (72
o g © ] 19
MP 4 MP2.. . MP5
IND. POSeNDe PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o IND. POSeNOe PART NO. VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF o POS<NO. PART NOe VALUE SPECIFICATIONS -/ EQUIVALENT MANUF o

5903204271 270 pF 20%y 25Vy Cer 59.32.4271 270 pF 20%. 25V, Cer 59.06.5153 15 nF 5% 25V, PE
59.22.8109 1 uf -10%s 25V, El 59.22.5220 22 uF -10%, 25Vs E} 59.06.0154 150 nF 10%y 25V, PE
59.22.5220 22 uF -10%s 25Vy El 59.22.3221 220 uF -10%s 10Ve E! 59.30.6478 047 uF 20%s 16V, Ta
59.22-8109 1 uF -10%s 25V, El 59.22.5101 100 uF -10%, 25V, EI 59.06.5103 10 nF 5%y 25V, PE
59022.5220 22 uF -10%y 25V, El 59.22.3221 220 uF -10%y 10V, EI 5943004479 4e7 uF 20%s 16V, Ta
59.22.5101 100 uF -10%y 25Vs E1 59.12.7302 3 nF 2%s 25Vse PS 59.30.6338 0.33 uF 20%s loVe Ta
590127392 3.9 nF 2%y  25Ve PS 59.12.7392 3.9 nF 2%y 25Ve PS 59.30.6688 0.68 uf 20%y 16Vy Ta
592206100 10 uF -10%, 25V, El 593402390 39 pF 20%s 25Ve Cer 59.34.2390 39 pF 20%s 25Vs Cer
59.22.8109 1 uF -10%y 25Ve EV 59.22.3221 220 uF -10%s 10Vs E) 59.12.7562 5.6 nF 5%s 25Vs PS
59.22.6100 10 uF -10%y 25Vs EI 59.12.7333 33 nF 2%y 25Ve PS 592304479 4eT uF 20%y 16Vy Ta
59.22.6100 10 uF -10%, 25Vs E1 59.30.6478 0e47 uF 20%y 16Vy Ta 59.06.0472 4e7 nF 20%s 25Vs PE
59.06.0154 150 nF 10%y 25Vs PE 59.0600154 150 nF 10%, 25Vs PE 59.12.7182 1.8 nF 2%s 25Ve PS
59.30.6338 0.33 uF 20%s l6Ve Ta 59.065153 15 nF 5%y 25Vs PE 59.06.0332 3e3 nF 10%y 25Ve PE
59.06.0332 3e3 nF 10%s 25Vs PE 59.06.5683 68 nF 5%y 25Ve PE 59.06.5153 15 nF 5% 25V, PE
59.0645153 15 nF 5%y 25Ve PE 59.12.7333 33 nF 2%y 25V PS 59.06.0154 150 nF 10%s 25Vs PE
59.0605103 10 nF 5%¢ 25V, PE 59306478 0e47 uF 20%s 16V, Ta 59.30.6478 0.47 uf 20%s 16Vy Ta
590127333 33 nF 2%s 25Ve PS 59.06.0154 150 nF 10%s 25Vs PE 59.06.5103 10 nF 5% 25Vy PE

CeecoelB 59.06.0154 150 nF 10%s 25Ve PE 5900645153 15 nF 5%y 25Vs PE 59304479 4T uF 20%y 16V, Ta
59.30.6338 0e33 uF 20%s 16V, Ta 59.0605683 68 nF 5%s 25Ve PE 59.30.6338 0.33 uF 20%s 1l6Vy Ta
59.06.0332 3.3 nF 10%s 25Vs PE 59.12.7562 546 nF 5%y 25Vs PS 59.30.6688 0.68 uF 20%y 1l6Vy Ta
59.06.5153 15 nF 5%y 25V, PE 59.06.0472 4e7 nF 20%y 25V PE 59.34.2390 39 pF 20%y 25Vs Cer
5900605103 10 nF 5%y 25Vs PE 5903064479 4eT uF 20%y 16Vy Ta 59127562 5¢6 nF 5%y 25Vs PS
59.12.7333 33 nF 2%y 25Vs PS 592065683 68 nF 5%y 25Ve PE 59.30.4479 4e7 uF 20%y 16V, Ta
590223221 220 uF ~-10%s 10Vs E} 59.0605153 15 nF 5% 25Vy PE 59.0600472 4e7 nF 20%y 25Vs PE
59.22.5101 100 uF -10%y 25Vy E1 592060154 150 nF 10%y 25V, PE 59.12.7182 18 nF 2%y 25Vy PS
59.22.5220 22 uF -10%y 25Vs El 59.30.6478 047 uF 20%s 16Ve Ta
59.127302 3 nF 2%y  25Vse PS 59.12.7182 148 nF 2Xe 25Vs PS 50.07.0024 MC 14052 CMOS Mot
59.06.5153 15 nF 5%y 25Vy PE 59.3402390 39 pF 20%s 25Vs Cer 50.11.0127 HA 12058 sele DOLBY-B/C NR-PROC. HI
59.06.5222 2e2 nF 5%y 25V, PE 590127562 5¢6 nF 5%y 25Ve PS 50.11.0127 HA 12058 sels DOLBY-B/C NR-PROC. HI
59.22.6100 10 ufF -10%y 25Vy El 59.06.0472 4eT nF 20%y 25Vs PE 50.11.0127 HA 12058 sels DOLBY-B/C NR-PROC. HI
59.06.5222 2.2 nF 5%y 25Ve PE 5903004479 4e7 uF 20%s 16Vy Ta 50-11.0127 HA 12058 sel. DOLBY-B/C NR-PROC. HI
59.30.6688 0.68 uF 20%y 16V, Ta 59.06.5683 68 nF 5%y 25Vy PE
5903006478 047 uF 20%s 16Vy Ta 59.06.5153 15 nF 5%y 25Vy PE 1 62.99.0108 36 mH 5% St
590304479 4e7 uF 20%y 16V, Ta 59.06.0154 150 nF 10%s 25Ve PE 2 62.99.0109 23 mH Variable St
59.30.6688 0.68 uF 20%» 1l6Vy Ta 59.30.6478 0.47 uF 20%s 1l6Vy Ta 3 62.99.0108 36 mH 5%s St
59.30.6478 0e47 uF 20%s 1l6Ve Ta 59.12.7182 1.8 nF 2%y 25Vs PS 4 622990109 23 mH Variable St
59230.4479 4e7 uF 20%y 16V, Ta 59.06.0332 3.3 nF 10%y 25Vs PE 5 62.99.0108 36 mH v st

STUDER (01) 84/05/17 RH NR-SYSTEM 1.721290.00 STUDER (01) B4/05/17 RH NR-SYSTEM 1e721290.00 (01) 84/05/17 RH NR-SYSTEM 1721.290.00

INDs  POSeNG. PART NOo VALUE SPECIFICATIONS / EQUIVALENT MANUF.
o 6209920108 36 mH ’ st
T 1.726.760.04 36 mH variable st
8 1.726.760.04 36 mH variable st
1 1.721.290.11 NR-SYSTEM PCB st
2 53.03.0173 OIL 28-Pole Socket
3 53.03.0173 DIL 28-Pole Socket
4 53.03.0173 DIL 28-Pole Socket
B 53.03.0173 DIL 28-Pole Socket
1 54.01.0220 9-Pole Pin-Strip AMP
2 54201.0221 12-Pole Pin-Strip ANP

50203.0436 BC 237 NPN ITT,TI
5000300436 BC 237 NPN ITTTI
572114562 5% 0.25Hy CF
57411.4562 5%, 0.25We CF
57114562 5%y 0.25We CF
57114562 5%y 0s25Ws CF
5721104562 5% 0.25Wy CF
57<11.4472 47 kOhm 5%s 0e25Wy CF
5721104562 5.6 kOhm 5%y 0.25Hy CF
5701104183 18 kOhm 5%y 0.25We CF
5721104183 18 kOhm 5%s 0.25Wy CF
571104222 2.2 kOhm 5% 0.25HWs CF
5741143622 6.2 KOhm 5%s 0e25Ws CF
5Te11.4472 47 kOhm 5%y 0.25Ws CF
57.11.4183 18 kOhm 5% 0.25We CF
57.11.4272 5% 0.25Wy CF
5721104183 5% 025Ws CF
57011.4272 5%s 0025Ws CF
57.11.3622 5% 0.25We CF
57Te11.4332 5% 0.25Ws CF
5721104272 5%y 0.25Ws CF
57s11.4472 5% 0.25HWs CF
5701104332 5% 0.25Ws CF
5721124222 5%y 025Ws CF
57.11.5225 10%y 0.25Ws CF
57.11.4823 5% 0.25We CF
570113622 5% 0.25W, CF
572113243 5%0 0s25Wy CF
57.11.4332 2%s 0.25Ws CF
5701104822 5%y 0.25Hy CF
571104562 5%y 0.25Ws CF
57114272 5% 0.25Ws CF
57a11.4272 5% 0e25Ws CF
57115225 10Xy 0025HWs CF
57011.4823 5%s 0o25Wy CF
57.11.3622 5%y 0.25Ws CF
572113243 5%y 0.25Hs CF
570114332 2%y 0425Ws CF
57.11.4822 5%¢ 0.25Ws CF
570114562 5% 0e25Ws CF

57<11+4332
5Telle4561
57+11.4822
57Te11.4332
57<11.4683
572114103
57e1le4472
572114823
5Telle4473
57.11.3622

(00)
(o1)

(00)
(o1)

57e11.5225
57114103

57.11.4823
5Telle3622
57114472
57<11.4103
57.11.4823
5Telle4473
57e11.4683
57.11.4822
57e11e4332
57e11.3243
57e11le3622
57e11.4823
57e11.5225
5Te«11.4272
57.11.4102
57e11.4823
57113622
57e1le4472
571144103
57Te11.4823
5T7elle4473
57e11.4683

(00)
(o1)

(00)
(o1)

5%y 0.25Ws CF
5%y 0e25Ws CF
5%y 0.25Ws CF
20%s 0ol We PCFsLIN
5%y 0.25Ws CF
5%y 0.25Ws CF
5%s 0s25We CF
5%y 0.25Ws CF
5%y 0.25Wy CF
5%y 0.25Ws CF
5%y 0.25Ws CF
5%y 0.25Ws CF
5%y 0.25Ws CF
5%y 0.25Ws CF
2%y 0+25Hs CF
2%y 025Ws CF
5%y 0.25Ws CF
5%y 0.25Ws CF
2%y 0.25Ws CF
2%y 0.25Ws CF
5%y 0s25Wy CF
5%y 0+25We CF
5%y 0e25We CF
2%y 0.25Wy CF
2%y 0.25Ws CF
5%y 0e25Ws CF
5%y 0e25We CF
2%y 0.25Ws CF
2%y 0+25Ws CF
5%y 0.25Ws CF
2%y 0+25We CF
5%y 0.25Ws CF
5%y 0.25Ws CF
5%y 0e25We CF
10%y 0<25Ws CF
5%y 0.25Wy CF
5%y 0.25Wy CF
2%y 0e25We CF
2%y 0.25Ws CF
5%y 0e25We CF
5%y 0e25wy CF
5% 0e25We CF
5%y 0.25Ws CF
2%, 0.25Wy CF
2%y 0e25Ws CF
5%s 0.25Ws CF
5%y 0e25Ws CF
2%y 0.25Ws CF
5%y 0+25Ws CF
5%y 0e25Ws CF
5%y 0.25Wy CF
10%y 0.25Ws CF
2%y 0.25Wy CF
2%y 0+25Ws CF
5%y 0.25Ws CF
5%y 0.25ds CF
5%y 0e25Wy CF
5%y 0.25Ws CF
2%y 0.25Ws CF
2%y 0.25Ws C
5%y 0.25Ws CF

(0l) 84/05/1701 According to latest info from Dolbylabs.
El=Electrolytice Ta=Tantalums Cer=Ceramicy PE=Polyester,

PS=Polystyrene

CF=Carbon Films MF=Metal Films PCF=Pote.meter Carbon Film

MANUFACTURER: Mot=Motorola, St=Studer, TI=Texas Instruments.
H

ORIG 84/04/09

STUDER

(01) 84/05/17
(01) 84/05/17 RH

NR-SYSTEM

itachis ITT=Intermetall

12721290400
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STUDER REVOX B215 SECTION 8/2
MECHANICAL SECTION
QTY|ORDER NUMBER|PART NAME SPECIFICATION QTY|ORDER NUMBER|PART NAME SPECIFICATION
01 1{1.721.115.00|Front profile cpl. 241 1]1.721.100.28| Tape transport bottom cover
111.721.115.02|Glass 1 21.26.0353{Phillips head screw M3x5
6| 21.26.0354|Phillips head screw M3x6 2] 21.26.0354|Phillips head screw M3x6
2| 24.16.2030|Star washer 2 23.01.1032 Washer
211.726.510.07|6rounding spring upper 25| 1]1.721.120.00{Cassette tape transport
02} 1}1.721.114.00|Front panel 411.710.120.11|Special screw
2] 21.26.0353|Phillips head screw M3x5 411.010.066.37|Pressure spring
1 23.01.1032| Washer 26| 1}1.721.100.21|Tape transport front cover
111.721.100.29| Grounding spring Lower 2] 21.26.2355|Flat head screw M3x8
03] 111.721.010.26|Cassette dust cover 271 4| 31.02.0209|Foot
04 1]1.721.100.25|Front panel foil right 28] 111.721.260.00{C-Motor Control
05| 1}1.721.100.24|Front panel foil Lleft 1] 21.26.0353|Phillips head screw M3x5
06f 1]1.721.010.01|Capstan head cover 29| 1}1.721.220.00|System Control
2| 21.26.2355|Flat head screw M3x8 30/ 1{1.721.210.00{Mains Transformer
07{ 1(1.721.101.01|Style strip Lower 4| 21.26.0455|Phillips head screw M4x8
08| 2{1.721.101.02|Style strip Lleft/right 31 1{1.721.300.00|Record Control
09| 1]1.721.310.00|Lamp board 32] 1]1.721.270.00| Input/Output
10| 4| 51.02.0142(Pilot bulb 24v| |33 1}1.721.290.00f{NR-System
11| 1}1.721.250.00{LCD-Board 34| 1{1.728.090.03|Side cover left/right
12| 1]1.721.100.26|Light filter green 411.010.027.21|0val head screw M&x12
13| 611.769.100.22|Push button arrow 35| 1]1.721.010.02|Cover plate
14| 1311.769.100.21|Push button grey 411.010.003.21|0val head screw M&x6
15| 2]1.769.100.01|Push button red| 2/1.010.026.21|0val head screw M3x5
16| 311.726.600.54|Push button 21x36 36| 1]1.728.120.00{Retrofit-kit for rack mounting cpl.
17| 5(1.769.100.09|Push button 21x17.5
18| 1[1.721.100.09|Push button REC 21x17.5
19] 1}1.721.350.00) Jack socket
1]11.769.100.52| CLamping spring
20| 1{1.721.100.08|Conductive rubber mat right
21] 1}1.712.100.07|Conductive rubber mat Left
22| 1}1.721.240.00{Keyboard right
23] 1]1.721.230.00|Keyboard Left




SECTION 8/3

B215

STUDER REVOX

CASSETTE TAPE TRANSPORT




STUDER REVOX SECTION 8/4
CASSETTE TAPE TRANSPORT

QTY|ORDER NUMBER|PART NAME SPECIFICATION QTY|ORDER NUMBER|PART NAME SPECIFICATION
01} 2| 24.99.0113|Shaft Lock 341 1]1.721.120.02|Spring bolt
02| 2{1.710.203.00{Pinch roller Left/right 35 111.021.510.14| Thrust bearing
03| 1| 22.99.0136|Nut selflocking M2.5 36| 1/1.021.510.05|Low friction washer
04| 1[1.710.199.00|Pinch roller arm cpl. Left 37| 1}1.021.531.00|Rotor cpl. right
05| 1] 24.99.0122|Shaft Lock 38] 1]1.021.510.07|Shaft Lock
06|/ 3|1.010.067.37|Pressure spring 391 2| 21.1464.0284|Fillister head screw M2.5x16
or| 1 21.01.0207|Screw M2x12 40| 2| 24.16.1025|Lock washer
08 111.116.712.01|Erase head 41 111.021.510.06| Cover plate
09{ 1[1.010.093.37|Pressure spring 421 111.021.510.09|Flange for low friction washer
10 1]1.710.122.02|Erase head spacer 43 111.062.101.09| Spacer 179
11| 1{1.010.024.37|Tension spring 46f 1| 31.99.0117({0 - ring
12| 2|1.067.670.02|Special screw 45| 211.021.516.00|Capstan motor driver
13| 2] 22.99.0106|Nut M3 46y 2(1.710.120.06|Bearing bush
141 211.010.103.37|Tension spring 47 111.021.512.00{bual capstan cpl.
15 111.721.191.00|Pivoting carrier 48} 2|1.710.120.07|Guide pin
16] 3]1.020.001.05|Set screw 49 111.021.510.17|Capstan shaft Long
17| 3}1.736.226.064|Slotted nut 50/ 1| 22.01.5030|Nut M3
18| 111.710.200.00{Pinch roller arm right 51 2| 72.02.0106}Spooling motor
191 1}1.710.120.09|Link 521 1/1.014.760.00{Pinch roller solenoid
20 111.388.252.04|FlLat washer 53 111.014.761.00{PLunger cpl.
21 111.010.048.23|Flat washer 541 2] 21.53.0455|Allen screw IS Mé4x8
22| 3{1.388.252.05|Flat washer 55| 2| 23.01.2043|Flat washer
23| 1(1.116.721.01|Universal head 56| 3| 21.26.0455|Phillips head screw M64x8
24 3| 21.01.0206{Fillister head screw M2x10 57 2| 21.26.0454|Phillips head screw M3x6
25| 1}1.710.122.01| Tape guide 58] 1{1.710.165.00|Dashpot cpt.
261 3| 21.01.0203|Fillister head screw M2x5 591 2| 21.01.2202|Phillips head screw M2x4
27| 1]1.021.510.08|Sealing washer 60f 111.710.120.16| Threaded pin
28] 1]1.021.510.15|Capstan shaft short 61| 2[1.721.160.00|Coupling arm cpl.
29 111.710.120.08| Centering pin 62| 5/1.721.150.03|Spring contact
30 1}1.710.120.10|Screw shoulder S| 21.26.0278|Phillips head screw M2.5x5
31| 2] 22.01.8030{Nut M3 63| 2[1.721.150.06|Bolt
32| 1]1.710.120.18|shield 64| 111.721.150.05|Cassette guidance right

1] 21.26.0353|Phillips head screw M3x5 65| 1[1.721.150.04|Cassette guidance Left

331 1{1.021.520.00{Rotor cpl. and Pos.37 to 44 Left
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CASSETTE TAPE TRANSPORT

QTy

ORDER NUMBER

PART NAME SPECIFICATION

66

1.721.150.08

Lever bearing

1.710.233.02

Spring lever

1.710.233.04

Turn spring

24.99.0122

Shaft Lock

67

21.26.2353

Flat head phillips screw

M3x5

68

1.710.212.00

Light gate cpl.

69

1.721.150.09

Holder

Left

1.721.150.02

Locking lever

1.710.225.03

Turn spring

24.99.0122

Shaft Lock

70

21.26.0353

Phillips head screw

M3x5

71

1.721.150.01

Front sheet

1.721.150.11

Sensor-flex

1.721.150.07

Light gate housing

21.26.0278

Phillips head screw

M2,5%5

72

1.721.150.10

Holder

right

1.721.150.02

Locking Lever

1.710.228.03

Turn spring

24.99.0122

Shaft Lock

73

1.010.122.27

Threaded pin

74

24.16.3032

Retaining clip
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9. Technische Daten

Laufwerk: 4-Motoren Laufwerk
2 DC-Motoren tber Mikrocomputer geregelt,
2 einzeln geregelte, direkt antreibende Capstan-
Motoren.
Bandzihler: Echtzeit-Anzeige in Min./Sek. unter Beriicksichtigung
der vorgewahlten Kassettenspieldauer.
Locator-Funktionen: 2 Adressen frei setz- und l6schbar, Méglichkeit fiir
Schleifenbetrieb.
Bandgeschwindigheit: 4,76cm/s
Tonhdhenschwankungen:
(DIN 45507 / IEC 386) 0,1% fir C-60 und C-90
Verwendbare Kassetten: C-46 bis C-120 (die techn. Daten sind bis C-90 garan-
tiert.
Umspulzeit: ca. 50s fir C-60
ca. 75s fiir C-90
Gerduschunterdriickungs- Dolby B / Dolby C umschaltbar (beide fiir Aufnahme
System: und Wiedergabe getrennt.
Bandsortenwahi: Type | =Fep 03 (2 Speicherplatze AL, A2)
Type Il = CrO2 (3 Speicherplatze Al, A2, A3)
Type IV = Metallpigment (1 Speicherplatz A1)
Wahl automatisch Uber Kassettencodierung oder ma-
nuell iber Tasteneingabe.
Wiedergabe-Entzerrung: Type ! 3180+ 120ps
Type Il 3180+ 70us oder 120 us
Type IV 3180+ 70us
Aussteuerungsanzeige: 200 nWb/m bei 0 dB-Marke
Klirrfaltor: Typel <08%
(k von 315Hz/0dB) Typell <1,5%
Type IV <1,0%
Frequenzgang: Type | :30Hz..18kHz +2/-3dB
(Uber Band, Type Il :30Hz..20kHz +2/-3dB

nach aut. Einmessung)

9. Technical data

Type IV :30Hz...20kHz +2/-3dB

Gerduschspannungsabstand:

bezogen auf 3% Klirr

Type | >70dB(A)
Type Il >72dB(A)

mit Dolby C ein Type IV >72 dB(A)
Ubersprechdimpfung: >40dB bei 1kHz
Vormagnetisierungs- 105 kHz

und Léschfrequenz:

Léschdampfung: >70dB bei 1kHz Dolby-C NR ein

Eingangsempfindlichkeit:
(fur 0dB Aussteuerung)

50mV / 100 kOhm; Pegel einstellbar in 60 Stufen,
max. Auflésung =1dB.

Max. zuldssige Eingangs-
spannung:

25V

Ausgiinge:
(bez. 200 "Wb/m)

LINE OUTPUT: 0,775V / Ry =15kOhm
PHONES: max. 2,8V / Rj =220 0hm
einstellbar in 7 Stufen

Stromversorgung: 100/120/140/200/220/240V AC umschaltbar
+10%, 50 ... 60 Hz, max. 45W

Netzsicherung: 100... 140V : T 500 mA
200..240V : T 250mA

Betriebsbedingungen: Umgebungstemperatur +5..+40 Grad C,
Luftfeuchtigkeit nach DIN 40040, Klasse F

Betriebslage: nur horizontal, Kassette vertikal.

Gewicht (Masse): 9,150 kg

Geh@useabmessungen: (BxHxT) 450x153x332mm

Die bandspezifischen Messwerte werden mit modernen, qualitativ hochwertigen Kas-

setten erreicht.

Noise reduction and headroom extension manufactured under license from Dolby
Laboratories Licensing Corporation. HX Professional originated by Bang and Olufsen.
“Dolby” and the double-D symbol are trade marks of Dolby Laboratories Licensing

Corporation.

Anderungen bleiben vorbehalten.

Transport mechanism:

4-motor tape drive.
2 DC spooling motors controlled by microcomputer,
2 individually controlled direct drive capstan motors.

Signal to noise ratio:
referred to 3 % distortion,
Dolby C on

type | >70dB(A)
type Il >72dB(A)
type IV >72 dB(A)

Tape counter: real-time display in min./sec., in consideration of the
preselected cassette playing time.

Locator functions: 2 arbitrary addresses storable and erasable, possi-
bility for loop (repeat) mode.

Tape speed: 476cm/s (17/8ips)

Wow and flutter:

(DIN 45507 / IEC 386) 0.1% with C60 and C90 cassettes

Useable cassettes: C46 to C120 (specified data guaranteed up to C90
only)

Winding times: approx. 50 sec. for C60

approx. 75 sec. for C90

Noise reduction systems:

Dolby B / Dolby C processors, switch-selectable, in
the recording and reproducing channels.

Tape selection:

type | =Fe2 03 (2 memory locations: Al, A2)
type Il =CrO2 (3 memory locations: Al, A2, A3)
type IV = Metal (1 memory location: Al)

selection by automatic sensing of coded cassettes or
manually via keyboard.

Separation:

>40dB at 1kHz

Bias and erase frequency:

105 kHz

Erase efficiency:

>70dB at 1kHz, Dolby C on

Input sensitivity:
(for 0 dB level)

50mV / 100kOhms; level adjustable in 60 steps,
max. resolution =1dB

Max. admissible input voltage:

25V

Outputs: LINE OUTPUT: 0.775V / Ry =15 kOhms
(referred to 200 nWb/m) PHONES: max. 2.8V / Rj =220 Ohms
level adjustable in 7 steps
Voltage selector: 100/120/140/200/220/240V AC selectable,
+10%, 50 ... 60 Hz, max. 45 W
Fuse: 100... 140V : T 500 mA SLOW

200..240V : T 250 mA SLOW

Operating conditions:

ambient temperature +5..+40°C (+41...+104°F)
relative humidity according to DIN 40040, class F

Operating position:

only horizontal (cassette vertical)

Weight:

9150 kg (20 Ibs 3 ozs)

Playback equalization:

type | 3180+ 120us
type Il 3180+ 70us or 120pus
type IV 3180+ 70us

Pealc level meter: 200 nWb/m equals 0dB
Distortion: typel <0.8%
(HD3, 315Hz,0dB) type Il <1.5%

type IV <1.0%

Frequency response:
(via tape, after automatic
alignment)

type | :30Hz..18kHz +2/-3dB
type Il :30Hz..20kHz +2/-3dB
type IV:30Hz..20kHz +2/-3dB

(WxHxD) 450x153 x332 mm
(17.7 x6x13.1inches)

The tape-specific measured values are attained with modern high quality cassettes.

Noise reduction and headroom extension manufactured under license from Dolby
Laboratories Licensing Corporation. HX Professional originated by Bang and Olufsen.
“Dolby” and the double-D symbol are trade marks of Dolby Laboratories Licensing

Corporation.

Subject to change.
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9. Caractéristiques techniques
Entrainement : entrainement des cassettes compactes par Rapport signal/bruit - Type | >70dB(A)

4 moteurs et double cabestan se rapportant a 3% de Type Il >72dB(A)

2 moteurs DC de bobinage controlés par yP distorsion avec Dolby C Type IV >72dB(A)

2 cabestans & entrainement direct pilotés par quartz Amortissement de la diaphonie : > 40 dB a 1 kHz -
Compteur de bande : affichage en temps réel en minutes et secondes dé-  Frgquence de prémagnéti-

pendant de la durée de la cassette présélectionnée sation et d’effacement : 105 kHz
Mémoires d’adresse : 2 adresses sélectionnables et effacables, possibilité Effacement : >70dB a 1kHz avec Dolby C

de répétition continue —

Sensibilité d’entrée :
Vitesse de défilement : 476¢cm/s (pour 0dB) 50 mV /100 kohms, ajustable par 60 pas de 1dB min.
Pleurage : Tension d’entrée maximale : v
selon DIN 45507 / IEC386 0% pour C60 et C90 Snsion d'entrie maxienale : 2,5
— - - — Tension de sortie : LINE OUTPUT: 0,775V / Rj = 1,5 kohms

Cassettes utilisables : (46 jusqua C120 . . raferse 4 200 nWb/m PHONES:  max. 2,8V / Rj =220 ohms

les caractéristiques techniques sont garanties jusqu'a ajustable par 7 pas

C90

- - Alimentation : 100/120/140/200/220/240V AC, commutable,

TGIIIM de rebolunage H 455 environ pour une C60 +10%, 50..60 Hz, max. 45W

65s environ pour une C90 — —

Fusible secteur : .. 140V =
Systémes de réduction Dolby B et Dolby C commutables (enregistrement et usivle eur ;88 ;igv - 1 ggg ?ﬁ
de bruit : lecture séparés) Conditions de service : tem mératu re ambiante +5..+40°C
Choix du type de bande : }'ype | = Eeé 03 (2 mémoires Al et A2)3 . humﬁdité d'apres DIN 40040 classe F
= 3 mémoires Al, A2 et A - - -

Tﬁ V= Mrétagl ((1 nT é,r:;I,r: SAD etAd) Position de travail : horizontale (cassette verticale)

choix automatique par le code des cassettes ou choix Poids = 9,150 kg

manuel par touche Dimensions de Pappareil : 450x153x332mm (LxHxP)
Correction de lecture : Type | 3180 +120us

Type Il 3180+ 70ps ou120ps
Type IV 3180+ 70us

Niveau de modulation :

200 nWb/m pour 0dB

Taux de distorsion :
315Hz, 0dB (H3)

Type ! <08%
Type ll <15%
Type IV <1,0%

Réponse en fréquence :
(enregistrement/lecture,
mesurée a -20 dB)

9. Dimensions (mm)

Type | :30Hz..18kHz +2/-3dB
Type Il : 30Hz..20kHz +2/-3dB
Type IV :30Hz..20kHz +2/-3dB

Valeurs des mesures «aprés bande» avec des cassettes modernes de haute qualité.

Noise reduction and headroom extension manufactured under license from Dolby
Laboratories Licensing Corporation. HX Professional originated by Bang and Olufsen.
“Dolby” and the double-D symbol are trade marks of Dolby Laboratories Licensing
Corporation.

Sous réserve de modifications.
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