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ROTORES - FM - BC - HF -

VHE - UM - SATELITES
Caracteristicas comunes de los Rotores

Son unidades blindadas que no requieren mantenimiento por

largos afos. Motor de 24 V. c.a. Indicader cenital con resistencia
loctora de 3607 accionada mecanicamente para evitar desin-
cronizacion del conjunte. Fines de carreras incorporados en
ambos sentidos de giro. Gire horario-antinorario.

Modelo WM-1

EI"PESADO"de latamilia, esta
destinado a: Sistemas de HF,
comerciales, Pequenas loga-

Moaelo ML

El"PEQUENQ"” gigante, similar
al MU exteriormente, pero mas
pequeio, Concebido para sis-
temas rotativos livianos o de
baja area de carga. Array de
VHF o UHF. Antenas de 8C.
LCombinacién de satélite con ef
"Mod. MH.

Gabinete R 86-R 86/B

Caracteristicas comunes;
gabinete metaiico cincado y
pintado con esmaite de horno,

ritmicas. Monobandasparabaja
fracuancia. Apilados de HF
Monobandas. Multibandas de
mas de cuatro elemantos, Ad-
mite ademas la clasica incor-
poracidndeunsistemade V-,
Tiempo de rotacion los 3602 en

Paneifrontal de aluminio. Instrumento embutide con marco plastico.
Comando conteclas parainnumerables operaciones. Instrumento
de bobina mavil O-1 mA,

lluminacion difusa del dial, Leds indicadores de giro. Fuente de
alimentacién incorporada. Componentes electrénicos montados |
an circuito impraso,

1 minuto. |
= |
Modelo MU 10MU 3 B
E "MASTER' del aliconado
para: antenas miuitibandas de.
hgstaguair;::elamentas.ﬂdmﬁe |
ademas el tipico sistema de ; —
VHF, Version MU 1 de rotacion / I- E“\.f;
 os 360% en 1 minuto. Versidn ol i =i
') 3 para zonas de fuertes N =
Q&ntus, de rotacidn jos 360¢ en |
minutos. La eleccion del v -‘|
modeio depende fundamerital- ‘iiij | -
mente ademas del area de 1 X r :
carga el sistema. -specificaciones Técnicas
MODELO ME-MH MU WM-1 i
Modelo MH
] Alimentacién 220V ca. 220V, ca, 20 V. ca. _
El "EXPERIMENTA- Motor 4V, ca 55W 24 V. ¢8 60 W 24V.cals W i
DOR" para VRF / UHF. Cepacitor Motor 1304150 MFD 1501170 WD 310330 MFD
Coa un rotor de cenit y Medidor cenital 01 mA, (1 mA, 0-1mA.
Ei:sﬂ%na?t;ud a%?;’;z Cable comando 7050 | 3uteddSmmt | 3314405 mm
. g i i ¢
hacia cualquier satélite Anguly do Rotacin i 0l S
portado por un extremo, LCupla Maxima 2.5 Ky 1 13,5 Kg'm 19 Xgim
admitelainstalacionde Soporte Peso Balanceade | 408 Kgs. sprox. 480 Kgs, aprox. | 500 Kgs. aprox.
un barral para antenas Peso del Rotor solo 5,6 Kgs. 6.9 Kgs. 14,5 Kys.
?3‘6’? F/UHF. Blindado Diémetro mizimo 210 mm. Homam. 235 man,
T e g Allura mixima 430 mm. 470 mm. 450 mam.
manienimientc en lar- e : 3 2
qos afos, Arex de Presion &l viento 0,80 mis. 151 2,3 mis, 3.0 mis,

bl =t
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sistema de VHF mas uno de UHF o ambos iguales indistintamegnte. No
es aconsejable instalar este sistema en la misma torre donde se
. hallen antenas direccionales de HF ya que el area de carga a gue
" se hallarisn expuesiLos todos los sistemas seria demasiado elevado
Por otra parte .se debe tener en cuenta que para instalaciones sa-
telitales no se necesita altura por las perdidas gue producen las
liness extensas especialmente en UHF. Las longitudes del barral v
sgporte vertical del rotor deben limitarse a las distancias mini-
mas establecidas para las frecuencias de trabajo. Busgque balan-
cear el peso de la instalacion compensando con el barral vy la an-
tena mas pesada para lograr un eventual punto de eguilibrio (ver
figura 4).
El punto rojo del rotor debe ir hacia arriba y no debe sobresalir
de esta altura el soporte vertical o mastil del conjunto, vya que
contrariamente no girara libremente el barral qgue soporta las an-
tenas. -
SINCRONIZACION:Lleve el rotor de cenit a 0O grado (Norte). Luego
conmutando el comando & la posicion elevacion (0-90 Grados)
lleve el rotor a O Grado (Horizonte) e instale las antenas corres
pondientes a las orientaciones obtenidas con el instrumento. EI1
barral debera quedar orientado en sus extremos este-oeste. Verifl
que el sentido de gire del rotor MH para gque la parte mas inclina
da gque soporta el barral en 0 Grado de elevacion este orientada
hacie el norte como indica la figura 4. * Limite el uso del rotor
de elevacion en forma continua, el motor instalado en su interior
esta calculado para un porcentaje de 70% de trabajo 307% de des-

canso; esto es mas gque suficiente para orientar el sistema a su
objetivo.

] FALLAS X SUS PROBABLES CAUSAS
Como primera medida verifique - aunque parezca innecesario -~ el

cable de interconexion.
CHEQUEO DEL CONJUNTO: Las lecturas aqui especificadas han sido
. obtenidas con un instrumento clase 0.5 y sin tener en cuenta
ningun adicional de cable control instalado.
Unidad conectada en funcionamiento:
# Entre terminales 1 y L2 : 28 v, en c.a.
# Entre terminales 6 y 7 rotando el sistema : de 0 a 13 v. c¢c.c.
# Entre D1 (+) con respecto al borne Nro. 1 : 30 v. c.c.
Unidad desconectada entre si:

Roton

# Entre terminales 2 yv 5 1,8 ohms
# Entre terminales 1 y 5 1.4 ohms
# Entre terminales 1 y 2 : 1,4 ohms
# Entre terminales 1 y 6 medidos con respec-
to a masa : La suma debe ser
aprox. 9S00 ohms.
# Entre terminales 2 y 3; y 4 y 5 : 0 ohms

Gabincte . . :
#Instrumento no marca lectura alguna o permanece a 3/4 de escala,
verifigue primero D2 (Zener) o D1. Chequec entre terminales 1 y
6 con respecto a masa (ver control del rotor)
#Instrumento oscilando, deficiente contacto del cursor sobre R4
! #lnstrumento a fondo de escala incontrolable en algun segmento
. del cuadrante, R4 cortada. Chequeo entre 1 y 6 con respecto masa
#Lectura deficiente en grados con respecto s la orientacion de la

-
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antena, ajuste R3: verifigue D2 o D1: valor de RZ. Entre termins
les 8 v 7 rotando =1 sistema debe leer entre 0-13.5 volts de cc.
e no ser asi verifique DZ (Este diodo zener suele auusar’fallas
. cuando se invierte slguna conexion del rotor o lo mas comun cuan
do  se producen descargas estiticas & traveés de la antens). De
persistir la falls y pars asegurar si el inconveniente’ proviene
del rotor, conecte un potenciometro de 500 ohms 5.5 walts aprox.
adaptando las conexiones segln el e3guems eléctrica (Patas 1-6 v
7y girando el potenciometro en todo su recorrido 1s escala  del
instrumento debe ser cublerta en la totalidad.

$Rotor no gira., verificar la tension en los, bornes de terminales:
capasitor de arrangue deficiente {(d cconectarla v verificar cen
anotester en la escala de ohms su aizlacion). Intercalar entre
&1l terminal 1 del gabinete y el cable de interconexion un amperi
netro de c¢.a (-5 Amnp. Las lecturas gue se especifican para anbos
sentidos de giro son aprox. 1,6 amp. en funcionamiento. Al women
to de arrangue los plicog oscilan enhre 5 - 4 Amp. para luego es-
tabilizarse en la ~orriente indicada. De tomar un mayor consumo
en Forma perwansnte el motor esta blogueado ¥y no gica.

#Mediciones electricas correchtas vy el rotor no gira. deficiencia
necénica de la cais reductora.

#Rotor detenido al sur sin retorna, FO1 o FC2Z deficientec. Desco-
nectar en gabinete y verificar 0 ohms entre terminsles 2 y 3 o 4
v 9.

#La dificultad pars girar en un sentide o ambos y perdida de tor-
que o potencia, puede originarse por una excesiva longitud del
sable comando. La maxima longitud que admite la unidad cuando se
entrega de fabrica es de 70 Hts. ‘utilizando cable adecuado © el
proviste por Walmar) En caso de necesitar una mayor longitud, de
bera consultar con el fabricante para la provisidn de un gabine-
te adecuado. acorde a la longitud necesaria.

.
PARA DESARMAR LA UNIRAD

En  tudos los casos la unidad debe estar invertids y trate de pro
veerse del hervamental necesario. En los modelos ML o MU afloje
16s  cuatro bnlones del anillo inferior unicamente y retirelo conh
cuidado. A la vista tendra wedia crapoding. extraiga las bolillas
y los separadores. Fosteriormente tendra acceso Al mecanismo del
rator extrayendolo del su soporte infecior gue ha quedado hacis a
rribs ya gue la unidad esta invertida. VPara o1 armado la corona
debers  estar colocada en 1ls caia de mecanismo reductora ya que
cuando extrae todo el mecanismo suele gquedar colocada en la campa
nn. Lave totalmente las piezas con nafta o solvente industrial
(no ntilice kerosene o gas oil) y al wrwmado lubrique nuevamente
con grasa de litio (SKF 85B) o similar. Para el rotor Mod. WH-1
retirando el capuchon inferior -previamente aflojar el prensa ca-
hle- tendrs acceso a todo el mecanismo. i

GARANTIA DE LQOS ROTOREL EDT
Las inztrucciories agui enunciadas para reparacidn. chequeo v o
"las son.a titulo de referencia. WALMAR produce oon el maximo de
exigencia en calidad por material v manc de obra los rotores FDT.
La GARANTIA en el funcionamiento del rotor es por el término de
DOS ANOS contra defectos del material v vicios de fabiricacidn. Es
La garantia excluve los componentes electrdqicos tales come dio-

"
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encias etc. Tampoood incluye: s Deficien-

Jdos. capacitores. resist

te instalacion a la especificada en =1 manual; by Golpes © maltra
tog; o) Utilizacion pars otro medio ne especificado: d) Error en
el conexionado. La garantis se entiende pér material puesto en

nuestra Fabrica y flete pagado. WALMAR se reserva =1 derecho de

introducirc reformas necanicas y/o elédctricas sin previo aviso, en.

interes del progreso técnico, cCoOmo asi también por la carencia de
nateriales. 35i Vd. necesita un repuestc siempre es ronveniente re
nitir al fabricente la pieza averiada para garantizar la reposi-
cion correcta.

LISTADQ DE COMPONENETES

B1 . Bornera de 7 contactos gabinete
B2 . Borners de 2 contactos cambio de teasion
B3 . Pornera de 7 contactos rotor
Ci : Copacitor no polarizado 150/170 Hfd 110 v. c.a.
CZz . Electrolitice 50 mfd. x 50 volts c.o.
D1 . Diedo 1 Amp 800 v. PIV
D2 . Diodo zener 13 volts 1 watts minimo
D3 . Diodo 1 Amp 200 v. PIV
D4 . Diodo 1 Amp 200 v. PIV
D5 : Led rojo & mm. diametro
D6 . Led rojo 5 mm. diametro
F1 . Foguito tubular 6 v. 3 watts
FC1 : Fin de carrera derecho
FCz : Fin de carrera izquierdo
I1 . Fusible 2 Anp
L1 . Tecla de Posicion/Giro
L?s : Tecla de giro derecha
L7 : Tecla de giro izguierda
M : Hotor de 24 v. c.a. -
MA . Milismperimetro O-1 A
R1 . Resistencia 330 ohms 1 W
2 . Resistencia 10 K. 1 ¥
R3 . Potenciometro 5 K. Lineal
R4 . Resistencia de 380 grados especial, 500 ohms
RS . Resistencia de 3,3 K 1/4 ¥
RB . Resistencia de 3.3 K 1/4 W
T1 . Transformador P=110/220 v. 31 24 V. 52 6 V
T2 . Transformador P=110/220 v. 21 2% V.
TODA CONSULTA TECMNICA DEBE DIRIGIRSE A: WALMAR S.R.L.
M. Belzu 5175
73°s v Buenos DX. 1605 MUNRO B5.AG.
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CONEXTIOGNADR

‘Rotor Mod, Wi~l

Cahle Rotor Fiche Gab, N°

Botor Yod. My

Figha Gab, N2°©

Fichs Rotor N°

s e s e

1 1 Roja 1

2 2 Blenco 2

3/a 3/4 Gris 3/a

5 8 Amarillo g .
2 7 Verde 7 )
) 8 Azul 8

Pata 6 sin conexidn

LISTADD DE MATERIALES

Figura 4 §Cnn Pareda Automitica

Pata 6 =ln consxién

.

Figura 3 {Sin perads AutomBtice )}

I Fusible 2 Amp, . I Fusible 2 Amp.
1 Botoners ge posicibn L Botoners de posicibn
L2a/bBotonera de marcha 12a/b Botonera de mercha
L3  Botonera inversora de marcha 3 Botonera inversora de marchg
F1  Netn 220 v. LA Botonera desactivadora de Finz
F2  Alarma 6 v, Fl Nebn 220 Vv, ‘
T2 Transpormador P=220V, Sla24 v, 4 Alarma 8 v,
S2m2dv. T Trunaformador P=k20V. Sle2d4 v.”
Cl - Cmpacitor 140/170 mf, 110 v,c,a. 225"V, &3abv, : .
& 310/350 mf. 110 v.C.ze (Mod, WM) RL1/2 Reley bobina Bv.c.a. 2 inver-"
C2 Elestrolitiec 80 »f. 50 v. c.C. SOTES ]
DI Oicde 1 Amp, 600 V, PI c1 Capacitor 140/170 @f, 110v.c.¢
02  Zensr 13 v, 1 Watt ' 6 M0/350 mf, 110 v.c.a.{Mod,
R1 330 ohms 1 W, WM )
R2 1D K1 W, c2 Electralitice SO mf. SO v,c.c.
A3 Potenciémetro 5 K Lineal ol Diodo 1 Amp, 600 v, PI
A4  Potemcidmetro 500 ohms. 3680° B2 Zener 13 v, 1 Watt '
WMa - Milismperimetro O~1 mA. Al 330 phms 1 W,
A Zumbsdor de 6 v. ¥ Rz I0K1Iw:®
M Motor 24 v, C.8. R3 Potencibmetro 8 K lineal
z Tastigo fin de carrera Ra Potencidmetro. SO0 ohms, 350°
wA Miliamperimetro O-1 mA
A Zumpedar 6 V.
M Motar 24 v. C.2.
Z Testigo fin de carrerm

NALMAR S.A.L.
Marwel gelzu 5175
1808 = HUNBD  BS, AS,

NOTA: Por cualguisr consulta técnics dirigirse a:
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